HLAVA HEAD KOPF #5.5
22
ISO 6411-B 2/6.3 L:
0 VT
B el S — ]| ———————
3| gl 7 =
a
=/
2'58 - ‘L} 1~ vesTup L :L 1], vsTup
4
ci/8" [[ ] AUS EIN
216 OUTLET INLET
W 25 24 K (K1) 55x55
N2 MOTOR TYPE MOTORTYP W 256 | W 258
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 152 182
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 185 215
¢ Brzda ¢ Brake ¢ Bremse ¢
SERVEN TR Mo N Mg | tamax | tzmax | Uipc | Nmax J ' m
[Nm] | S° INm] | [ms] [ [ms] | V] | [min"] |[kg.m*10°]| [kg]
<
W256-B L2) = 0,5 30 [ 20 | 24 [12300( 0,0028 | 0,25
W 258 - B 1,8
Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment; timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake
J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment; release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);
m - hmotnost / weight / Gewicht; tomax - max.cas rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;
Numax - Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl; Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;
¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle ¢
So So
+ +
\6 < (o)) < (o))
T AN T o
o N R S
0 = —
1 16%%° 1742
DIN 6885 DIN 6885 DIN 6885
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+ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
W 256 W 258

v

' NS
\\%61 04
0,3
\
\
\
\| \ 03
\\ 0,25 A\ \
\

7

0,05 2
3
0

0,15 0,20 0,25 0,30 0,35 0,40 0,00 0,05 0,10 0,15 0,20 0,25 0,30 0,35 0,40
Fa[kN] Fa [kN]
_— na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
— ———  uprostied hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle
¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢
S PROTIKUSEM
T WITH MATING PIECE
O x MIT GEGENSTUCK
=4O
L o MAX.105
SO0V
xZZg
EES
£33
& H== W 25
wEE = =
= — i

\
27.6
53

Motorovy konektor Signalni konektor
Power connector Slg_nal connector Specidlni pozadavky na provedeni
Motorstecker Signalstecker (vybaveni) u véech servomotorii — po
konzultaci s vyrobcem.
1U 181
2w 2 53 Special requirements concerning the
iv 354 design (accessories) of all
= GND 4 s2 servomotors are settled by agreement
4 Brzda / Brake / 5 R1 with the producer.
Bremse - 6 R2
6 Brzda / Brake / 7,8 Teplotni spinad Spezielle Anforderungen bezuglich der
Bremse + Termoswitch Ausfihrung (Ausriistung) aller
Termoschalter Servomotoren — Konsultation mit dem
Strana péjeni protikusu konektoru Strana péjeni protikusu konektoru Hersteller ist erforderlich.
Ansicht Gegenstecker-Lotseite Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs View from solder side of mating plugs
Technickéa data — viz W90 Techical datas — see W90 Technische Daten — siehe W90
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DS M5 DIN 332

#80j6
214K6

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;

92x92

X
_ N 1 T E
3 — &‘J VYSTUP \_HA_W ‘ “ VSTE
10| 61/8" [ ] JAUS WE\N
16 | 2| 'OUTLET INLET
30 K (K1)
TYP MOTORTYPE | MOTORTYP | w404 | w406
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 137 173
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 169 205
¢ Brzda e Brake ¢ Bremse o
M Mg |t t U n J m
SERVOMOTOR 0 Cr B 1max 2max 1DC I‘ﬂari( ) -
INml | S | INm] [ [ms] | [ms] | [V | [min™] [(kg.m".107] [ [kg]
<
VR0 L = 2 50 | 30 | 24 | 9000 | 0,0245 (0,62
W 406 - B 4,2

J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;
m - hmotnost / weight / Gewicht;

Nuax - max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);
tomax - max.cas rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle o

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake

Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

e}

DIN 6885

3179

2.5 20*8?

DIN 6885

3.1+

DIN 6885

22.5%972
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+ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
W 404 W 406
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Fa [kN]

_— na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
— ———  uprostied hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

123

S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE 98

—1 ) MIT GEGENSTUCK

‘ MAX.105

44.5

MIT GEGENSTUCK
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S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE
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Motorovy konektor Signalni konektor Svorkovnice
Power connector Signal connector Terminal box
Motorstecker Signalstecker Klemme
Ly 2 2
2w 354 I TZIST=T1S]3 1U
5V 452 SEISLD SIS 2V
L GND PIWFT W
5 R1 3w
4 Brzda / Brake / TEEEE T Lanp
Bremse - 6 R2 e e te Yanan -
7.8 Teplotni spinaé KeEa R g i 5 Brzda / Brake /
) P p
6 Brzda/Brake / . T T35 6 Bremse
Bremse + Termoswitch =
Termoschalter 6 Brzda / Brake /
Strana pajeni protikusu konektoru Strana pajeni protikusu konektoru Bremse
Ansicht Gegenstecker-Lotseite Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs View from solder side of mating plugs
Technické data — viz W90 Techical datas — see W90 Technische Daten — siehe W90
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MB DIN332

#95j6
9|

W 506
W 508

97x97

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;
J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;

i ‘\ DZJ* < i ‘\
3 {10 61/8" HL*"H_‘ lXESSTUP \E/‘SNTUPN LLT_JJ
(Bl OUTLET INLET
40 K (K1) 105x105
TYP MOTORTYPE | MOTORTYP | ws06 | w508
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 245 290
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 276 321
¢ Brzda ¢ Brake ¢ Bremse o
M Mg |t t U n J m
SERVOMOTOR 0 . B Imax 2max iDC max ' v
INml | S | INm] [ [ms] [ [ms] | M | [min™] [[kg.m?.107] [ [kg]
<
W 506 - B
11 = 6 65 | 60 | 24 | 7500 | 0,1038 [1,12
W 508 - B 21

m - hmotnost / weight / Gewicht;

Nuax - Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle o

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake

release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);
tomax - max.as rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;
Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

DIN 6885

:’)6 +0.1

P9

2.5

DIN 6885

:’).6 +0.1

DIN 6885

P9

22 5+0v2
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+ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
W 506 W 508

~08

x08

@ @

) \ ) \
i S iy

N

-5
o
S

05 \

05 ==y

v
o
S

-
2
]
|
|
|
-
-~
//
-
|
|
I
5
/J/
P
-
2

04

) | —— G
[ 2 A\ F=\\e N& \
0 NN\ ) “ N\ 3
’ ¢ \ " o \
AW\ A\ N\ W\ A\ N
AR A\ N N\ N \ \
0,2 o\ 0,2 =
%\\ \ \ w%\ \ \
2\ ) N A\ 2,
0,1 \ \ \ 0,1 \
0,0 01 0,2 03 0,4 0,5 0,6

0,0 0.1 0,2 03 04 0,5 6

Fa [k?ii’ N

na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
uprostred hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE
MIT GEGENSTUCK

MAX. 160 123

L]
MAX. 160
S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE
MIT GEGENSTUCK
©
1

Motorovy konektor Signalni konektor Svorkovnice
Power connector Signal connector Terminal box
Motorstecker Signalstecker Klemme
1U 181
4 Brzda / Brake / 4 S2 @@@@ @@ 2v
Bremse 5 R1 s s s :iW
6 Brzda / Brake / 6 R2 L = GND
Bremse 7,8 Teplotni spina¢ b b fed 5 Brzda/ Brake /
J=_GND Termoswitch 1[2]3[L£]5]6 Bremse
Termoschalter 6 Brzda / Brake /
Strana pajeni protikusu konektoru Strana pajeni protikusu konektoru Bremse
Ansicht Gegenstecker-Lotseite Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs View from solder side of mating plugs

Technicka data — viz W90

Techical datas — see W90

43

Technische Daten — siehe W90




W71

DS M8 DIN332

gH,f,f

#1306
324K6

3.5

>
R 1
Gw/A,"H = lvVSTUP VSTUPY \-‘HJ
9 220 OUTLET Rler
L K (K1) 135x135
DY MOTOR TYPE MOTORTYP W714 | W716 | W 718
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 294 344 394
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 343 393 443
¢ Brzda ¢ Brake ¢ Bremse o
SERVENETER Mo Mg | timax | tzmax | Uipc | Nmax J v m
[Nm] @ [Nm] | [ms] | [ms] [ [V] | [min™ |[kg.m*107]| [k]
W74-8 | 30| %
w716-8 | 39| = | 20 | 80 | 80 | 24 | 6000 | 0,4838 |2,74
W718-B 50

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;

J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;
m - hmotnost / weight / Gewicht;
Nuax - Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake

release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);
tomax - max.cas rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;
Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle o

DIN 6885

4L

gc)
S
ﬁ: 1 -
2.5 30+42 >
DIN 6885 0

4.1%91

DIN 6885

8P9
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+ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
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Fa [kh?

Fa [k“?

na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
uprostred hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

29— @16.5

Svorkovnice
Terminal box

Klemme
= 1U
bt 2
3w
e R 4 GND
i 5 Brzda / Brake /
@ @ Bremse
AKIE {5/6] 6 Brzda/Brake/
= Bremse

Signalni konektor
Signal connector
Signalstecker

7,8 Teplotni spinac
Termoswitch
Termoschalter

Strana pajeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Specialni poZzadavky na provedeni
(vybaveni) u vS§ech servomotort —
po konzultaci s vyrobcem.

Special requirements concerning
the design (accessories) of all
servomotors are settled by
agreement with the producer.

Spezielle Anforderungen bezuglich

der Ausfuhrung (Ausriistung) aller

Servomotoren — Konsultation mit
dem Hersteller ist erforderlich.

Technicka data — viz W90

Techical datas — see W90

45

Technische Daten — siehe W90

w71



W 904
W 906

153

106

#180j8

W 90

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;

DS w12 o 332

2219

232k6

3.6 L |

190x190

[ O I A S
58 - K (K1) 190x190
NG MOTORTYPE | MOTORTYP | w04 | w906
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 340 415
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 390 465
¢ Brzda ¢ Brake ¢ Bremse ¢
M Mg | timax | tamax | U Nmax J m
SERVOMOTOR | o 2 Lmex L ame 0 ——
Nl | W | Nm] | [ms] | (ms] [ V]| [min?] | gm?107 | [kl
W 904 - B z
& F 16-32| 90 | 45 | 24 [ 3500 | 0,6 3,7
W 906 - B 137

J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;
m - hmotnost / weight / Gewicht;

Nuax - Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake

release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);
tomax - max.cas rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle o

Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

DIN 6885

+0.1
o]

:

DIN 6885

10P9

+0.1
o]

5.1

DIN 6885

54+8.2

10P9
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+ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢

¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
W 906

W 904

x25

x
w

x25

@
w

o
S

05

05

\
14

1,6 18
Fa [kN]

na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
uprostred hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

Svorkovnice
Terminal box

oA o

Klemme
= 1U
G 2

3w

he ] 4 GND

! 5 Brzda / Brake /
@ Bremse
—+{5/6] 6 Brzda/Brake/
= Bremse

Signalni konektor
Signal connector
Signalstecker

7,8 Teplotni spinac
Termoswitch
Termoschalter

Strana pajeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Specialni poZzadavky na provedeni
(vybaveni) u vS§ech servomotort —
po konzultaci s vyrobcem.

Special requirements concerning
the design (accessories) of all
servomotors are settled by
agreement with the producer.

Spezielle Anforderungen bezuglich

der Ausfuhrung (Ausriistung) aller

Servomotoren — Konsultation mit
dem Hersteller ist erforderlich.

a7

W 90



Typ W 25 | W 40
Type
Technicka data servomotoru
w w a w w TR TH - (O] = (&) (O) I
© © © © © < < < © © © © ©
TR MOTORS S|s|s|g|g|s|z|2|3|2|8|8|¢
NAPETi MEZIOBVODU MENICE ~ Upc V. 330 | 560 | 330 | 330 | 560 | 330 | 560 [ 560 [ 560 | 560 | 330 | 560 | 330
S KLIDOVE HODNOTY
Klidovy moment M,  Nm 1212 18] 18] 18] 22| 22| 22| 421 a2 11 11 11
Klidovy proud lo A 24 | 24 | 44 | 36 | 36 | 30| 30| 15 |5079]|2821| 133 | 133 [ 11,08
Momentové konstanta kv  Nm/A 0,50 | 0,50 | 0,41 ] 050 | 0,50 | 0,74 | 0,74 | 1,49 | 0,827 ] 1,489 ] 0,827 ] 0,827 | 0,992
u JMENOVITE HODNOTY MOTORU
Jmenovité napéti motoru Unyor V. 145 | 273 | 148 | 134 | 286 | 139 | 258 | 278 | 271 | 243 | 120 | 251 | 144
Jmenovity moment My  Nm 117 | 112 | 154 | 163 1,35 | 2,11 | 200 | 2,11 | 3,86 | 4,05 | 10,06| 8,89 | 10,06
Jmenovity proud Iy A 2 3 4 3 3 3 3 1 50 | 2,80 | 12,52 11,48 10,44
Jmenovité otatky ny min’ 3000 | 7000 | 4500 | 3000 | 8000 | 2000 | 4500 | 2000 | 4500 | 2000 | 2000 | 4500 | 2000
Jmenovity vykon Pn W 366 | 820 | 728 | 512 | 1127 | 442 | 942 | 442 | 1821 | 848 | 2107 | 4187 | 2107
Napétova konstanta Ke  Vmin/1000 30 30 25 30 30 45 45 90 50 90 50 50 60
Napétova konstanta Ke Vsirad 0,286 | 0,286 | 0,239 0,286 | 0,286 | 0,430 0,430 0,859 0,477 ] 0,859 0,477 ] 0,477 | 0,573
U PRETIZITELNOST PRI JMEN. OTACKACH
PretiZitelnost pfi jmen. otackach My Nm 1,92 | 185 | 284 | 324 | 226 | 418 | 3,80 | 3,06 | 7,15 | 8,28 | 29,04 22,87 20,77
Max. pretizitelnost pfi jmen. otagkach My/My - 165 | 165 | 184 | 109 | 168 ]| 1,98 | 190 | 145 ] 185 | 204 [ 289 | 257 | 2,06
HODNOTY MOTORU PRI MAXIMALNiIM NAPAJECIM NAPETI
M MAX. HODNOTY MOTORU
Max. moment Mpax  Nm 26 | 26 | 36 | 36 [ 36 | 53| 53 | 53 | 101] 10,1 ] 303 303 | 30,3
Max. proud b A 6,1 | 6,1 10 8 8 7 7 4 138 | 77 | 35 35 37
Max. otacky e min’” 12000 | 12000 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 7500 | 7500 | 7500
C MEzNiBOD
Proud Ic A 6,1 | 6.1 10 8 8 7 7 4 138 | 77 | 35 35 37
Moment zlomu Mc  Nm 254 | 242 | 339 | 345|325 | 496 | 446 [ 512 | 97 | 9,94 | 2894 27,79] 29,39
Otacky nc min' 1870 | 5624 | 3837 | 2774 | 6532 | 1602 | 3971 | 843 | 3640 | 1644 | 2158 | 3992 | 1439
Nutz MAXIMALNI VYUZITELNE PARAMETRY PRO S1
Max. vyuZitelné otécky Nz min” 4420 | 8780 | 6159 | 4826 | 9483 | 3079 | 6016 | 2546 | 5618 | 2919 | 3325 | 6021 | 2718
Max. vyuZitelny moment Moy, Nm 1,15 | 1,10 | 145 | 153 | 1,26 | 206 | 1,93 | 2,00 | 38 | 398 | 944 | 817 | 9,72
Max. vyuzitelny vykon Pz W 532 | 1000 | 935 | 771 | 1252 | 665 | 1217 | 556 | 2224 | 1217 | 3286 | 5152 | 2768
O CHOD NAPRAZDNO (1aM=0)
Otacky naprazdno N min’ 6333 [ 11000] 7600 | 6333 [ 11000] 4222 | 7333 | 3667 | 6600 | 3667 | 3800 | 6600 | 3167
TECHNICKA DATA
Poget poli p - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Odpor vinuti Ry © 17,30 | 17,30| 6,75 | 9,80 | 9,80 | 12,44 | 12,44 | 50,42 5,34 | 1593 0,814] 0,814 1,19
Indukénost vinuti Ly mH 13,46 | 1346| 56 | 95 | 95 | 1923|1923 76,24 11,91] 3652| 53 | 53 | 7.7
Moment setrvacnosti J kgm%1000 | 0,012 0,012 0,017 ] 0,017 0,017 ] 0,072 | 0,072 | 0,072 0,127 ] 0,124 | 0,414 ] 0,414 | 0,45
Hmotnost m kg 1717 21 21 ] 21| 29| 29| 29| 381 38 9 9 8,2
Axilni zatizeni Fa N 90 90 75 75 75 | 114 | 114 [ 114 | 100 | 114 | 190 | 190 | 231
Radiélni zatizeni Fr N 312 | 312 | 265 | 265 | 265 | 368 | 368 | 368 | 367 | 404 | 703 | 703 | 805
Stredni otagky N min” 2000 | 2000 | 3000 | 3000 | 3000 | 1500 | 1500 | 1500 | 2000 | 1500 | 1500 | 1500 | 1000
MECHANICKE HODNOTY MOTORU
Staticky tfeci moment M, Nm 0,013 0,013] 0,02 | 0,02 | 0,02 | 0,03 | 0,03 | 0,03 | 0,04 | 0,04 | 0,090 | 0,00 | 0,00
Tlumici konstanta ko Nmmin10® | 03 | 03] o5 ] 05| 05 ] 07 ] 07| 07| 09| 09 4 4 4
Mechanicka ¢asova konstanta iy ms 1,22 1 1,22 |1 098 | 099 | 099 | 242 | 242 | 245 | 149 | 1,34 | 0,74 | 0,74 | 0,82
TEPELNE HODNOTY MOTORU
Tepelny odpor ( vinuti - okoli ) Ry KIW 044 | 039 | 041 ] 039 ] 041 ] 043 | 041 [ 042] 032]037] 033] 0291 0,33
Tepelny odpor ( kostra - okoli ) Riyeyy KW 0,36 | 0,32 | 0,33 | 0,32 | 0,33 | 0,35 0,33 ] 0,34 | 0,26 | 0,30 | 0,27 | 0,23 | 0,26
Tepelna tasova konstanta T min 9,9 8,9 106 | 10,3 | 10,7 | 136 | 129 | 134 | 11,5 | 13,2 | 25,7 | 22,2 | 25,3
CHLADIC
Mnozstvi chl. vody Qy dm®.min”! 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Jmenovity tlak vody Pu kPa 09| 09| o9 09| 09| 162]162]162]162] 162 35| 35| 35
Mnozstvi vzduchu Q dm?s™’ - - - - - - - - - - - - -
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Typ W25 | W40
Type

Technicka data servomotoru

TYP MOTORU

W506H
W5061
W508 F
W508 H
W508 K
W714F
W7 16K
W718H
W718I
W9 041
W9 06l
W9 06L

a
[=2]
o
a
[=2]
o
(3
(=2}
o
(3
(=2}
o
(2
(=2}
o
(3
(=2}
o
(3
(=2}
o
(3
(=2}
o
(5]
[=2]
o
(5]
[=2]
o
(5]
[=2]
o
(5]
[=2]
o
(5]
[=2]
o

NAPETi MEZIOBVODU MENICE U V

S  KLIDOVE HODNOTY
11 11 21 21 21 30 39 50 50 87 87 137 137 Klidovy moment M, Nm
11,08 7,4 | 28,86 21,16 18,14 | 40,31 | 33,68 | 50,38 | 33,59 | 58,44 | 35,07 | 92,03 | 69,03 Klidovy proud lo A
0,992 | 1,488 | 0,728 | 0,992 | 1,158 | 0,744 | 1,158 ] 0,992 | 1,489 | 1,489 | 2,481 | 1,489 | 1,985 Momentova konstanta Ky Nm/A
N JMENOVITE HODNOTY MOTORU
208 | 220 | 244 | 230 | 266 | 242 185 | 214 | 210 | 252 | 222 | 248 | 254 Jmenovité napéti motoru Unvor V
9,6 10,1 | 183 | 19,2 | 19,2 | 27,4 | 36,0 | 455 | 39,9 | 80,1 | 83,6 | 116,0] 121,3 Jmenovity moment My Nm
10,1 70 | 26,8 | 202 | 17,3 ] 39,3 | 32,0 | 479 | 27,6 | 554 | 342 | 80,2 | 62,4 Jmenovity proud In A
3000 | 2000 | 4500 | 3000 | 3000 | 4500 [ 2000 | 3000 | 2000 | 2000 | 1000 | 2000 | 1500 Jmenovité otacky Ny min™!
3013 | 2107 | 8600 | 6021 | 6021 | 12912| 7536 | 14285| 8352 | 16784 | 8751 | 24299| 19048 Jmenovity vykon Py w
60 90 44 60 70 45 70 60 90 90 150 90 120 Napétova konstanta Ke Vmin/1000
0,573 0,859 | 0,420 | 0,573 ] 0,668 ] 0,430 ] 0,668 ] 0,573 ] 0,859 | 0,859 | 1,432 0,859 | 1,146 Napé&tova konstanta Ke Vs/rad
U PRETIZITELNOST PRI JMEN. OTACKACH
26,37 | 25,58 | 37 38,0 | 332 | 559 | 783 | 92,7 | 89,9 | 101,2| 103,1| 167,7 | 164,6 PretiZitelnost pfi jmen. otackach My Nm
2,75 | 2,54 | 2,03 | 1,98 | 1,73 | 2,04 | 2,18 | 2,04 | 225 | 1,26 | 1,23 | 1,45 | 1,36 Max. pretiZitelnost pfi jmen. otackach My/My -

HODNOTY MOTORU PRI MAXIMALNIM NAPAJECIM NAPETI

Max MAX. HODNOTY MOTORU

30,3 | 30,3 40 40 40 62 81 104 104 105 105 181 181 Max. moment Mpox  Nm
37 23 47 39 34 90 80 120 88 85 50 135 107 Max. proud Imax A
7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 Max. otacky Nmech  min~'
C MEZNiBOD
37 23 47 39 34 90 80 120 88 85 50 135 107 Proud le A
28,56 29 36,72 | 37,83 | 38,15| 60,67 | 78,16 | 92,51 | 97,1 | 101,0| 102,7 | 168,3| 171,9 Moment zlomu Mc Nm
2759 | 1740 | 4853 | 3213 | 2728 | 4225 | 2111 | 3042 | 1837 | 2077 | 1215 | 1992 | 1424 Otacky ng min”'
Nutz MAXIMALNi VYUZITELNE PARAMETRY PRO S1
4944 | 3150 | 6223 | 4446 | 3793 | 6208 | 3724 | 4715 | 3290 | 2671 | 1534 | 2759 | 2003 Max. vyuZitelné otacky Nz min”
9 952 | 172 | 183 | 18,7 | 26,4 | 334 | 429 | 333 | 77,8 | 81,7 | 108,1] 116,0 Max. vyuzitelny moment My Nm
4493 | 3140 | 11207 | 8512 | 7421 | 171711 13017 21171] 11490| 21769 | 13132 31224 | 24324 Max. vyuzitelny vykon P W
O CHOD NAPRAZDNO (1aM=0)
5500 | 3667 | 7500 | 5500 | 4714 | 7333 | 4714 | 5500 | 3667 | 3667 | 2200 | 3667 | 2750 Otacky naprazdno no. min
TECHNICKA DATA
6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 Poget poli 3 5
1,19 | 2,95 | 0,467 | 0,812| 1,09 | 0,16 | 0,31 0,15 | 0,31 | 0,22 | 0,53 | 0,12 | 0,21 Odpor vinuti Riv @
7,70 | 18,12 3,16 | 5,985| 7,92 2 5 2 5,20 | 4,60 | 13,13 | 3,12 | 5,515 Indukénost vinuti Lyv mH
045 | 045 | 0,61 | 0,591 0,61 | 1,342] 1,807 | 2,36 | 2,36 | 548 | 548 | 8,13 7.8 Moment setrvacnosti J kgm?/1000
8,2 8,2 11 11 11 21 26 31 31 36 36 52 49 Hmotnost m kg
231 231 158 158 180 234 316 310 310 564 564 564 764 Axidlni zatizeni Fa N
805 805 612 612 675 797 | 1087 | 1180 | 1180 | 1994 | 1994 | 2109 | 2679 Radialni zatizeni Fr N
1000 | 1000 | 2000 | 2000 | 1500 | 2000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 500 Stfedni otacky Npnitt min™
MECHANICKE HODNOTY MOTORU
0,09 | 0,09 | 0,11 0,11 0,11 0,2 0,31 0,37 | 0,37 | 0,41 0,41 0,46 | 0,46 Staticky tfeci moment M, Nm
4 4 52 52 52 9 13 17 17 15 15 23 23 Tlumici konstanta Ko Nm.min.10°
0,82 | 09 | 0,80 | 0,73 | 0,74 | 0,57 | 0,63 | 0,54 | 0,50 | 0,81 0,71 0,63 | 0,62 Mechanicka asova konstanta i ms
TEPELNE HODNOTY MOTORU
0,31 0,30 | 0,12 | 0,13} 0,13 | 0,13 | 0,13 | 0,170 | 0,16 | 0,07 | 0,08 | 0,06 | 0,06 Tepelny odpor ( vinuti - okoli ) Rpry) KW
0,25 | 0,24 | 0,10 | 0,11 0,11 0,11 0,11 0,08 | 0,13 | 0,05 | 0,06 | 0,05 | 0,05 Tepelny odpor ( kostra - okoli ) Rieu) KW
243 | 233 | 119 | 132 | 134 | 375 | 336 | 30,6 | 475 | 28,2 | 32,0 | 31,8 | 30,1 Tepelna Gasova konstanta Tin min
CHLADIC
1 1 1,5 1,5 1,5 2 2 2 2 2,4 2,4 2,4 2,4 Mnozstvi chl. vody Qy dm3.min”’!
3,5 3,5 9 9 9 3 3 3 3 3,5 3,5 3,5 3,5 Jmenovity tlak vody Pn kPa
- - - - - - - - - - - - Mnozstvi vzduchu Q dm?.s™’
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