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Przekazniki pétprzewodnikowe

Przekaznik potprzewodnikowy (ang. Solid State Relay)
jest urzadzeniem zatgczajgcym mocy, sktadajacym sie z kompo-
nentow elektronicznych. Termin "przekaznik" (ang. Relay)
wskazuje, ze urzadzenie jest poréwnywalne do przekaznika
elektromagnetycznego. "Stan stabilny" (ang. Solid State) -
oznacza, ze przekazniki te nie zawierajg zadnych elementow
ruchomych w obwodzie zatgczajgcym obcigzenie.

Zadaniem przekaznikow poétprzewodnikowych jest sterowanie
obciazeniem pradowym przy uzyciu potprzewodnika mocy stero-
wanego niewielkim obwodem elektronicznym. Obwdd sterujacy
jest prostym obwodem analogowym, w niektérych przypadkach
zespolony z obwodem opartym na sterowniku mikroprocesorowym.
Separacja galwaniczna w tych przekaznikach realizowana jest
w oparciu o sprzezenie optyczne (transoptor lub optotriak)
oddzielajace obwod wejsciowy przekaznika od obwodu wykona-
wczego mocy pod wzgledem elektrycznym.
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Schemat blokowy przekaznika elektromagnetycznego (EMR)
i przekaznika pétprzewodnikowego (SSR)

Najistotniejszym elementem przekaznika potprzewodnikowego
jest oczywiscie ztgcze potprzewodnikowe. Technologia, a tym
samym parametry techniczne (gtdwnie rezystancja termiczna
ztacze - obudowa) sa decydujgcym parametrem $wiadczgcym
o jakosci przekaznika. Najczesciej stosowanymi elementami
wykonawczymi sg triaki (maksymalnie do 40 A) i para tyrystorow.
Technologia wykonania ztgcza potprzewodnikowego mocy, wiasnie
ze wzgledu na rezystancje termiczng - jest bardzo istotna.

W naszych przekaznikach koncéwka mocy nanoszona jest
bezposrednio na ptytke ceramicznag. Plytka domieszkowana jest
miedzig i pokryta nig obustronnie, a nastepnie sprasowana
w wysokiej temperaturze i pod duzym ci$nieniem. Ograniczenie
ilosci warstw miedzy ztgczem pétprzewodnikowym a radiatorem
powoduje znaczne obnizenie wartosci rezystancji termiczne;j
w stosunku do tradycyjnych rozwigzan.

Innym wymogiem jest bezpieczna izolacja elektryczna miedzy
wysokonapieciowym ztgczem potprzewodnikowym a radiatorem
(obudowa). Podobnie jak w przypadku izolacji pomiedzy wejsciem
a wyjsciem, tak i tu gwarantuje sie izolacje nie mniejsza niz 4 kV.
Wspomniana wyzej ptytka ceramiczna musi spetni¢ bardzo rygo-
rystyczne wymagania dotyczace materiatu. Wspoétczynnik jego
rozszerzalnosci musi by¢ mozliwie najblizszy wspétczynnikowi
rozszerzalnosci krzemowego ztgcza pétprzewodnikowego. Dzigki
nowoczesnej technologii wykonania koncowki mocy, miedz
i powierzchnia substratu ceramicznego taczg sie bezposrednio.
Potaczenie jest tak silne, ze miedz ma prawie taki sam wspot-
czynnik rozszerzalno$ci jak materiat ceramiczny (Al203). Redu-
kuje to w sposéb istotny stres termiczny wewnatrz przekaznika.
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Spoiwo

Przekaznik pétprzewodnikowy oferuje duzo szersze mozliwo-
Sci, jesli chodzi o rodzaj sterowania obcigzeniem niz tradycyjne
uktady tgcznikowe takie jak przekazniki elektromagnetyczne
czy styczniki. Stosujac przekazniki pétprzewodnikowe mamy
mozliwo$¢ znacznego zwiekszenia czestotliwosci operacji tacze-
niowych, mozliwos¢ wyboru momentu zatgczenia obcigzenia
w okresie przebiegu napieciowego (wtaczajgc moment przejscia
napiecia przez wartos$¢ zero), oraz mozliwos$¢ wytaczania obcia-
zenia przy zerowym pradzie.

Oferta przekaznikow poétprzewodnikowych

- przekazniki 1-fazowe, do obwodoéw drukowanych,

na prady do 5 A (AC lub DC),

przekazniki przemystowe, 1-fazowe, do montazu na radiator,
prady do 110 A ACrms,

przekazniki przemystowe, 1-fazowe, do montazu na radiator,
prady do 50 A ACrms, sterowane liniowym sygnatem
pradowym 4...20 mA lub napieciowym 0...10 V DC,
przekazniki przemystowe, do montazu na radiator,

prady do 5 A DC,

przekazniki przemystowe, 1-fazowe, z radiatorem,

prady do 63 A ACrms,

przekazniki przemystowe, 3-fazowe, tréjpolowe,

do montazu na radiator, prady do 3x55 A ACrms,
przekazniki przemystowe, 3-fazowe, dwupolowe

z radiatorem, prady do 50 A ACrms.

Przekazniki potprzewodnikowe (z wyjsciem AC), ze wzgledu
na moment zatgczania obcigzenia dzielg sie na dwa podstawowe
(ze wzgledu na liczbe zastosowan) typy; Sa to przekazniki
zatgczajace "w zerze" napiecia i zatgczajace w dowolnej chwili,
czyli zaraz po pojawieniu sie sygnatu sterujacego.

Oba typy przekaznikéw podlegajg podziatowi ze wzgledu na

rodzaj napiecia sterujgcego, ktore jest tu swoistg analogig do
napiec sterujgcych cewek przekaznikéw elektromagnetycznych
i stycznikow. Istotng réznicg w tym ostatnim podziale jest duza
uniwersalnos¢ tego wejscia w odniesieniu do zakresu napiec.
Dla napie¢ DC: 3...32 V oraz dla napie¢ AC/DC: 24-265 V
i 90-265 V. We wszystkich aplikacjach przedziaty te gwarantujg
doskonatg wspotprace z obwodami wyjsciowymi sterownikow,
regulatoréw, ptyt interfejsowych komputeréw, miernikéw cyfro-
wych i innych urzadzen pomiarowo - sterujgcych.
Przekazniki pdtprzewodnikowe stanowig idealny interfejs pomigdzy
niskonapieciowym obwodem sterujagcym a wysokonapieciowg
czescig obwodow wykonawczych. Wysokie napiecie izolacji -
ponad 4 kV - miedzy wejsciem i wyjsciem przekaznika zapewnia
systemowi niezbedng ochrone.
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Przekazniki pétprzewodnikowe

Wskazowki dla uzytkownika

Wejscie sterujace

Rozrézniamy nastepujace rodzaje sterowania:
- zatgczanie w zerze napiecia (ZS),

- zatgczanie w dowolnej chwili (10),

- zatgczanie w maksimum napiecia (PS),

- zalgczanie analogowe (AS),

- zatagczanie DC (DCS),

- petnookresowe zatgczanie analogowe (FS).

Wyjscie mocy

Zaleznie od aplikacji, od wyjscia mocy przekaznika potprzewod-

nikowego wymaga sie okreslonych parametrow. Aby poprawnie

dobra¢ przekaznik pétprzewodnikowy do danej aplikacji, nalezy

zdefiniowac:

- zakres napiecia obcigzenia (napiecie),

- prad obcigzenia (prad),

- rodzaj i przedziat dziatania dla wejsciowego sygnatu
sterujacego,

- rodzaj obcigzenia.

Wartosci te powinny by¢ skalkulowane doktadnie.

Zakres napiecia obcigzenia

Zakres napiecia SSR musi by¢ obliczony w taki sposéb, aby
zadna wartos¢ szczytowa zmian napiecia ani wartos¢ szczytowa
zakidécenia nie przekroczyta niepowtarzalnego szczytowego
napiecia blokowania (Vp).

W celu zabezpieczenia wyjscia sterujgcego stosuje sie elementy
ochronne, takie jak dioda gaszaca (tylko DC), warystor lub ukfad
gasikowy RC (standardowo: R = 100 Q, C = 0,22 pF).

Prad obciazenia

Przekaznik musi by¢ skalkulowany w taki sposéb, aby prad
ciggty obcigzenia w czasie pracy nie przekroczyt odpowiedniej
wartosci nominalnej podanej dla przekaznika.

Jest waznym, aby w obliczeniach tego prgdu wzig¢ pod uwage
temperature otoczenia.

Dla obciazen indukcyjnych, np. silniki, zawory, itd., warto$¢ pradu
musi by¢ dobrana przy uwzglednieniu wartosci prgdu rozru-
chowego.

W celu zabezpieczenia SSR przed zwarciem nalezy stosowac
ultraszybkie bezpieczniki topikowe (szeregowo w obwodzie
obcigzenia).

Napiecie sterujace

Dobér przekaznika ze wzgledu na napiecie (sygnat) sterujace
wynika z dostepnego rodzaju sygnatu, ktéry posredniczy
w sterowaniu elementu mocy.

Nasze przekazniki potprzewodnikowe zapewniajg wspoétprace
zaréwno z sygnatami AC (24-265 V), jak i DC (3-32 V)
oraz z analogowymi sygnatami liniowymi (4...20 mAi 0...10 V DC).

Rodzaje sterowania - wykresy czasowe obrazujgce
moment zatgczania obcigzenia w zaleznosci
od sygnatu sterujacego i przebiegu napigcia obcigzenia

ZALACZANIE W ZERZE NAPIECIA (ZS)
Dla obcigzen rezystancyjnych, indukcyjnych i pojemnosciowych
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Moment zatgczenia w przekaznikach zataczajacych w zerze nastepuje
w momencie przejécia napigecia przez warto$¢ zero a jego wytgczenie -
w momencie, gdy warto$¢ pradu osiagnie zero. Maksymalny czas reakcji
wynosi 10 ms przy 50 Hz.

Przekazniki te stosowane sa w wielu aplikacjach sterujac obcigzeniami o cha-
rakterze rezystancyjnym iindukcyjnym (sterowanie temperatura, ogrzewaniem)
sterowanie lampami zarowymi. Wykorzystuje si¢ je takze w maszynach
do produkc;ji form plastikowych, maszynach pakujacych, w liniach (maszynach)
do montazu elementéw SMD, oraz w technologiach zwigzanych z przemystem
spozywczym. Przekazniki potprzewodnikowe zatgczajace w zerze odzna-
czaja sig wieloma zaletami w stosunku do przekaznikéw elektromagnetycznych.
Pozwalajg one na ograniczenie pradéw udarowych (taczeniowych) powsta-
jacych podczas operaciji taczeniowych, szczegdlnie w przypadku sterowania
obcigzeniami indukcyjnymi.
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ZALACZANIE ANALOGOWE (AS)
Dla obcigzen rezystancyjnych, indukcyjnych i pojemnosciowych

Napiecie
obcigzenia

Sygnat
sterujacy

Prad
obcigzenia

Przekazniki pétprzewodnikowe sterowane sygnatem analogowym (0-10 V DC
lub 4-20 mA DC) sg wiasciwie przekaznikami zatgczajacymi w dowolnej chwili
(I0) zintegrowanymi ze sterownikiem fazowym. Warto$¢ skuteczna napigcia
na wyjsciu sterujacym jest proporcjonalna do wartosci sygnatu sterujacego
podawanego na wejscie sterownika fazowego.

Sterownik synchronizuje momenty zatgczania przekaznika z faza napiecia
sterowanego. W celu eliminacji zaktécen generowanych do sieci zwigzanych
z tego rodzaju sterowaniem, konieczne jest zastosowanie filtru LC.
Przekazniki te stosowane sg w wielu aplikacjach (sterujac obciazeniami
rezystancyjnymi), takich jak kontrola temperatury oraz kontrola natezenia
oswietlenia.
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STERUJACY ? czujnik temperatury
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ZALACZANIE W DOWOLNEJ CHWILI (10)
Dla obcigzen indukcyjnych

ZALACZANIE DC (DCS)
Dla obcigzen rezystancyjnych i indukcyjnych

Napigcie
obcigzenia
T

Sygnat
sterujacy

Prad
obcigzenia
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Wyjscie przekaznika aktywowane jest natychmiast po podaniu napigcia
sterujgcego. Typowy czas odpowiedzi jest mniejszy od 1 ms.

Sterowanie tego typu przeznaczone jest przede wszystkim dla aplikacji, gdzie
wymagany jest krétki czas odpowiedzi lub w rozwigzaniach ze sterownikami
fazowymi.
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Zatgczanie przekaznika nastepuje w momencie pojawienia si¢ sygnatu
na jego wejsciu sterujagcym. Czas odpowiedzi nie przekracza tu 100 us.
Przekazniki te stosowane sg w sterowaniu obcigzeniami indukcyjnymi
i rezystancyjnymi; do kontroli pracy silnikéw i zaworéw.

W celu zabezpieczenia wyjscia sterujacego (gtéwnie przy sterowaniu
obcigzeniami indukcyjnymi), nalezy stosowac diode prostownicza przytaczong
réwnolegle do obcigzenia.

ZALACZANIE W MAKSIMUM NAPIECIA (PS)
Dla obcigzen indukcyjnych (transformatoréw)
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Zadziatanie (przewodzenie) w przekazniku potprzewodnikowym zataczajacym
w maksimum napiecia nastepuje w momencie osiggniecia wartosci szczytowej
napigcia zasilania.

W przypadku, gdy obcigazeniem jest transformator, prad udarowy jest zmini-
malizowany w pierwszej potowie okresu napiecia. Ten rodzaj sterowania
przeznaczony jest dla obcigzen wybitnie indukcyjnych (transformatorowych)
z magnetyzmem szczatkowym rdzenia.
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Rodzaje sterowania - wykresy czasowe obrazujace
moment zatgczania obcigzenia w zaleznosci
od sygnatu sterujacego i przebiegu napigcia obcigzenia
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Przekazniki pétprzewodnikowe

Element zalaczajacy obcigzenie

Symbol

Zastosowanie

Triak

Triak sktada sie z dwdch réwnolegle

i przeciwsobnie potgczonych tyrystorow
montowanych w jednaj obudowie

i posiadajacych wspoélng bramke.

W celu ograniczenia dV/dt czesto
réwnolegle do triaka montowany

jest uktad gasikowy RC.

_|

Triak jest najwtasciwszym rozwigzaniem
pod wzgledem kosztu w aplikacjach

nie wymagajacych duzych szybkosci
narostu dV/dt, np. elementy grzejne

o niewielkiej indukcyjnosci.

Triak bez uktadu gasikowego RC
Triak bez uktadu gasikowego

jest kolejng opcja triaka, w ktérej
tyrystory posiadajg dobrg separacje.
Eliminacja uktadu gasikowego pozwala
na uzyskanie szybszych narostow dV/dt.

Wyeliminowanie gasika zmniejsza takze
prad uptywu w obwodzie wykonawczym.
Rozwigzanie to jest stosowane

w obwodach niskoprgdowych (do 40 A)
ze wzglednie niskimi wymaganiami
dotyczacymi dV/dt, tj. w elementach
grzejnych o charakterze rezystancyjnym.

Alternistor

Alternistor zostat opracowany specjalnie
dla zastosowan przemystowych.
Alternistor ztozony jest z dwéch
réwnolegle i przeciwsobnie potaczonych
tyrystoréw aktywowanych bramka triaka
i zintegrowanych w jednaj obudowie.
Tyrystory sg dobrze odseparowane

a triak pozwala na blokowanie niekontro-
lowanego wigczenia podczas komutacji..

Alternistor jest szeroko stosowany
jako wykonawcza koncéwka mocy
w przekaznikach dla obcigzen
rezystancyjnych i indukcyjnych.

SCR (tyrystory)

Para tyrystoréw (SCR) jest najpopu-
larniejszym elementem zatgczajagcym
w potprzewodnikowych przekaznikach
przemystowych. Rozwigzanie wymaga
dwéch oddzielnych tyrystorow
sterowanych oddzielnymi bramkami.
Wyjscie tyrystorowe oferuje optymalne
parametry dotyczgce szybkosci narostu
napiecia dV/dt.

Para tyrystoréw jest stosowana

dla wszystkich typéw obcigzen,

tzn. rezystancyjnego, indukcyjnego

i nawet pojemnosciowego.

Tyrystory pracujgce w mostku diodowym
stosowane sg jedynie w przekaznikach
do montazu na ptytke dla obcigzen

do 2 A

Tranzystor

Wyjscie tranzystorowe, najczesciej

w konfiguracji Open Collector,

jest stosowane w SSR DC.

Czesto, rownolegle do tranzystora
montowana jest dioda gaszaca, w celu
unikniecia uszkodzen spowodowanych
napieciami komutowanymi

przez obcigzenia indukcyjne.

Tranzystor stosowany jest do obcigzen
DC jak styczniki, zawory, itp.
Wykorzystanie przekaznika DC

oferuje uzytkownikowi wysokie napiecie
izolacji miedzy wyjsciem a wejsciem
sterujgcym (4000 V AC rms).
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Przekazniki pétprzewodnikowe

Zalety i ograniczenia

Przekazniki pétprzewodnikowe oferujg duzo szersze mozliwosci,
jesli chodzi o rodzaj sterowania obcigzeniem, niz tradycyjne
uktady tacznikowe, takie jak przekazniki elektromagnetyczne
lub styczniki.

Przekazniki potprzewodnikowe powinny by¢ traktowane jak
oddzielna klasa przekaznikow.

Ze wzgledu na ich konstrukcje, uzytkownicy musza sie borykac
z kilkoma ograniczeniami, catkiem odmiennymi od tych, jakie
spotykamy w przekaznikach elektromechanicznych (EMR).

Ponizsza lista zalet i ograniczen przekaznikow potprzewodni-
kowych bedzie stuzyé za przewodnik efektywnego uzytkowania
tych urzadzen.

Zalety
- duza trwato$¢ i niezawodno$¢ dziatania - ponad 10° operacji,
- brak tuku na stykach, zdolno$¢ zatgczania wysokich pradéw
rozruchowych,
wysoka odpornosé na wstrzasy i wibracje,
- wysoka odpornosc¢ na srodowisko agresywne,
chemikalia i kurz,
- brak zaktdcen elektromechanicznych,
kompatybilno$¢ logiczna
(szeroki przedziat dla wejsciowych sygnatéw sterujacych),
szybkosc¢ dziatania,
- niska pojemnos¢ wejscie-wyjscie.

Duza trwatos¢ i niezawodnosé¢ dziatania

Zastosowany w odpowiedni sposéb przekaznik potprzewodnikowy
gwarantuje wykonanie milionéw operaciji fgczeniowych.

Sama konstrukcja przekaznika zapewnia duzg niezawodnosé.
Brak ruchomych czesci w wyjsciowym obwodzie zataczajacym
zapewnia optymalne dziatanie w nowoczesnej energoelektronice.
W przekaznikach oferowanych przez Relpol S.A. opisana wyzej
technologia DCB pozwala uzyska¢ doskonate parametry termi-
czne, co automatycznie przektada sie na zywotno$c urzadzenia.
Pétprzewodnikowa koncéwka mocy nie jest tu narazana na stres
termiczny jak ma to miejsce w tradycyjnych rozwigzaniach.

Brak tuku na stykach

W przekaznikach pétprzewodnikowych nie wystepuije pojecie tuku,
poniewaz zataczanie nastepuje wewnatrz materiatu potprzewodni-
kowego, ktéry zmienia sie z nie przewodzacego w przewodzacy
zgodnie z wejsciowym sygnatem sterujacym.

Redukuje to znacznie emisje zakiécen o czestotliwosciach
radiowych (EMI), co moze by¢ wykorzystane przez konstruktoréw
jako istotna zaleta. Nie wystepuije tu takze zjawisko drgania stykow.

PRZEKAZNIK PRZEKAZNIK
ELEKTROMAGNETYCZNY POLPRZEWODNIKOWY
SYGNAL STERUJACY SYGNAL STERUJACY

| ||
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CZAS

ZAS
ODPOWIEDZI  ODSKOKOW

WYJSCIE

N

CZAS ODPOWIEDZI
<1 ms (Zataczane w dowolnej chwili)
< 10 ms (Zataczanie w zerze)

Poréwnanie przekaznika elektromechanicznego i przekaznika pdtprzewodnikowego
zataczajacego w dowolnej chwili (10)

Zaktécenia przewodzone sg réowniez istotnie zmniejszone z tego
wzgledu, ze wyijscie tyrystorowe stosowane w przekaznikach
potprzewodnikowych jest w zasadzie urzadzeniem blokujgcym
pradowo, ktére wytgcza sie tylko gdy prad AC jest bliski wartosci
zero (wytgczanie w zerze).

Dalsza poprawa dotyczaca zmniejszenia zaktécen elektromagne-
tycznych jest osiggana w przekaznikach zataczajacych w zerze
(ZS). Zasada sterowanie obcigzeniem przez przekazniki ZS
pozwala na zmniejszenie do najnizszego mozliwego poziomu
zaktocen EMI. W samej sieci czesto obecne sg zakidcenia EMI,
dlatego tez najwtasciwszym bedzie zastosowanie liniowego filtra
wejsciowego w celu ochrony przekaznika przed zakiéceniami
pochodzgcymi z sieci.

Wysoka odpornos¢ na wstrzasy i wibracje

Przekazniki potprzewodnikowe sg urzadzeniami elektronicznymi
catkowicie zintegrowanymi z materiatem obudowy i w konsekwencji
nie majg zadnych ruchomych czesci. Sq wigec bardzo odporne
nawet na duze wibracje, co dotyczy zaréwno ich amplitudy, jak
i czestotliwosci.

Wysoka odporno$¢ na srodowisko agresywne; chemikalia i kurz.
W zastosowaniach, w ktorych przekazniki elektromechaniczne
moga by¢ narazone na dziatanie $rodowiska agresywnego lub
gdzie kurz moze zniszczy¢ styki, przekazniki potprzewodnikowe
moga stanowi¢ najbardziej odpowiednig alternatywe tak ze
wzgledow technicznych, jak i ekonomicznych.

Brak zaktocen elektromechanicznych

Dzieki zastosowaniu przekaznika pétprzewodnikowego zaktécenia
zawarte w sygnale sterujgcym sg catkowicie wyeliminowane,
poniewaz sterownie odbywa sie catkowicie elektronicznie.
Cecha ta jest szczegdlnie istotna w takich produktach jak np.
fotokopiarki.

Kompatybilno$¢ logiczna

Przekazniki pétprzewodnikowe majg obwody wejsciowe kompa-
tybilne z mikroprocesorami i elementami logicznymi wykonanymi
w technologii CMOS, obwodami analogowymi.

Kompatybilno$¢ logiczna jest bardzo wazna dla zastosowan
przemystowych ze sterownikami PLC, poniewaz przekazniki te
moga byc¢ sterowane bezposrednio z wyjscia PLC.

SSR zapewnia uzytkownikowi zatgczanie wysokich pradow i wy-
soki poziom izolacji od sieci. Napiecie izolacji miedzy wejsciem
a wyjsciem jest zazwyczaj wyzsze niz 4 kV rms.

‘lesscccccceecse|’
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Przekazniki pétprzewodnikowe

Szybkos¢ dziatania

Istotng cechg przekaznikow poétprzewodnikowych, szczegodlnie
zatgczajacych w dowolnej chwili (10) jest mozliwo$¢ zataczania
w czasie krotszym niz 1 ms. Cecha ta daje mozliwos$¢ sterowania
fazowego obcigzeniem; Istnieje wowczas konieczno$¢ dodatko-
wego zastosowania sterownika fazowego wspotpracujacego
z przekaznikiem 10.

Niska pojemnos¢ pomiedzy wejsciem a wyjsciem przekaznika

Bardzo niska pojemno$¢ miedzy wejsciem a wyjsciem przekaz-
nika wynika z zastosowania sprzezenia optycznego.

Podsumowanie

Wiasciwos¢ ta ma tez pozytywny wptyw na redukcje wartosci
pradu uptywu, co jest wazne w zastosowaniach medycznych,
maszynach biurowych, AGD i przemystowych.

Ograniczenia

- spadek napiecia na ztaczu,

- okreslona rezystancja ztgcza i ograniczenie
narostu napiecia dV/dt - wrazliwos¢ na przepiecia,

- prad uptywu,

- ograniczenia narostu dl/dt.

Przekazniki p6tprzewodnikowe

Zalety:

- duza trwato$¢ i niezawodnos$¢ dziatania - ponad 10° operaciji.

- brak tuku na stykach.

- zdolno$¢ zataczania wysokich prgdéw rozruchowych.

- brak drgania stykow.

- wysoka odpornos¢ na wstrzasy i wibracje.

- wysoka odpornos¢ na srodowisko agresywne, chemikalia i kurz,

- brak zaktdcen elektromechanicznych,

- kompatybilnos¢ logiczna
(szeroki przedziat dla wejsciowych sygnatoéw sterujacych),

- szybko$¢ dziatania (sterowanie fazowe),

- niska pojemnos$c¢ wejscie-wyjscie.

Wady:

- spadek napiecia na ztaczu (1...1,6 V) - wydzielanie sie ciepta
i koniecznos¢ stosowania radiatora,

- okreslona rezystancja zlacza, wrazliwo$¢ na przepiecia -
koniecznos$¢ stosowania warystora lub uktadu RC,

- prad uptywu - w niektérych aplikacjach koniecznos¢
stosowania fgcznikdw mechanicznych dla zapewnienia
przerwy galwanicznej w obwodzie sterowanym.

Dane aplikacyjne

Przekazniki elektromagnetyczne

Zalety:

- jednakowa zdolno$¢ do przetaczania obcigzen AC i DC,

- niski koszt poczatkowy,

- pomijalny spadek napigcia,

- duza odpornosc¢ na przepiecia,

- zerowy prad uptywu.

Wady:

- zuzywanie sie stykdw; mniejsza zywotnos$c (ilos¢ zataczen),
odskoki stykow podczas zatgczania,

- zaktécenie elektromagnetyczne,

- niedostateczne jakos¢ przy zatgczaniu pradéw udarowych,
- diugi czas reakgiji.

Przekazniki hybrydowe

Kiedy do sterowania obcigzeniem zastosujemy hybryde zbudo-
wang z przekaznika elektromagnetycznego i pétprzewodni-
kowego, bedziemy mogli wykorzysta¢ zalety wynikajace z obu
przekaznikow.

Doskonatym rozwigzaniem jest zatgczanie obcigzenia przekaz-
nikiem potprzewodnikowym a nastepnie mostkowanie ztgcza
potprzewodnikowego przez przekaznik mechaniczny.
Przekaznik elektromagnetyczny petni tu jedynie role by-pass'u
eliminujac wydzielanie sie energii cieplnej na ztaczu potprzewod-
nikowym.

Dobér do réznych typéw obciazen

Aplikacja Grzejniki Lampy Lampy Silniki Silniki Mate Transfor- Styczniki,
rezystan- rezystan- haloge- 1-fazowe 3-fazowe transfor- matory cewki,
cyjne cyjne nowe matory 1-ph/3-ph zawory DC13

Przekazniki do druku

Tryb zalaczania ZS 4] ZS ZS (10) ZS (10) ZS (10) PS ZS (10)

3 A Triak 25A 1,5A 25A 25A 05A 1,5A

5 A Tyrystory 4A 3A 3A 3A 0,8A 3A

Przekazniki obudowa przemystowa

10 A Triak 8A 5A 2A 2A 2A

25 A Triak 16 A 10 A 4 A 4 A 4 A

10 A Tyrystory 10A 8A 3A 3A 3A 3A

Alternistor
25 A Tyrystory 25A 15A 6 A 5A 6 A 6 A
Alternistor

40 A Alternistor 40 A 25A 12A 12A 10 A

50 A Tyrystory 50 A 30A 15 A 15A 12A 15 A

55 A Alternistor 55 A 33A 16 A 16 A 15A

90 A Tyrystory 65 A 50 A 25A 20 A 24 A

110 A Tyrystory 95A (1) 60 A 30A 30A 40 A

ZS: zataczanie w zerze, 10: zatagczanie w dowolnej chwili, PS: zataczanie w maksimum.
() Zaciski przewidziano do przewodzenia pradéw maksymalnie do 63 A. Dane podane sg dla temperatury otoczenia Ta = 40°C.

‘arelpol.;
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RP 1A..D3, RP1A..D5, RP1A..D6

Przekazniki potprzewodnikowe 1-fazowe, zatagczajace w zerze, do montazu
na ptytke drukowana, typu RP 1A..D3, RP1A..D5, RP1A..D6

Opis

przekaznik pétprzewodnikowy AC do plytek drukowanych
zalaczanie w zerze

prad znamionowy 3, 5, 6 AACrms

niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania:

do 1000 Vp

zakres znamionowego napiecia obcigzenia:

240V + 480 VACrms

napiecie sterujace: 4...32 VDC

separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVACrms

Kod zaméwieniowy RP1A23D3

Sa to przekazniki pétprzewodnikowe z nowymi rozwigzaniami
o duzej niezawodnosci, faczace w sobie najnowsze osiggniecia
w dziedzinie technologii optycznej separacji galwanicznej oraz
wysokiej jakosci potprzewodnikéw mocy.

3, 5, 6-cio amperowe przekazniki sg dostepne dla napie¢ prze-
miennych do 480 VACrms.

Wersje przekaznika zataczajacego w zerze beda pracowaé
zaréwno z obcigzeniami indukcyjnymi jak i rezystancyjnymi.
Dzieki zastosowaniu nowoczesnych rozwigzan, stata czasowa
dV/dt moze by¢ duzo krétsza, gdyz nie ma tu potrzeby stosowania
uktadéw gasikowych RC, ktére w klasycznych rozwigzaniach
przekaznikow konieczne byty w celu ograniczenia przepiec
wystepujacych podczas taczen (wytaczen) obcigzen.

Podstawowe dane techniczne

Typ montazu (PCB)
llos¢ faz
Rodzaj zataczania
Napigcie znamionowe
Napiecie sterujace
Prad znamionowy

Przekaznik pélprzewodnikowy4, ‘ ‘

Rodzaj zataczania Napiecie znamionowe

Prad znamionowy

Napiecia sterujace

1A: zatgczanie w zerze 240: 230 VACrms 3: 3 AACrms 4..32VDC

1B: zatgczanie 400: 400 VACrms 5:5 AACrms 4..32VDC

w dowolnej chwili 480: 480 VACrms 5: 6 AACrms 4..32VDC

Typ

Napiecie Napiecia Prad znamionowy

znamionowe sterujace 3AACrms 5AACrms 6 AACrms
230 VACrms 4..32VDC RP1A23D3 RP1A23D5 RP1A23D6
400 VACrms 4...32VDC RP1A40D3 RP1A40D5 RP1A40D6
480 VACrms 4..32VDC RP1A48D3 RP1A48D5 RP1A48D6

‘= relpol.:
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RP 1A..D3, RP1A..D5, RP1A..D6

Specyfikacja ogdlna

RP1A23D.. RP1A40D.. RP1A48D..
Znamionowy zakres napiecia obcigzenia 24 do 280 VACrms 48 do 480 VACrms 48 do 530 VACrms
Niepowtarzalne szczytowe napigcie blokowania = 650 Vp = 850 Vp = 1000 Vp
Gwarantowane nap. zatgczenia (w zerze) <10V <10V <10V
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz

Wspotczynnik mocy

= 0,5 przy 230 VACrms

= 0,5 przy 400 VACrms

> 0,5 przy 480 VACrms

Uznania / aprobaty UL, CSA, VDE UL, CSA, VDE UL, CSA, VDE
Znak CE Tak Tak Tak
Wejscie sterujace

RP1A..D.. RP1B..D..
Zakres napiecia sterujgcego 4 do 32VDC 4 do 32VDC
Gwarantowane napiecie zataczenia < 3,5VDC < 3,5VDC
Gwarantowane napiecie wytaczenia > 1,2VDC = 1,2VDC
Prad polaryzacji wejscia < 10 mADC < 10 mADC
Dopuszczalne napigcie wsteczne < 32VDC < 32VDC
Czas zataczenia < 1/2 cyklu <10 ms
Czas wylaczenia < 1/2 cyklu < 1/2 cyklu
Wyjscie mocy

RP1A..D3 RP1A..D5 RP1A..D6
Znamionowy prad obcigzenia AC1 3 Arms 5 Arms 5,5 Arms

AC3 2,5 Arms 2,5 Arms 5 Arms

Minimalny prad obcigzenia 20 mArms 20 mArms 50 mArms
Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s <6 Ap <12 Ap -
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=20ms 60 Ap 90 Ap 300 Ap
Prad uptywu < 1 mArms < 1 mArms < 1 mArms
12t dla bezpiecznika t=1-10ms < 18 A2s <40 A2s <400 A2s
Maks. narost pradu dl/dt = 20 A/ms = 20 A/ms -
Spadek napiecia na ztaczu
przy pradzie znamionowym =<1,2Vrms <1,2Vrms <1,2Vrms
Maks. narost napiecia komutacyjnego dV/dt = 100 V/us = 100 V/us -
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt = 100 V/us = 100 V/us = 500 V/us
Warunki termiczne

RP1A..D3 RP1A..D5 RP1A..D6
Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C -40°C do +100°C -40°C do +100°C
Maks. temperatura ztacza < 125°C < 125°C <125°C

‘arelpol.;
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Izolacja wejscie - wyjscie

Obciazenia w funkcji temperatury otoczenia

Gwarantowana izolacja galwaniczna

> 4000 VACrms

Rezystancja wejscie - wyjscie

>10"°Q

Pojemnos¢ wejscie - wyjscie

=< 8 pF

Poziom napigecia odniesienia
zgodny z normg VDE 01 10 B

Izolacja grupa C

500 VACrms, 600 VDC

Prad obcigzenia [A AC rms]

6

5

4 ™~

3 ™~
\\

2

1

0
0 10 20 30 40 50 60 70

Temparatura otoczenia [°C]

Schemat pogladowy Schemat funkcjonalny
@ Wejécie mocy
P e 2 L+ @—l Yt ‘
& — Wejscie
e v = e e =\ o 1A, ( ;
] el
4 4 L- :)— X‘Z/v
(B Wyjécie mocy
Wymiary Obudowa
Waga okoto 10 g
Materiat obudowy Noryl GFN1, czarny
. 1M _ | M=1/10"=254mm Wyprowadzenia MiedZ ocynowana
Wypetnienie Silikon poliuretanowy
9M ognioodporny
3M | 4M
o - Aplikacje
o
"~ ‘ Przekazniki te mogg by¢ zastosowane do sterowania grzatkami
i O O o0 elektrycznymi, silnikami, o$wietleniem zarowym i jarzeniowym.
Y I Przy sterowaniu pradami o maksymalnych warto$ciach znamio-
s nowych przekazniki te muszg by¢ montowane pionowo.
- Jesli na wspolnej powierzchni zamontowanych jest wiecej
przekaznikéw, nalezy miedzy nimi zapewni¢ dystans 20 mm
— 43" - w celu lepszego ich chtodzenia.
Akcesoria
A ) Warystory
< Bezpieczniki
9 Dodatkowych informaciji prosze szuka¢ w czesci "AKCESORIA".
!
!
© 4 x 1 * =+0.2mm
** =+0.5mm
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22 RP 530...-.-0

Przekazniki potprzewodnikowe sterowanie i wyjscie DC, do montazu
na ptytke drukowana, typu RP 530...-.-0

Opis

 przekaznik pétprzewodnikowy DC do ptytek drukowanych
e prad znamionowy 1i 3 ADC

* zakres znamionowego napiecia obciazenia do 350 VDC

* zakres napiecia sterujgcego: 3-32 VDC

* separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVACrms

Kod zaméwieniowy RP 530 060-3-0

Sa to przekazniki pétprzewodnikowe do obwoddw drukowanych
znajdujgce zastosowanie wszedzie tam gdzie potrzebne jest szybkie
przetagczanie niewielkich obcigzen zasilanych napieciem statym
(DC). Zapewniajg one izolacje galwaniczng - min. 4 kVACrms.
Wyjsciowy tranzystor mocy realizuje operacje taczenia natych-
miast po podaniu sygnatu sterujgcego na obwod wejsciowy.

Podstawowe dane techniczne

Przekaznik pétprzewodnikowy (PCB)—,
Rodzaj zataczania
Napigcie znamionowe
Prad znamionowy
Napiecie sterujace

Napiecia sterujace

Rodzaj zalaczania

Napiecie znamionowe

Prad znamionowy

530: wyjscie DC 060: 60 VDC 1:1 ADC 0:3do 32VDC
200: 200 VDC 3:3ADC
350: 350 VDC

Typ

Napiecie Napiecia Prad znamionowy

znamionowe sterujace 1 ADC 3ADC

60 VDC 3do 32VDC RP 530 060-3-0

200 vDC 3do 32VDC RP 530 200-1-0

350 VDC 3do32VDC RP 530 350-1-0

Specyfikacja ogdlna

RP 530 060-3-0

RP 530 200-1-0 RP 530 350-1-0

Znamionowy zakres napiecia obcigzenia 3 do 60 VDC 3 do 200 VDC 3 do 350 VDC
Napiecie blokowane w stanie wytaczenia <60 VDC < 200 VDC =< 350 VDC
Uznania / aprobaty CSA CSA CSA

Znak CE Tak Tak Tak

Warunki termiczne

Izolacja wejscie - wyjscie

Temperatura pracy -20°C do +70°C Gwarantowana izolacja galwaniczna = 4000 VACrms
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C Rezystancja wejscie - wyjscie > 101°Q

Maks. temperatura ztacza =< 125°C Pojemnos¢ wejscie - wyjscie < 8pF

Rth ztacze - obudowa < 15 KIW

Rth ztacze - otoczenie < 22,5 KIW

‘arelpol.;
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Wejscie sterujace

RP 530 060-3-0

RP 530 200-1-0
RP 530 350-1-0

Zakres napiecia sterujgcego 3 do 32 VDC 3do 32VDC
Gwarantowane napiecie zataczenia =3VDC =3VDC
Gwarantowane napigcie wytgczenia > 1VDC > 1VDC
Napiecie wsteczne <6VDC <6 VDC
Czestotliwos¢ pracy / zataczen < 100 Hz < 100 Hz
Impedancja wejsciowa 1 kQ 1kQ

Czas zatgczenia przy Vin =25V < 100 ps < 100 ps
Czas wylaczenia <1ms <1ms
Napiegcie sterujgce

czas narostu i opadania Bez ograniczen < 100 ms

Wyjscie mocy

RP 530 060-3-0

RP 530 200-1-0 RP 530 350-1-0

Znamionowy prad obcigzenia DC1 3A 1A 1A
DC5 2A 05A 0,5A
DC13 3A 1A 1A

Minimalny prad obcigzenia 1 mA 1 mA 1 mA

Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s 5A 2A 2 A

Prad uptywu <1mA <1mA <1mA

Spadek napigecia na ztgczu

przy pradzie znamionowym <15V <15V <15V

Schematy pogladowe

Schematy funkcjonalne

RP 530 200-1-0, RP 530 350-1-0

RP 530 200-1-0, RP 530 350-1-0

-4

-2

+ Wyjscie mocy
+3 . +1
[ L3 ;| ‘
WEJSCIE o
STERUJACE \ 4 *< WJgig'E Wejscie ﬂ /
sterujace rzzzz777za :VV
-4 ‘ -2 v K’
L-(4 -
. é) Wyjécie mocy
RP 530 060-3-0 RP 530 060-3-0
+ (? Wyjécie mocy
P A, S— 1 L+(3 —— ‘
: ) Wejscie ﬂ
WEJSCIE >
STERUJACE \ 4 3[ WJS%%'E sterujace //VK Wrorssrsesi
L-(4 X‘Zﬂ
B (% Wyj$cie mocy
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24 RP 530...-.-0

Aplikacje

Przyktady potaczen:

Sterowanie / zatgczanie duzych obcigzen

+ +
100Q
o—4 1 PNP o——4 1
RP530 RP530
a—3 2 2—3 2 NPN
obciazenie obciazenie

Sterowanie obcigzeniami indukcyjnymi

obcigzenie
g—4 1 +
RP530
g—3 22— —

(do obciazenia indukcyjnego musy byé dotaczona réwnolegle dioda prostownicza)

Wymiary
4 MM M=1/10"=2.54 mm
9M
3M 4M
©

® r
| o0 505 ‘

\
=

43*

25.4*

*x
I
x
N
=

rox
no

H

oo

N
3
3

Obudowa

Obciazenia w funkcji temperatury otoczenia

Waga okoto 20 g

Materiat obudowy Noryl GFN1, czarny

Wyprowadzenia Mosigdz ocynowany

I} (Arms)

RP 530 060-3-0

350 4.
15| RP530 350 -1-0

0 Ta
20 30 40 50 60 70
Temperatura otoczenia [°C]

Wypetnienie Silikon poliuretanowy

Akcesoria

Bezpieczniki
Dodatkowych informacji prosze szuka¢ w czesci "AKCESORIA".
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RS1A23..., RS1A40..., RS1A48...

Przekazniki potprzewodnikowe 1-fazowe, zatgczajace w zerze,
przemystowe, typu RS1A23..., RS1A40..., RS1A48...

Opis

przekaznik pétprzewodnikowy AC

zalaczanie w zerze

wyjscie typu TRIAK - niski koszt

prad znamionowy 10, 25 i 40 AACrms
niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania:

do 1200 Vp

zakres znamionowego napiecia obcigzenia:

do 480 VACrms

zakresy napiecia sterujacego: 4,5-32 VDC i 18-36 VAC/DC
separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVACrms
ostona przekaznika - IP20

wskaznik zadziatania - LED

Kod zaméwieniowy RS1A23D 25

Wersja przekaznika zatgczajgcego w zerze napiecia z triakiem
(10 A) lub alternistorem (25 i 40 A) - jako koncowkg mocy jest
niedrogim rozwigzaniem umozliwiajgcym sterowanie obcigzeniami
rezystancyjnymi.

Moment zataczenia w przekaznikach zataczajgcych w zerze
nastepuje w momencie przejscia napiecia przez zero, a jego

llos¢ faz
Rodzaj zataczania
Napiecie znamionowe
Napiecie sterujace
Prad znamionowy

Przekaznik pc’ﬂprzewodnikowy—| ‘ ‘

wytgczenie - w momencie gdy warto$¢ pradu osiagnie zero.
Ostona zaciskow przekaznika zapewnia ochrone IP20.

Podstawowe dane techniczne

Rodzaj zataczania Napiecie Prad Napiecia sterujace
znamionowe zZnamionowy
A: zatgczanie w zerze 23: 230 VACrms 10: 10 AACrms LA: 18-36 VAC/VDC
40: 400 VACrms 25: 25 AACrms D: 4,5-32 VDC
48: 480 VACrms 40: 40 AACrms
Typ
Napiecie Niepowtarzalne Napiecia Prad znamionowy
znamionowe szczytowe sterujace
napiecie blokowania 10A 25 A 40 A
230 VACrms 650 Vp 4,5-32 VDC RS1A23D10 RS1A23D25 RS1A23D40
18-36 VAC/DC RS1A23LA10 RS1A23LA25 RS1A23LA40
400 VACrms 850 Vp 4,5-32 VDC RS1A40D10 RS1A40D25 RS1A40D40
18-36 VAC/DC RS1A40LA10 RS1A40LA25 RS1A40LA40
480 VACrms 1200 Vp 4,5-32 VDC RS1A48D10 RS1A48D25 RS1A48D40
18-36 VAC/DC RS1A48LA10 RS1A48LA25 RS1A48LA40
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RS1A23..., RS1A40..., RS1A48...

Specyfikacja ogdlna

RS1A23... RS1A40... RS1A48...
Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 24 do 265 VACrms 40 do 440 VACrms 40 do 530 VACrms
Niepowtarzalne szczytowe napiecie w zerze = 650 Vp = 850 Vp > 1200 Vp
Napiecie zataczenia "w zerze" <15V <15V <15V
Czestotliwos¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspotczynnik mocy >0,95przy 230 VACrms = 0,95 przy 400 VACrms = 0,95 przy 480 VACrms
Uznania / aprobaty UL, CSA
Znak CE Tak
Wejscie sterujace

RS1A..D.. RS1A..LA
Zakres napigcia sterujacego 4,5-32 VDC 18-36 VAC/DC
Gwarantowane napiecie zataczenia <425 < 18 VAC/DC
Dopuszczalne napiecie wsteczne =< 32VDC -
Gwarantowane napiecie wytgczenia =1VDC =5 VAC/DC
Prad wejsciowy przy maksymalnym
napieciu wejsciowym <12 mA < 15 mA
Czas zatgczenia < 1/2 cyklu <1 cykl
Czas wylaczenia < 1/2 cyklu < 2 cykle
Wyjscie mocy

RS1A...10 RS1A...25 RS1A...40
Znamionowy prad obcigzenia
AC1 przy Ta = 25°C 10 Arms 25 Arms 40 Arms
Minimalny prad obcigzenia 150 mA 150 mA 150 mA
Maks. prad przeciazeniowy przy t=1s <12 AACrms < 37 AACrms < 60 AACrms
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=10ms 100 Ap 230 Ap
Prad uptywu < 3 mArms < 3 mArms <3 mAmrs
1t dla bezpiecznika t=1-10ms > 50 A% > 265 A% > 450 A’%s
Maks. narost napiecia komutacyjnego dV/dt =10 Alus =10 Alus =10 Alus
Spadek napigcia na ztgczu
przy pradzie znamionowym < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt =250 V/us =250 V/ps =250 V/ps
Warunki termiczne

RS1A...10 RS1A...25 RS1A...40
Temperatura pracy -20° do 70°C -20° do 70°C -20° do 70°C
Temperatura magazynowania -40° do 70°C -40° do 70°C -40° do 70°C
Maks. temperatura ztacza < 125°C < 125°C < 125°C
Rth ztacze - obudowa < 4,80 K/W =< 1,10 KIW < 0,90 K/W
Rth ztacze - otoczenie < 40 KW < 20 KIW < 20 KIW
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Obudowa Izolacja wejscie - wyjscie
Waga okoto 60 g Izolacja galwaniczna
Materiat obudowy Noryl GFN 1, czarny wejscie - wyjscie = 4000 VACrms
Ptytka podstawy Aluminium Izolacja galwaniczna
Wypetnienie Brak wyjscie - obudowa > 4000 VACrms
Przekaznik
Sruba M5
Moment obrotowy 1,5-2,0 Nm
Zaciski wejscia sterujgcego
Sruba / konektor M3 x 6
Moment obrotowy 0,5 Nm
Zaciski wyj$ciowe mocy
Sruba / konektor M5 x 9
Moment obrotowy 2,4 Nm

Schemat pogladowy Schemat funkcjonalny
Wejscie QP Wyjscie
sterujace mocy
+ (A1 /; ‘
Al(+) T1 s -
Weijsci . Wyjscie —
vesee |0, o= > 7/ : ( e
A2(-) L1 - & E‘Z/‘
Wymiary
44.8
| -
/—“\ [ "] ’ -
- 2 -
®
| 12.3 - .
M3
<) @ h @
LED J:-_:._
AL Ei
@ @,/*ZXMS
1) a
5.2
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28 RS1A23..., RS1A40..., RS1A48...

Okreslenie rezystanciji termicznej Dobér radiatora

(prad obciazenia w funkcji temperatury otoczenia) Poréwnaj warto$¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na podstawie

pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong w tabeli i dobierz

RS1A...10 radiator o rezystancji termicznej nizszej, najblizszej tej wartosci.
Prad Rezystancja Rozpraszanie
oic@enia [A] termiczna [K/w] E%[W]
10.0| 314 | 238 | 1.61 | 0.84 | 0.07 | — |14 Radiator Rezystancja Dla mocy
termiczna rozpraszanej
9.0 | 4.05 | 317 | 2.29 | 1.41 | 0.53 - 12 . .
Radiator nie wymagany - -—-
8.0 521|418 | 3.16 | 213 | 11.1 | 0.08 | 11 RHS 100 3,00 K/IW >25W
7.0 | 6.72 | 550 | 429 | 3.07  1.86 | 0.64 | 9 RHS 45A 2,70K/W >60W
RHS 45B 2,00 KW >60W
6.0 | 8.76 | 7.29 | 582 | 4.35 | 2.88 | 1.41 (7 RHS 90 1,35 K/W >60 W
5.0 |11.65 9.82 | 7.99 | 6.16 | 4.33 | 2.49 | 6 RHS 45A plus wentylator 1,35 KIW >0wW
4 16.0 | 13.7 | 11.2 o RHS 45B plus wentylator 1,20 KIW >0W
.0 . 3. .29 890 | 6.52 | 414 | 5 RHS 112 110 KIW > 100 W
3.0 | 23.5| 20.1 | 16.8 | 13.5 |10.23| 6.92 | 3 RHS 301 0,80 K/IW >70 W
2.0 | 38.4 | 33.2 | 281 | 229 | 17.7 |12.53| 2 RHS 90 plus wentylator 0,45 KW >ow
RHS 112 plus wentylator 0,40 K/W >0W
1.0 | — - - - - | 2951 RHS 301 plus wentylator 0,25 KIW >0W
Ta
20 3 40 S0 60 70 _ Skontaktuj sie > 0,25 K/W
Temperatura otoczenia [°C] ze SWOim dystrybutorem
RS1A...25
Prad Rezystancja Rozpraszanie
oix:Eenia Al ﬂrchzna [K/W] ECL[W]
25.01 1.92 | 1.61 | 1.30 | 1.00 | 0.69 | 0.39 | 33
22.5| 2.39 | 2.04 | 1.69 | 1.34 | 0.99 | 0.63 | 28
20.0| 3.00 | 2.59 | 218 | 1.77 | 1.36 | 0.95 | 24
17.5| 3.68 | 3.19 | 2.71 | 2.22 | 1.74 | 1.25 | 21
15.0| 4.49 | 3.90 | 3.32 | 2.73 | 214 | 1.56 | 17
12.5| 5.64 | 491 | 418 | 3.45 | 272 | 1.99 | 14
10.0| 7.39 | 6.44 | 549 | 455 | 3.60 | 2.65 | 11
7.5 |10.34| 9.03 | 7.71 | 6.39 | 5.07 | 3.75 | 8
50 | 16.3 | 14.2 | 12.2 |{10.11| 805 | 599 | 5
2.5 - - 257 (214 | 17.0 | 12.7 | 2
20 30 40 50 60 70 Ta
Temperatura otoczenia [°C]
RS1A...40
Prad Rezystancja Rozpraszanie
oLJcEenia [A] termiczna [K/w] E%[W]
40.0( 1.10 | 0.89 | 0.68 | 0.47 | 0.26 | 0.05 | 48
36.0|] 141 | 118 | 0.94 | 0.70 | 0.46 | 0.22 | 42
32.0( 1.81 | 1.54 | 1.26 | 0.98 | 0.70 | 0.43 | 36
28.0| 2.33 | 2.01 | 1.68 | 1.35 | 1.03 | 0.70 | 31
24.0| 295 | 2.56 | 2.16 | 1.77 | 1.38 | 0.98 | 25
20.0| 3.71 | 3.22 | 2.73 | 2.24 | 1.75 | 1.27 | 20
16.0| 4.85 | 4.22 |3.59 | 2.96 | 2.33 | 1.69 | 16
12.0( 6.78 | 591 | 503 | 416 |[3.29 | 241 (11
8.0 (10.65| 9.30 | 7.94 | 6.58 | 5.23 (3.87 |7
40 | 223 | 195 | 16.7 | 139 | 111 | 8.25 | 4
20 30 40 50 60 70 ™

Temperatura otoczenia [°C]
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RM1A23..., RM1A40..., RM1A48..., RM1A60...

Przekazniki potprzewodnikowe 1-fazowe, zatgczajace w zerze,
przemystowe (zakresy standardowe), typu RM1A23..., RM1A40...,

RM1A48..., RM1A60...

przekaznik pétprzewodnikowy AC

zalaczanie w zerze

ostona przekaznika - IP20

wskaznik zadziatania - LED

wbudowane zabezpieczenie warystorowe dla napie¢:
230,400i 480V

prad znamionowy do 100 AACrms

niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania:

do 1600 Vp

zakres znamionowego napiecia obcigzenia:

do 600 VACrms

zakres napie¢ sterujacych:

4,5-32 VDC i 24-265 VAC / 24-190 VDC

separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVACrms

Opis Kod zaméwieniowy RM1A23D25
Przekaznik zatgczajacy w zerze napiecia z parg tyrystorow Przekaznik pétprzewodnikowy —, ‘
w obwodzie wyjsciowym mocy jest najczesciej stosowanym llo$é faz
przekaznikiem w aplikacjach przemystowych. Przekaznik ten Rodzaj zataczania
mozna stosowac do sterowania obcigzeniami rezystancyjnymi, Napiecie znamionowe
indukcyjnymi i pojemnosciowymi. Napiecie sterujace
Moment zatgczenia w przekaznikach zataczajacych w zerze Prad znamionowy
nastepuje w momencie przejscia napiecia przez zero, a jego
wytgczenie - w momencie gdy warto$¢ pradu osiagnie zero.
Ostona zaciskow przekaznika zapewnia ochrone IP20.
Przekazniki te zastepuja cata rodzine przekaznikow serii RA.
Podstawowe dane techniczne
Rodzaj zataczania Napiecie Prad Napiecia
znamionowe znamionowy sterujace
A: zalgczanie w zerze 23: 230 VACrms 25: 25 AACrms ~ 24-265 VAC
B: zatgczanie w dowolnej chwili 40: 400 VACrms 50: 50 AACrms © 24-190 VDC
48: 480 VACrms 75: 75 AACrms D: 4,5-32 VDC
60: 600 VACrms 100: 100 AACrms
Typ
Napiecie Niepowtarzalne Napiecia Prad znamionowy
zZnamionowe szczytowe napiecie sterujace 25A 50 A 75 A 100 A
blokowania
230 VACrms 650 Vp 4,5-32 VDC RM1A23D25 RM1A23D50 RM1A23D75 RM1A23D100
24 do 265 VAC RM1A23A25 RM1A23A50 RM1A23A75 RM1A23A100
24 do 190 VDC
400 VACrms 800 Vp 4,5-32 VDC RM1A40D25 RM1A40D50 RM1A40D75 RM1A40D100
24 do 265 VAC RM1A40A25 RM1A40A50 RM1A40A75 RM1A40A100
24 do 190 VDC
480 VACrms 1200 Vp 4,5-32VDC RM1A48D25 RM1A48D50 RM1A48D75 RM1A48D100
24 do 265 VAC RM1A48A25 RM1A48A50 RM1A48A75 RM1A48A100
24 do 190 VDC
600 VACrms 1600 Vp 4,5-32 VDC RM1A60D25 RM1A60D50 RM1A60D75 RM1A60D100
24 do 265 VAC RM1A60A25 RM1A60A50 RM1A60A75 RM1A60A100

24 do 190 VDC
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RM1A23..., RM1A40..., RM1A48..., RM1A60...

Specyfikacja ogdlna

RM1A23... RM1A40... RM1A48... RM1A60...
Znamionowy zakres napiecia obcigzenia 24 do 265 VACrms 42 do 440 VACrms 42 do 530 VACrms 42 do 660 VACrms
Niepowtarzalne szczytowe napiecie
blokowania = 650 Vp > 850 Vp > 1200 Vp > 1600 Vp
Watystor 275V 460 V 550 V brak
Napiecie zatgczenia "w zerze" <15V <15V <15V <15V
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspéitczynnik mocy >0,5 przy 230 VACrms >0,5 przy 400 VACms >0,5 przy 480 VACrms >0,5przy600VACms
Uznania / aprobaty UL, CSA UL, CSA UL, CSA UL, CSA
Znak CE Tak Tak Tak Tak *
* Radiator musi by¢ uziemiony
Wejscie sterujace
RM1A..D.. RM..1A..A..
Zakres napiecia sterujgcego 4,5-32 VDC 24-26 VAC, 24-190 VDC
Gwarantowane napiecie zatgczenia <4,25VDC < 20 VAC/DC
Napiecie wsteczne < 32VDC -
Gwarantowane napiecie wytaczenia = 1VDC > 6 VAC/DC
Prad wejsciowy przy maksymalnym
napieciu wejsciowym < 10 mA <5mA
Czas zatgczenia < 1/2 cyklu 1 cykl
Wyjscie mocy
RM1A...25 RM1A...50 RM1A...75 RM1A...100
Znamionowy prad obcigzenia
AC1 przy Ta = 25°C 25 Arms 50 Arms 75 Arms 100 Arms
AC3 przy Ta = 25°C 5 Arms 15 Arms 20 Arms 30 Arms
Minimalny prad obcigzenia 150 mA 150 ma 150 mA 150 mA
Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s < 55 AACrms <125 AACrms <150 AACrms <200 AACrms
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=10ms 250 Ap 600 Ap 1000 Ap 1500 Ap
Prad uptywu < 3 mArms < 3 mArms < 3 mArms < 3 mArms
1t dla bezpiecznika t=1-10ms > 100 Alus < 1800 A?%s < 6600 A’%s < 18000 A%s
Maks. narost pradu dl/dt = 100 Alus > 100 Alus = 100 Alus = 100 Alus
Spadek napiecia na ztgczu przy pradzie
znamionowym < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms
Maks. narost napiecia komutacyjnego dV/dt 500 V/us 500 V/us 500 V/ps 500 V/us
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt 500 V/us 500 V/us 500 V/us 500 V/us
Obudowa Izolacja wejscie - wyjscie
Waga Izolacja galwaniczna
25A,50 A okoto 60 g wejscie - wyjscie > 4000 VACrms
75 A, 100 A okoto 100 g Izolacja galwaniczna
Materiat obudowy Noryl GFN 1, czarny wyjscie - obudowa = 4000 VACrms
Ptytka podstawy
25A,50 A Aluminium niklowane
75 A, 100 A Miedz niklowana
Wypetnienie Brak
Przekaznik
Sruba M5
Moment obrotowy 1,5-2,0 Nm
Zaciski wejscia sterujgcego
Sruba 0,5Nm
Moment obrotowy M3 x 6
Zaciski wyjsciowe mocy
Sruba M5 x 9
Moment obrotowy 2,4 Nm
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Schemat pogladowy Schemat funkcjonalny
Weisci Wic
sterujace ® moty
Al(+) T .—l b ‘ )%y
Weisci . Wyijscie
v |, B> / [
A2(-) L1 / é

Wymiary
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® i > / N
| >
®
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Dobér radiatora

Porownaj wartos¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na podstawie
pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong w tabeli i dobierz
radiator o rezystancji termicznej nizszej, najblizszej tej wartosci.

Radiator Rezystancja Dla mocy
termiczna rozpraszanej
Radiator nie wymagany - -
RHS 100 3,00 KW >25W
RHS 45A 2,70 KIW >60W
RHS 45B 2,00 K/W >60 W
RHS 90 1,35 KIW >60 W
RHS 45A plus wentylator 1,35 KIW >0W
RHS 45B plus wentylator 1,20 KIW >0W
RHS 112 1,10 KIW >100 W
RHS 301 0,80 K/W >70 W
RHS 90 plus wentylator 0,45 KIW >0W
RHS 112 plus wentylator 0,40 KIW >0WwW
RHS 301 plus wentylator 0,25 K/IW >0W
Skontaktuj sie > 0,25 KIW -
ze swoim dystrybutorem
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RM1A23..., RM1A40..., RM1A48..., RM1A60...

Okreslenie rezystanciji termicznej

(prad obciazenia w funkcji temperatury otoczenia)

RM1A...25 RM1A...75
Sosazonia A frmezna (k) o Sagenia 4 i o
25.0( 2.70 | 2.34 | 1.98 | 1.61 | 1.25 | 0.89 | 28 75.0| 0.91 | 0.78 | 0.65 | 0.52 | 0.39 | 0.26 | 77
22,5 3.10 | 2.69 | 2.28 | 1.86 | 1.45 | 1.04 | 24 67.5| 1.10 | 0.96 | 0.81 | 0.65 | 0.51 | 0.36 | 68
20.0( 3.61 | 3.13 | 2.65 | 2.18 | 1.70 | 1.23 | 21 60.0| 1.34 | 117 | 1.00 | 0.83 | 0.66 | 049 | 59
17.5| 4.26 | 3.70 | 3.14 | 2.59 | 2.03 | 1.47 | 18 52.5| 1.60 | 1.40 | 1.20 | 1.00 | 0.08 | 0.60 | 50
15.0| 5.14 | 4.47 | 3.80 | 3.14 | 2.47 | 1.80 | 15 45.0( 1.93 | 1.68 | 1.44 | 1.20 | 0.96 | 0.72 | 42
12.5| 6.38 | 5.56 | 4.73 | 3.91 | 3.09 | 2.27 | 12 37.5| 2.38 | 2.08 | 1.78 | 1.49 | 1.19 | 0.89 | 34
10.0| 8.25 | 7.19 | 6.14 | 5.08 | 4.02 | 2.97 | 9 30.0| 3.06 | 2.68 | 2.30 | 1.91 | 1.53 | 1.15 | 26
75 | 1.4 | 994 | 8.49 | 7.04 | 559 | 414 | 7 22.5| 421 | 3.68 | 3.16 | 2.63 | 2.10 | 1.58 | 19
50 | 17.7 | 154 | 13.2 | 11.0 | 8.74 | 651 | 4 15.0| 6.51 | 5.70 | 4.88 | 4.07 | 3.26 | 2.44 | 12
25 — | = | — — 1182 (136 |2 7.5 | 13.5 |11.77| 10.09 8.41 | 6.73 | 5.04 | 6
20 30 40 50 60 70 Ta 20 30 40 50 60 70 Ta
Temperatura otoczenia [°C] Temperatura otoczenia [°C]
RM1A...50 RM1A...100
50.0| 1.03 | 0.86 | 0.70 | 0.53 | 0.37 | 0.20 | 61 100.0| 0.54 | 0.45 | 0.36 | 0.27 | 0.18 | 0.09 | 111
45.0( 1.27 | 1.09 | 0.90 | 0.71 | 0.52 | 0.33 | 53 90.0| 0.68 | 0.58 | 0.47 | 0.37 | 0.27 | 0.17 | 97
40.0( 1.54 | 1.32 | 1.10 | 0.89 | 0.67 | 0.45 | 46 80.0| 0.86 | 0.74 | 0.62 | 0.50 | 0.38 | 0.26 | 84
35.0( 1.85 | 1.59 | 1.34 | 1.08 | 0.82 | 0.57 | 39 70.0| 1.08 | 0.94 | 0.80 | 0.66 | 0.52 | 0.38 | 71
30.0( 2.26 | 1.95 | 1.65 | 1.34 | 1.03 | 0.72 | 33 60.0| 1.37 | 1.20 | 1.03 | 0.85 | 0.68 | 0.51 | 59
25.0( 2.85 | 2.47 | 2.08 | 1.70 | 1.32 | 0.94 | 26 50.0| 1.70 | 1.49 | 1.26 | 1.06 | 0.85 | 0.64 | 47
20.0( 3.73 | 3.24 | 275 | 2.26 | 1.77 | 1.27 | 20 40.0( 2.21 | 1.93 | 1.66 | 1.38 | 1.10 | 0.83 | 36
15.0| 5.22 | 4.54 | 3.86 | 3.19 | 2.51 | 1.83 | 15 30.0| 3.06 | 2.68 | 2.30 | 1.91 | 1.53 | 1.15 | 26
10.0| 8.21 | 7.16 | 6.11 | 5.05 | 4.00 | 2.95 | 10 20.0| 4.78 | 418 | 3.59 | 2.99 | 2.39 | 1.79 | 17
50 [ 17.2 | 15.0 | 12.9 | 10.7 | 8.51 | 6.33 | 5 10.0| 9.98 | 8.73 | 7.49 | 6.24 | 4.99 | 3.74 | 8
20 30 40 50 60 70 ™ 20 30 40 50 60 70 ™
Temperatura otoczenia [°C] Temperatura otoczenia [°C]
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RA24..-D06L,RA40..-D08 L

Przekazniki pétprzewodnikowe 1-fazowe, niskoszumowe,
zataczajace w zerze, typu RA 24..-D06 L, RA 40..-D 08 L

Opis

* przekaznik p6tprzewodnikowy AC

» zalaczanie w zerze

« dla obciazen rezystancyjnych

* prad znamionowy 10 i 25 AACrms

* znamionowe napiecie obcigzenia: do 400 VACrms

* zakres napie¢ sterujacych: 3 - 32 VDC

* separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVACrms

Kod zaméwieniowy RA2425-D06L

Przekazniki niskoszumowe typu RA...-D..L majq zastosowanie
wszedzie, gdzie wymagany jest niski poziom emisji zaktocen
elektromagnetycznych do sieci (PN-EN 50081-1).

Urzadzenia gospodarstwa domowego, sprzet informatyczny
i medyczny od jakiego$ czasu musi sprostaé odpowiednim
wymogom narzucanym przez normy (PN-EN 50081-1).
Przekazniki typu RA24..-DO6L i RA40..-DO8L sa przeznaczone
do aplikacji gdzie poziom emisji zaktocen musi by¢ bezwzglednie
niski a klient nie chce rezygnowac z zalet wynikajacych z wiasci-
wosci przekaznikow potprzewodnikowych.

Przekazniki te realizujg funkcje zataczania w zerze napiecia
i sg przeznaczone do obcigzen rezystancyjnych (cos¢ bliski 1).
Przekazniki niskoszumowe (typu "Low-Noise") sg gtdwnie prze-
znaczone do urzadzen biurowych, kuchenek, piecow domowych
i przemystowych, do systeméw oswietleniowych sal kinowych,
teatralnych, sklepéw i magazyndw, kserokopiarek i do sprzetu
medycznego.

Podstawowe dane techniczne

Rodzaj zataczania
Napiecie znamionowe
Prad znamionowy
Napiecie sterujace
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania
Niski poziom emisji zaktiocen EM

Przekaznik potprzewodnikowy 1 | ‘

Rodzaj zataczania Napiecie Prad Napiecia Niepowtarzalne Emisja zaktécen

znamionowe Znamionowy sterujace szczytowe napiecie elektro-
blokowania magnetycznych
A: zatgczanie w zerze 24: 230 VACrms 10: 10 AACrms -D: 3-32 VDC 06: 650 Vp L: Niski poziom
emisji zaktocen EM

40: 400 VACrms 25: 25 AACrms 08: 850 Vp

Typ

Napiecie Niepowtarzalne Emisja zaktécen Napiecia Prad znamionowy

znamionowe szczytowe napiecie elektro- sterujace 10 AACrms 25 AACrms
blokowania magnetycznych

230 VACrms 650 Vp Niski poziom emis;ji 3do32VDC RA 2410 -D0O6L RA 2425 -D06L

zaktécen EM
400 VACrms 850 Vp Niski poziom emis;ji 3do32VDC RA 4010 -DOSL RA 4025 -D08SL
zaktécen EM
Specyfikacja ogolna
RA 24...-D06L RA 40...-D0SL

Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 180 do 265 VACrms 340 do 530 VACrms

Niepowtarzalne szczytowe napiecie

blokowania > 650 Vp > 850 Vp

Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz

Wspétczynnik mocy 1 1

Aprobaty / uznania UL, CSA, VDE UL, CSA, VDE

Znak CE Tak Tak
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34 RA 24.. -D 06

L,RA40..-D08 L

Wejscie sterujace

Izolacja wejscie - wyjscie

Zakres napigcia sterujacego

3 do 32 VDC

Gwarantowane napiecie zataczenia =3V

Izolacja galwaniczna wejscie - wyjscie

> 4000 VACrms

Gwarantowane napiecie wytgczenia =1V Izolacja galwaniczna wyjscie - obudowa = 4000 VACrms
Napiecie wsteczne < 32VDC
Impedancja wejéciowa 1 kQ Napiecie odniesienia 500 VACrms
Czas odpowiedzi < 1/2 cyklu Izolacja zgodna z wymogami VDE 0700
Wyjscie mocy
RA.10-DO.L RA..25-DO0.L
Znamionowy prad obcigzenia AC1 10 Arms 25 Arms
Minimalny prad obcigzenia AC1 1 Arms 2 Arms
Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s < 30 Ap < 50 Ap
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=20ms 90 Ap 200 Ap
Prad uptywu < 1 mArms < 1 mArms
1t dla bezpiecznika t=1-10ms <120 A% < 200 A%s
Spadek napigcia na ztgczu
przy pradzie znamionowym < 1,2Vrms < 1,2Vrms
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt = 250 V/us = 250 V/us
Prad synchronizaciji < 20 mArms < 20 mArms
Warunki termiczne
RA.10-DO.L RA..25-DO0.L
Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C -40°C do +100°C
Maks. temperatura ztgcza < 125°C < 125°C
Rth ztacze - obudowa < 2,5 KW < 1,8 KIW
Schemat pogladowy Wymiary
455 **
R 2 A == =) F== N
| |y = > e ik ‘
Ly
-4 1
e —

Schemat funkcjonalny

@ Wyjécie mocy
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RA24..-D06L,RA40..-D08 L

Aplikacje

Obudowa

Waga okoto 110 g
Materiat obudowy Noryl GFN1, czarny
Ptytka podstawy Aluminium

Wypetnienie Silikon poliuretanowy
Przekaznik
Sruba M5
Moment obrotowy <1,5Nm
Zaciski wejscia sterujgcego
Sruba M3 x 6
Moment obrotowy < 0,5Nm
Zaciski wyj$ciowe mocy
Sruba M5 x 6
Moment obrotowy < 2,4 Nm

Bardzo niski poziom zaktdcen przewodzonych tych przekaznikow
jest uzyskiwany dzieki doktadnej synchronizacji momentu zadzia-
tania triaka z momentem przejscia przez warto$¢ zero napiecia
zasilania. Dlatego przekazniki te posiadajg dodatkowy zacisk
podtaczany do linii zasilania. Moze on by¢ dotaczony do przewodu
neutralnego lub do przewodu fazowego w zaleznosci w jaki
sposob zatgczane jest obcigzenie.

Przekazniki te stuzg do sterowania obcigzeniami rezystancyjnymi,
gdzie cosg bliski jest 1.

Podczas wysterowania przekaznika, dla RA..10-D 0. L minimalny
prad obcigzenia wynosi 1A, natomiast dla RA..25-D 0. L - 2A.

Okreslenie rezystancji termicznej Akcesoria
(prad obciazenia w funkcji temperatury otoczenia) Radiator
Zaczep na szyne
RA.10-DO.L Bezpieczniki
Warystory
Prad Rezystancja Rozpraszanie Dodatkowych informacji prosze szukac¢ w czesci "AKCESORIA".
cl)ciqlenia [A] Enlana [K/W] E%W]
10| 57 | 50 | 43 | 36 | 28 | 20 |14 i .
9 6.2 5.4 4.6 3.9 31 22 (12 DObOI' radlatora
8 74 | 64 | 55 | 4.6 371 27 111 Poréwnaj wartos¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na podstawie
pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong w tabeli i dobierz
7185 |74 ) 63 53 42 319 radiator o rezystancji termicznej nizszej, najblizszej tej wartosci.
6 9.8 8.6 7.4 6.1 4.9 49 (8
5| — |102 | 87 | 7.2 | 58 | 6.2 |7
Radiator Rezystancja Dla mocy
4 | — - |105 | 87 | 7.0 | 57 |6 termiczna rozpraszanej
3 - - - |10.7 85 | 47 |5 Radiator nie wymagany - -
ol — T — 1 21 Z 108 | 84 |a RHS 100 3,00 K/W >25 W
RHS 45A 2,70 KIW > 60 W
U e e e e e R RHS 458 2,00 K/W >60 W
20 30 40 50 60 70 Ta RHS 90 1,35 KIW >60W
Temperatura otoczenia [*C] RHS 45A plus wentylator 1,35 KIW >0W
RHS 45B plus wentylator 1,20 KIW >0W
RA ..25-D 0. L RHS 112 1,10 KIW >100 W
RHS 301 0,80 K/W >70 W
Prad Rezystancia Rozpraszanie RHS 90 plus wentylator 0,45 KIW >0W
obcigzenia [A] termiczna [K/W] mocy [W] RHS 112 plus wentylator 0,40 KIW >0W
RHS 301 plus wentylator 0,25 K/W >0W
25 1.0 0.8 05 | 0.25| — — |38
225\ 15 | 11 | 08 | 05 | 0.26| — |33 Skontaktuj sig > 0,25 KW
ze swoim dystrybutorem
20 1.9 1.6 | 1.2 0.9 0.5 — |29

17.5| 2.5 | 21 1.7 | 1.3 | 0.9 0.5 | 25
15 33 129 | 24 |19 | 14 | 10 | 21
125| 44 | 39 | 3.3 | 27 | 21 1.5 | 17
10 57 | 50 | 43 | 36 | 29 | 21 |14
75 |75 | 66 | 56 | 47 | 3.7 | 28 | 11
5 106 | 9.3 | 80 | 6.6 53 | 40 |8
25 - - — |10.7 | 85 64 |5
20 30 40 50 60 70 Ta

Temperatura otoczenia [°C]
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Schemat potaczen

Aplikacja 3-fazowa z dwoma elementami grzewczymi
bez przewodu neutralnego
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RC 24.. -D 06, RC 44.. -D 12
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Przekazniki potprzewodnikowe 1-fazowe, przemystowe,
zalaczajace w maksimum napiecia, typu RC 24.. -D 06, RC 44.. -D 12

Opis

przekaznik pétprzewodnikowy AC

zalagczanie w maksimum napiecia

dla obciazen typowo indukcyjnych (transformatorow)
prad znamionowy 10, 25 i 50 AACrms

znamionowe napiecie obcigzenia: do 400 VACrms
niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania:

do 1200 Vp

zakres napie¢ sterujacych: 4-32 VDC

separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVACrms

Kod zaméwieniowy RC 24 10 -D 06

Przekaznik typu RC jest przeznaczony do sterowania obcigze-
niami wybitnie indukcyjnymi, takimi jak transformatory z rdzeniem
ferrytowym. Przekaznik ten zatacza w momencie, gdy po poda-
niu napiecia na jego wejscie sterujace, przebieg napiecia na
obcigzeniu osiggnie pierwszg warto$¢ szczytowa.

Przekaznik roztgcza obcigzenie w momencie przejscia wartosci
pradu obcigzenia przez wartos¢ zero.

Podstawowe dane techniczne

Rodzaj zataczania
Napigcie znamionowe
Prad znamionowy
Napiecie sterujace
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania

Przekaznik pétprzewodnikowy — | ‘

Rodzaj zataczania Napiecie znamionowe

Prad znamionowy

Niepowtarzalne szczytowe
napiecie blokowania

Napiecia sterujace

C: zatgczanie w maksimum  24: 230 VACrms 10: 10 AACrms -D: 4-32 VDC 06: 650 Vp
44: 400 VACrms 25: 25 AACrms 12: 1200 Vp

50: 50 AACrms
Typ
Napiecie znamionowe Napigcia sterujace Prad znamionowy

10 AACrms 25 AACrms 50 AACrms
230 VACrms 4 do 32VDC RC 2410 -D 06 RC 2425 -D 06 RC 2450 -D 06
400 VACrms 4 do 32VDC RC 4410 -D 12 RC 4425 -D 12 RC 4450 -D 12
Specyfikacja ogdlna

RC 24.. -D 06 RC 44.. -D 12

Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 90 do 280 VACrms 180 do 480 VACrms
Niepowtarzalne szczytowe napigcie
blokowania > 650 Vp 1200 Vp
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspotczynnik mocy = 0,5 przy 230 VACrms = 0,5 przy 400 VACrms
Aprobaty / uznania UL, CSA UL, CSA
Znak CE Tak Tak

‘= relpol.:
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RC 24.. -D 06, RC 44.. -D 12

Wejscie sterujace

Izolacja wejscie - wyjscie

Zakres napigcia sterujacego 4 do 32 VDC Izolacja galwaniczna wejscie - wyjscie = 4000 VACrms
Gwarantowane napiecie zataczenia <4VDC Izolacja galwaniczna wyjscie - obudowa = 4000 VACrms
Gwarantowane napigcie wytaczenia = 1VDC Rezystancja wejscie - wyjscie = 10"°Q
Napiecie wsteczne < 32VDC Rezystancja wyjscie - obudowa = 10"°Q
Impedancja wejsciowa 1 kQ Pojemnos¢ wejscie - wyjscie < 8pF
Czas zatgczenia < 1/2 cyklu Pojemnos¢ wyjscie - obudowa < 50 pF
Czas wylaczenia < 1/2 cyklu
Impuls wejsciowy,
czas narostu i opadania < 100 ps
Wyjscie mocy
RC ..10-D .. RC ..25-D.. RC ..50 -D ..
Znamionowy prad obcigzenia AC1 10 Arms 25 Arms 50 Arms
Minimalny prad obciazenia 100 mArms 100 mArms 100 mArms
Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s < 50 Ap < 80 Ap <175 Ap
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=20ms 160 Ap 250 Ap 600 Ap
Prad uptywu < 5 mArms < 5 mArms < 5 mArms
12t dla bezpiecznika t=1-10ms < 130 A% =< 310 A% < 1800 A%s
Maks. narost pradu dl/dt = 100 Alus = 100 Alus = 100 Alus
Spadek napiecia na ztaczu przy pradzie
znamionowym < 1,6 Vims < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms
Maks. narost napigcia komutowanego dV/dt < 1 kV/ys < 1 kV/ys <1 kV/ys
Maks. narost napigcia blokowania dV/dt = 1kV/us = 1kV/us = 1 kV/us
Warunki termiczne
RC ..10-D .. RC ..25-D.. RC ..50 -D ..
Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C -40°C do +100°C -40°C do +100°C
Maks. temperatura ztacza < 125°C < 125°C < 125°C
Rth ztacze - obudowa < 2 KIW < 1,25 KIW < 0,65 KIW
Rth ztgcze - otoczenie < 12,5 KIW <12 KIW < 12 KIW
Schemat pogladowy Schemat funkcjonalny
<? Wyjsécie mocy
o g o ] ]
: [ i ¢ Wejscie -
AN e e =110 ; gL
' 1 | Pl
P A — 5 1 L'®7 E“Z"
é Wyjécie mocy
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Okreslenie rezystanciji termicznej

(prad obcigzenia w funkcji temperatury otoczenia)

RC.10-D..
raszena A s o oyt
16| 27 | 22 | 18 | 1.3 | 0.87 | 0.41 | 22
15| 31 | 26 | 21 | 1.7 | 1.2 | 0.65 | 20
14|37 | 31| 26| 2 | 15 | 09218
13| 43 | 3.7 | 31| 25 | 19 | 1.2 |16
12| 5 | 43 | 37| 3 | 23| 16 |15
1| 59 | 51 | 44 | 36 | 28 | 21 [13
10| 69 | 6 | 52 | 43 | 35 | 2.6 |12
9 79|69 59|49 | 4 3 |10
7 |108| 95 | 81 | 6.8 | 54 | 41 |7
5| — | 142|122 102 | 81 | 6.1 |5
3| — | — | = | — |146 1093
1| = | = | = = =1 =11
20 30 40 5 60 70
Temperatura otoczenia [°C]
RC.25-D..
25 2 |17 | 14| 1 | 071 04032
225| 25 | 21 | 1.8 | 1.4 | 1 | 066 |27
20 | 31 | 27| 23|19 | 14| 1 |23
175 4 | 35| 3 25 | 2 | 14|20
15 | 49 | 43 | 37 | 31 | 25 | 1.9 |16
125 6.2 | 54 | 46 | 3.9 | 31 | 23 |13
0 (81 | 71|61 | 51| 4 |3 |10
75 [ 113 | 99 | 85 | 71 | 56 | 42 |7
5 — | 156 133|111 | 89 | 6.7 |5
25 | — | = | = | — | 187 14 |2
20 30 40 50 60 70 ™

Temperatura otoczenia [°C]

RC .50 -D ..

50 | 0.92 | 0.76 | 0.60 | 0.45 | 0.29 - 63
45| 1.2 | 0.99 | 0.80 | 0.62 | 0.44 | 0.26 | 55
40 1.5 1.3 1.1 0.85 | 0.63 | 0.42 | 47
35 19 | 1.6 1.4 1.1 0.89 | 0.63 | 40
30| 24 21 1.8 1.5 1.2 0.91 | 33
25 3 2.7 2.3 1.9 1.5 11 | 26
20 | 3.9 3.5 3 2.5 2 1.5 | 20
15| 55 4.8 4.1 3.4 2.7 2.1 15
10 | 8.6 7.5 6.4 5.4 4.3 3.2 |9

5 179 | 15.6 | 134 | 11.2 | 8.9 6.7 | 4

20 30 40 50 60 70 Ta

Dobér radiatora

Temperatura otoczenia [°C]

Poréwnaj wartos¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na podstawie
pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong w tabeli i dobierz
radiator o rezystancji termicznej nizszej, najblizszej tej wartosci.

Radiator Rezystancja Dla mocy
termiczna rozpraszanej
Radiator nie wymagany - -
RHS 100 3,00 KIW >25W
RHS 45A 2,70 KIW >60W
RHS 45B 2,00 K/W >60 W
RHS 90 1,35 KIW >60 W
RHS 45A plus wentylator 1,35 KIW >0W
RHS 45B plus wentylator 1,20 KIW >0W
RHS 112 1,10 KIW >100 W
RHS 301 0,80 K/IW >70 W
RHS 90 plus wentylator 0,45 K/IW >0W
RHS 112 plus wentylator 0,40 K/W >0W
RHS 301 plus wentylator 0,25 K/IW >0W
Skontaktuj sie > 0,25 KIW -
ze swoim dystrybutorem

‘= relpol.:



40 RC 24.. -D 06, RC 44.. -D 12

Aplikacje Wymiary
Odmierzanie czasu
Inicjowanie zataczenia / przewodzenia. 55
Napiecie sieci musi by¢ obecne przynajmniej 1 okres przed :
pojawieniem sig¢ wejsciowego sygnatu sterujacego e 2
5 | = =
N I
vy | Ly
5.3

) D
J Y

/

Powtorne zataczenie

Minimalny czas mozliwy do uzyskania pomiedzy kolejnymi
stanami zataczenia wyjscia przekaznika wynosi 20 ms (dla 50 Hz),
czyli czas trwania jednego okresu napiecia sieci.

Zabezpieczenie przed przepieciami

Transformatory sg urzgdzeniami stanowigcymi obcigzenie
typowo indukcyjne, jednak jak kazde obcigzenie posiadajg takze
sktadowg pojemnosciowa i czystg rezystancje.

Oba rodzaje obcigzenia stanowigce sktadowa urojong impedancji
(pojemnosc¢ i indukcyjnos¢), charakteryzujg sie zdolnoscig do
magazynowania energii.

Dlatego tez sterowanie takimi obcigzeniami narzuca konieczno$c¢
zabezpieczania obwodéw wyjsciowych tacznikéw przed prze-
pieciami poprzez zastosowanie zewnetrznego warystora.

Srednica warystora < 20 mm
Napiecie warystora dla przekaznika na napiecie 240 VAC:
250 VAC (RV 02)
Napiecie warystora dla przekaznika na napiecie 440 VAC:
480 VAC (RV 05)

% Obciazenie
¢ k % Napiecie
NAPIECIE
STEREUJACE @ SSR @ zasilania
(sieci)
x 3 Py SL

e | Y

Zastosowac

:‘i? paste
< I — - przewodzaca
termicznie

7 2xM3
} el [ep N

**=+0.4 13
*rk=+0.5mm

58.0 ***

Obudowa

Waga okoto 110 g
Materiat obudowy Noryl GFN1, czarny
Ptytka podstawy Aluminium

Wypetnienie Silikon poliuretanowy
Przekaznik
Sruba M5
Moment obrotowy <1,5Nm
Zaciski wejscia sterujacego
Sruba M3 x 6
Moment obrotowy < 0,5Nm
Zaciski wyjsciowe mocy
Sruba M5 x 6
Moment obrotowy < 2,4 Nm

Akcesoria

Ostona przekaznika

Radiator

Zaczep na szyne

Bezpieczniki

Warystory

Dodatkowych informacji prosze szukac w czesci "AKCESORIA".
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RE 24.. AA06, RE 48.. AA12, RE 6050 AA16

Przekazniki potprzewodnikowe 1-fazowe, przemystowe, sterowane liniowym
sygnatem pradowym (4-20)mA, typu RE 24.. AA06, RE 48.. AA12, RE 6050AA 16

Opis

przekaznik pétprzewodnikowy AC

sterowanie analogowym liniowym sygnatem pradowym
(4 - 20)mA

dla obcigzen rezystancyjnych i indukcyjnych

prad znamionowy 10, 25 i 50A ACrms

znamionowe napiecie obcigzenia: do 600V ACrms
niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania:

do 1600Vp

separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4kV ACrms
LED - wskaznik obecnosci pradu sterujacego

Kod zaméwieniowy RE 48 50 AA 12

Sterowanie obcigzeniem w sposob liniowy, czyli standardowym
sygnatem pradowym (4 - 20)mA opiera sie na zasadzie sterowania
fazowego, polegajacego na liniowej zmianie wypetniania napigcia
sterowanego sieci na obcigzeniu.

Przekaznik kazdorazowo wytgcza obcigzenie przy przejsciu
pradu obcigzenia przez warto$¢ zero. Moment zatgczenia obcia-
zenia proporcjonalny jest do wejsciowego pradu sterujacego.

Podstawowe dane techniczne

Rodzaj zataczania
Napiecie znamionowe
Prad znamionowy
Sterowanie analogowe (4-20)mA
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania

Przekaznik potprzewodnikowy — | ‘

Rodzaj zataczania Napiecie znamionowe Prad znamionowy Sygnat sterujacy Niepowtarzalne szczytowe
napiecie blokowania
E: sterowanie analogowe 24: 115 VACrms 10: 10 AACrms AA: 4 do 20 mA 06: 650 Vp
sygnatem liniowym 230 VACrms 25: 25 AACrms 12: 1200 Vp
48: 400 VACrms 50: 50 AACrms 16: 1600 Vp
480 VACrms
60: 600 VACrms
Typ
Napiecie znamionowe  Niepowtarzalne Sygnat sterujacy Prad znamionowy
szczytowe 10 AACrms 25 AACrms 50 AACrms
napiecie blokowania
115 VACrms 650 Vp 4 do 20 mA RE 2410 AA06 RE 2425 AA06 RE 2450 AA06
230 VACrms 650 Vp 4 do 20 mA RE 2410 AA06 RE 2425 AA06 RE 2450 AA06
400 VACrms 1200 Vp 4 do 20 mA RE 4810 AA06 RE 4825 AA06 RE 4850 AA06
480 VACrms 1200 Vp 4 do 20 mA RE 4810 AA06 RE 4825 AA06 RE 4850 AA06
600 VACrms 1600 Vp 4 do 20 mA - - RE 6050 AA06
Specyfikacja ogolna
RE 24.. AA06 RE 48.. AA12 RE 6050 AA16
Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 90 do 280 VACrms 265 do 530 VACrms 330 do 660 VACrms
Niepowtarzalne szczytowe napiecie
blokowania = 600 Vp = 1200 Vp = 1600 Vp
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspétczynnik mocy 0,5 0,5 0,5
Aprobaty / uznania UL, CSA UL, CSA, UL, CSA
Znak CE Tak Tak Tak
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RE 24.. AA06, RE 48.. AA12, RE 6050 AA16

Wejscie sterujace

Izolacja wejscie - wyjscie

Zakres pradu wejsciowego

4 do 20 mA

Izolacja galwaniczna wejscie - wyjscie

> 4000 VACrms

Spadek napiecia

< 8 VDC przy 20 mA

Izolacja galwaniczna wyjscie - obudowa

> 4000 VACrms

Impedancja dynamiczna = 100 Q Rezystancja wejscie - wyjscie =101 Q
Dopuszczalny prad wejsciowy < 50 mA Rezystancja wyjscie - obudowa =10 Q
Zabezpieczenie przed odwrotng Pojemnos¢ wejscie - wyjscie < 8pF
polaryzacja Tak Pojemnos¢ wyijscie - obudowa < 50 pF
UWAGA:
Maksymalna warto$¢ pradu podawanego na wejscie sterujace
wynosi: 50 mA.
Wyjscie mocy
RE ..10 AA .. RE ..25 AA .. RE ..50 AA .. RE 6050 AA16
Znamionowy prad obcigzenia AC1 10 Arms 25 Arms 50 Arms 50 Arms
Minimalny prad obciazenia 500 mAmrs 500 mAmrs 500 mAmrs 500 mAmrs
Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s < 35 AACrms < 55 AACrms <125 AACrms <125 AACrms
Prad uptywu <6 mA <6 mA <6 mA <6 mA
12t dla bezpiecznika t=1-10ms =< 130 A%s =< 310 A% < 1800 A% < 1800 A%s
Maks. narost pradu dl/dt = 100 Alus = 100 Alus > 100 A/us = 100 Alus
Maks. narost napiecia komutowanego dV/dt = 500 V/us = 500 V/pus > 500 V/us = 500 V/us
Maks. narost napigcia blokowania dV/dt = 500 V/ps = 500 V/us = 500 V/ps = 500 V/ps
Warunki termiczne
RE ..10 AA .. RE ..25 AA .. RE ..50 AA ..
Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C -40°C do +100°C -40°C do +100°C
Maks. temperatura ztacza < 125°C < 125°C < 125°C
Rth ztacze - obudowa < 2 KIW < 1,25 KIW < 0,65 KIW
Rth ztacze - otoczenie < 12,5 KIW <12 KIW < 12 KIW
Schemat pogladowy Schemat funkcjonalny
Wyjécie mocy
Y — o ZF—T] ]
S I\ & Wejscie e
STV\éiJUJCAIgE IC ’§Z N WJC‘;?:(\:KIE sterujgce T j / %%
N 2 ! , L-(a XiZi K

é) Wyj$cie mocy
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Okreslenie rezystanciji termicznej

(prad obcigzenia w funkcji temperatury otoczenia)

RE ..10 AA

Prad

16
15
14
13
12
1
10

9
7
5
3

RE .25 AA ..

Prad

25
22.5
20
17.5
15
12.5
10
7.5

2.5

obiazenia [A formicsma kW] moay
27 | 22 | 1.8 | 1.3 | 0.87 | 0.41|22
31 | 26 | 21 | 1.7 | 1.2 | 0.65|20
37 | 31| 26| 2 | 1.5 | 092|18
43 | 37 | 31| 25 | 1.9 | 1.2 |16
5 | 43| 37| 3 | 23| 16 |15
59 | 51 | 44 | 36 | 28 | 21 |13
69 | 6 | 52 | 43 | 35 | 26 |12
79 | 69 | 59 | 49 | 4 3 |10
10.8| 95 | 81 | 68 | 54 | 41 |7
— 142 /122|102 81| 61 |5
— | = | = | — | 146|109 |3
20 30 40 50 60 70 Ta

Temperatura otoczenia [°C]

obciazenia [A] ;@iﬂiw Eﬁzfﬁame
2 | 17|14 1 |0.71]|040]32
25 | 21 |18 | 14| 1 |0.66 |27
31 | 27| 23 | 19 | 14 | 1 |23
4 | 35| 3 25 | 2 | 14|20
49 | 43 | 37 | 31 | 25 | 19 |16
62 | 54 | 46 | 3.9 | 31 | 23 |13
81 | 71|64 51| 4 |3 |10
13|99 | 85| 71 | 56 | 42 |7
— | 156|133 | 1.1 | 89 | 67 |5
- | =] = = |187] 14 |2
20 30 40 5 60 70 ™

Temperatura otoczenia [°C]

RE ..50 AA ..
obcazenia (A tormeana tkw] g
50 [ 0.92 | 0.76 | 0.60 | 0.45 | 029 | — |63
45| 1.2 | 0.99 | 0.80 | 0.62 | 0.44 | 0.26 | 55
40| 15 | 1.3 | 1.1 | 0.85 | 0.63 | 0.42 | 47
35| 19| 1.6 | 1.4 | 1.1 | 0.89 | 0.63 | 40
30 24 | 21 | 18 | 1.5 | 1.2 | 09133
25| 3 | 27 | 23|19 | 1.5 | 1.1 |26
2039 |35 3 | 25| 2 | 15|20
15| 55 | 48 | 41 | 34 | 27 | 21 |15
10| 86 | 75 | 6.4 | 54 | 43 | 32 |9
5 | 17.9 156 | 134 | 11.2 | 89 | 6.7 | 4
20 30 40 50 60 70 i

Dobér radiatora

Temperatura otoczenia [°C]

Poréwnaj wartos¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na podstawie
pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong w tabeli i dobierz
radiator o rezystancji termicznej nizszej, najblizszej tej wartosci.

Radiator Rezystancja Dla mocy
termiczna rozpraszanej
Radiator nie wymagany - -
RHS 100 3,00 KIW >25W
RHS 45A 2,70 KIW >60W
RHS 45B 2,00 K/W >60 W
RHS 90 1,35 KIW >60 W
RHS 45A plus wentylator 1,35 KIW >0W
RHS 45B plus wentylator 1,20 KIW >0W
RHS 112 1,10 KIW >100 W
RHS 301 0,80 K/IW >70 W
RHS 90 plus wentylator 0,45 K/IW >0W
RHS 112 plus wentylator 0,40 K/W >0W
RHS 301 plus wentylator 0,25 K/IW >0W
Skontaktuj sie > 0,25 KIW -
ze swoim dystrybutorem
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RE 24.. AA06, RE 48.. AA12, RE 6050 AA16

Wymiary

Aplikacje

==\
|

e I .}

30 **+

24.5*

P rieey -
P10 ! Zastosowa¢
~ ﬁ NI i paste
5 Jr o
|
2 x M3
} e N
=+04 13
=+0.5mm
Obudowa
Waga okoto 110 g
Materiat obudowy Noryl GFN1, czarny
Ptytka podstawy Aluminium
Wypetnienie Silikon poliuretanowy
Przekaznik
Sruba M5
Moment obrotowy <1,5Nm
Zaciski wejscia sterujgcego
Sruba M3 x 6
Moment obrotowy < 0,5Nm
Zaciski wyjsciowe mocy
Sruba M5 x 6
Moment obrotowy < 2,4 Nm
Akcesoria
Ostona przekaznika
Radiator
Zaczep na szyne
Bezpieczniki
Warystory

Dodatkowych informacji prosze szukac¢ w czesci "AKCESORIA".

Przekazniki te doskonale nadajg sie do sterowania elementami
grzewczymi w systemach kontroli temperatury i systemach
oswietleniowych. Mozna je takze wykorzysta¢ do tagodnego
zatgczania duzych praddéw pobieranych przez oswietlenie
jarzeniowe.

Ze wzgledu na fazowy rodzaj sterowania obcigzeniem zalecane
jest stosowanie filtru dolnoprzepustowego LC w celu ograniczenia
zaktocen o czestotliwosciach radiowych wpuszczanych do sieci
zasilajacej.

Elementy LC filtra dolnoprzepustowego powinny by¢ zamon-
towane mozliwie jak najblizej wyjscia przekaznika.

lin

SSR

M =

A

< g
G
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m
O

SSR

8 21 D]ET o

obcigzenie

. 1 @ L F
©

4 do
20 mA
+

oY@

0

Charakterystyka przetwarzania

Moc wyjsciowa w funkcji sygnatu wejsciowego (4-20)mA

lin [MA] Pout [%]
Typowe dla 50/60 Hz

4 0,5

6 8

8 22
10 40
12 54
14 66
16 75
18 81
20 86
25 92

Maksymalna odchytka: +5% przy Tj=25°C
Zmiany temperatury: 5% przy Tj=-20 do +125°C

Tj - temperatura ztgcza potprzewodnikowego

‘arelpol.;



RD 0605 -D, RD 2001 -D, RD 3501 -D

45

Przekazniki potprzewodnikowe przemystowe,
dla obcigzen stalopradowych DC, typu RD 0605 -D, RD 2001 -D, RD 3501 -D

* przekaznik p6tprzewodnikowy DC

¢ prad znamionowy 1i5 ADC

* znamionowe napiecie obciazenia:
do 350 VDC

 zakres napie¢ sterujacych: 3-32 VDC

¢ separacja galwaniczna wejscie - wyjscie:
4 kVACrms

Opis Kod zaméwieniowy RD 06 05 -D
Przekazniki z wyjsciem statopragdowym sa przeznaczone dla Przekaznik pétprzewodnikowy — |
aplikacji, gdzie istnieje potrzeba szybkiego zatgczania niewielkich Rodzaj zataczania
obcigzen i/lub zapewnienia izolacji galwanicznej pomiedzy Napiecie znamionowe
obwodem sterujgcym a obcigzeniem na poziomie minimum Prad znamionowy
4 kKVACrms. Napiecie sterujace
Zatgczenie i wylgczenie tranzystora mocy nastepuje natychmiast
po podaniu na wejscie przekaznika sygnatu sterujgcego.
Podstawowe dane techniczne
Rodzaj zataczania Napiecie znamionowe Prad znamionowy Sygnat sterujacy
D: sterowanie DC 06: 60 VDC 01: 1 ADC -D: 3-32 VDC
20: 200 VDC 05: 5 ADC
35:350 VDC
Typ
Napiecie znamionowe Sygnat sterujacy Prad znamionowy
1ADC 5 ADC
60 VDC 3do32VDC RD 0605 -D
200 VDC 3do 32VDC RD 2001 -D
350 VDC 3do32VDC RD 3501 -D
Specyfikacja ogodlna
RD 0605 -D RD 2001 -D RD 3501 -D
Znamionowy zakres napiecia obcigzenia
Napiecie blokowania 3 do 60 VDC 3 do 200 VDC 3 do 350 VDC
Czestotliwo$¢ znamionowa = 60 VDC = 200 VDC = 350 VDC
Aprobaty / uznania CSA CSA CSA
Znak CE Tak Tak Tak
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RD 0605 -D, RD 2001 -D, RD 3501 -D

Wejscie sterujace

RD 2001 -D RD 0605 -D
RD 3501 -D
Zakres napiecia wejsciowego 3do 32VDC 3 do 32VDC
Gwarantowane napiecie zataczenia = 3VDC =3VDC
Gwarantowane napigcie wytaczenia > 1VDC > 1VDC
Napiecie wsteczne < 32VDC < 32VDC
Maksymalna czestotliwosé pracy =< 100 Hz <100 Hz
Impedancja wejsciowa 1 kQ 1kQ
Czas zataczenia przy Vin = 5V < 100 ps < 100 ps
Czas wylaczenia <1ms <1ms
Impuls wejsciowy, czas narostu i opadania < 100 ps bez ograniczen
Wyjscie mocy
RD 2001 -D RD 0605 -D
RD 3501 -D
Znamionowy prad obcigzenia DC1 1A 5A
Minimalny prad obcigzenia 1 mA 1 mA
Maks. prad przecigzeniowy przy t=1s <2A <10A (15 A przez 80 ms)
Prad uptywu <=1mA <1mA
Spadek napiecia na ztaczu <15V <15V
Warunki termiczne Izolacja wejscie - wyjscie
Temperatura pracy -20°C do +70°C Izolacja galwaniczna wejscie - wyjscie = 4000 VACrms
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C Izolacja galwaniczna wyjscie - obudowa = 4000 VACrms
Maks. temperatura ztgcza < +150°C Rezystancja wejscie - wyjscie > 10"°Q
Rth ztacze - obudowa < 3 K/W Rezystancja wyjscie - obudowa = 10"°Q
Rth ztacze - otoczenie < 15 KIW Pojemnos¢ wejscie - wyjscie < 8 pF
Pojemnos¢ wyjscie - obudowa < 50 pF
Schematy pogladowe Schematy funkcjonalne
RD 2001 -D, RD 3501 -D RD 2001 -D, RD 3501 -D
+ (P Wyjscie mocy
w3 ‘ o +1 L3 T ‘
. Wejscie
S%EJS&SE v 3< WMY£$|E sterujgce / K 77777777 =
1 L-(4 ij;
-4 -2
- é Wyijécie mocy
RD 0605 -D RD 0605 -D
+ @ Wyjscie mocy
+3 L+ 3 4/_/7

W

-4

+1
WEJSCIE v ' A WYJSCIE
STERUJACE 4 ' MOCY

-2

Wejécie j
sterujgce T

L-(a

T\
v

77777777

( g
o
- é Wyjécie mocy
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RD 0605 -D, RD 2001 -D, RD 3501 -D

Wymiary Aplikacje
Sterowanie duzymi mocami
45.5"
~ +
R W 2 = & 1000 ’
ol & I
© § | o—14 1 PNP o4 1
i RD RD
—3 2 o—13 2 NPN
5.3

S fe |

Zastosowac

m. paste
= I - T przewodzacq

termicznie

58.2 **

2 x M3
Sl B N
=+04 13
=+0.5mm
Obudowa
Waga okoto 110 g
Materiat obudowy Noryl GFN1, czarny
Ptytka podstawy Aluminium
Wypetnienie Silikon poliuretanowy
Przekaznik
Sruba M5
Moment obrotowy < 1,5Nm
Zaciski wejscia sterujgcego
Sruba M3 x 6
Moment obrotowy < 0,5Nm
Zaciski wyjsciowe mocy
Sruba M5 x 6
Moment obrotowy < 2,4 Nm

Okreslenie rezystanciji termicznej

RD 0605 -D

Prad Rezystancja
obciazenia [A DC] termiczna [K/W]

5| 10.7 | 9.3 8 6.7 53 | 4
4| 133 11.7 | 10 8.3 6.7 | 5
3
2

- — 13.3 | 111 8.8 | 6.7

obcigzenie obcigzenie

Sterowanie obcigzeniami indukcyjnymi

obcigzenie

RD =

(do obigzenia indukcyjnego musi by¢ dotgczona réwnolegle
dioda prostownicza, np. 1N4007)

Bezpiecznik
bezpiecznik
Tl 18 +
WEJSCIE
STERUJACE D) SSR _
obcigzenie
= |E a -
Dobér radiatora
Dobér radiatora Rezystancja
(patrz ,AKCERORIA”) termiczna
Radiator nie wymagany Rths-a > 12,5 KW
RHS 100 30 KW

- — — - 13.3 10
1 — — — — — —
20 30 40 50 60 70
Temperatura otoczenia [°C]

Akcesoria
Ostona przekaznika
Radiator
Zaczep na szyne
Bezpieczniki
Warystory

Dodatkowych informacji prosze szuka¢ w czesci "AKCESORIA".

Poréwnaj wartos¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na pod-
stawie pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong w tabeli
i dobierz radiator o rezystancji termicznej nizszej, najblizszej tej
wartosci.

Czestotliwos¢ = 0...10 Hz.

Typy RD 2001 -D i RD 3501 -D nie wymagajg stosowania radiatora.
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RN 1A23...., RN 1A48...., RN 1A60....

Przekazniki pétprzewodnikowe Solitron Mini, zintegrowane z radiatorem,
typu RN 1A23...., RN 1A48...., RN 1A60....

Opis

stycznik pétprzewodnikowy AC 22,5 mm szerokosci
zalaczanie w zerze dla aplikacji silnikowych i grzejnych
prad znamionowy 10 i 20 A

znamionowe napiecie obcigzenia:

120/230 VAC, 400/480 VAC i 600 VAC

wbudowane zabezpieczenie przed przepigeciami

LED - wskaznik zadziatania

stopien ochrony 1P20

montaz na szyne lub do $ciany

separacja galwaniczna wejscie - wyjscie: 4 kVAcrms

Kod zaméwieniowy RN1A48D 20U

Przekaznik / stycznik poétprzewodnikowy typu Solitron Mini
jest zaprojektowany dla przemystowych aplikacji silnikowych
i grzewczych. Jest on zintegrowany z radiatorem wyposazonym
w zaczep do montazu na szyne DIN 35 mm. Konstrukcja tego
zaczepu umozliwia takze montaz na $cianie za pomocg $rub.
Radiator jest usytuowany za przekaznikiem / stycznikiem potprze-

llos¢ faz
Rodzaj zataczania
Napiecie znamionowe
Napiecie sterujace
Prad znamionowy

Przekaznik pétprzewodnikowy — | ‘

wodnikowym. Cate urzadzenie ma szeroko$¢ 22,5 mm i jest Rodzaj wyprowadzen
optymalnym rozwigzaniem pod wzgledem oszczednosci miejsca
oraz fatwosci montazu i wykonania podtgczen przewodow.
Element potprzewodnikowy mocy jest odseparowany pod
wzgledem elektrycznym od radiatora materiatem ceramicznym
zapewniajacym izolacje na poziomie minimum 4 kV.
Przekaznik dostepny jest dla napie¢ sterujacych AC lub DC.
Posiada wewnetrznie wbudowane zabezpieczenie przeciw
przepieciowe oraz wskaznik zadziatania LED.
Typ
Napiecie Sygnat Prad znamionowy
zZnamionowe sterujacy Wyjscia typu SSR
AC1:10 A AC1:20 A
AC1: 3A AC3: 5A
120/230 VAC 5-32 VDC RN 1A23D10U RN 1A23D20U
24-265V AC/DC RN 1A23A10U RN 1A23A20U
400/480 VAC 5-32 VDC RN 1A48D10U RN 1A48D20U
24-265V AC/DC RN 1A48A10U RN 1A48A20U
600 VAC 5-32 VDC RN 1A60D10U RN 1A60D20U

24-265 V AC/DC

RN 1A60A10U

RN 1A60A20U

Specyfikacja ogdlna

RN1A23.... RN1A48.... RN1AG60....
Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 42 do 265 VAC 42 do 530 VAC 42 do 660 VAC
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania 600 Vp 1200 Vp 1400 Vp
Napiecie warystora 275 VAC 510 VAC 625 VAC
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspétczynnik mocy =0,5 =0,5 =>0,5
Znak CE Tak Tak Tak

(wymagany filtr zewnetrzny dla zachowania wymogéw wg PN-EN 50081-1)

Zgodnos¢ z normami: IEC 60158-2, PN-EN 50082-2
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Wejscie sterujace

RN1A..D.. RN1A..A..
Zakres napiecia wejsciowego 5do 32 VDC 24 do 265 VAC/DC
Gwarantowane napigcie zataczenia 4,5VDC 14 VAC/DC
Gwarantowane napiecie wytaczenia 1VDC 4 VAC/DC
Maksymalne napiecie wsteczne 32VDC -
Ochrona warystorem 50 VDC 275 VAC
Prad polaryzaciji <6 mA <8 mA
Czas zatgczenia (50Hz) 10 ms 20 ms
Czas wylaczenia (50Hz) 10 ms 20 ms
Wskaznik (zielona dioda LED) Tak Tak
Wyjscie mocy
RN1A23.10. RN1A23.20. RN1A48.10. RN1A48.20.
RN1A60.10. RN1A60.20.
Znamionowy prad obcigzenia "
AC1 przy Ta = 30°C 10A 20 A 10 A 20 A
AC1 przy Ta =40°C 8,75 A 17,5A 8,75 A 17,5A
AC1 przy Ta = 50°C 75A 15 A 75A 15 A
AC1 przy Ta =60°C 6,25 A 12,5A 6,25 A 12,5A
AC3 przy Ta = 30°C 3A 5A 3A 5A
Detekcja przejscia przez zero Tak Tak Tak Tak
Minimalny prad obcigzenia 200 mA 200 mA 200 mA 200 mA
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=10ms 120 Ap 200 Ap 230 Ap 300 Ap
(Tj=25°C)
Prad uptywu przy Uni fn (Tj = 125°C) <1mA <1mA <1mA <1mA
1%t dla bezpiecznika t=1-10ms 72 A% 200 A%s 265 A%s 450 A%s
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt 250 V/us 250 V/us 500 V/us 500 V/us
1) W przypadku montazu stycznikdw pétprzewodnikowych typu
Solitron Mini obok siebie nalezy zapewni¢ odpowiednie
odlegtosci migdzy nimi. Minimalne dystanse jakie nalezy
zachowac to:
- 22,5 mm pomiedzy sasiednimi przekaznikami (stycznikami)
montowanymi w poziomie,
- 120 mm pomiedzy przekaznikami montowanymi pod lub nad
(w pionie). Po wykonaniu podtgczen nalezy dokona¢ pomiaru
temperatury otoczenia tych stycznikéw w czasie ich pracy,
dla sprawdzenia czy wartosci pradéw, jakimi sterujemy sg
dla tych warunkéw odpowiednie (poréwnaj z powyzszg
tabelg). W przypadku zbyt wysokiej temperatury nalezy
poprawi¢ warunki chtodzenia (wentylacji) lub zmniejszy¢
wartos¢ sterowanego pradu.
Obudowa Izolacja wejscie - wyjscie
Montaz Szyna DIN 35 mm Izolacja galwaniczna wejscie - wyjscie 4000 Vp
lub Srubowy Izolacja galwaniczna wyjscie - radiator 4000 Vp
Waga 220 g
Materiat obudowy PBT

(Polibbutylen Theraphtalate)
Sruby z ptytka dociskowa.

Wyprowadzenia
Zaciski wejscia sterujgcego
i wyjsciowe mocy

4 mm? lub 2 x 2,5 mm?

Wymiary

Wymiary

Zalecane:
Minimalnie:
Moment obrotowy:

AWG 12 lub 2 x AWG 14
0,5 mm?, AWG 20
0,6 Nm

80 x 22,5 x 100 mm
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RN 1A23..

..» RN 1A48...., RN 1A60....

Warunki termiczne

RN1A... 10. RN1A... 20.
Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C -20°C do +100°C

Schemat pogladowy

Schemat funkcjonalny

LHLAT gf—

@ Wyjécie mocy
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WEJSCIE v = [ WYJSCIE Wejscie E
STERUJACE AN MOCY sterujace  "°° ﬁ K’ ‘f\

- L (@ X‘Zi

@ Wyjscie mocy

Aplikacje

Sterowanie 1-polowe, obcigzenie
fazowe lub miedzyfazowe

Sterowanie 2-polowe, aplikacja Sterowanie 3-polowe, aplikacja
3-fazowa, gwiazda i trojkat 3-fazowa, gwiazda i trojkat
(bez przewodu neutralnego) (z przewodem neutralnym)
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Wyprowadzenia
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Wymiary
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>2 RN .A23..., RN .A48...

Przekazniki pétprzewodnikowe Solitron 1-polowe i 2-polowe,
zintegrowane z radiatorem, typu RN .A23..., RN .A48...

Opis

stycznik pétprzewodnikowy AC 1- lub 2-polowy

» zataczanie w zerze dla aplikacji silnikowych i grzejnych
zataczanie w dowolnej chwili

prad znamionowy 30, 50 i 63 A

znamionowe napiecie obcigzenia: 230 VAC, 400/480 VAC
wbudowane zabezpieczenie przed przepigeciami

LED - wskaznik zadziatania

stopien ochrony 1P20

* montaz na szyne lub do $ciany

Kod zaméwieniowy RN1A23A50

Przekaznik / stycznik pétprzewodnikowy typu Solitron jest
zaprojektowany dla przemystowych aplikacii silnikowych i grzewczych.
Ma on zastosowanie w aplikacjach 1-fazowych i 3-fazowych
w sterowaniu obcigzeniami do 63 A (w kategorii AC1) i do 24 A
(w kategorii AC3).

Stycznik ten zintegrowany jest z radiatorem, wyposazonym
w zaczep do montazu na szyne DIN 35 mm. Radiator jest
usytuowany z przodu stycznika, w celu zoptymalizowania
warunkow chtodzenia.

Usytuowanie radiatora w czesci frontowej wyklucza takze
narazenie na kontakt przewoddéw z gorgcym radiatorem.
Element potprzewodnikowy mocy wykonany jest w technologii
bezposredniego naniesienia potprzewodnika na podtoze cera-
miczne (DCB). Przekaznik dostepny jest dla napie¢ sterujacych
AC lub DC. Posiada wewnetrznie wbudowane zabezpieczenie
przeciw przepieciowe oraz wskaznik zadziatania LED.

Typ wersja 1-polowa

llos¢ faz
Rodzaj zataczania
A: zalaczanie w zerze
B: zatagczanie w dowolnej chwili
Napiecie znamionowe
Napiecie sterujace
Prad znamionowy

Przekaznik pétprzewodnikowy 1 | ‘

Napiecie Sygnat Prad znamionowy
znamionowe sterujacy AC1:30 A AC1: 50 A AC1: 63 A
AC3: 6 A AC3: 12 A AC3: 24 A
230 VAC 5-32 VDC RN 1A23D30 RN 1A23D50 RN 1A23D63
5-32 VDC RN 1B23D30 RN 1B23D50 RN 1B23D63
24-265 VAC/DC RN 1A23A30 RN 1A23A50 RN 1A23A63
400/480 VAC 5-32 VDC RN 1A48D30 RN 1A48D50 RN 1A48D63
5-32 VDC RN 1B48D30 RN 1B48D50 RN 1B48D63
24-265 VAC/DC RN 1A48A30 RN 1A48A50 RN 1A48A63

Typ wersja 2-polowa

Napiecie Sygnat Prad znamionowy
znamionowe sterujacy AC1: 30 A (dla obu faz) AC1: 50 A (dla obu faz)
AC3:6 A AC3:12A
230 VAC 5-32 VDC RN 2A23D30 RN 2A23D50
5-32 VDC RN 2B23D30 RN 2B23D50
24-265 VAC/DC RN 2A23A30 RN 2A23A50
400/480 VAC 5-32 VDC RN 2A48D30 RN 2A48D50
5-32 VDC RN 2B48D30 RN 2B48D50
24-265 VAC/DC RN 2A48A30 RN 2A48A50
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Specyfikacja ogdlna

RN ..23... RN ..48...
Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 24 do 265 VAC 42 to 530 VAC
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania 800 Vp 1200 Vp
Napiecie warystora 275 VAC 510 VAC
Czestotliwos$¢ znamionowa45 to 65 Hz 45 to 65 Hz
Wspotczynnik mocy =05 > 0,5
Znak CE Tak Tak
(wymagany filtr zewnetrzny dla zachowania wymogéw wg PN-EN 50081-1)
Zgodnos¢ z normami: IEC 60158-2, PN-EN 50082-2
Wejscie sterujace
RN....D RN...A
Zakres napiecia wejsciowego
RN1 5do 32 VDC 24 do 265 VAC/DC
RN2 2 x (5do 32) VDC 2 x (24 do 265) VAC/DC
Gwarantowane napiecie zataczenia 4VDC 14 VAC/DC
Gwarantowane napiecie wytaczenia 3VDC 6 VAC/DC
Maksymalne napiecie wsteczne 32VDC -
Prad polaryzacji
RN1 <9 mA <12mA
RN2 <9 mA/faze <12 mA/faze
Czas zatgczenia (50Hz)
RN.A 10 ms 20 ms
RN.B <1ms -
Czas wylaczenia (50Hz)
RN.A 10 ms 20 ms
RN.B 10 ms =
Wskaznik (zielona dioda LED) Tak Tak
Wyjscie mocy
RN.....30 RN.....50 RN.....63
Znamionowy prad obcigzenia
RN1A.. AC1 przy Ta=30°C 30A 50 A 63 A
AC1 przy Ta =40°C 25A 50 A 60 A
AC1 przy Ta = 50°C 23 A 38 A 55 A
AC1 przy Ta =60°C 20 A 30A 50 A
AC3 przy Ta =40°C 6 A 12 A 24 A
RN2A.. AC1 przy Ta=30°C 30A 50 A -
AC1 przy Ta =40°C 25A 50 A -
AC1 przy Ta = 50°C 23 A 38 A -
AC1 przy Ta =60°C 20 A 30A -
AC3 przy Ta =40°C 6A 12 A -
Detekcja przejscia przez zero Tak Tak Tak
Minimalny prad obcigzenia 200 mA 200 mA 200 mA
Maks. prad przeciazeniowy przy t=1s
(Tj =25°C) 250 AACrms 125 AACrms 150 AACrms
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=10ms
(Tj =25°C) 250 Ap 600 Ap 1000 Ap
Prad uptywu przy Un i fn
(Tj =125°C) <1mA <1mA <1mA
1t dla bezpiecznika t=1-10ms 310 A% 1800 A?%s 5000 A%s
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt 500 V/ps 500 V/us 500 V/us
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RN .A23..., RN .A48...
Warunki termiczne
RN.....30 RN.....50 RN.....63
Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -40°C do +100°C -40°C do +100°C -40°C do +100°C
Maks. temperatura ztgcza <125°C <125°C <125°C
Rth ztacze - otoczenie (obcigzenia AC) 2,8 KIW 1,7 KIW 1,5 KIW

Obudowa Izolacja wejscie - wyjscie
Montaz Szyna DIN 35 mm Izolacja galwaniczna

lub Srubowy wejscie - wyjscie 4000 Vimp
Waga z RHN1 470g Izolacja galwaniczna
Waga z RHN2 780 g wyjscie - radiator 4000 Vimp
Materiat obudowy SE1GFN1

Materiat okna dla LED

PC Lexan 141R

Ptytka podstawy

Aluminium niklowane

Wypetnienie Silikon poliuretanowy,
Casco Nobel
Wyprowadzenia Sruby z ptytka dociskowa

Zaciski wejscia sterujgcego
Zalecane:

Minimalnie:

Moment obrotowy

Zaciski wyjsciowe mocy
Zalecane:

Minimalnie:

Moment obrotowy:

Schematy pogladowe

AWG 12 lub 2 x AWG 14
4 mm?lub 2 x 2,5 mm?
0,5 mm?, AWG 20

0,6 Nm

AWG 6 lub 2 x AWG 10
10 mm? lub 2 x 6 mm?

1 mm?, AWG 16

2,0 Nm

Wymagania srodowiskowe

Wilgotnos¢ maksymalna

Wymiary

95%, nieskondensowane

Wymiary z RHN1 (30A)
Wymiary z RHN2 (50A)

120 x 45 x 110 mm
120 x 90 x 110 mm

1-polowy RN ...
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2-polowy RN ...
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Wprowadzenia Schematy funkcjonalne
1-polowy RN ... 2-polowy RN ... 1-polowy RN ...
@ Wyjécie mocy
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RN .A23..., RN .A48...

Aplikacje

Sterowanie 1 i 2-polowe,

obcigzenie fazowe lub miedzyfazowe

Sterowanie 2-polowe,
aplikacja 3-fazowa, gwiazda i tréjkat
(bez przewodu neutralnego)
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Ls
O0Ooo
0000
I/ |

Sterowanie 2-polowe (2 x RN1..),
aplikacja 3-fazowa, gwiazda i trojkat
(bez przewodu neutralnego)

OOoo OQoo

QQoo Q000
Lo
A

Sterowanie 3-polowe (3 x RN1..),
aplikacja 3-fazowa, gwiazda i tréjkat (z przewodem neutralnym)
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Sterowanie 3-polowe (RN1..+RN2..),
aplikacja 3-fazowa, gwiazda i tréjkat (z przewodem neutralnym)
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RN 1L12..., RN 1L23..., RN 1L40..., RN 1L48...

Przekazniki pétprzewodnikowe Solitron niskoszumowy (Low-Noise),
zintegrowane z radiatorem, typu RN 1L12..., RN 1L23..., RN 1L40...,

RN 1L48...

Opis

stycznik pétprzewodnikowy AC 1-polowy

zalaczanie w zerze dla aplikacji silnikowych i grzejnych
dla aplikacji 1-fazowych, 2-fazowych, 3-fazowych

prad znamionowy 25 A

znamionowe napiecie obciazenia: 120, 230, 400 i 480 VAC
kompatybilnos¢ elektromagnetyczna CE (PN-EN 50081-1)
wbudowane zabezpieczenie przed przepigciami

LED - wskaznik zadziatania

stopien ochrony 1P20

montaz na szyne lub do $ciany

Kod zaméwieniowy RN1L40 M 25

Przekaznik / stycznik pétprzewodnikowy typu Solitron jest
przeznaczony do zatgczania obcigzen rezystancyjnych i induk-
cyjnych w $rodowisku lekkouprzemystowionym, wszedzie tam
gdzie istnieje koniecznos$¢ sprostania wymogom zwigzanym
z niskim poziomem emisji zaktocen. Urzadzenie w petnym
zakresie spetnia wymogi normy PN-EN50081-1.

Stycznik ten umozliwia sterowanie obcigzeniami do 25 AAC.
Jest zintegrowany z radiatorem, a konstrukcja jego obudowy

llos¢ faz
Rodzaj zataczania
Napiecie znamionowe
Napiecie sterujace
Prad znamionowy

Przekaznik péiprzewodnikowy4, | ‘

pozwala na bezposredni montaz na szynie DIN 35 mm. Radiator Typ
jest usytuowany z przodu stycznika, w celu zoptymalizowania L .
warunkow chtodzenia. Usytuowanie radiatora w czes$ci frontowej Naple.cle Sygn_al Prad znamionowy
wyklucza takze narazenie na kontakt przewodéw z gorgcym ~ Znamionowe sterujacy 25A
radiatorem. Radiator typu RHN1
Element potprzewodnikowy mocy wykonany jest w technologii 120 VAC 24 VAC RN 1L12M25
bezposredniego naniesienia potprzewodnika na podtoze cera- 230 VAC 24 VAC RN 1L23M25
miczne (DCB). Przekaznik / stycznik posiada wewnetrznie ~ 400 VAC 24 VAC RN 1L40M25
wbudowane zabezpieczenie przeciw przepieciowe oraz wskaznik 480 VAC 24 VAC RN 1L48M25
zadziatania LED.
Specyfikacja ogdlna

RN 1L 12M25 RN 1L 23M25 RN 1L 40M25 RN 1L 48M25
Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 40 - 140 VAC 100 - 265 VAC 100 - 440 VAC 100 - 530 VAC
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania 600 Vp 800 Vp 1000 Vp 1200 Vp
Napiecie warystora 250 VAC 275 VAC 420 VAC 510 VAC
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspotczynnik mocy przy Un >0,5 >0,5 >0,5 >0,5
Znak CE Tak Tak Tak Tak

Zgodnos¢ z normami: PN-EN 50081-1, PN-EN 50082-2

Wejscie sterujace

Warunki termiczne

Zakres napiecia wejsciowego 20-30 VAC (28-40 VDC)

Temperatura pracy IL > 2A +10° do +60°C

Gwarantowane napiecie zatgczenia 20 VAC Temperatura magazynowania -40° do +100°C
Gwarantowane napigcie wytaczenia 5 VAC Maks. temperatura ztacza <125°C

Prad polaryzacji <26 mA Rth ztacze - otoczenie

Czas zatgczenia (50Hz) 30 ms (obcigzenia AC) 3,1 KIW

Czas wylaczenia (50Hz) 70 ms

Wskaznik zielona dioda LED) Tak
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RN 1L12...,, RN 1L23..., RN 1L40..., RN 1L48...

Wyjscie mocy Obudowa
Znamionowy prad obcigzenia Montaz Szyna DIN 35mm
RN1.. AC1 przy Ta = 40°C 25A Waga z RHN1 470 g

AC1 przy Ta = 50°C 21A Materiat obudowy SE1GFN1

AC1 przy Ta =60°C 18 A Materiat okna dla LED PC Lexan 141R

AC3 przy Ta = 40°C 4 A Ptytka podstawy Aluminium niklowane
Detekcja przejscia przez zero Tak Wypetnienie Silikon poliuretanowy,
Minimalny prad obcigzenia 2A Casco Nobel
Maks. niepowtarzalny prad Wyprowadzenia Sruby z ptytka dociskowa,
chwilowy t=10ms (Tj < 25°C) 230 Ap Zaciski wejscia sterujgcego AWG 12 lub 2 x AWG 14
Prad uptywu przy Uni fn Zalecane: 4 mm? |lub 2 x 2,5 mm?
(Tj=125°C) 8 mA Minimalnie: 0,5 mm?, AWG 20
1t dla bezpiecznika t=1-10ms 265 A%s Moment obrotowy 0,6 Nm
Maks. narost pradu dl/dt (50Hz) 10 Alus Zaciski wyjsciowe mocy 10 mm? lub 2 x 6 mm?
Maks. narost napigcia blokowania Zalecane: AWG 6 lub 2 x AWG 10
dVv/dt 500 V/us Minimalnie: 1 mm?, AWG 16

Moment obrotowy: 2,0 Nm

Izolacja wejscie - wyjscie Schemat pogladowy
Izolacja galwaniczna
wejscie - wyjscie 4000 Vp
Izolacja galwaniczna
wyjscie - radiator 4000 Vp
Al ACIDC fE L1
WEJSCIE

Wymagania srodowiskowe

Wilgotno$¢ maksymalna

Wymiary

95%, nieskondensowane

Wymiary z RHN1

120 x 45 x 110 mm

STERUJACE

o 3

Schemat funkcjonalny

L+L ._<

A —_+—
sgﬂfafcii AC/IDC ﬁ J>/F ‘ H
A% o Al
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Wprowadzenia

Wymiary

WO e

@O OO0

L=

103

30

33,7
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37 71,6

Aplikacje

Sterowanie 1-polowe,
obcigzenie fazowe lub miedzyfazowe

Ly

L/N ?
Tooo
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0

Sterowanie 2-polowe (2 x RN1..),
aplikacja 3-fazowa, gwiazda i trojkat
(bez przewodu neutralnego)
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L3
QOo00 0000
Q000 0000

L0

Sterowanie 3-polowe (3 x RN1..),
aplikacja 3-fazowa, gwiazda i trojkat
(z przewodem neutralnym)
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RN .F12...,, RN .F23..., RN .F48...

Przekazniki potprzewodnikowe petnookresowe, zatgczanie analogowe,
zintegrowane z radiatorem, typu RN .F12..., RN .F23..., RN .F48...

Opis

* przekaznik pétprzewodnikowy AC 1-polowy i 2-polowy

* petnookresowe zalgczanie analogowe przeznaczone
dla aplikacji grzejnych

» sterowany standardowym sygnatem liniowym (4-20)mA
lub (0-10)V

* prad znamionowy 30 i 50 AACrms

* znamionowe napiecie obciazenia: do 480 VAC

* LED - wskaznik zadziatania i stanéw alarmowych

« stopien ochrony IP20

* montaz na szyne lub do sciany

Kod zaméwieniowy RN1F40V 30

Przekaznik potprzewodnikowy typu Solitron sterowany analo-
gowym sygnatem liniowym rozdziela i kontroluje ilo$¢ energii
dostarczanej do obcigzenia.

Wykonania 2-polowe wyposazone sg w niezalezne uktady
synchronizacji zatgczania kazdej z faz (2), dla aplikacji wymaga-
jacych zataczania 2 z 3 faz jednoczesnie.

Praca przekaznika przy petnookresowym zatgczaniu analogowym
polega na dostarczaniu pewnej liczby okreséw przebiegu napiecia
zasilania proporcjonalnej do wartosci wejsciowego sygnatu
liniowego, przyjmujac interwat czasowy - 1,28 sekundy.
Sygnatem sterujgcym moze by¢ sygnat pradowy (4-20mA) lub
napieciowy (0-10V). Sterowanie liniowym sygnatem analogowym
pozwala osiggna¢ duzg doktadnos$¢ w ustalaniu temperatury
obiektéw i powoduje zmniejszenie szumow (zaktdcen) urzadzenia
(dzieki wykorzystaniu zatgczania w zerze) oraz przedtuza
zywotnos$¢ grzejnych elementéw wykonawczych.

Przekaznik ten nie jest zalecany do sterowania oswietleniem.

Typ, wersja 1-polowa

Przekaznik potprzewodnikowy
llos¢ faz
Rodzaj zataczania
Napiecie znamionowe
Napiecie sterujace
Prad znamionowy

Napiecie znamionowe  Sygnat sterujacy Napiecie zasilania Prad znamionowy
30 A 50 A
120 VAC 4-20 mA - RN 1F12130 RN 1F12150
0-10 VDC 12-32 VDC, 24 VAC RN 1F12V30 RN 1F12V50
230 VAC 4-20 mA - RN 1F23130 RN 1F23150
0-10 VDC 12-32VDC, 24 VAC RN 1F23V30 RN 1F23V50
480 VAC 4-20 mA - RN 1F48130 RN 1F48150
0-10 VDC 12-32VDC, 24 VAC RN 1F48V30 RN 1F48V50

Typ, wersja 2-polowa

Napigcie znamionowe

Sygnat sterujacy

Napiecie zasilania

Prad znamionowy

30A 50 A
120 VAC 4-20 mA - RN 2F12130 RN 2F12150
0-10 vDC 12-32VDC, 24 VAC RN 2F12V30 RN 2F12V50
230 VAC 4-20 mA - RN 2F23I130 RN 2F23150
0-10 vDC 12-32VDC, 24 VAC RN 2F23V30 RN 2F23V50
480 VAC 4-20 mA - RN 2F48130 RN 2F48150
0-10 vDC 12-32VDC, 24 VAC RN 2F48V30 RN 2F48V50
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Specyfikacja ogdlna

RN .F12... RN .F23... RN .F48...
Znamionowy zakres napiecia obcigzenia 85 do 140 VAC 85 do 265 VAC 190 do 530 VAC
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania 800 Vp 800 Vp 1000 Vp
Napiecie warystora 275 VAC 275 VAC 510 VAC
Gwarantowane nap. zataczenia (w zerze) <10V <10V <20V
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Wspétczynnik mocy przy Un >0,9 >0,9 =0,9
Zakres zmian mocy na wyjsciu 0 do 100% 0 do 100% 0 do 100%
Rozdzielczos¢ sygnatu wyjSciowego 1/64 ze 100% 1/64 ze 100% 1/64 ze 100%
Znak CE Tak Tak Tak

Wejscie sterujace

RN .F..l.. RN .F..V..
Zakres pradu wejsciowego 4-20 mA Zakres napiecia zasilania 21-27 VAC, 12-32 VDC
Maksymalny prad wejsciowy 50 mA Prad zasilania 30 mA przy 24 VAC/32 VDC
Zabezpieczenie przed zmiang Tak Zakres napigcia wejsciowego 0-10V
polaryzaciji Prad polaryzacji wejscia 0,1 mA przy 10 VDC
Spadek napiecia 10 VDC przy 20 mA

Wyjscie mocy

RN .F..30 RN .F..50

Znamionowy prad obcigzenia

AC1 przy Ta = 30°C 30 A 50 A

AC1 przy Ta =40°C 25A 50 A

AC1 przy Ta = 50°C 23A 38A

AC1 przy Ta = 60°C 20 A 30A
Detekcja przejscia przez zero Tak Tak
Minimalny prad obcigzenia (na pole) 500 mA 500 mA
Maks. prad przecigzeniowy t=1s
(Tj =25°C) 55 A (rms) 125 A (rms)
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=10ms
(Tj = 25°C) <250 Ap <600 Ap
Prad uptywu przy Un i fn (Tj = 125°C) <6 mA <6 mA
1t dla bezpiecznika t=1-10ms 310 A%s 1800 A?%s
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt 500 V/us 500 V/us
Warunki termiczne

RN .F..30 RN .F..50

Temperatura pracy -20°C do +70°C -20°C do +70°C
Temperatura magazynowania -20°C do +100°C -20°C do +100°C
Maks. temperatura ztgcza <125°C <125°C
Rth ztacze - otoczenie (obcigzenia AC) 2,8 KIW 1,7 KIW
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RN .F12...,, RN .F23..., RN .F48...

Obudowa Izolacja wejscie - wyjscie
Montaz Szyna DIN 35mm Izolacja galwaniczna

Waga z RHN1 470 g wejscie - wyjscie 4000 Vimp
Waga z RHN2 780 g Izolacja galwaniczna

Materiat obudowy SE1GFN1 wyj$cie - radiator 4000 Vimp

Materiat okna dla LED

PC Lexan 141R

Ptytka podstawy

Aluminium niklowane

Wypetnienie

Silikon poliuretanowy,
Casco Nobel

Wyprowadzenia

Sruby z ptytka dociskowa

Zaciski wejscia sterujacego

Zalecane:
Minimalnie:
Moment obrotowy:

AWG 12 lub 2 x AWG 14
4 mm? lub 2 x 2,5 mm?
0,5 mm?, AWG 20

0,6 Nm

Zaciski wyjsciowe mocy
Zalecane:

AWG 6 lub 2 x AWG 10
10 mm?lub 2 x 6 mm?

Wymagania srodowiskowe

Wilgotnos¢ maksymalna

Wymiary

95%, nieskondensowane

Wymiary z RHN1 (30A)
Wymiary z RHN2 (50A)

120 x 45 x 110 mm
120 x 90 x 110 mm

Minimalnie: 1 mm?, AWG 16
Moment obrotowy: 2,0 Nm
Wymiary
103 89 J 103
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Schematy pogladowe

Sygnat sterujgcy 4-20mA  Sygnat sterujgcy  0-10 VDC
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Zasilanie

Sygnat sterujacy 4-20 mA

Sygnat sterujagcy  0-10 VDC
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Zasilanie
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Wprowadzenia Schemat funkcyjny
RN 1-pol -
polowy RN 2-polowy CZLON GLOWNY
Zasilanie AC lub DC wymagane jedynie
dla wejsciowych sygnatéw napigciowych
0O®e® Lo
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Wejscie X
sterujgce E]
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Aplikacje

Sterowanie 1- i 2-polowe,
obcigzenia podtgczone do napiecia fazowego
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N
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Sterowanie 2-polowe,

aplikacja 3-fazowa, gwiazda i trojkat (bez przewodu neutralnego)
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Typ RZ3A ...

Przekazniki pétprzewodnikowe przemystowe, trojfazowe,

zalaczajace w zerze, typ RZ3A .

Opis

Rodzina przekaznikéw potprzewodnikowych typu RZ zapro-
jektowana jest do sterowania elementami grzejnymi, silnikami
i transformatorami. Przekaznik RZ umozliwia zatgczanie obcigzen
wykorzystujacych napigcia do 600 VACrms.

Przekazniki typu RZ charakteryzuja sie duzg rezystancjg wejsciowg
sterujgcego obwodu wejsciowego, dlatego tez sg one doskonatym
interfejsem w skomputeryzowanych aplikacjach przemystowych,
takich jak obrabiarki narzedzi, linie transportujgce i inne maszyny
produkcyjne.

Duza czestotliwos¢ taczen, krotki czas odpowiedzi, duza
odpornos$¢ na wibracje i obojetno$¢ na dziatanie pdl elektro-
magnetycznych sg dzisiaj wymagane przy zatgczaniu grzatek,
silnikéw, lamp lub transformatoréw.

Technologia

Cata struktura potprzewodnikowa przekaznika jest bezposrednio
napylana na ptytke ceramiczng. Technologia ta powoduje
znaczne zmniejszenie rezystancji cieplnej pomiedzy potprze-
wodnikiem a otoczeniem.

3-fazowy przekaznik potprzewodnikowy

zatgczanie w zerze

prad znamionowy: 3 x 25, 40, 55 lub 75 A

znamionowe napiecie obcigzenia: do 600 VAC

sterujgce napiecie wejsciowe: 4-32 VDC lub 20-275 VAC/DC
wbudowane zabezpieczenie przed przepieciami
zabezpieczenie termiczne (opcja) z wyjsciem alarmowym
stopien ochrony IP10

LED - sygnalizacja stanu wejscia / zadziatania

Wbudowana dioda LED informuje o aktywnym stanie sygnatu
sterujacego. Standardowo przekazniki potprzewodnikowe typu
RZ sg wyposazone w zabezpieczenia warystorowe.
Opcjonalne wyjscie alarmu termicznego (typu OC) umozliwia
monitorowanie przegrzania przekaznika.

Zakres napiecia sterujgcego dla tych przekaznikéw miesci sie
w granicach: 4...50 VDC i 24...275 VAC. Maksymalny prad
przekaznika 3 x 75 AACrms (AC1).

Kod zamoéwieniowy RZ3A60D75P

Przekaznik poétprzewodnikowy | | ‘

Liczba faz
Rodzaj zatgczania
Napiecie znamionowe
Napigcie sterujace
Prad znamionowy

Mniejsza wartos¢ rezystancji cieplnej oraz ograniczenie ilosci Opcja
wspotpracujgcych ze sobg materiatdw (minimalna dylatacja)
gwarantuje niezawodnos$¢ i duzg zywotnosc.
Podstawowe dane techniczne
Rodzaj Napiecie Prad Sygnat Opcja
zataczania zasilania znamionowy sterujacy
A: zalgczanie 40: 400 VACrms 25: 25 AACrms D: 4-32 VDC P: zabezpieczenie termiczne
w zerze 60: 600 VACrms 40: 40 AACrms A: 24-275 VAC / (wyjscie alarmowe typu OC)
55: 55 AACrms 24-50 VDC
75: 75 AACrms
Typ
Napiecie Sygnat Prad znamionowy
znamionowe sterujacy 25A 40 A 55A 75A
400 VACrms 4-32 VDC RZ3A40D25 RZ3A40D40 RZ3A40D55 RZ3A40D75
24-275 VAC / 24-50 VDC RZ3A40A25 RZ3A40A40 RZ3A40A55 RZ3A40A75
600 VACrms 4-32 VDC RZ3A60D25 RZ3A60D40 RZ3A60D55 RZ3A60D75
24-275 VAC / 24-50 VDC RZ3A60A25 RZ3A60A40 RZ3A60A55 RZ3A60A75
Opcja:

Zabezpieczenie termiczne: przez dodanie do kodu przekaznika litery “P” oznaczamy przekaznik z wbudowanym zabezpieczeniem termicznych

typu Open Collector, np. RZ3A60D75P.
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Specyfikacja ogdlna

RZ3A40.. RZ3A60..
Znamionowy zakres napigcia obcigzenia 24-440 VAC 42-660 VAC
Niepowtarzalne szczytowe napiecie blokowania 850 Vp 1200 Vp
Czestotliwo$¢ znamionowa 45 do 65 Hz 45 do 65 Hz
Kategoria przepigciowa 1 Il
Dopuszczalny stopien zanieczyszczenia 8 2
Uznania / aprobaty * CSA, UL CSA, UL
Znak CE Tak Tak
* Badania w trakcie
Wejscie sterujace
RZ3A..D.. RZ3A..A..
Zakres napiecia wejsciowego 4-32 VDC 24-50 VDC /
24-275 VAC
Gwarantowane napigcie zataczenia 3,8 VDC 18 VAC / 20 VDC
Gwarantowane napiecie wylaczenia 1,2 VDC 9 VAC
Prad wejsciowy (polaryzaciji) <23 mA <15 mA
Czas zatgczania przy 50 Hz 10 ms 20 ms
Czas wylgczania przy 50 Hz 10 ms 30 ms
* Wszystkie dane przy 25°C
Wyjscie mocy
RZ3A..25.. RZ3A..40.. RZ3A..55.. RZ3A..75..
Znamionowy prad obcigzenia
kategoria AC1 25 Arms 40 Arms 55 Arms 75 Arms
kategoria AC3 5 Arms 8 Arms 15 Arms 20 Arms
Minimalny prad obcigzenia (na pole) 150 mArms 150 mArms 150 mArms 150 mArms
Maks. prad przecigzeniowy t=1s 37 Arms 60 Arms <125 Arms < 150 Arms
Maks. niepowtarzalny prad chwilowy t=10ms 230 Ap 300 Ap 600 Ap 1000 Ap
Prad uptywu < 3 mArms < 3 mArms < 3 mArms < 3 mArms
I’t dla bezpiecznika t=10ms 265 A%s 450 A%s 1800 A%s 6600 A%s
Maks. narost pradu dl/dt = 100 Alus = 100 Alus = 100 Alus = 100 Alus
Spadek napiecia na ztaczu < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms < 1,6 Vrms
Maks. narost napiecia blokowania dV/dt > 500 V/us > 500 V/us > 500 V/us > 500 V/us
Wyijscie alarmowe Warunki termiczne
Napiecie kolektor-emiter 35VDC Temperatura pracy -30°C do +80°C
Napiecie emitter-kolektor 6 VDC Temperatura magazynowania -40°C do +100°C
Prad kolektora 50 mA Maks. temperatura ztacza < 125°C
Czas kasowania 20 ms
Izolacja wejscie-wyjscie
Izolacja galwaniczna
wejscie-wyjscie = 4000 VACrms
wyjscie-radiator = 4000 VACrms
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Okreslenie rezystancji termicznej

(prad obcigzenia w funkcji temperatury otoczenia)

RZ ..25 RZ ..40
Prad Rezystancja Rozproszenie Prad Rezystancja Rozproszenie
obcigzenia [A] termiczna [K/W] mocy [W] obcigzenia [A] termiczna [K/W] mocy [W]
250 044 | 0.34| 0.23| 0.12| 0.01| - - 192 40.0| 0.54 | 0.44| 0.34| 0.24| 0.14| 0.04 | -- |101
225|062 | 049|037 | 0.24| 0.12| -- - 180 36.0| 0.66 | 0.55| 044 | 0.33| 0.22| 0.11| -- 91
20.0| 0.84 | 069| 0.54 | 040| 0.25| 0.10| -- |68 32.0| 0.81| 0.68| 0.56 | 0.43| 0.31| 0.18 | 0.06 | 80
175|112 0.95| 0.78 | 0.60| 0.43 | 0.25|0.08 | 58 28.0| 1.00 | 0.86| 0.72 | 0.57| 0.43| 0.29 | 0.14| 70
150 1.51 | 1.30| 1.09 | 0.88| 0.67 | 0.46 | 0.25 | 47 240 | 1.26 | 1.09| 0.93| 0.76 | 0.59 | 0.42 | 0.25| 60
125 2.06 | 1.80| 1.54 | 1.27| 1.01| 0.75|0.48 | 38 200 | 162 | 142|121 | 1.01| 0.81| 0.61|0.41| 49
100 | 2.75| 240| 2.06 | 1.72| 1.37 | 1.03|0.69 | 29 16.0 | 203 | 1.78| 152 | 1.27| 1.02| 0.76 | 0.64 | 39
75 | 383 335|287 | 239 1.91| 1.43|0.96 | 21 12.0| 2.72 | 2.38|2.04 | 1.70| 1.36| 1.02|1.03| 29
5.0 | 6.01| 526| 4.51| 3.76| 3.01| 2.25|1.50 | 13 8.0 | 411 | 3.59| 3.08| 257 | 2.05| 1.54 | 1.81| 19
25 |12.62/11.04) 946 | 7.89| 6.31| 473 3.15| 6 40 | 826| 722|619 | 516| 4.13| 3.10 | 4.14| 10
20 30 40 50 60 70 8 20 30 40 50 60 70 80
Temperatura otoczenia [°C] Temperatura otoczenia [°C]
RZ ..75 RZ ..75
Prad Rezystancja Rozproszenie
Prad Rezystancja Rozproszenie obcigzenia [A] termiczna [K/W] mocy [W]
obcigzenia [A] termiczna [K/W] mocy [W] T
75.0| 0.27 | 0.22| 0.17 | 0.12| 0.07 | 0.02 | -- |201
55.0 | 0.29| 0.23| 0.17| 0.11]| 0.05| -- - | 164
70.0| 0.32 | 0.27 | 0.21 | 0.16 | 0.10 | 0.05 | - |184
50.0 | 0.36| 0.29| 0.22| 0.16| 0.09| 0.02| -- |[148
65.0 | 0.38 | 0.32| 0.26 | 0.20 | 0.14 | 0.08 | 0.02 | 167
450 044 | 0.36| 0.29| 0.21| 0.14| 0.06 | -- |133
60.0 | 0.44 | 0.38|0.31 | 0.25| 0.18 | 0.11 | 0.05 | 151
40.0 | 0.54 | 0.46| 0.37| 0.29| 0.20| 0.12| 0.03]|118
55.0 | 0.52 | 0.45|0.38 | 0.30 | 0.23 | 0.16 | 0.08 | 136
35.0 | 0.67| 0.58| 0.48| 0.38| 0.28| 0.19| 0.09/103
50.0 | 0.62 | 0.54 | 0.45 | 0.37 | 0.29 | 0.21 | 0.12 121
30.0 | 0.85| 0.74| 0.62| 0.51| 0.39| 0.28| 0.16| 87
45.0| 0.74 | 0.64 | 0.55 | 0.46 | 0.36 | 0.27 | 0.17 | 106
2501 1.10| 0.96| 0.82| 0.68| 0.55| 0.41|0.27| 73
40.0| 0.87 | 0.76 | 0.65 | 0.54 | 0.43 | 0.32 |0.22| 92
20.0 | 1.38| 1.21| 1.04| 0.87| 0.69| 0.52| 0.35| 58
350 1.01 | 0.89|0.76 | 0.63| 0.51| 0.38 |0.25| 79
150 1.85| 1.62| 1.39| 1.16| 0.93| 0.70 | 0.46| 43
30.0| 1.21 | 1.06| 091 | 0.76 | 0.60 | 0.45 |0.30| 66
10.0 | 280 | 2.45| 2.10| 1.75| 1.40| 1.05| 0.70| 29
250|149 | 130|111 | 093 | 0.74 | 0.56 | 0.37 | 54
5.0 562 | 492| 421| 3.51| 2.81| 211 | 1.40| 14
200|190 | 167|143 | 1.19| 0.95| 0.71 |0.48| 42
25 |11.26| 9.85| 845 | 7.04| 5.63| 422|282 7
Ta 15.0 ] 260 | 2.28|1.95| 1.63 | 1.30 | 0.98 | 0.65| 31
20 30 40 50 60 70 80
Temperatura otoczenia [°C] 10.0 | 4.01 | 3.51|3.01| 2.51| 2.01 | 1.50 |1.00| 20
, . 50 | 824 |7.21/6.18 | 5.15| 412 | 3.09 |2.06| 10
Dobor radiatora
20 30 40 50 60 70 80 Ta
Temperatura otoczenia [°C]
Dobér radiatora Rezystancja
(patrz ,AKCESORIA”) termiczna
Radiator nie wymagany Rths-a > 8,0 KIW
RHS 300 5,0 KIW
RHS 112 1,1 KW Poréwnaj warto$¢ rezystancji termicznej wyznaczonej na
RHS 301 0,8 KIW podstawie pradu i temperatury pracy przekaznika, znaleziong
RHS 112 F 0,4 KIW w tabeli i dobierz radiator o rezystancji termicznej nizszej,
RHS 301 F 0,25 KIW najblizszej tej wartosci.
Skonsultuj sie ze swoim < 0,25 KW Sa to wskazowki umozliwiajace realizacje zabezpieczenia
dystrybutorem przekaznika przed przegrzaniem.
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Schemat funkcyjny

o o, & o {22 o
(+) 1 Wyjscie A (+) e | Wyjscie A
Y4 i FANY '
—.ér L1 b 11
T2 i T2
zC zC
Wejscie | il - Wyjscie B Wejscie v - Wyjscie B
sterujace | raxv4 sterujace ANV !
AC/DC 2 L2
| T3 > T3
!izc ZC :
(A2) L1 - Wyjscie C (A2) T,/r,' - 1 Wyjscie C
(~) ; (~) :
) ¢ 1 L3 ) a L3
- cfstektor zera ZC - detektor zera
(B1)
*)
Wyjscie
alarmu “ czujnikwaaterm. |
termicznego
(B2)
CE )
Obudowa Wymiary
Waga okoto 380 g
Materiat obudowy Noryl 73,5 6xM5 4xM3
Plytka podstawy
25,40,55 A Aluminium niklowane
75 A Miedz niklowana 5 :
Wypetnienie Silikon poliuretanowy i
Przekaznik | Yy s
Sruba M5 12 53 LED Przekaznik wtgczony
Moment obrotowy <1,5Nm | | | | | LED Alarm termiczny
Zaciski wejscia sterujagcego —rnl |
- Q;H] ® & [ﬂ.ﬂ U J U
Sruba M3 Im] =
Moment obrotowy < 0,5Nm @ @ @l
Przewody maks. 2 x 2,5 mm? Zastosowaé
min. 2 x 1,0 mm? Q o @ @ paste g
Zaciski wyjsciowe mocy - @ @ pras W oceaca
Sruba M5
Moment obrotowy < 2,5Nm
2 x 6 mm? (AWGS8)
L L @) | (@
Przewody maks. 2 x 6 mm? k-ﬁﬂ_J L'liLfIII&/ LN (— NJ
min. 2 x 1 mm? | 47,6 |
Podtaczenia wyjscia alarmu - schematy
Vce Vce
Obwdd ¢ Obwéd ] 1
zabezpieczenia zabezpieczenia
termicznego *— Rezylstor. termicznego *— 1 6|B1 (+)
podciggajacy
¥ \y
B1 (+) I I;
+———o Wyjscie 2 4
6 _
+B20) , wyjscie
¥ I;
4|B2 () Rezy.stor.
podciggajacy
GND GND

Sygnat aktywny - niski (LO)

Sygnat aktywny - wysoki (HI)
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