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THE INTERNATIONAL CERTIFICATION NETWORK

CERTIFICATE

IQNet and KEMA
hereby certify that the organization

RELPOL S.A.
Zary, Polska

for the following field of activities

Designing and production of electromagnetic relays, designing and production
of sockets for relays, trading in electrotechnical components
has implemented and maintains a
Management System
which fulfills the requirements of the following standard
1SO : 9001

Issued on : 15.07.1998
Validity date : 14.12.2003

Registration Number : 79825
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KEMAX

Ing. M.J. van der Dussen

-TzNet -
Dr. Fabio Roversi
President of IQNet

of IQNet (registered

KEMAX

CERTYFIKAT

Numer: 79825

System zarzadzania:

RELPOL S.A.
Zary, Polska

oraz jego wprowadzenie speiniaja warunki okresione w:

ISO 9001

Zakres:

handel podzespotami elekirotechnicznymi.

Raporty stanowiace podstawe niniejszego certyfikatu:
99671-KRQ-1 do 99671-KRQ-5.

Niniejsze $wiadectwo jest wazne do dnia: 14 grudnia 2003 .

Zostalo ono po raz pierwszy wydane w dniu: 15 lipca 1998 r.
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M.J. van der Dussen
Dyrektor

MEMBER OF THE INTERNATIONAL NETWORK FOR MANAGEMENT
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Tabela zamiennikéw przekaznikéw czasowych
PRZEKAZNIKI SERII TREND PRZEKAZNIKI CZASOWE BEDACE

PRODUKOWANE DO 2001 r.
DTE2WX
DTR2EX

DTB2X
DTM2X
DTW2X
DTI2X
DTIP2X
DTS2X
DTA2X 3 min.
STE2X
STR2X
STW2X

OBECNIE W OFERCIE RELPOL S.A.
D6DE (tylko funkcja E), DBDR (tylko
funkcja R), D6DM, D12DM, ODMH,
OM1, OZM1, ODM3, OM3, COM3t-rel,
TRM-91, TRM-93, PDR-2/A, PDR-2/B

D6DM, D12DM, ODM1, OM1, OZM1,
ODM3, OM3, COM3t-rel, TRM-91,
TRM-93,PDR-2/A, PDR-2/B

D6DI, D12DI, ODI3, TRI, PDR-2/A

ODS3, TRS

D6DA 3 min.

D6DE, D6DR, D6DM, D12DM, ODM1,
OM1, OZM1, ODM3, OM3, COM3t-rel,
TRM-91, TRM-93, PDR-2/A, PDR-2/B

Uwaga: tabela nie zawiera zamiennikow bedacych doktadnym odwzoro-
waniem poprzednio produkowanych przekaznikdéw. Zamienniki te sg jedynie
zamiennikami realizujgcymi takie same funkcje czasowe.
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Przekazniki czasowe serii DELTA 6
D6DE, D6DR
D6DA, D6DI, D6DM

Przekazniki czasowe serii DELTA 12
D12DM, D12DI

Przekazniki czasowe serii OCTO
ODM1, OM1, OZM1

ODM3, OM3

ODI3, ODS3

Przekazniki czasowe COM3t-rel
COM3t-rel

Przekazniki czasowe serii TR
TRM-91, TRM-93
TRI, TRS

12 Funkcje czasowe

przekaznikow czasowych serii DELTA 6,
DELTA 12, OCTO, COM3t-rel, serii TR

14 Wymiary i schematy potaczen
przekaznikow czasowych serii DELTA 6,
DELTA 12, OCTO, COM3t-rel, serii TR

Przekazniki czasowe serii PDR-2
PDR-2/A, PDR-2/B

Zegary sterujace SHT-2

SHT-2

17 Funkcje czasowe
przekaznikdéw czasowych serii PDR-2

17 Wymiary i schematy potaczen
przekaznikéw czasowych serii PDR-2,
zegarow sterujgcych SHT-2

Przekazniki czasowe serii SMR
SMR-T, SMR-H, SMR-S

19 Zakresy czasowe i funkcje czasowe
przekaznikéw czasowych serii SMR

19 Wymiary i schematy potaczen
przekaznikdéw czasowych serii SMR

e relpol;.
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Przekazniki czasowe serii DELTA 6

0 Minimalny okres podania napiecia
zasilania 2 sekundy

O Styk sterujacy S - patrz str. 15.

[0 Zmiana napiecia zasilania - patrz str. 15.

Typ przekaznika D6DE
Wymiary 64 x 22,5x 70 mm
FUNKCJE
Rodzaj funkgji E
Wybor funkcji -
Zakresy czasowe 1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni
ZASILANIE
Napiecie zasilania 24V AC/DC i 230V AC
(+A1-A2) O
Roboczy zakres napigcia zasilania 24V DC 0,9-1,1 Un

24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
Zakres czestotliwosci zasilania 48-63 Hz
Znamionowy pobdér mocy 24 \VV AC/DC: 1,5VA/1W
230 V AC: 8VA/1,3W

ZESTYKI
llos¢ i rodzaj 1P - przetgczny
Obcigzalno$¢ pradowa 5A, 250 V AC

(obcigzenie rezystancyjne)

POZOSTALE DANE

Doktadno$¢ nastawy +0,5%

Rozrzut < 0,5% od konca skali
Czas regeneracji 75-90 ms

Whptyw temperatury < 0,01%/°C
Trwatos¢ mechaniczna 10 x 108

Trwatos¢ elektryczna 100 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)

Kategoria przepieciowa |

Czas trwania impulsu sterujagcego -

Wyswietlanie Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z06Ma - stan przekaznika R

Stopien ochrony obudowy IP 40

Temperatura pracy -250°C + 55°C

D6DR
64 x 22,5 x 70 mm

RO

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

24V AC/DC i 230 V AC
(+A1-A2)0 O

24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24 \/ AC/DC: 1,5VA/I1W
230 V AC: 8VA/1,3W

1P - przetgczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

£ 0,5%

< 0,5% od konca skali

75-90 ms

< 0,01%/°C

10 x 108

100 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
I

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z06Ma - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

relpol;.



Przekazniki czasowe serii DELTA 6

D6DA
64 x 22,5x 70 mm

wersja3 min.-1s,10s
wersja 3 min. - 1 min., 3 min.
wersja 10 min.-1s,10s
wersja 10 min. - 1 min., 10 min.

24V AC/DC i 110230 VV AC
(+A1-A2)0 O

24V DC 0,9-1,1 Un

24V AC 0,85-1,1 Un

230 V AC 0,85-1,1 Un

48-63 Hz

24\ AC/IDC: 1,5VA/I1W

230 V AC: 8VA/1,3W

1P - przetaczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

-2% + +8% od konca skali

< 2% od konca skali

500 ms

< 0,01%/°C

3 x 108

100 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1]

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6Ma - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

D6DI
64 x 22,5 x 70 mm

li,Ip

li: potaczenie zaciskow A1-B2
Ip: bez mostkowania
1s,10s

1 min., 10 min.

1h,10h

1 dzien, 10 dni

24V AC/DC i 110230 VV AC
(+A1-A2) O

24V DC 0,9-1,1 Un

24V AC 0,85-1,1 Un

230 V AC 0,85-1,1 Un

48-63 Hz

24\ AC/DC: 1,5VA/I1W

110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 8VA/1,3W

1P - przetaczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

100 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
|

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6Ma - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

D6DM
64 x22,5x 70 mm

E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt [
wybor pokrettem

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

24V AC/DC i 110230 VV AC
(+A1-A2) O

24V DC 0,9-1,1 Un

24V AC 0,85-1,1 Un

230 V AC 0,85-1,1 Un

48-63 Hz

24\ AC/DC: 1,5VA/I1W

110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 8VA/1,3W

1P - przetgczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
|

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6Ma - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

e relpol;.
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Przekazniki czasowe serii DELTA 12

0 Styk sterujacy S - patrz str. 15.

0 Zmiana napigcia zasilania - patrz str. 15.

0 Funkcja 11: jeden z zestykdéw zamyka sie bez-
zwilocznie po podaniu napigcia natomiast drugi
realizuje zadang funkcje czasowg

0 Funkcja 20: obydwa zestyki realizujg funkcje
czasowgq

Typ przekaznika
Wymiary

FUNKCJE
Rodzaj funkgji

Wybor funkcji
Zakresy czasowe

ZASILANIE

Napiecie zasilania

Roboczy zakres napiecia zasilania

Zakres czestotliwosci zasilania
Znamionowy pobér mocy

ZESTYKI
llos¢ i rodzaj
Obcigzalnos¢ pradowa

POZOSTALE DANE
Doktadno$¢ nastawy
Rozrzut

Czas regenerac;ji

Wplyw temperatury
Trwato$¢ mechaniczna
Trwatos¢ elektryczna

Kategoria przepieciowa
Czas trwania impulsu sterujagcego
Wyswietlanie

Stopien ochrony obudowy
Temperatura pracy

D12DM
85x22,5x89 mm

11: E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt 00 O
20: E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt O O

wybor pokrettem
1s,3s,10s,30s

1 min., 3 min., 10 min., 30 min.

1h,3h,10h,30h
1 dzien, 3 dni, 10 dni, 30 dni

24V AC/DC i 110230 V AC
(+A1-A2) O

24V DC 0,9-1,1 Un

24V AC 0,85-1,1 Un

230 V AC 0,85-1,1 Un

48-63 Hz

24 V AC/DC: 1,5VA/ W

110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 11VA/1,4W

2P - przetgczne
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali
100 ms

<0,01%/°C

3x108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)

Diody LED: zielona - zasilanie

zielona miga - odmierzanie czasu t

z0fta - stan przekaznika R
IP 40
-25°C +55°C

D12DI
85x22,5x89 mm

li - potgczenie A1-B2; Ip - bez nastawy [
E+R - potgczenie A1-B3 O

E+Wu - potgczenie A1-B2-B3 [

E+Ws - potgczenie A1-B1-B2-B3 O
potgczenia pomiedzy zaciskami
1s,10s

1 min., 10 min.

1h,10h

1 dzien, 10 dni

24V AC/DC i 110230 VV AC
(+A1-A2) O

24V DC 0,9-1,1 Un

24V AC 0,85-1,1 Un

230V AC 0,85-1,1 Un

48-63 Hz

24V AC/DC: 1,5VA/AW

110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 11VA/1,4W

2P - przetgczne
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
I

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z0fta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

relpol;.



Przekazniki czasowe serii OCTO

OoDM1
65x 17,5x 87 mm

E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt O

wybor pokrettem
1s,10s

1 min., 10 min.
1h,10h

1 dzien, 10 dni

24 V AC/DC (+A1 -A3)
110230 V AC (+A1 -A2)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24 \/ AC/DC: 1,5VA/1W
110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 8VA/1,3W

1P - przetgczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1}

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z0fta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

OM1
65 x 17,5 x 87 mm

E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt [

wybor pokrettem
1s,10s

1 min., 10 min.
1h,10h

1 dzien, 10 dni

12-240 V AC/DC
(+A1 w zasilaniu DC)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24V AC/DC: 1,5VA
110 V AC: 4VA

230 V AC: 6VA

1P - przetgczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

3x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z06tta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

ozm1
65x17,5x87 mm

E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt [

wybor pokrettem
1s,10s

1 min., 10 min.
1h,10h

1 dzien, 10 dni

12-240 V AC/DC
(+A1 w zasilaniu DC)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24V AC/DC: 1,5VA
60 V AC/DC: 2,5VA

1P - przetaczny
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
11

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z0fta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

arelpol.;
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Przekazniki czasowe serii OCTO

0 Styk sterujacy S - patrz str. 15.

[0 Peten przekaznik czasowy stanowi zesp6t
sktadajacy sie z modutu czasowego COM3t-rel,
gniazda ES 12 oraz przekaznika elektromagne-
tycznego R15 3P

Typ przekaznika
Wymiary

FUNKCJE

Rodzaj funkgji
Wybér funkgji

Zakresy czasowe

ZASILANIE

Napiecie zasilania

Roboczy zakres napigcia zasilania

Zakres czestotliwosci zasilania
Znamionowy pobdér mocy

ZESTYKI

llos¢ i rodzaj
Obcigzalnos¢ pradowa

POZOSTALE DANE

Doktadno$¢ nastawy
Rozrzut

Czas regenerac;ji
Wplyw temperatury
Trwato$¢ mechaniczna
Trwato$c elektryczna

Kategoria przepieciowa
Czas trwania impulsu sterujagcego
Wyswietlanie

Stopien ochrony obudowy
Temperatura pracy

ODM3
65 x 35 x 87 mm

E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt [

wybor pokrettem

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

24\ AC/DC (+A1 -A3)
110230 V AC (+A1 -A2)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24 V AC/DC: 1,5VA/ W
110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 8VA/1,3W

2P - przetgczne
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

= 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6Ma - stan przekaznika R

IP 40

-25°C = 55°C

omM3
65 x 35 x 87 mm

E,R,Wu,Wa,Es,Bp,Wt [

wybor pokrettem

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

12 - 240 AC/DC

(+A1 w zasilaniu DC)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24 VV AC/DC: 1,5VA/1W
110 V AC: 4VA/1,5W
230 V AC: 6VA 12W

2P - przetaczne
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

=< 0,5% od konca skali

100 ms

< 0,01%/°C

3x 108

400 000

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
11

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6lta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C = 55°C

relpol;.



Przekazniki czasowe serii OCTO, COM3t-rel
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OoDI3
65 x 35 x87 mm

li,lp

li: potgczenie zaciskow A1-B2
Ip: bez mostkowania
1s,10s

1 min., 10 min.

1h,10h

1 dzien, 10 dni

24 \/ AC/DC (+A1 -A3)
110230 V AC (+A1 -A2)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24 \/ AC/DC: 1,5VA/1W
110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 8VA/1,3W

2P - przetgczne
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali
100 ms

< 0,01% /°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obciagzenie rezystancyjne)

11

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6Mta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

OoDS3
65 x 35 x 87 mm

czas rozruchu y:

10 s, 30 s, 1 min., 3 min.

czas przerwy nastawiany sztywno:
40 ms, 60 ms, 80 ms, 100 ms

24 \/ AC/DC (+A1 -A3)
110230 V AC (+A1 -A2)
24V DC 0,9-1,1 Un
24V AC 0,85-1,1 Un
230 V AC 0,85-1,1 Un
48-63 Hz

24 V AC/DC: 1,5VA/ W
110 V AC: 2VA/1W

230 V AC: 8VA/1,3W

2P - przetgczne
5A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

< 0,5% od konca skali
100 ms

< 0,01%/°C

30 x 108

400 000

(1000 VA obciagzenie rezystancyjne)

1]

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t
z6lta - stan przekaznika R

IP 40

-25°C +55°C

COM3t-rel O
35x 46,7 x 10,3 mm

E,E(S),R,Wu,Wu(S),Wa,
Es,Bp,Bp(S),Bi,Bi(S),Wt,Ws
wybor mikroprzetgcznikami

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

uzaleznione od napiecia zasilania przekaznika
R15 3P w zakresie od 24-240 V AC/DC
0,85-1,1 Un

48-63 Hz
max. 24 V AC/DC: 70 mW
max. 240 V AC/DC: 700 mW

3P - przetgczne
10A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

0,2% nastawy

150 ms

< 0,01%/°C

2x107

2x108

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
11

Diody LED: zielona - zasilanie
zielona miga - odmierzanie czasu t

IP 40
-20°C =60 °C

e relpol;.



Przekazniki czasowe serii TR

Typ przekaznika
Wymiary

FUNKCJE

Rodzaj funkc;ji
Wybor funkciji

Zakresy czasowe

ZASILANIE

Napiecie zasilania

Roboczy zakres napiecia zasilania

Zakres czestotliwosci zasilania
Znamionowy pobdr mocy

ZESTYKI

llos¢ i rodzaj
Obcigzalos¢ pradowa

POZOSTALE DANE

Doktadnos¢ nastawy
Rozrzut

Czas regeneracji
Wptyw temperatury
Trwato$¢ mechaniczna
Trwatos¢ elektryczna

Kategoria przepieciowa
Czas trwania impulsu sterujacego
Wyswietlanie

Stopien ochrony obudowy
Temperatura pracy

TRM-91
67 x 17,5 x 90 mm

E,R,Wu,Wa,Bp,Bi,Ws,Esa,P,|
wybor pokrettem

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

typ UNI: 12-240 VV AC/DC (+A1)
typ 230: 230 V AC

12-240 V AC/DC 0,85-1,15 Un
230 V AC 0,85-1,15 Un

48-63 Hz

12-240 V AC: 0,7-3 VA

12-240 V DC: 0,5-1,7 W

230 V AC: max. 12VA/1,3W

1P - przetaczny
12A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

0,2% nastawy

150 ms

< 0,01%/°C

30 x 107

0,7 x 105

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1}

Diody LED: zielona - zasilanie
czerwona - stan przekaznika R
czerwona miga - odmierzanie czasu t
IP 40

-20°C =60 °C

TRM-93
67 x 17,5 x 90 mm

E,R,Wu,Wa,Bp,Bi,Ws,Esa,P,l
wybor pokrettem

1s,10s
1 min., 10 min.
1h,10h
1 dzien, 10 dni

typ UNI: 12-240 VV AC/DC (+A1)
typ 230: 230 V AC

12-240 V AC/DC 0,85-1,15 Un
230 V AC 0,85-1,15 Un

48-63 Hz

12-240 V AC: 0,7-3 VA

12-240 V DC: 0,5-1,7 W

230 V AC: max. 12VA/1,3W

3P - przetaczne
6A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

0,2% nastawy

150 ms

< 0,01%/°C

30 x 107

0,7 x 105

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1}

Diody LED: zielona - zasilanie
czerwona - stan przekaznika R
czerwona miga - odmierzanie czasu t
IP 40

-20°C =60 °C

arelpol.;
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L

TRI
67 x 17,5 x 90 mm

li, Ip

li: bez mostkowania

Ip: potaczonie zaciskéw S i A1
1s,10s

1 min., 10 min.

1h,10h

1 dzien, 3 dni, 10 dni, 30 dni, 100 dni

typ UNI: 12-240 V AC/DC (+A1)
typ 230: 230 V AC

12-240 V AC/DC 0,85-1,15 Un
230V AC 0,85-1,15 Un

48-63 Hz

12-240 V AC: 0,7-3 VA
12-240V DC: 0,5-1,7 W

230 V AC: max. 12VA/1,3W

1P - przetaczny
12A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

0,2% nastawy

150 ms

< 0,01%/°C

3x107

0,7 x 105

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1]

Diody LED: zielona - zasilanie
czerwona - stan przekaznika R
czerwona miga - odmierzanie czasu t
IP 40

-20°C +60°C

TRS
67 x 17,5 x 90 mm

czas rozruchu y (gwiazdy):

1s,10s, 1 min., 10 min., 1 h, 10 h

1 dzien, 3 dni, 10 dni, 30 dni, 100 dni
czas przerwy: 0,1-1s

typ UNI: 12-240 VV AC/DC (+A1)
typ 230: 230 V AC

12-240 V AC/DC 0,85-1,15 Un
230 V AC 0,85-1,15 Un

48-63 Hz

12-240 V AC: 0,7-3 VA
12-240V DC: 0,5-1,7 W

230 V AC: max. 12VA/1,3W

2P - przetaczne
12A, 250 V AC
(obcigzenie rezystancyjne)

+0,5%

0,2% nastawy

150 ms

=< 0,01%/°C

30 x 107

0,7 x 105

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1]

Diody LED: zielona - zasilanie
czerwona - stan przekaznika R
czerwona miga - odmierzanie czasu t
IP 40

-20°C + 60 °C

e relpol;.
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Funkcje czasowe

przekaznikéw czasowych serii DELTA 6, DELTA 12, OCTO, COM3t-rel, serii TR

R - op6znione odpadanie
sterowane zestykiem sterujgcym S

u

i

S

R
Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagly.
Po zamknieciu zestyku sterujgcego S naste-
puje natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R. Po otwarciu zestyku
sterujacego S rozpoczyna sie odmierzanie
nastawionego czasu t. Po uptywie czasu t
przekaznik wykonawczy R powraca do poto-
zenia poczatkowego. Jesli zestyk sterujacy S
zostanie powtoérnie zamkniety nawet przed
uptywem czasu t, odmierzony wczesniej czas
jest kasowany, a po otwarciu S nastepuje
ponowne odmierzanie czasu nastawionego t.

A - opdznione odpadanie
po zaniku napiecia zasilania U

Ui __f_
R —

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepu-
je zadziatanie przekaznika wykonawczego R.
Gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete,
nastepuje odmierzanie nastawionego czasu t.
Po odmierzeniu nastawionego czasu t, prze-
kaznik wykonawczy R powraca do pofozenia
poczatkowego.

Wu - odmierzanie nastawionego
czasu zadziatania t

Uit -t____
R mm ==

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepu-
je natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odmierzanie nastawione-
go czasu t. Po odmierzeniu nastawionego
czasu t, przekaznik wykonawczy R powraca
do potozenia poczatkowego.

Wu(S) - odmierzanie nastawionego
czasu zadziatania t
z zatrzymaniem odmierzania czasu

Po zataczeniu napiecia zasilania U nastgpu-
je natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu t. Jezeli zostanie zataczony zestyk
sterujacy S, to odliczanie czasu t zostanie
zatrzymane na czas zatgczenia zestyku
sterujagcego S. Po roztaczeniu zestyku
sterujacego S nastepuje dalsze odmierzanie
czasu t (t=t1+t2). Po odmierzeniu nasta-
wionego czasu t, przekaznik wykonawczy R
powraca do potozenia poczatkowego.

U - napiecie zasilania; S - zestyk sterujacy; R - wyjscie przekaznikowe;

Ws - odmierzanie nastawionego
czasu zadziatania t
sterowane zestykiem sterujagcym S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagty.
Po zamknieciu zestyku sterujacego S naste-
puje natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu t. Po odmierzeniu czasu t przekaznik
wykonawczy R powraca do potozenia poczat-
kowego. Podczas odmierzania czasu t zestyk
sterujgcy S moze by¢ zamykany i otwierany
bez wptywu na przekaznik wykonawczy R.
Dopiero po uptywie czasu t zamknigcie S
spowoduje ponowne zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i odliczanie czasu t.

Wa - odmierzanie czasu odpadania
sterowane zestykiem sterujgcym S

U/t e
S mm ' wmwm
[R— B .

Napiecie zasilania U musi byé przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagly.
Zamkniecie styku sterujgcego S nie powoduje
odmierzania zwtoki czasowej i zadziatania
przekaznika wykonawczego R. Dopiero
otwarcie zestyku sterujacego S powoduje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i rozpoczecie odmierzania
nastawionego czasu t. Po odmierzeniu czasu t
przekaznik wykonawczy R powraca do pofo-
zenia poczatkowego. Podczas odmierzania
czasu t zestyk S moze by¢ zamykany i otwie-
rany bez wpltywu na przekaznik wyjsciowy.
Dopiero po uptywie czasu t zamkniecie i otwar-
cie S spowoduje ponowne zadziatanie przeka-
znika wykonawczego R i odliczanie czasu t.

Wt - nadzorowanie przestoju
(bezruchu)

U/t _eeeee——
S mim wem ww
R _—TCT0Y

Po przytozeniu napiecia zasilania U nastepuje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika wy-
konawczego R bez wzgledu na stan zestyku
sterujgcego S. Zamkniecie zestyku sterujg-
cego S powoduje natychmiastowe odliczanie
czasu nastawionego t. Jezeli nastepne zam-
kniecie zestyku S nastgpi przed uptywem
czasu t, spowoduje to skasowanie czasu juz
odmierzonego i ponowne odliczanie czasu
nastawionego t. Po uplywie nastawionego
czasu t przekaznik wykonawczy R powraca
do potozenia poczatkowego, a nastepne zmia-
ny potozenia zestyku sterujgcego S nie bedg
miaty wptywu na dziatanie przekaznika wyko-
nawczego R. Ponowne zadziatanie przekaz-
nika R moze by¢ wywotane jedynie poprzez

t, t1, t2 - nastawa czasu

wylaczenie i ponowne zataczenie napigcia
zasilania U.

E - opdznione zadziatanie

Ut e — =
R t

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t. Po od-
mierzeniu czasu t przekaznik wykonawczy R
zadziata i jest w potozeniu pracy do chwili,
gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete.

E(S) - opdznione zadziatanie
z zatrzymaniem odmierzania czasu

U/t ——
_tl t2

— - -
EENNEEI——— N

o n

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t. Jezeli
zostanie zatgczony zestyk sterujacy S, to odli-
czanie czasu t zostanie zatrzymane na czas
zataczenia zestyku sterujacego S. Po rozig-
czeniu zestyku sterujacego S nastepuje dalsze
odmierzanie czasu t (t=t1+t2). Po odmierzeniu
czasu t przekaznik wykonawczy R zadziata
i jest w potozeniu pracy do chwili, gdy napiecie
zasilania U zostanie zdjete.

Es - opdznione zadziatanie
sterowane zestykiem sterujgcym S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagtly.
Po zamknieciu zestyku sterujgcego S naste-
puje odmierzanie nastawionego czasu t,
po ktorym zostaje zataczony przekaznik
wykonawczy R i pozostaje w tej pozycji az
do otwarcia styku sterujgcego S. Jesli czas
zamkniecia S jest krotszy od nastawionego
czasu t, przekaznik R nie zadziata.

Esa - opdznione zatgczanie
i wytgczanie sterowane zestykiem
sterujgcym S

U/tw
S _—mmm %
R —mmm mm

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciggty.
Po zamknieciu zestyku sterujacego S na-
stepuje odmierzanie nastawionego czasu f,
po ktérym zostaje zatgczony przekaznik
wykonawczy R. Po otwarciu zestyku steru-
jacego S nastepuje ponowne odmierzanie
nastawionego czasu t, po ktéorym zostaje
wytgczony przekaznik wykonawczy R. Jesli
czas zamkniecia zestyku sterujacego S jest
krétszy od nastawionego czasu t, przekaznik
R zostanie zataczony na nastawiony czasu t
po uptywie nastawionej zwtoki czasowe;j t.

= relpol.;
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przekaznikéw czasowych serii DELTA 6, DELTA 12, OCTO, COM3t-rel, serii TR

E+R - opdznione zadziatanie,
opoznione opadanie

U/tw
S _mem 2
[—

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagly.
Po zataczeniu zestyku sterujagcego S naste-
puje odmierzanie nastawionego czasu zwioki
t1. Po odmierzeniu czasu zwitoki t1, zostaje
zatgczony przekaznik wykonawczy R na czas
zalgczenia zestyku sterujgcego S. Po wyta-
czeniu zestyku sterujgcego S, nastepuje
odmierzenie czasu opoznienia t2, po ktérym
zostaje wytgczony przekaznik wykonawczy R.
Jezeli podczas odmierzania t1 zestyk steru-
jacy S zostanie wytgczony, to czas t1 zostanie
skasowany, a przekaznik wykonawczy R
nie zostanie zataczony. Po zatgczeniu zestyku
sterujgcego S ponownie zostanie odmierzony
czas t1. Jezeli podczas odmierzania czasu t2
zostanie zatgczony zestyk sterujacy S,
czas t2 zostanie skasowany, a przekaznik
wykonawczy R pozostanie nadal zatgczony.

E+Wu - opdznione zadziatanie,
odmierzanie nastawionego
czasu zadziatania t

U/t —r_
R t1

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t1. Po
uptywie czasu t1 nastepuje natychmiastowe
zadziatanie przekaznika wykonawczego R
i odmierzanie czasu t2. Po odmierzeniu na-
stawionego czasu t2, przekaznik wykonawczy
R powraca do potozenia poczatkowego.

E+Ws - opdznione zadziatanie,
odmierzanie nastawionego

czasu zadziatania t

sterowane zestykiem sterujgcym S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone
do przekaznika czasowego w sposob ciagly.
Po zataczeniu zestyku sterujgcego S naste-
puje odmierzanie nastawionego czasu zwioki
t1. Po odmierzeniu czasu zwioki t1, zostaje
zatgczony przekaznik wykonawczy R na czas
2, po uptywie ktérego przekaznik wykonawczy
R zostanie wytagczony mimo zatgczonego
zestyku sterujacego S.

Bi - praca cykliczna
rozpoczynajaca sie od zadziatania

U/t e —————
t ottt
R = __mmm mm

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t, z réw-

U - napiecie zasilania; S - zestyk sterujacy; R - wyjscie przekaznikowe;

noczesnym zatgczeniem przekaznika wyko-
nawczego R. Po odmierzeniu czasu t prze-
kaznik wykonawczy R wraca do stanu poczat-
kowego i rozpoczyna sie ponowne odmierza-
nie czasu t. Po odmierzeniu czasu t rozpo-
czynasie nastepny cykl dziatania przekazni-
ka. Dziatanie przekaznika trwa do momentu
wylgczenia napigcia zasilania.

Bi(S) - praca cykliczna
rozpoczynajgca sie od zadziatania
zatgczana zestykiem sterujgcym S

U/t e ———

s -

R totot
Po zatgczeniu, a nastepnie wytaczeniu zesty-
ku sterujacego S przy zatgczonym napieciu
zasilania U, nastepuje odmierzanie nasta-
wionego czasu t, z rébwnoczesnym zatg-
czeniem przekaznika wykonawczego R.
Po odmierzeniu czasu t przekaznik wyko-
nawczy R wraca do stanu poczatkowego i roz-
poczyna sie ponowne odmierzanie czasu t.
Po odmierzeniu czasu t rozpoczyna sie
nastepny cykl dziatania przekaznika. Dziatanie
przekaznika trwa do momentu wytaczenia
napiecia zasilania.

Bp - praca cykliczna
rozpoczynajgca sie od przerwy

Uit _W.
R__mm mm

Po zataczeniu napiecia zasilania U nastgpu-
je odmierzanie nastawionego czasu t. Po
odmierzeniu tego czasu nastepuje zadziatanie
przekaznika wykonawczego R i rozpo-
czyna sie ponowne odmierzanie czasu t.
Po odmierzeniu tego czasu przekaznik
wykonawczy R wraca do stanu poczatkowego
i rozpoczyna sie nastepny cykl dziatania
przekaznika. Dziatanie przekaznika trwa
do momentu wytaczenia napiecia zasilania.

Bp(S) - praca cykliczna
rozpoczynajgca sie od przerwy
zatgczana zestykiem sterujacym S

U/t

g -

R titot
Po zataczeniu, a nastepnie wytgczeniu
zestyku sterujacego S przy zatgczonym
napieciu zasilania U nastepuje odmierzanie
nastawionego czasu t. Po odmierzeniu tego
czasu nastepuje zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i rozpoczyna sie ponowne
odmierzanie czasu t. Po odmierzeniu tego
czasu przekaznik wykonawczy wraca do
stanu poczatkowego i rozpoczyna sie na-
stepny cykl dziatania przekaznika. Dziatanie
przekaznika trwa do momentu wytaczenia
napiecia zasilania.

t, t1, t2 - nastawa czasu

li - praca cykliczna rozpoczynajgca
sie od zadziatania, o dwoch nieza-
leznych czasach t1i t2

unt 1124112
R _mmm__mms _=m

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t1
z rébwnoczesnym zatgczeniem przekaznika
wykonawczego R. Po odmierzeniu tego
czasu przekaznik wykonawczy R wraca
do stanu poczatkowego i rozpoczyna sie
odmierzanie czasu t2. Po odmierzeniu tego
czasu rozpoczyna si¢ nastepny cykl dziatania
przekaznika. Dziatanie przekaznika trwa
do momentu wytgczenia napiecia zasilania.

Ip - praca cykliczna rozpoczynajgca
sie od przerwy, o dwoéch niezaleznych
czasach t1it2

U/t _ype—m———_

R t1 2 t1.2
Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t1. Po
odmierzeniu tego czasu nastepuje zadziatanie
przekaznika wykonawczego R i rozpoczyna
sie odmierzanie czasu t2. Po odmierzeniu
tego czasu przekaznik wykonawczy R wraca
do stanu poczatkowego i rozpoczyna sie
nastepny cykl dziatania przekaznika. Dziatanie
przekaznika trwa do momentu wytaczenia
napiecia zasilania.

S - rozruch silnika gwiazda-tréjkat

Uit ——
JAp—— N

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepu-
je zamkniecie zestyku wykonawczego RY
na czas nastawiony t1 (czas rozruchu przy
potaczeniu w gwiazde). Po uptywie czasu t1
zestyk RY zostaje otwarty i i rozpoczyna sig
odmierzanie zwioki czasowej {2, po uptywie
ktorej zatgczany jest zestyk RA.

P - op6zniony puls

U/t " .

PULS=0,5 5
R

PULS=05s

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepu-
je odmierzanie nastawionego czasu t . Po
odmierzeniu tego czasu przekaznik wykonaw-
czy zostaje zataczony na puls trwajacy 0,5 s.

I - wkgcznik impulsowy

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do
przekaznika czasowego w sposob ciggty.
Podanie krotkiego impulsu sterujacego przez
zestyk S spowoduje zataczenie przekaznika
wykonawczego R. Kolejny krotki impuls
zestyku S spowoduje roztgczenie zestykéw
przekaznika wykonawczego R. W funkgiji tej
nie jest odmierzany zaden nastawiony czas
zwtoki badz pracy.

‘s relpol.;
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Wymiary i schematy potaczen

Przekazniki czasowe serii DELTA 6 Wymiary i schematy potaczen
- Uy - Uy
B3 E70 - |_ - ””Sx 7777777 .
L Q00 A1[15] A1[15[B1]-+
o 00 :

@ 115
&

>

1

r /

5

64 mm

&

"‘ '
0 ) 21618 221618 ,‘
[ OO0 :'
‘ pr— \EE20) 16\18\;\2] 16\18\/\2:]
5 mm| 70 mm 225
- | |eam] D6DE D6DR
D6DA D6DM
Przekazniki czasowe serii DELTA 12 Wymiary i schematy potaczen
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Przekazniki czasowe serii OCTO, jednomodutowe Wymiary i schematy potaczen
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Przekazniki czasowe serii OCTO, dwumodutowe Wymiary i schematy potaczen
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Wymiary i schematy potaczen

Przekazniki czasowe COM3t-rel Wymiary i schematy potaczen
o 10 mm Podstawa zaciskowa Regulacja czasu t trwania funkcji
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Przekazniki czasowe serii TR Wymiary i schematy potaczen
s U . P Y
@ ‘»771‘ ‘ ‘»771‘ ‘ ‘»771‘ ‘
A1l s A2 A1l s]A2 IRY
35/36/38

90 mm

09 @93

o, {0/, ) T,

A2 16 18 A2 18 1825 283 %) a2 16 1825 28

o 25(26(28 25(26/|28
44mm . 15[16]18 15(16/18 15/16|18

65 mm

67 mm TRM-91 TRM-93 TRS

TRI

Uwagi dodatkowe do stron 4-9.

0 Styk sterujacy S jest obcigzalny, tzn. mozna do niego podtaczy¢ obcigzenie réwnolegte
o nastepujacych parametrach: minimalne obcigzenie réwnolegte 1 VA lub 0,5 W, napiecie
na zaciskach B1-A2 (A3) musi stanowi¢ przynajmniej 90% napiecia zasilania, dtugos$¢ przewodu
A1-B1: 10 m lub pojemnos¢ mniejsza niz 10 nF, rezystancja wieksza niz 1 MQ (styk S otwarty).
Prad uptywu (obcigzenie réwnolegte) przy otwartym styku sterujacym S wynosi okoto 2 mA.

110-230 Vo~ [@- przetacznika umieszczonego u dotu bocznej $Scianki przekaznika. Pozycja

przetacznika odpowiadajaca danemu napigciu pokazana zostata na rysunku obok.
Nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage przy przetgczaniu w pozycje dolna, odpowiadajaca napieciu
zasilania 110-230 V AC lub 230 V AC. Przetacznik powinien zosta¢ maksymalnie odciggniety
w dot, z wyraznie odczuwalnymi oznakami przetgczenia. Nieodpowiednie zatgczenie przetgcznika
napiecia prowadzi do trwatego uszkodzenia przekaznika.

o ﬁ 0 Zmiany napigcia zasilania dokonujemy poprzez przetaczenie czerwonego

e relpol;.



Przekazniki czasowe serii PDR-2, zegary sterujace SHT-2

0 Do kazdego przekaznika dotgczona jest
doktadna instrukcja obstugi

Typ przekaznika
Wymiary

FUNKCJE

Rodzaj funkgji

Wybér funkgji
Zakresy czasowe

ZASILANIE

Napiecie zasilania

Roboczy zakres napigcia zasilania

Zakres czestotliwosci zasilania
Znamionowy pobér mocy

ZESTYKI

llos¢ i rodzaj
Obcigzalno$c¢ pradowa

POZOSTALE DANE

Dokfadnosc¢

Rozrzut

Czas regeneracji
Wplyw temperatury
Trwato$¢ mechaniczna
Trwatos¢ elektryczna

Kategoria przepieciowa

Czas trwania impulsu sterujagcego
Stopien ochrony obudowy
Temperatura pracy

Wyswietlacz

Pamie¢

Nastawa jaskrawosci wyswietlacza
Uchyb nastawy czasu

Galwanicznie odseparowane wyjscia
Zasilanie awaryjne

Czas pracy na zasilaniu awaryjnym
Czas ponownego natadowania akumulatora
Zmiana czasu

PDR-2/A; PDR-2/B O
65 x51 x90 mm

PDR-2/A: 16 funkc;ji

PDR-2/B: 10 funkcji

nastawiane z panelu przyciskoéw
nastawialne z panelu klawiatury:
0,01s-99 h, 59 min., 59 s, 99 ss

typ UNI: 12-240 V AC/DC

typ 230: 230 V AC

12-240 V AC/DC 0,85-1,15 Un
230V AC 0,85-1,15 Un

48-63 Hz

12-240 V AC: 0,5-2,5 VA
12-240V DC: 0,4-2,5W

230 V AC: max. 16VA/2,5W

2P - przetgczne
12A, 250 V AC (obcigzenie rezystancyjne)

nastawy: + 0,5%

0,2% nastawy

max. 200 ms

< 0,01%/°C

30 x 107

0,7 x105

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1l

IP 40

-20°C +60°C

LED - czerwony 4 cyfry o wysok. 10 mm
30 pozycji + funkcje serwisowe

w zakresie 20% - 100% w 10 krokach
0,01% od nastawy

do przyciskow STOP i START

SHT-2 O
65 x 51 x90 mm

elektoniczny programowalny
zegar sterujgcy

nastawiane z panelu przyciskow
dzienne, miesieczne,

roczne do roku 2099

typ UNI: 12-240 V AC/DC

typ 230: 230 V AC

12-240V AC/DC 0,85-1,15 Un
230V AC 0,85-1,15 Un

48-63 Hz

12-240 V AC: 0,5-2 VA

12-240 vV DC: 0,4-2 W

230 V AC: max. 14VA2W

2P - przetagczne
12A, 250 V AC (obcigzenie rezystancyjne)

+1s/dzien /20 °C

3x107

0,7 x 105

(1000 VA obcigzenie rezystancyjne)
1]

IP 20

-20°C =60 °C

LCD, 4+2

95 pozycji

akumulator

300 h/20°C

100 h

automatyczna z letniego na zimowy

relpol;.



Funkcje czasowe, wymiary i schematy potaczen
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Przekazniki czasowe serii PDR-2

Funkcje czasowe

dla PDR-2/A, PDR-2/B

Napiecie zasilania

dla PDR-2/A

Napiecie zasilania

A1-A2 I A1-A2
1. 15-18 t1—> I 1.
15-18 g < 1> Srg < 1> Sag < t1>
2. 15-18 \
3. START| [ 12 15-18 [« >SSt t>
15-18 1l < t—> I
n sTART| 13. START ]
15-18 Il <—t—> I 15-18 [«—u—>F «— 11—
5. START| [ 14. 15-18 [
15-18 |l 25-28 <>
6. START| [ ] 15A. START ] ‘l |
- i ‘
15-18 U 15-18 | <t
7. START| [ ‘
15-18 198 START| [
‘ 1518 | crr>
8. START| []
1518 | <« ym— oA START| O
‘ 15-18 <1 <>
9. 1518 <> t> B>l 16B. START| [
10.
15-18 kﬂ%@énééné 15-18 1] <>
Przekazniki czasowe serii PDR-2 Wymiary i schematy potaczen
START
— y Zasilanie VS\,;/;EE sToP Zasilanie ﬂ?ﬁ;iﬁ?'a funkeji A
—» wejscie wejscie dla funkcji B
[eXeXoXoXoXe) i ea [ P (czas )
A1 A2 INT INT IN2 IN2 A1 A2 IN1 IN1 IN2 IN2
SS6560 SSOTED
£
g PDR-2 PDR-2
00 000 00 0,00
Co0000 oo o 3 ° e 0o
J\_ R mode wstop Astal mode wstop Astart
44 mm 51 mm
65 mm @ DO g
16 15 18 28 25 26 16 15 18 28 25 26
Wyjscie 1 Wyjscie 2 Wyjscie 1 Wyjscie 2
12A AC1/250V  12A AC1/250V 12A AC1/250V  12A AC1/250V
PDR-2/A PDR-2/A
PDR-2/B
Zegary sterujgce SHT-2 Wymiary i schematy potaczen
Zasilanie
® A1 A2
SIS
£
€
[eXeXoXeXoXe)
A_Jj B
44 mm 51 mm
65 mm 26 25 28 18 15 16

Kanat 2 Kanat 1

SHT-2
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Przekazniki czasowe serii SMR

SMR-S
0 Przedstawiono na diagramach na str. 19.
@ sciormin:
mvr—\ﬁ%' %ﬂm
é [
i
Typ przekaznika SMR-T SMR-H SMR-S

Wymiary
FUNKCJE
Rodzaj funkgji
Wybor funkcji
Zakresy czasowe

ZASILANIE

Napiecie zasilania

Roboczy zakres napigcia zasilania
Zakres czestotliwosci zasilania

Moc wejsciowa
spoczynkowa/zadziatania
OBCIAZALNOSC

Moc wyj$ciowa

obcigzenie rezystancyjne
obcigzenie indukcyjne

POZOSTALE DANE

Mechaniczna doktadno$¢ nastawy

Rozrzut
Czas regenerac;ji
Kategoria przepieciowa

Czas trwania impulsu sterujagcego

Bezpiecznik
Wyswietlanie

Stopien ochrony obudowy

Temperatura pracy

48 x 48 x 12 mm

g

wybor mikroprzetacznikami
wybor mikroprzetacznikami
1s,10s

1 min., 10 min.
1h,10h

230 VAC
230 V AC 0,85-1,15 Un
48-63 Hz

0,5/0,5 VA

10-200 VA (okoto 200 W)
10-100 VA

+ 10% zakresu

1% zakresu

15-150 ms

1l

min. 15-150 ms
max. nieograniczony
F1A/250V

Dioda LED: czerwona
- stan przekaznika R
czerwona miga -
odmierzanie czasu t
IP 40

0°C +50°C

48 x 48 x 12 mm

O

wybor mikroprzetgcznikami
wybor mikroprzetgcznikami
1s,10s

1 min., 10 min.
1h,10h

230 VAC
230 V AC 0,85-1,15 Un
48-63 Hz

0,6/4 VA

0-200 VA (okoto 200 W)
0-100 VA

+ 10% zakresu

1% zakresu
15-150 ms

1l

min. 15-150 ms
max. nieograniczony
F1A/250V

Dioda LED: czerwona
- stan przekaznika R
czerwona miga -
odmierzanie czasu t
IP 40

0°C +50°C

48 x 48 x 12 mm

funkcja $ciemniacza

230 VAC
230 V AC 0,85-1,15 Un
48-63 Hz

0,6/4 VA

10-300 VA (okoto 300 W)
10-150 VA

i

min. 15-150 ms

max. nieograniczony
F1,5A/250V

Dioda LED: czerwona
- stan przekaznika R
czerwona miga -
odmierzanie czasu t
IP 40

0°C +=50°C

Uniwersalne przekazniki czasowe z wyjsciem triakowym do zastosowan w indywidualnych
domowych instalacjach elektrycznych. Wymiary dostosowane do zainstalowania w instalacyjnych
puszkach wytacznikowych. Przekazniki SMR-T oraz $ciemniacze SMR-S nie wymagajg do
zasilania podtgczenia do przewodu N.

Uwaga: w celu zabezpieczenia przed trwatym uszkodzeniem urzadzenia nalezy przestrzegac,
aby obcigzenie podigczone do urzadzenia nie byto wieksze niz podane w karcie produktu oraz
stosowac odpowiednie zabezpieczajgce wktadki topikowe. Do sterowania funkcjami przekaznika
mozna zastosowa¢ maksymalnie 10 wytgcznikow ze wskaznikiem neonowym.

relpol;.



Zakresy czasowe, funkcje czasowe, wymiary i schematy potaczen

Przekazniki czasowe serii SMR

Zakresy czasowe i funkcje czasowe

Funkcja sciemniacza SMR-S

Wocisnigcie przycisku na czas krotszy niz0,5 s
spowoduje zatgczenie o$wietlenia. Nastepny
taki impuls spowoduje wytgczenie oswielenia.
Dtuzsze wecisnigcie przycisku spowoduje
stopniowe zwiekszanie lub zmniejszanie
jasnoséci $wiecenia do czasu, dopoki nie
zostanie zwolniony przycisk. Po zwolnieniu
przycisku zostanie zapamietane ustawienie
jasnosci. Nastepne krotkie wcisniecie przy-
cisku spowoduje wytgczenie oswietlenia.

100%

ny

0% v
zat.
wyt. s
<05s

<055 <05s >05s <05s<05s >05s

Zakresy czasowe SMR-T, SMR-H

Zakresy czasu t ustawimy za pomocg mikro-
przetgcznikoéw 1, 2, 3.

Dokfadne warto$ci czasu t ustawiamy za
pomoca pokretta potencjometru.

o | HE N |
2lm_| M H| NN
3| W Wjm AL

1s 10s 1min. 10 min. 1h 10

=g

Przekazniki czasowe serii SMR

Funkcje czasowe SMR-T, SMR-H

Funkcje spetniane przez przekazniki SMR-T
i SMR-H sg identyczne. Do podtgczenia prze-
kaznikow SMR-T wymagane sg trzy przewody
(zaciski V,L,S). SMR-T umozliwiajg sterowanie
odbiornikami o mocy wiekszej niz 10 VA.
SMR-H wymagajg dodatkowo podtgczenia
przewodu N. Dzieki temu mogg sterowac
odbiornikami o mocy od 0 VA. Wybér funkg;ji
spetnianych przez SMR-T i SMR-H odbywa sie¢
za pomocg mikroprzetacznikow 4, 5, 6.
Mozliwy jest wybor jednej z o$miu funkgcji:
funkcja 1 - odmierzanie czasu dziatania

po podaniu sygnatu sterowania

funkcja 2 - odmierzanie czasu dziatania
po zdjeciu sygnatu sterowania, dziatanie
takze w trakcie trwania sygnatu sterowania

2lgls M ml
6 mv I BN

funkcja 3 - odmierzanie czasu dziatania
po zdjeciu sygnatu sterowania, dziatanie
tylko po zdjeciu sygnatu sterowania

45 Isimm
éLmv mm mm

funkcja 4 - praca cykliczna, takie same czasy
przerwy i pracy

40 s| —
6| NV AtAtA

funkcja 5 - przesuniecie o czas t zatgczania
i wylgczania

4m | |
sy S/ EEEt ]
o |v| tHEE

funkcja 6 - op6znione zatgczanie, wytgczenie
tylko po wytgczeniu zasilania

F O
alm v/ t EE—

funkcja 7 - przekaznik impulsowy, wyj$cie
zatgczane i wytgczane kolejnymi impulsami
sygnatu sterowania bez wzgledu na czas t

4 Mg
5
6 il N |

funkcja 8 - przekaznik impulsowy z op6znie-
niem, wyjcie zatgczane i wytgczane kolejnymi
impulsami sygnatu sterowania. Jezeli czas
pomiedzy kolejnymi impulsami jest dtuzszy od t,
to przekaznik zostanie wytaczony po czasie t

g s/ H<tl H
6 VEE EH

S - sterowanie; V - dziatanie; t- czas

Wymiary i schematy potaczen

51 mm

Przyktadowe zastosowania:

rys. 1 - sterowanie natezeniem Swiecenia
zarowki

rys. 2 - sterowanie natezeniem oswietlenia
halogenowego z jednego lub kilku punktéw
rys. 3, 4, funkcja 1 - sterowanie oswietleniem
w korytarzu z jednego punktu

rys. 5, funkcja 7,8 - sterowanie o$wietleniem
w korytarzu z wielu punktow

rys. 6,7, funkcja 2 - sterowanie oswietleniem
w piwnicy z jednego punktu

rys. 8, funkcja 2,3,5 - sterowanie o$wiet-
leniem i wentylatorem w toalecie

rys. 6,7, funkcja 4 - sterowanie o$wietleniem
awaryjnym lub reklama $wietlng

rys. 9 lub rys. 10,11, funkcja 6 - op6znione
zataczanie wentylatora w toalecie

4
. ztacze umozliwiajace
szybkie bezérubowe
faczenie przewodow
(w komplecie)

e relpol;.
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