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dTRANS Az 01
Mikroprocesorowy wska

�
nik/regulator

dla analitycznej techniki pomiarowej

Typ 202550
obudowa wg DIN 43 700
Krótki opis

Mikroprocesorowy wska� nik/ regulator o wymiarach ramy przedniej 96mm x 48mm i z wtykow �
ko � cówk � regulatora przedstawia i reguluje wielko � ci mierzone anlitycznej techniki pomiarowej
( warto � � pH, potencjał redox, konduktywno � � , woda o najwy � szym stopniu czysto � ci, tlen itp.).
Wska� nik posiada 2 wej � cia analogowe i 2 binarne. Pierwsze wej � cie analogowe nadaje sie do
podł � czenia sygnału 0(4)...20 mA, który mo � e by � u � ywany przez dowolny przetwornik pomiar-
owy(równie� dwuprzewodowy). Sygnał wej � cia b � dzie, zgodnie z ustawieniami, przetwarzany i
wskazywany. Szczególn � wła � ciwo � ci � urz � dzenia jest to, � e procedury kalibracji dla pH, redox
i konduktywno � ci s � zawarte w oprogramowaniu.
Do drugiego wej � cia analogowego mo � na podł � czy � termometr oporowy Pt100 ew. Pt1000.
Urz � dzenie posiada dwa 4-miejscowe 7-segmentowe wska� niki do wy � wietlania podstawowych
wielko � ci (kolor czerwony) i temperatury (kolor zielony). Standardowo wska � nik temp. jest
wył � czony. Dzi � ki osobnemu czujnikowi temperatury (Pt100 lub Pt1000), który mo� e by �
przył � czony do drugiego wyj � cia analogowego, jest mo � liwe wskazywanie temp. medium i kon-
trola za pomoc � komparatora - na � yczenie. Podczas ustawiania parametrów wska� nik słu� y do
komentowania wprowadzanych danych.
Dwa przeka � niki regulatora mog � by � skonfigurowane jako regulator warto � ci granicznych lub/i
jako regulatory długo � ci lub cz � stotliwo � ci impulsów o strukturze P, PI, PD lub PID. Maksymalnie
dost � pne s � dwa zestyki zwierne, jedno wyj � cie binarne, jedno analogowe wyj � cie wart. rzeczy-
wistej i jedno wej � cie szeregowe. Zamiast analogowego wyj � cia wart. rzeczywistej urz � dzenie
mo� e by � dostarczone z dodatkowym zestykiem przeł � cznym.
Urz � dzenie jest dostarczane z wej � ciem (RS 422 / RS 485).U � ywa si � MOD-/J-Bus-Protokoll.
Urz � dzenie mo � e by � dostarczone z zasilaniem dla dwuprzewodowego przetwornika pomiar-
owego ( zamiast platyny zł � cza szeregowego).

Typ 202550 / …

Szczególne wła � ciwo � ci
ogólne
� wymiary tylko 96 x 48 x 110 mm

� wska 	 nik pH, mV, µS/cm, mS/cm, usw.

� mo 
 liwa jest kontrola i wskazywanie tem-
peratury medium

� 1 odizolowane galwanicznie analogowe
wyj � cie warto � ci rzeczywistych
0(4)...20 mA / 0(2)...10 V dowolnie pro-
gramowalne i skalowane dla podstawow-
ych wielko � ci lub temp. (opcja)

� mo 
 liwe jest zewn. przeł � czanie warto � ci
zadanej przez zestyk binarny

� seryjnie dost 
 pne s � dwa przeka 	 niki
dowolnie programowane jako regulatory
warto � ci granicznych lub regulatory P, PI,
PID, PD z wyj � ciem dł. impulsów ew.
cz 
 stotliwo � ci � impulsów

� 2 wyj � cia binarne

� 1 wyj � cie binarne (zestyk alarmowy lub
zestyk graniczny temperatury)

� 1 wyj � cie binarne (zestyk alarmowy lub
zestyk graniczny temperatury)

� wej � cie szeregowe RS 485 / 422 z MOD-
/J-Bus-Protokoll (opcja)

� spełnia najostrzejsz � norm 
 CE

� rodzaj ochrony (przód) IP 65

� inne rodzaje obudowy na 
 yczenie

wska � nik/ regulator
warto � ci pH ew. potencjału redoks
� łatwa procedura kalibracji

wska � nik/ regulator konduktywno � ci
� procedura kalibracji dla wzgl. stałej celi

� procedura kalibracji dla współczynników
temp. roztworu pomiarowego

� dwuliniowy sygnał wyj � cia konfigurow-
any (je 
 eli jest wyj � cie wart. rzecz.)

uniwersalny wska � nik/ regulator
� zakres wskazywania dowolnie skalowany

1999 do 9999 cyfr

� ilo � � miejsc po przecinku (bez, 1, 2, 3)

wyposa � enie seryjne

wej � cie 1:
Sygnał jednostkowy

0 (4) .. 20 mA

2:wej � cie
temperatura
Pt100 lub Pt1000

dla bezpotencjałowych
zestyków

funkcje:
Ð blokowanie klawiatury

Ð zamra � anie wart. mierzonej
Ð Alarmstopp
Ð przeł � czanie wart. zadanych
Ð Hold

AC 110...240V, +10%/-15%
48...63Hz

AC/DC 20...53V,
48...63/0Hz

wyj � cie 1 + 2:
Ð przeka � nik

Spannungsversorgung
fŸr Zweidraht-
me§umformer
18ÊV, max. 30ÊmA

3:wyj � cie
Ð 5V lublogiczne
Ð 12Vlogiczne

RS422 / RS485
MOD-/ J-Bus-Protokoll

dodatek do typu / opcja

4 wyj � cia2 wej � cia analogowe

2 wej � cia binarne

zasilanie

4:wyj � cie
Ð przeka� nik lub

R
E

G
U

LA
TO

R

wej � cie szeregowe
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– 2 elementy mocuj � ce
– 1 uszczelnienie do monta � u w tablicy

sterowniczej
– 1instrukcja obsługi B 20.2550

wyposa � enie opcyjne
– obudowa bez drzwiczek przednich
– obudowa z drzwiczkami przednimi
– opis wej � � szeregowych

Obsługa
Dla łatwiejszego ustawiania perametrów i
obsługi urz � dzenia parametry regulatora i
dane konfiguracji s � przyporz � dkowane
ró � nym płaszczyznom.

Płaszczyzny s � zabezpieczone kodem
przed dost � pem osób niepowołanych.
Foliowe przyciski ułatwiaj � obsług � .
Oba wy � wietlacze LED wskazuja symbole
parametrów i odpowiednie warto � ci.

Płaszczyzna obsługi
Dolny wy � wietlacz wskazuje np. symbol,
górny za � odpowiadaj � c � mu warto � � . War-
to � ci zadane SPr1 i SPr2 mog � by � zmien-
ione porzez foliow � klawiatur � .

Płaszczyzna parametrów

Na tej płaszczy � nie jest dopasowywany
regulator do odcinka regulowanego. Tutaj
s � wy � wietlane parametry z symbolem i
warto � ci � . Wy � wietlane s � tylko te param-
etry, które odpowiadaj � konfiguracji regula-
tora (płaszczy � nie konfiguracji).

Płaszczyzna konfiguracji

Płaszczyzna ta słu � y do dopasowywania
regulatora do jego zada  ew. do dopasow-
ywania wej � � i wyj � � .

Wska ! niki i elementy obsługi

(1
)

wska � niki stanów wł� czenia ( � ółte)
dla wyj � � 1 do 4

(6
)

4-miejscowy wska � nik temperatury
(LED, zielony, wys.8mm )

(2
)

przycisk przyrostu do zmiany
parametrów ew. r � cznego uruchamian-
ia przeka � nika K2

(7
)

4-miejscowy wska � nik warto � ci rzeczy-
wistej (LED, czerwony, wys.13mm )

(3
)

przycisk zmniejszania do zmiany
parametrów ew. r � cznego uruchamian-
ia przeka � nika K1

(3
)
+
(5
)

"CAL": rozpocz � cie kalibracji eloktrod
(kalibracja jedno- i dwupunktowa)

(4
)

wska � nik EXIT do opuszczania płaszc-
zyzn

(2
)
+
(4
)

wł� czenie trybu r � cznego ew. Hold

" # $&% ' ( )
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Mo G liwo H ci kalibracji
wska I nik/ regulator warto J ci pH
Parametry elektrody potencjometrycznego układu
pomiarowego pH ew. Redox podlegaj K produk-
cyjnym tolerancjom i zmianom zale L nym od obszaru
zastosowania. Aby wyrówna M te zmieniaj K ce sie
parametry elektrody przetwornik pomiarowy oferuje
dwie moL liwo N ci kalibracji:
1) kalibracja dwupunktowa (standardowa)

Przy kalibracji dwupunktowej zostaje ustalony na
nowo punkt zerowy i nachylenie charakterystyki
elektrody za pomoc K dwóch cieczy ze znan K war-
to N ci K pH (np.roztwory buforowe).
Preferowana jest ten rodzaj kalibracji.

2) kalibracja jednopunktowa
Przy kalibracji jednopunktowej zostaje ustalony
na nowo tylko punkt zerowy elektrody za pomoc K
cieczy ze znan K warto N ci K pH (np.roztwór bu-
forowy).
Problemy które s K spowodowane błO dnym
nachyleniem charakterystyki elektrody nie zostaj K
wykryte.
Ta metoda powinna by M stosowana tylko tam,
gdzie na elektrod O nie maj K wpływu L adne wi O k-
sze chemiczne lub mechaniczne zakłócenia.

Dodatkowo przetwornik pomiarowy oferuje
mo � liwo � � r � cznego wprowadzania lub
zmiany punktu zerowego i nachylenia char-
akterystyki elektrody (np. ustalonych przez

laboratorium).

wska I nik/ regulator potencjału redoks
Punkt zerowy elektrody potencjometrycznego układu
pomiarowego Redox podlegaj K produkcyjnym toler-
ancjom i zmianom zale L nym od obszaru zastosowa-
nia.

Przetwornik pomiarowy oferuje mo L liwo N M przeprow-
adzenia jednopunktowej kalibracji, dzi O ki której punkt
zerowy elektrody zostanie na nowo ustalony za po-
moc K roztworu buforowego lub roztworu o znanym
potencjale redoks.Dodatkowo przetwornik pomiar-
owy oferuje mo L liwo N M r O cznego wprowadzania lub
zmiany punktu zerowego elektrody (np. ustalonych
przez laboratorium).

wska I nik/ regulator elektrolitycznej
konduktywno J ci
� Kalibracja stałej celi

Stała celi pomiarowej konduktywno N ci mo L e czasami
odbiega M od jej warto N ci nominalnej. Oprócz tego
stała celi mo L e sie zmieni M podczas u L ytkowania.
Przez to zmienia si O sygnałwyj N ciowy celi pomiar-
owej. Urz K dzenie to oferuje u L ytnikowi mo L liwo N M
wyrównania odchyle P stałej celi od jej warto N ci nom-
inalnej potrzez r Q czne wprowadzenie danych
(zakres 80...120%) lub automatyczn R kalibracj Q
wzgl O dnej stałej celi Krel,

� Kalibracja współczynnika temperatury α

Konduktywno N M prawie wszystkich roztworów jest
zale L na od temperatury. Dlatego musi by M znana
temperatura jak i współczynnik temperatury α [%/K]
mierzonego roztworu. Temperatura mo L e by M mier-
zona w sposób automatyczny za pomoc K czujnika
temperatury Pt100 lub Pt1000 albo mo L e by M ustaw-
iona r O cznie przez u L ytkownika. Współczynnik
temp. mo � e zosta � automatycznie wykryty
przez urz � dzenie albo wprowadzony r � c-
znie w zakresie od 0...5,5 %/K .
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Inne funkcje urz S dzenia JUMO dTRANS Az 01
� zachowanie wej T cia warto T ci rzeczy-

wistych przy przekroczeniu zapro-
gramowanych warto T ci jest
programowalne

Przy przekroczeniu zakresu pomiar-
owego wyj U cie warto U ci rzeczywistych
mo V e przyj W X nast Y puj W ce tryby pracy:

-4%, 0%, 100% lub 110% dowolnie pomies-
zanych.

przykład: urz W dzenie jest zaprogramowane
na 4...20 mA odpowiada 100...500 mV

Urzadzenie mo V e by X tak ustawione, V e
przy przekroczeniu 100 sygnał wyj U cia
4 mA (0%) zostanie zachowany lub
3,84 mA (-4%). Warto U X 3,84 mA mo V e
by X postrzegana przez pó V niej włW czony
SPS jako "nieregularna".

� dwuliniowe wyj T cie

Funkcja ta dzieli sygnałanalogowego wyj U -
cia warto U ci rzeczywistych na dwa liniowe
zakresy(0...50% i 50...100% sygnału wyj U -
cia) z punktem załamania przy 50% sy-
gnału wyj U cia. Punkt załamania
charakterystyki mo V e zosta X przesuni Y ty
na przerywan W lini Y 50%. Ustawienie fab-
ryczn 50% prowadzi do liniowej charak-
terystyki.

Dwuliniowa charakterystyka jest u V ywana
wtedy, kiedy "normalny" zakres pomiarowy
mo V e by X cz Y sto przestrajany.

przykład : normalny zakres pomiarowy si Y -
ga od 0...20 µS/cm. Mog W jednak
wyst Y powa X równie V warto U ci 80 µS/cm.
Tu wybiera sie zakres pom. 0...100 µS/cm
ustala sie punkt załamania na 20% zakresu
pom. (20% z 100 µS/cm odpowiada 20 µS/cm).
Na skutek tego warto U ci mierzone w
zakresie od 0...20 µS/cm zostaj W przemien-
ione w sygnałwyj U cia 0...10 mA. Warto U ci
mierzone w zakresie od 20...100 µS/cm
zostaj W przemienione w sygnał wyj U cia
10...20 mA .

� Zachowanie przeka Z nika regulatora
przy "Hold" mo [ na zdefiniowa \
"Hold" jest włW czany r Y cznie przez klaw-
iatur Y , przez wej U cie binarne lub w przy-
padku alarmu. Stopnie nastawienia
przeka ] nika K1 i K2 przy "Hold" mog W
przybra X nast Y puj W ce stany:

^ _` _
a _b _
c _d _
e _f _
g _^ _ _

hikjiklinmikoikpikqinriksi hii

tutv wxyz
{ |} ~yz}
t�|xtux
� ��

�� w� ��
w��

� � � � � � � � � � � � � � � � �

0% przeka ] nik zwolniony

50% st. nastawieniaw regulatorach dy-
namicznych jest po-
dawana wart. 50%
max. dł. ew. cz Y stotli-
wo U ci impulsów

100% st. nastawienia przeka ] nik przy-
ci W gni Y ty ew. max. dł./
cz Y stotliwo U X im-
pulsów

przej Y cie stopniaDalej podawany jest
nastawienia aktualny stopie �

nastawienia

� W trybie "Hand"przeka Z niki K1 i K2
mog � by \ uruchamiane r � cznie przez
przyciski. Przez wcze U niejsze ustaw-
ienia na płaszczy ] nie parametrów
mo V na wybra X mi Y dzy trybami:

tryb przycisków : Przeka ] nik jest
włW czony tak długo jak długo wci U ni Y ty
jest przycisk (np. przy r Y cznym dozowa-
niu).

tryb łW czeniowy: pierwsze wci U niecie
przycisku włW cza przeka ] nik drugi
wyłW cza go (np. przy opró V nianiu wi Y k-
szego zbiornika).

� Symulacja analogowego wyj T cia war-
to T ci rzeczywistych

Wyj U cie warto U ci rzeczywistych (0/
2...10 V oder 0/4...20 mA zale V nie od wc-
ze U niejszego ustawienia) mo V e by X
włW czone w trybie r Y cznym w krokach
10% od 0...100%.

zastosowanie: uruchomienie urzadzenia
na sucho (bez elektrod); szukanie
błY dów; serwis.

� Mo � liwe funkcje przełS czaj S ce
przeka � ników ew. wyj � cia binarnego

Wyj � cie 1, przeka� nik: przeł� czaj � cy z pro-
cesem cz � stotliwo � ci ew. długo � ci im-
pulsów/ kontrola warto � ci granicznych/
wył� czony. Funkcja przeł� czania przemien-
na.

Wyj � cie 2, przeka � nik: przeł� czaj � cy z pro-
cesem cz � stotliwo � ci ew. długo � ci im-
pulsów/ kontrola warto � ci granicznych /
max. komparator dla wej � cia temperatury/
min. komparator dla wej � cia temperatury/
wył� czony. Funkcja przeł� czania przemien-
na.

Wyj � cie 3, wyj � cie binarne: "Hold"/ zestyk
przelotowy alarmu/ zestyk trwały alarmu/
max. komparator dla wej � cia temperatury/
min. komparator dla wej � cia temperatury/
bez funkcji.

Wyj � cie 4, przeka� nik ew. analogowe
wyj � cie wart. rzeczywistej: "Hold" / zestyk
przelotowy alarmu/ zestyk trwały alarmu/
max. komparator dla wej � cia temperatury/
min. komparator dla wej � cia temperatury/
podanie potencja³u redoks (tylko przy anal-
ogowym wyj � ciu warto � ci rzeczywistej)/ bez
funkcji.

Komparator

(sygnalizator wart. granicznych)
Wyj � ciu 2, 3 ew. 4 regulatora (zale   nie od typu
urz � dzenia) mo   e by ¡ przyporz � dkowana
kontrola temperatury medium odpowiednio do
funkcji komparatora lk.
Warto � ¡ graniczna AL3 jest programowalna.
Histereza zał� czania XSd jest stała i wynosi
1°C ew. 1°F.

Funkcja max.-lk
AL3 okre � la punkt wł� czenia.
Funkcja: Wyj � cie jest wł� czone gdy warto � ¡
rzeczywista> warto � ¡ graniczna.
przykład:
AL3 = 50
warto � ¡ rzeczywista rosn � ca:przeka � nik
wł� cza si � przy 50°C.

warto � ¡ rzeczywista opadaj � ca:przeka� nik
wył� cza si � przy 49°C

Funkcja min.-lk

jak lk7, jednak funkcja odwrócona.

Wej ¢ cie
Mikroprocesorowy przetwornik pomiarowy/
regulator jest wyposa £ ony w wej ¤ cie
RS 422 /RS 485 (nie w poł¥ czeniu z zasi-
laniem dla dwuprzewodowego przetworni-
ka pom.). Słu £ y ono do komunikacji z
wy £ szymi systemami. Do przesyłania
u £ ywa si ¦ Protokoll MOD/J-Bus.

Zasilanie dla dwuprzewodowego przet-
wornika pom.
(nie w poł¥ czeniu z wej ¤ ciem RS 422 /
RS 485)

Dane techniczne
Wej ¢ cia
wej § cie analogowe 1
opór wej ¤ ciowy ok. 40 Ω

wej § cie analogowe 2

termometr oporowy Pt 100 lub
Pt 1000, w podł¥ czeniu 2-lub 3-przew.
-50...+250°C
wska ¨ nik wart. mierzonych w °C lub w °F
(opcja)

kompensacja przewodu wej § cia anal-
ogowego 2
Mo £ liwa jest kompensacja oporu przewodu
poprzez korekt ¦ warto ¤ ci rzeczywistej.
Nie jest to wymagane przy podł¥ czeniu 3-
przew. termometra oporowego.

Xsd

AL

wł.

x

1C/1F

Xsd

AL

wł.

x

1C/1F
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Przy podł© czeniu 2-przew. termometra
oporowego kompensacja przewodu mo ª e
by « przeprowadzona z zewn. oporem prze-
wodu kompensowanego.

Opis funkcji wej ¬ ­ binarnych 1 i 2
Dwa wej ® cia binarne mog © by « uruchomi-
one przez zestyki bezpotencjałowe
(przeka ¯ nik) przez SPS lub przez wł© cznik.
M © g © by « im przyporz © dkowane nas-
t ° puj © ce funkcje:

blokowanie klawiatury: klawiatura mo ª e
zosta « zablokowana przez SPS lub
wł© cznik na kod co zapobiega dokonywa-
niu zmian przez osoby niepowołane.

przeł© czanie warto ® ci zadanych: do kom-
fortowego sterowania procesami. Przy
nieuruchomionym wej ® ciu binarnym jest
aktywna para warto ® ci zadanych SPr1 i
SPr2. Je ª eli odpowiednio skonfigurowane
wej ® cie binarne jast uruchomione wtedy ak-
tywna jest druga para warto ® ci zadanych.

"zamra ª anie" warto ® ci mierzonej: wskazy-
wana warto ® « mierzona i wyj ® cie warto ® ci
rzeczywistej nie zmienia si ° .
"Hold": dzi ° ki tej funkcji urz © dzenie mo ª e
zosta « "przeniesione" w bezpieczny stan
"Hold" np. poprzez SPS. Zachowanie regu-
latora przy "Hold" mo ª e by « wcze ® niej
zdefiniowane.

Alarmstopp: Alarm mo ª e zosta « cofni ° ty
ew. powstrzymany poprzez skonfigurow-
ane wyj ® cie, jako ostrze ª enie dalej miga
Alarm-LED (np. K4).

rozci © gni ° cie warto ® ci mierzonych (x10):
Je ª eli jest u ª ywany tylko krótki odcinek
zakresu pom. lepiej jest a ª eby przetwornik
pom. przy 0...10% warto ® ci rzeczywistej re-
agowałz 0...100% sygnału wyj ® ciowego.

Zakres pomiaru i regulacji
warto ® « pH
-1,00...14,00 pH

potencjałredoks
-1999...+1999 mV

konduktywno ® «
0...9999 mS/cm ew. µS/cm
0...9,999 mS/cm ew. µS/cm
0...99,99 mS/cm ew. µS/cm
0...999,9 mS/cm ew. µS/cm

wska ¯ nik uniwersalny
-1999...9999 cyfr
-1,999...9,999 cyfr
-19,99...99,99 cyfr
-199,9...999,9 cyfr

Odchylenie charakterystyki
≤ 0,15%/10K

Wska ± nik temperatury
-50...+250°C (przeł© czalny na °F)

Odchylenie charakterystyki
≤ 0,1%/10K
Wyj ² cia

Dost ³ pne s ´ 2 wyj µ cia przeka ¶ nikowe, 1
wyj µ cie binarne, 1 analogowe wyj µ cie war-
to µ ci rzeczywistych ew. 1 dodatkowy

przeka¶ nik i 1 wej µ cie szeregowe.

1. przeka ± nik, wyj ¬ cie1 / 2 (seryjnie)
zestyk roboczy (zwierny, mo ª e by «
równie ª skonfigurowany jako rozwi-
erny)
moc zał© czalna: 3A, 250VAC
przy obci © ª eniu omowym
okres u ª ytkowania zestyku:
> 5x105 załacze · przy obci © ª eniu nom-
inalnym

2. Wyj ¬ cie binarne, wyj ¬ cie 4
0/5V Robci ¸ ¹ ≥ 250Ω 

0/12V Robci ¸ ¹ ≥ 650Ω (opcja)

3. wyj ¬ cie wart. rzeczywistej, wyj ¬ cie 3
(opcja)
dowolnie konfigurowane:
0(2) … 10V Robci ¸ ¹ ≥ 500Ω lub
0(4) … 20mA Robci ¸ ¹ ≥ 500Ω

odizolowane galwanicznie od wej ® « :
∆U ≤ 30V AC lub
∆U ≤ 50V DC
Odchylenie charakterystyki
≤ 0,25%, ± 50 ppm/K

4. przeka ± nik, wyj ¬ cie 4 (opcja)
(tylko w urz © dzeniach bez wyj ® cia wart.
rzeczywistych.)
zestyk przeł© czny
moc zał© czalna: 3A, 250VAC
przy obci © ª eniu omowym
okres u ª ytkowania zestyku:
> 5x105 załacze · przy obci © ª eniu nom-
inalnym

5. wej ¬ cie RS422 / RS485,
wyj ¬ cie 5 (opcja )
odizolowane galwanicznie

szybko ¬ ­ transmisji
4800 / 9600bd

Protokoll
MOD/J-Bus

6. zasilanie dla dwuprzewodowego
przetwornika pom.
(wyj ¬ cie 5, opcja)
DC 18 V, max. 30 mA

Ogólne parametry regulatora
przekształtnik A/D
rozdzielczo ® « > 15Bit

rodzaj regulatora
regulator warto ® ci granicznych i/lub regula-
tor długo ® ci lub cz ° stotliwo ® ci impulsów
dowolnie konfigurowany

Struktura regulatora
P, PI, PID lub PD konfigurowana

Czas odczytu
210ms

Kontrola obwodu pomiarowego
wej ® cie 1: out-of-range
we ® cie 2: out-of-range, zwarcie i przer-
wanie czujnika
wyj ® cia przyjmuj © zdefiniowany (skonfig-
urowany) stan.

Zabezpieczenie danych
EEPROM

Zasilanie
AC 110 … 240V, +10%/-15%, 48 … 63 Hz
lub
AC/DC 20 … 53V, 0 … 63/0 Hz

Pobór mocy
ok. 8VA

Podłº czenie elektryczne

przez pozłacan © płask © wtyczk ° wg DIN
46 244/A; 4,8mm x 0,8mm
pr ° t potencjometrycznego ukł. pom. Redox
lub elektrod ° metalow © poprez gniazdo
BNC

dop. temperatura otoczenia
0 … +50°C

dop. graniczna temperatura otoczenia
-10 … +55°C

dop. temperatura przechowywania
-40 … +70°C

Odporno ¬ ­ klimatyczna
wilg. wzgl.≤ 75% bez obroszenia

Rodzaj ochrony
wg EN 60 529
przód IP 65 / tyłIP 20

Bezpiecze » stwo elektryczne
wg EN 61 010
odcinek powietrza i upływu dla
- kategoria przepi ° ciowa II
- stopie · zanieczyszczenia 2

Zgodno ¬ ­ elektromagnetyczna
wg zalece · NAMUR NE21,
EN 50 081 cz ° ® « 1, EN 50 082 cz ° ® « 2
Obudowa
Obudowa do zabudowy z przewodz © cego
tworzywa sztucznego wg DIN 43 700, mate-
riałbazowy ABS,
z wtykow © ko · cówk © regulatora

Pozycja monta ¼ u
dowolna

Ci ½ ¼ ar

ok. 320

Wyposa ¼ enie seryjne
– 2 elementy mocuj © ce

– 1 uszczelnienie (obudowa/tablica ste-
rownicza)

– 1 instrukcja obsługi B 20.2550

Wyposa ¾ enie opcyjne

Obudowa bez przednich drzwiczek
typ 2 FGE-125-2/125

Obudowa z drzwiczkami przednimi
typ 2 FGE-150-2/185
Urz ¿ dzenie JUMO dTRANS Rw 01 mo À e by Á naÀ yczenie dostarczone z innymi rodzajami obudowy.

Oba typy obudowy s © wytrzymałe i ochrani-
aj © urz © dzenie wg IP 65.

W przypadku u ª ywania urz © dzenia w
surowych warunkach zaleca si ° obudow ° z
przednimi drzwiczkami. Przy monta ª u czy
konserwacji obudow ° zdejmuje si ° ze® ciany ł© cznie ze zł© czami ® rubowymi kab-
la. Dodatkowo chroni © urz © dzenie zdej-
mowalne przezroczyste drzwiczki.
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Parametry

* Jednostka zgodnie z konfiguracj Â

Parametry wska Ã nik zakres warto Ä ci fabrycznie uwagi

tolerancja alarmowa pH

AL 1

0,00......99,99 mV 0 Alarm nast Å puje po przekroczeniu warto Æ ci
zadanej + tolerancja alarmowa i po upływie
czasu zadanego w opó Ç nieniu alarmu (działa
tylko w regulatorach dł. ew. cz Å stotliwo Æ ci im-
pulsów. W regulatorach warto Æ ci granicznych
ustawiony wewn. na 0 ).

tolerancja alarmowa Redox 0000......9999 mV 0

tolerancja alarmowa
konduktywno Æ È 0,000......9999* 0,000*

opó Ç nienie alarmu
AL 2 0...6000 s 300

Czas opó Ç nienia a É do włÂ czenia si Å zestyku
alarmowego.

komparator temperatury
AL 3 -50...250°C 250

Warto Æ È temp. po osi Â gni Å ciu której nas-
t Å puje alarm.

zakres proporcjonalno Ê ci 1 – pH Pb 1 0,01...99,9 pH 7,00

Wpływa na struktur Å P regulatora.

zakres proporcjonalno Ê ci 1–Redox Pb 1 1...9999 mV 1000

zakres proporcjonalno Ë ci 1 – Lf Pb 1 1...9999* 20*

zakres proporcjonalno Ê ci 2–Redox Pb 2 0,01...99,99 pH 7,00

zakres proporcjonalno Ê ci 2–Redox Pb 2 1...9999 mV 1000

zakres proporcjonalno Ë ci 2– Lf Pb 2 1...9999* 20*

czas ró É niczkowania 1
dt 1 0...9999 s 0

Wpływa na struktur Å D regulatora 1. Przy
dt=0 regulator 1 nie wskazuje struktury D.

czas ró É niczkowania 2
dt 2 0...9999 s 0

Wpływa na struktur Å D regulatora 2. Przy
dt=0 regulator 2 nie wskazuje struktury D.

czas zdwojenia 1
rt 1 0...9999 s 0

Wpływa na struktur Å I regulatora 1. Przy rt=0
regulator 1 nie wskazuje struktury I.

czas zdwojenia 2 rt 2 0...9999 s 0 Wpływa na struktur Å I regulatora 2. Przy rt=0
regulator 2 nie wskazuje struktury I.

min. czas załÌ czania 1
(przy regulatorze wart. gran. lub
dł. impulsów )
lub
min.dł. impulsów 1
(przy regulatorze czestotliwo Ê ci im-
pulsów)

tr 1 0,2...999,9 s 0,2 Wywodzi si Å z danych technicznych ele-
mentów dozuj Â cych (zawór elektromagnetyc-
zny, pompa dozuj Â ca)

min. czas załÌ czania 2
(przy regulatorze wart. gran. lub
dł. impulsów )
lub
min. dł. impulsów 2
(przy regulatorze czestotliwo Ê ci imp.)

tr 2 0,2...999,9 s 0,2

histereza załÂ czania 1 – pH HYS1 0,01...99,99 pH 0,30

Definiuje punkt wyłÂ czania zestyków regula-
tora

histereza załÂ czania 1 – Redox HYS1 1...9999 mV 80

histereza załÂ czania 1 – Lf HYS1 1...9999* 40*

histereza załÂ czania 2 – pH HYS2 0,01...99,99 pH 0,30

histereza załÂ czania 2 – Redox HYS2 1...9999 mV 80

histereza załÂ czania 2– Lf HYS2 1...9999* 40*

opó Ç nienie przyci Â gania 1 Ond1 0,0...999,9 s 1,0 Czas opó Ç nienia a É do włÂ czenia si Å zestyku

opó Ç nienie przyci Â gania 2 Ond2 0,0...999,9 s 1,0

opó Ç nienie zwalniania 1 Ofd1 0,2...999,9 s 0,2 Czas opó Ç nienia a É zestyk wróci do pozycji
wyj Æ ciowejopó Ç nienie zwalniania 2 Ofd2 0,2...999,9 s 0,2

czestotliwo Æ È impulsów 1 Fr 1 0...150 Imp./,min 100 Max. cz Å stotliwo Æ È impulsów,która steruje np.
pomp Â dozuj Â c Âczestotliwo Æ È impulsów 2 Fr 2 0...150 Imp./,min 100

cykl impulsów 1 Cy 1 2,0...999,9 s 20,0 Czas trwania, w którym nast Å puje modulacja
impulsów.cykl impulsów 2 Cy 2 2,0...999,9 s 20,0

granica stopnia nastawienia
wyj Æ cia 1

Y 1 0...100% 100
Max. stopie Í nastawienia regulatora dł. lub
cz Å stotliwo Æ ci impulsów.granica stopnia nastawienia

wyj Æ cia 2 Y 2 0...100% 100
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Plan podłÎ cze Ï

* okablowanie ochronne zestyku: warystor S14K300

Wyj Ð cia Obsadzenie przyłÑ czy Symbol

przeka Ò nik 1* 1 23
22

biegun
zestyk zwierny

przeka Ò nik 2* 2 21
20

biegun
zestyk zwierny

przeka Ò nik 3*

lub

analogowe wyj Ó cie wart. rzec-
zywistych
(odizolowane galwanicznie)

4 16
15
14

zestyk rozwierny
biegun
zestyk zwierny

15
14

–
+

wyj Ô cie binarne 1 3 19
17

–
+

zasilanie dla dwuprze-
wodowego przetwornika pomi-
arowego

5 2
3

–
+

Wyj Ð cia Obsadzenie przyłÑ czy Symbol

sygnałjednostkowy wej Ó cia
Ix (0(4)...20 mA)

7 -
8 +

termometr oporowy
3-przew.

9
10
11
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termometr oporowy
2-przew.

10
9
11

wej
�
cie szeregowe RS 422

(opcja)
RxD 5

4
RxD +
RxD –

dane pobierane

TxD 2
1

TxD +
TxD –

dane wysyłane

GND 3 GND

RxD/
TxD

2
1

RxD/TxD +
TxD/TxD –

dane pobierane

wej
�
cie szeregowe RS 485

(opcja)
GND 3 GND

13
19

wej
�
cie binarne1 12

19

wej
�
cie binarne 2 AC/

DC
AC:
L1
N
TE

przewód zewn.
przewód neutralny
uziemienie

DC:
L +
L –

ϑ

� ��� �

� � �� � ���
�  ! " # $ % & '

()+* ,-

-*.,

� /0� �

- *�- 1

23 4
3 -3 576 8
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Wymiary
Typ 202550 / …

Wyposa 9 enie opcyjne

obudowa bez przednich drzwiczek, rodzaj ochrony IP 65, typ 2 FGE-125-2/125

obudowa z przednimi drzwiczkami, rodzaj ochrony IP 65, , typ 2 FGE-150-2/185

wyci : cie w tablicy sterowniczej DIN 43700
monta ; szczelny (wymiary min.)
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Obja < nienie typu

1Zasadniczo
we wszystkich regulatorach z serii 202550 u = ytkownik mo = e dokona > nast ? puj @ cych konfiguracji:

� regulator wył@ czony

� regulator warto A ci granicznych

� regulator dł. impulsów o strukturze P-, PI-, PD-, PID.

� regulator cz ? stotliwo A ci impulsów o strukturze P-, PI-, PD-, PID.

Mo = liwo A ci wymienione w rubryce "obja A nienie typu" s @ to jedynie ustawienia fabryczne!
2 dodatki do typu mo = na dowolnie zestawia > - podawa > je nale = y jeden po drugim oddzielaj @ c przecinkiem
3 wyj A cie "310" nie jest mo = liwe w poł@ czeniu z wyj A ciem "888"!
4 wyj A cie "54" nie jest mo = liwe w połaczeniu z dodatkiem do typu "140"!
5dodatek do typu "140" nie jest mo = liwy w poł@ czeniu z wyj A ciem "54"!

202550/ . . – . . . – . . – . . / . . . , ...

Typ podstawowy
202550 JUMO dTRANS Az 01,

mikroprocesorowy wska B nik/regulator dla analitycznej techniki pomiarowej
l Uzupełnienia typu podstawowego
l 00 regulator wył@ czony1

I 10 regulator warto A ci granicznych1 (wyj A cie 1/2)
I 21 wyj A cie długosci impulsów ze struktur @ regulatora P1 (wyj A cie 1/2)
I 31 wyj A cie cz ? stotliwo A ci impulsów ze struktura regulatora P1 (wyj A cie 1/2)
I I Wska C niki
I I 660 wska B nik warto A ci pH
I I 661 wska B nik potencjału redoks
I I 662 wska B nik warto A ci konduktywno A ci
I I 664 wska B nik uniwersalny
l l I Wyj D cia
l l I 000 brak wyj A cia
l l I 310 przeka B nik, zestyk przeł@ czny (wyj A cie 4)3

l l I 888 wyj A cie warto A ci rzeczywistych dowolnie konfigurowane (wyj A cie 4)3

l l I l Zasilanie*
l l I l 22 AC/DC 20...53 V ±0%, 48...63/0 Hz
l l I l 23 AC 110...240 V +10%/-15%, 48...63 Hz
l l I l l Wej D cie
l l I l l 00 bez wej A cia szeregowego
l l I l l 54 wej A cie szeregowe RS422/485 (wyj A cie 5)4

l l I l l l Dodatki do typu2

l l I l l l 000 bez dodatków
l
I

l
I

I
I

l
I

l
I

l
I

015 wyj A cie logiczne DC 0/12 V,
zamiast seryjnego DC 0/5 V (wyj A cie 3)

l
I

l
I

I
I

l
I

l
I

l
I

140 zasilanie dla dwuprzewodowego przetwornika pom.
DC 18 V, max. 30 mA5

l l I l l l l
202535 / – – – / Przykład zamówienia

Wyposa E enie
Oznaczenie Typ nr. art.

obudowa bez drzwiczek przednich Typ 2 FGE-125-2/125 20/00361257

obudowa z drzwiczkami przednimi Typ 2 FGE-150-2/185 20/00361259
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Przykład zastosowania
wska F nik pH

(1) wska G nik /-regulator pH, typ 202550 z
zintegrowanym zasilaniem dla dwuprzewodowego przetwornika pom.

(2) dwuprzewodowy przetwornik pom.typ 202701
(3) pr H t potencjometrycznego układu pom. pH, np.typ 2GE-2G-U-1
(4) termometr kompensacyjny typ 2K-2

Zalety:
– zmostkowanie du I ych długo J ci przewodów, mo I liwo J K małej ilo J ci zakłóce L
– zmniejszony ilo J K okablowania , poniewa I zasilanie dla dwuprzewodowego przetw. pom. jest zawarte we wska G niku

– mo I liwo J K kalibracji we wska G niku

– zminimalizowany problem wilgotno J ci przy kalibracji
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