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PODSTAWOWE WERSJE URZADZENIA

WINS jest produkowany w trzech wersjach:

WIN3 / Rs485: miernik wagowy z wyjsciem RS485, z mozliwoscig faczenia sie az do 32 urzadzen w
sieci, z protokétami transmisji ASCII dla transmisji ciagtej, na zadanie lub przy sterowaniu recznym.
Protokot MODBUS RTU. Funkcja wartosci szczytowej.

WIN3 / Ana: miernik wagowy z wyjsciem RS232, z wyjsciem analogowym napieciowym lub pragdowym.
Dwa wyjscia przekaznikowe dla wartosci progowych. Funkcja wartosci szczytowe;.

WIN3 / Profi: miernik wagowy z interfejsem Profibus DP V0.

PLYTA CZOLOWA

P00 90

W a-A .00 o8 ,
->00epoesoooen

WYSWIETLACZ

Na pionowym 5-cyfrowym wyswietlaczu najnizsza cyfra jest najmniej znaczaca.
W normalnym trybie wyswietlany jest wynik wazenia. W réznych procedurach pro-
gramowania, wyswietlacza uzywa sie do wyswietlania wprowadzanych do pamieci
parametrow lub komunikatéw informujacych o postepie wykonywanych przez ope-
ratora operacji programowania.

WSKAZNIKI LED

o W gobrnej czesci wyswietlacza znajdujg sie 2 wskazniki LED:

LED 1 (swieci = waga netto, nie swieci = waga brutto, miga = warto$¢ szczytowa)
LED 2 (Swieci = tara ustawiona, nie Swieci = brak tary)

Przy wyswietlaniu wykresu stupkowego oba LEDy migaja.

OPIS KLAWIATURY

Urzadzenie to programuje sie i steruje sie za pomoca klawiatury sktadajacej sie z 3 klawi-
szy majgcych nastepujgce funkcje:

KLAWISZ OBSLUGA MENU
A Wyijscie z menu lub powrét do poziomu wyzszego.
‘ Przejscie do odpowiedniego podmenu albo do programowania albo potwierdzenie parametru.
\ Przejscie do nastepnej pozycji w menu.
KLAWISZ PROGRAMOWANIE | WYBOR PARAMETROW
A Inkrementowanie migajacej cyfry / wybor wartosci wyzszej.
‘ Przejscie d_o nastepnej cyfry. Gdy cyfra jest ostatnia - zatwierdzenie wartosci i zakonczenie pro-
gramowania.
\ Dekrementowanie migajacej cyfry / wybér wartosci nizszej.

Instrukcja obstugi WIN3 Str. 3



Opis klawiatury (Cigg dalszy)

bedzie niemierzalny.

N
O
C
A
L

KLAWISZ FUNKCJE KLAWISZY GDY WYSWIETLANA JEST WAGA
A Nacisniecie krotkie: przetgczanie wyswietlania: waga brutto / waga netto
Nacisniecie diugie: przetgczanie wyswietlania: waga srednia / warto$¢ szczytowa
‘ Nacisniecie krotkie: przetgczanie wyswietlania wagi brutto: numeryczne / wykres stupkowy
Nacisniecie diugie: zerowanie wyswietlanej wagi / wartosci szczytowej
Nacisniecie krotkie: wystanie danych na wyjscie szeregowe (gdy wybrany protokét reczny)
\J Nacisniecie diugie: programowanie wartosci progowych (tylko WIN3 / ANA)
 / ¢ Nacisniete jednoczesnie: wejscie do menu gtéwnego
WSKAZANIA WYSWIETLACZA
P R R Po wtgczeniu zasilania wykonuje sie test wyswietlacza, nastepnie pojawi sie
kod oprogramowania, jego wersja oraz wersja wyjscia (RS485, ANALG lub
J E [|S | ProFs).
Konieczne jest podanie tych danych, gdy potrzebna jest konsultacja.
3 ||J || a
o o 8 o - Lo
Poza trybem programowania wyswietlacz wyswietla wynik wazenia. W okre-
1 (o) 5| slonych sytuacjach pojawig sie nastepujgce komunikaty:
SYGNALIZACJA PRZECIAZENIA SYGNALIZACJA NIEDOCIAZENIA
Ten komunikat wyswietla sie, gdy obcig- Ten komunikat wyswietla sie, gdy obcig-
zenie brutto przekracza o ponad 9 dzia- zenie brutto jest mniejsze niz —
tek wage maksymalng uktadu wazacego. 99999.
CZUJNIK ODLACZONY WAGA NIEKALIBROWANA
Ten komunikat pojawi sie, gdy czujnik Ten komunikat wyswietlany naprzemien-
o bedzie odtgczony lub poziom sygnaty nie z wynikiem wazenia wskazuje, ze nie

byta przeprowadzona zadna procedura
kalibraciji.

Str. 4

Instrukcja obstugi WIN3



WYSWIETLANIE, ZEROWANIE WAGI | AUTOTARA

Po wtaczeniu wyswietlacz wyswietla aktualna wage netto.
PRZELACZANIE WYSWIETLANIA WAGA NETTO / WAGA BRUTTO

O ® Nacisnaé klawisz A aby przetaczy¢ wyswietlanie wagi netto na
O O brutto i viceversa. Gdy $wieci LED wyzszy wy$wietlana jest waga
4 netto. Gdy nie zostata wprowadzona tara, waga netto jest rowna
wadze brutto.
@ Al 2 A S Przy wadze ujemnej wyswietlany bedzie minus przez najbardziej
znaczacyg cyfrg. Gdy wartos¢ ujemna jest wieksza niz 9999 minus
3 jest wyswietlany na zmiane z najbardziej znaczaca cyfra.
S

O W Nacisnaé¢ klawisz 0 aby przetaczy¢ wyswietlacze cyfrowe wagi
O » brutto na wykres stupkowy i viceversa. Rozdzielczos¢ jest ograni-
4 - czona do 15 dziatek a wiec kazdy segment odpowiada 1/15 obcia-
zenia nominalnego.
@ ‘ 2 ‘ y4 Wyswietlanie wykresu stupkowego jest sygnalizowane miganiem
3 Z obu LEDOw.
5 Z

O O Ta operacja stuzy do korygowania niewielkich odchytek zera uktadu wa-
O e} zgcego. Przed wykonaniem tego zerowania niezbedne jest ustawienie

(3 sek) wagi brutto na wyswietlaczu (LED NET wytaczony).

padkach:

¢ Waga niestabilna (waga nie ustabilizowata sie w ciggu 3 sek. od pole-
cenia zerowania).

o) o Waga brutto, w odniesieniu do pierwotnej kalibracji zera, jest wyzsza

(dodatnia lub ujemna) od ustawionej wartosci 0 BAND. W tym przy-

padku nalezy wejs¢ do menu kalibracji i skalibrowa¢ ukfad wazacy.

4
@ ‘ 2 -_— Operacja zerowania wagi brutto nie wykona sie w nastepujacych przy-
3
S

Gdy ustawiona jest tara automatyczna, bedzie automatycznie anulowa-
na.

Korekta zera (zero potautomatyczne) bedzie anulowana po wytgczeniu
urzadzenia.

TARA AUTOMATYCZNA (AUTOTARA) (przy wyswietlaniu wagi netto)

® ® Przed wykonaniem tego autotarowania niezbedne jest ustawienie wagi
e ) netto na wyswietlaczu . (LED NET wigczony).
(3 sek) 1
Operacja autotarowania nie wykona sie w nastepujacych przypadkach:
@ ‘ 5 | — o Waga niestabilna (waga nie ustabilizowata sie w ciggu 3 sek. od pole-
cenia autotarowania).
(o) ¢ Ujemna waga brutto.
5 o e Waga brutto wyzsza od wagi maksymainej.

Gdy wykona sie autotarowanie przy wadze brutto = 0, wartos¢ tary be-
dzie anulowana.

Warto$¢ wprowadzonej tary nie jest przechowywana po wytaczeniu urza-
dzenia.

Gdy wprowadzona jest tara, nizszy LED jest wtgczony.
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FUNKCJA WARTOSCI SZCZYTOWEJ

O & Wartos¢ szczytowa wagi brutto jest obliczana
O O zawsze, nawet gdy nie jest wyswietlana.
(3 sek) 4 (3 sek) Gdy wyswietlana jest warto$¢ szczytowa wyzszy

wywana po wytgczeniu urzadzenia.
3

4 .
LED miga.
& A s |— | 2 ¢ _’[ Zerow. w. szczyt l Obliczona warto$¢ szczytowa nie jest przecho-
3
S

Powrot do
wys$wietlania wagi

PROGRAMOWANIE WARTOSCI PROGOWYCH (TYLKO WIN3 / ANA)

(3 sek) S e Ustawione wartosci progowe sg porownywane
z biezacym wynikiem wazenia w celu wystero-

@ y— E wania odpowiedniego wyjscia logicznego. Kry-

terium poréwnania jest ustalane w procedurze

— A T 0 _. ‘ setup wejs¢ / wyjsé logicznych (patrz odpo-

wiedni paragraf).
P e Podczas wprowadzania wartosci progowych
oba wyjscia sg nieaktywne.

1N e Gdy zapamietana wartos¢ progowa = 0, odpo-

wiadajace wyjscie nigdy nie bedzie aktywne,

 / niezaleznie od ustawionych parametrow dla
tego wyjscia.

e Gdy waga jest niemierzalna lub poza zakre-
sem, wyjscia bedg nieaktywne (styk otwarty
albo zamkniety, wedtug ustawien MODE, patrz
paragraf 13).

S
E
AT |6 — o) ¢
P
2

~\

\ 4

Powrét do
wyswietlania wagi

FUNKCJE WEJSCIA / WYJSCIA (TYLKO WIN3 / ANA)

WEJSCIA

1 Zapamietanie autotary (impuls)

2 Wysytanie danych na wejscia szeregowe (gdy wybrany protokét reczny).

WYJSCIA

1 Wartos$¢ progowa 1

2 Warto$¢ progowa 2

l-!!l Podtaczanie jest opisane w instrukcji instalowania.
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MENU KONFIGURACJI PARAMETROW WAZENIA

[

Jednoczesnie (3 sek) v
& 4V »c |t [P |s |k A
O ||A||A||E |IN N |
[Powrétdowyéwieﬂaniawagi «—AIN L R R o A
Flli A UL
Lell gl M ]iT g

y

OBCIAZENIE NOMINALNE UKLADU WAZACEGO

Wprowadzi¢ wartos¢ réowng sumie obcigzen nominalnych czujnikéw ten-
sometrycznych, w kg. Ten parametr jest wartoscig zakresowg ukfadu
wazgcego. Akceptowane sg wartosci od 1 do 99999 kg.

‘ —> 0 W $lad za modyfikacjg wartosci obcigzenia nominalnego bedzie wyko-

nana kalibracja teoretyczna wagi.

N\

CZULOSC CZUJNIKOW TENSOMETRYCZNYCH

Wprowadzi¢ wartos¢ réwng czutosci czujnikdw tensometrycznych, w
mV/V. Akceptowane sg wartosci od 0.5 do 4 mV/V. DomysInie ustawio-
na jest czuto$¢ 2mV/V.

’ —» ‘ W $lad za modyfikacja czutosci czujnikéw bedzie wykonana kalibracja teore-

tyczna wagi.

N

D WARTOSC DZIALKI
Wartos¢ dziatki wyrazonej w kg wybiera sie z zakresu od 0.001 kg do 50
kg.

S Stosunek wagi maksymalnej uktadu wazacego i wartosci dziatki okresla

— A P ’ —>[ Wybér wartosci l ‘ rozdzielczos¢é tego uktadu (liczba dziatek).

D
J

W slad za modyfikacja warto$ci obcigzenia nominalnego ukfadu, bedzie
automatycznie wybrana warto$¢ dziatki dla 10000 dziatek.
W $lad za modyfikacja wartosci dziatki, gdy nie jest modyfikowana waga

N maksymalna, bedzie automatycznie skorygowana kalibracja wagi.
\/
S
1 o) TEST SYGNALU Z CZUJNIKOW TENSOMETRYCZNYCH
® Wyswietli sie wyrazona w mV/V warto$¢ sygnatu otrzymanego z czujni-
— A G |¢— | > ¢ kéw tensometrycznych.
N 6
L 4
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MENU KALIBRACJI WAGI

Jednoczesnie (3 sek) >V >
S "C e |P |8 |h A
O [|A||A||E |[iN N

| Powrst do wyswietiania wagi | «——— A | N L R|IR 0 A
Fll o] A UL

LGl B M |l TG

C KALIBRACJA ZERO
;' 4 ! Operacje te wykonuje sie gdy na wadze nie ma zadnych obcigzen (poza
‘ ! A o > | § ——— stalymi), oraz gdy waga jest stabilna.
\ i Wyswietlang warto$¢ nalezy wyzerowad. Jest zawsze mozliwe kilkakrot-
‘.‘ L 3 /' ne powtorzenie tej kalibracji.
\\\ 5 //I

\ KALIBRACJA OBCIAZENIA
‘ Przed wykonaniem tej operacji obciazy¢é wage wzorcem i poczekaé na
ustabilizowanie. Wprowadzi¢ wartos¢ wzorca.
Gdyby wprowadzona wartos¢ powodowataby przekroczenie rozdziel-
czosci urzadzenia, nie bedzie przyjeta i wyswietli sie przez kilka sekund
komunikat o btedzie.
Jest zawsze mozliwe kilkakrotne powtorzenie tej kalibracji.

Podczas fazy kalibracji wyswietla sie wartos¢ wagi na zmiane z napisem CAL.

UWAGA: Jesli wytgczymy urzgdzenie bez wyjscia z menu ustawien nie bedg zapamietane za-
% programowane parametry.

Str. 8 Instrukcja obstugi WIN3



MENU WPROWADZANIA PARAMETROW WAZENIA

Jednoczesnie (3 sek) > >
& ¢V *C |C [P |S |14 A
O ||A||A|[|E |IN N
1Powrét do wyswietlaniawagi |«—— A | N L R R E o i i A i
F 1 A U L
G| B | M . T G
|
v
FILTR WAGI
F Przy pomocy tego parametru reguluje sie filtr cyfrowy wyniku wazenia.
Filtr dziata na kazdej postaci wyniku wazenia. Gdy zaprogramuje sie
1 wartos¢ niska filtracja wagi bedzie ograniczona podczas gdy programu-
LA L ’ ‘ jac wartos¢ wysoka uzyska sie wage bardziej filtrowana.
T Wartosc¢ filtru | Czestotliwosé prébkowania wagi | Odpowiedz w Hz
0 123 Hz 25
N 1 62 Hz 16
2 50 Hz 8
\/
3 33 Hz 5
4 16 Hz 25
5 (domysinie) 12 Hz 1.5
6 10 Hz 1
7 8 Hz 0.7
8 6 Hz 0.4
9 4 Hz 0.2
v

STABILNOSC WAGI
Waga jest uznana jako stabilna gdy pozostaje w pewnym przedziale
wagi przez pewny okres czasu.

S
g
A A |6 —[Frovane] ¢ [ Wariose
B

0 Waga zawsze stabilna.
1 Stabilnos¢ okreslona w trybie szybkim.
N
2 Stabilnos¢ okreslona wg parametréw $rednich
(domysinie)
\/ Stabilnos¢ okreslona w trybie starannym.
|i 4 Stabilnos¢ okreslona z najwyzszg starannoscia.
U ZERO AUTOMATYCZNE PO WLACZENIU
Ten parametr okresla wage maksymalng mozliwg do wyzerowania przy
— A T ‘ —» 0 wiaczaniu. Funkcja autozera polega na automatycznej kalibracji zera po

wigczeniu urzadzenia, ale tylko wtedy gdy zmierzona waga stabilizuje
sie wewnatrz ustawionego zakresu. Aby zdezaktywowac funkcje nalezy
wprowadzi¢ wartosc¢ 0.

ol
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MENU WPROWADZANIA PARAMETROW WAZENIA (ciag dalszy)

1Powrét do gtéwnego menu
A

SLEDZENIE ZERA

Funkcja Sledzenia zera polega na wykonaniu kalibracji zera samoczyn-
nie gdy waga wykazuje powolng zmiane w czasie, okreslong wedtug pa-
rametru w tabeli ponizej.

do wyzerowania jest rowna 2% obcigzenia nominalnego ukfadu wazenia.

o
T
L A R ‘ _. ‘ Wprowadzi¢ zero aby wylgczy¢ sledzenie. Maksymalna waga mozliwa
A
C

~ Wartos¢ sledzenia zera Opis

 / 0 Sledzenie zera wylaczone

0.5 dziafki / sek.

1 dziatka / sek.

1
2
3 2 dziakki / sek.
4 3 dziatki / sek.

ZAKRES ZERA
Maksymalna liczba dziatek mozliwa do wyzerowania klawiszem ‘ .
(Mozna wprowadzi¢ od 0 do 200 dziatek)

o
B
— A| A | ¢ —[Woowadzanic J#
N
D

N\

PRZYROST WAGI

Liczba dziatek wystarczajgca aby wykry¢ znaczaca zmiane wagi, uzy-
wana aby wyodrebni¢ 2 kolejne wyniki wazenia dla transmisji szerego-
wej wagi. (Mozna wprowadzi¢ od 0 do 200 dziatek). Domysinie 20 dzia-

D
E
— AL | ¢ — [T ¢
-
A

~\
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MENU DLA SETUP TRANSMISJI SZEREGOWEJ

&= ¢V

Jednoczesnie (3 sek.)

v

1Powrét do wyswietlania wagi | «——— A

[

v

c e P [B ] 1A
O ||A||A||E |IN {IN |
N|[L||R[|R|ioilA:
FIll 1| A UL
G| B | M . T.! G

¢

\ 4

B
A
U
D
R

\{

C
o
M

‘ —>[ Wprowadzania ] ‘

N

‘ —»[ Wprowadzanie ] ‘

N

‘ —»[ Wprowadzanie l ‘

N\

SZYBKOSC TRANSMISJI RS232/RS485 (COM1)
Dopuszczalna wartos$¢ od 2400 do 115200 bitow / sek.

PROTOKOLY KOMUNIKACJI COM1

NONE : Transmisja szeregowa wytgczona.

CONTN : Transmisja ciagta sekwencji wagi. Moze by¢ uzywana
na przyktad do sterowania dodatkowego wyswietlacza. Zobacz
szczegoty w odpowiednim paragrafie.

DEMAN : Transmisja sekwencji wagi na zadanie operatora
(klawiszem ¥ ). Transmisja nie wykona sie gdy waga bedzie niesta-
bilna. Miedzy dwiema kolejnymi transmisjami musi wystgpi¢ zmiana
wagi co najmniej o parametr “delta” (przyrost).

AUTOM : Wykona sie automatycznie transmisja sekwencji wagi
gdy waga ustabilizuje sie powyzej wagi minimalnej (20 dziatek).
Miedzy dwiema kolejnymi transmisjami musi wystgpi¢ zmiana wagi
€O najmniej o parametr “delta” (przyrost).

SLAVE : Urzadzenie transmituje sekwencje wagi, odpowiadajac
na sekwencje zadania, otrzymang na ztagczu szeregowym. Ten pro-
tokot jest wykorzystywany przy komunikacji poprzez ztacze RS485
gdzie wystepuje wiele urzadzen podtaczonych do jednego urzadze-
nia master. Czas odpowiedzi urzgdzenia moze zmienia¢ sie od 0
do 10 msek.

MODBS : Protokét MODBUS RTU (slave). Zobacz szczegdty w
odpowiednim paragrafie.

FORMAT DANYCH (COMH1)

Dopuszczalne kombinacje: N-8-1, N-8-2, E-8-1, O-8-1, E-7-1, O-7-1.
Dla protokétu SLAVE lub MODBUS nie jest mozliwy wybor 7-bitowego
formatu danych (E-7-1i O-7-1).
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MENU DLA SETUP TRANSMISJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

1Powrc’>t do gtéwnego

A

'C ! PROTOKOL KOMUNIKACJI COM2 (TYLKO WIN3 / PROFI)
' i ¢ NONE :Komunikacja szeregowa wytaczona.
i (o) i e PROFB : Interfejs PROFIBUS. Zobacz szczegdty w odpowiednim
— AE M i ‘ —>[ Wybér wartosci ] ‘ paragrafie.
2
LN
\/

ADRES DLA TRANSMISJI SZEREGOWEJ
Programowanie adresu uzywanego w protokotach RS232 lub RS485

A
D (od 0 do 99).
D
R

4| D | ¢ —[poweizne ] ¢
N
\/
K-“i ADRES DLA KOMUNIKACJI PROFIBUS (TYLKO WIN3 / PROFI)
! | Programowanie adresu uzywanego w protokéle PROFIBUS (od 0 do
D ! 126).
— AP | ¢ —[Woowadzanie ] ¢
. R:
_Fix
\/
Bﬁ RODZAJ TRANSMITOWANEJ WAGI
Wybdr transmitowanej wagi dla transmisji ciagtej, slave i automatyczne;j.
O (zobacz odpowiedni paragraf).
AlD ¢ [ Wybor wartoga ] ¢ NET GROSS PEAK (netto brutto warto$¢ szczytowa)
— —>
E
N
\J

OPOZNIENIE ODPOWIEDZI DLA PROTOKOLOW SLAVE | MODBUS
RTU

Wyrazone w milisekundach, jest to op6znienie odpowiedzi urzadzenia
slave na zadanie urzgdzenia master, gdyby te ostatnie nie bylo w stanie

D
E
— Al L ¢ _, ¢ odebraé tej odpowiedzi natychmiast po zakoriczeniu transmisji zadania.
A
Y

N
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MENU WEJSCIA | WYJSCIA LOGICZNE (TYLKO WIN3 / ANA)

[

Jednoczesnie (3 sek)
& ¢V »c |t [P |ls |h A
O ||A||A ||E |IN {IN |
| Powrst do wyswietiania wagi | «——— A | N L R|IR o A
FLl o | Al JiuL
"L | B M |iT G

TRYB PRACY WYJSCIA 1

‘_>[ Wyb6r wartosci ] ‘ Wybdr (w sekwencji) 4 kryteriéw funkcjonowania wyjscia 1:

WYBOR NET GROSS PEAK (netto, brutto, warto$¢ szczyt.)
- — Poréwnanie z wagag netto albo brutto albo z wartoscig szczytowa. W tym
[ Wybor wartosci ] ‘ ostatnim przypadku zachodzi poréwnanie z ostatnig otrzymana warto-
¢« $cig szczytowa, nawet gdy funkcja warto$ci szczytowej nie jest aktywna.
[ Wybor wartosci l ‘ WYBOR N.O. N.C. (normalnie otwarte, normalnie zamkniete)
P Wyjscie jest normalnie otwarte albo normalnie zamkniete.
[Wybc’)r wartosci ] ‘ WYBOR POS. NEG. (dodatnie, ujemne)
\ Poréwnanie z tylko dodatnim wynikiem wazenia albo tylko z ujemnym

wynikiem wazenia.

WYBOR NORML STABL (normalna, ustabilizowana)

Wyjscie bedzie aktywne nawet gdy waga bedzie zmienna albo wyjscie
bedzie aktywne tylko wtedy gdy waga ustabilizuje sie.

‘ _’ ‘ HISTE’R,E;A WYJSCIA 1 o o - _
Wartosc¢ histerezy w odniesieniu do ustawianej wartosci progowej

N

(domysinie 2 dziatki).

TRYB PRACY WYJSCIA 2
Wybér (w sekwenciji) 4 kryteriéw funkcjonowania wyjscia 2:
WYBOR NET GROSS PEAK (netto, brutto, wartos¢ szczyt.)

‘ _,[ Wybér wartosci ] ‘ Poréwnanie z waga netto albo brutto albo z wartoscig szczytowa. W tym

ostatnim przypadku zachodzi poréwnanie z ostatnig otrzymang warto-
‘ Scig szczytowag, nawet gdy funkcja wartosci szczytowej nie jest aktywna.

WYBOR N.O. N.C. (normalnie otwarte, normalnie zamkniete)

- L] — Wyjscie jest normalnie otwarte albo normalnie zamkniete.
[Wybor wartosci l ¢  \WYBORPOS. NEG. (dodatnie, ujemne)

« Poréwnanie z tylko dodatnim wynikiem wazenia albo tylko z ujemnym
[Wybér wartosci ] ‘ wynikiem wazenia.
|

[ Wybér wartosci l

WYBOR NORML STABL (normalna, ustabilizowana)
Wyjscie bedzie aktywne nawet gdy waga bedzie zmienna albo wyjscie
bedzie aktywne tylko wtedy gdy waga ustabilizuje sie.

‘ ‘ HISTEREZA WYJSCIA 2

N

Wartosc¢ histerezy w odniesieniu do ustawianej wartosci progowej
(domysinie 2 dziatki).
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MENU WEJSCIA | WYJSCIA LOGICZNE (TYLKO WIN3 / ANA) (ciag dalszy)

1Powrét do gtéwnego menu

A

T
S

PROCEDURA TESTOWANIA WEJSC LOGICZNYCH

Wyswietli sie stan wejs¢.

0 = wejscie nieaktywne, 1= wejscie aktywowane.

Wejscie 1 odpowiada pierwszej cyfrze na dole.

Aktywowac i dezaktywowac wejscia i weryfikowac stan wyswietlacza.

W trakcie testowania normalne funkcjonowanie wejs¢ nie jest mozliwe.
Procedura ta powinna by¢ uzywana tylko do weryfikacji hardware’u.

PROCEDURA TESTOWANIA WYJSC LOGICZNYCH.
Wyswietli sie stan wyjs¢.

0 = wyjscie nieaktywne, 1= wyjscie aktywowane.

Wyjscie 1 odpowiada pierwszej cyfrze na dole.

Uzyc¢ klawisza A aby aktywowac / dezaktywowac wyjscie 2.
Uzyc¢ klawisza  / aby aktywowac / dezaktywowac wyjscie 1.

W trakcie testowania normalne funkcjonowanie wyj$¢ nie jest mozliwe.
Procedura ta powinna by¢ uzywana tylko do weryfikacji hardware’u.
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MENU WYJSCIA ANALOGOWEGO (TYLKO WIN3 / ANA)

[

Jednoczes$nie (3 sek) L

ol c e [P |s |h A
O ||A||A||E |IN [IN

(Powrst do wyswietiania wagi | «——— A | N L R || R o A
FI| 1]] A UL

Lo B M || Tia

ZAKRES
Jest to waga odpowiadajgca zakresowi wyjscia analogowego. Zakres
ten moze by¢ inny niz obcigzenie nominalne uktadu wazacego.

F
S
4| C | ¢ —Frme) ¢
A
L

N

\/

Bﬁ TRYB PRACY WYJSCIA ANALOGOWEGO
Wybrac typ wielkosci transmitowanej na wyjscie analogowe:
O NET GROSS PEAK
A D ‘ [ Wybdr wartoscl ] ‘ (netto lub brutto lub warto$¢ szczytowa).
— —>

E

N

RODZAJ WYJSCIA ANALOGOWEGO
Wybrac¢ rodzaj wyjscia analogowego.

0-20A 4-20A 0-10V 0-5V
(Rodzaje wyjscia analogowego: 0-20 mA, 4-20mA, 0-10 V, 0-5 V).

R
A
— A| N & —[Wybor wartosci | 4
G
E

N
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MENU WYJSCIA ANALOGOWEGO (TYLKO WIN3 / ANA) (ciag dalszy)

1Powrét do gtéwnego menu

A

(o)
F
F
S
T
\/
T
E
S
T

¢ —

KALIBRACJA OFFSET

Aby wykonac kalibracje zera (0) i obcigzenia zakresowego (FS)
- nalezy mierzy¢ warto$¢ sygnatu na wyjsciu analogowym mierni-
kiem uniwersalnym z ustawionym odpowiednim zakresem.

F Uzywac klawiszy A i Y do regulacji wyjscia analogowego.

S Przytrzymac klawisz dtuzej aby przyspieszy¢ zmiany.

Naciskaé klawisz‘ aby przetaczyé kalibracje zero na kalibracje
obcigzenia zakresowego.

Nacisng¢ powyzej 3 s klawisz ‘ aby wyjsc¢ z kalibraciji.

\\\ ¢3sek  @3sek

A

TEST WYJSCIA ANALOGOWEGO

Stuzy do weryfikacji wyjscia analogowego poprzez okreslanie wartosci na wyj-
Sciu z uzyciem klawiatury.

Bedzie wyswietlany procent obcigzenia zakresowego.

Uzywaé klawiszy A i V¥ aby inkrementowaé / dekrementowac wartos¢ na
wyjsciu.
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ

PROTOKOL TRANSMISJI CIAGLEJ, AUTOMATYCZNEJ | RECZNEJ

Te protokdty sg identyfikowane przez nastepujace ustawienia (patrz setup wyjscia szeregowego):

. CONTINUO (transmisja ciagta): CONTN

. AUTOMATICO (transmisja kazdego wazenia): AUTOM

. MANUALE (transmisja na zadanie, inicjowana sygnatem na wejsciu lub z klawiatury ): DEMAN

W tych protokodtach bedzie transmitowana nastepujaca sekwencja:

STX | <status> <waga> ETX <chksum> EOT

Gdzie:
STX (start of text) = 0x02h, ETX (end of text) = 0x03h, EOT (end of transmission) = 0x04.
<status> = znak kodu wedtug ponizszej tabeli (bit = 1 gdy PRAWDA)

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Tara Zakres Waga Srodek
0 0 1 1 :
wprowadz. zera stabilna zera

<waga> = pole zawierajgce 8 znakow ASCII z wartoscig wagi dosunietg do prawej. (bez zer nieznaczgcych, ewentu-
alnie z kropkg dziesietng i znakiem minus).

Transmitowana warto$¢ wagi moze by¢ waga netto, waga brutto lub wartoscig szczytowa, w oparciu o wybor trans-
mitowanych danych (parametr MODE) w menu konfiguracji wyjscia szeregowego (patrz odpowiedni paragraf).

W warunkach nadwagi pole przyjmuje wartos¢: “MAAMANRT

W warunkach niedowagi (waga ujemna wieksza niz -99999) pole przyjmuje warto$¢: “
W warunkach btedu odczytu wagi pole przyjmuje wartos¢: © O-L ”.

<chksum> = suma kontrolna sekwencji danych. Oblicza si¢ jg operacja logiczng (XOR) kolejnych znakéw od STX
(lub od <Adr>) do ETX z wytaczeniem ETX; wynik XOR sktada sie z 2 znakow rozpatrywanych oddzielnie, 4 bity
starsze to pierwszy znak i 4 bity mtodsze to drugi znak; 2 otrzymane znaki bedg kodowane w ASCII; (np.: XOR =
5DH; <checksum> = "5DH" a wiec otrzymamy 35H i 44H).

W przypadku protokotu transmisji ciaglej, wskazana wyzej sekwencja bedzie transmitowana z czestotliwo-
Scig 10 Hz, niezaleznie od ustawien filtracji wagi.

W przypadku protokotéw transmisji automatycznej i recznej, miedzy 2 kolejnymi transmisjami waga musi
zmienic sie o wielkos¢ odpowiadajaca zaprogramowanej wielkosci parametru DELTA (przyrost), w menu
ustawien parametréw wazenia (patrz odpowiedni paragraf).

1V
1V

PROTOKOL TRANSMISJI SLAVE

LISTA DOSTEPNYCH KOMEND:

Zadanie biezacej wagi brutto.

Zadanie biezacej wagi netto.

Zadanie biezacej wartosci szczytowej.

Komenda autotara.

Komenda zero pétautomatyczne.

Komenda zerowanie wartosci szczytowe.

Programowanie wartosci progowe;j.

Zadanie wartosci progowych.

Komenda aktywacja wyjs¢ logicznych (tylko gdy wartos$ci progowe ustawione na 0).
Zadanie statusu wej$é logicznych.

Komenda zapamigtanie wartosci progowych w pamieci nieulotne;.
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

Jednostka podtaczona do WIN3 (zwykle komputer osobisty) spetnia funkcje MASTER i jest jedyng jednostka, kidra
inicjuje procedure komunikacji.

Procedura komunikacji zawsze sktada sie z transmisji jednej sekwencji ze strony MASTER, oraz jednej sekwencji
odpowiedzi ze strony SLAVE.

OPIS FORMATU KOMEND:

Podwdjne cudzystowy zawierajg znaki state (rozréznia sie duze litery i mate litery); symbole < i > zawierajg pola
liczbowe zmienne.

ZADANIE BIEZACEJ WAGI BRUTTO

Master: | <Adr> | “L” EOT

v

A

WIN3: [ <Adr> | “L” | <status> | <brutto> ETX | <chksum> | EOT

ZADANIE BIEZACEJ WAGI NETTO

Master: | <Adr> | “N’” EOT

v

WIN3: | <Adr> | “N” | <status>| <netto> ETX | <chksum> | EOT

A

ZADANIE BIEZACEJ WARTOSCI SZCZYTOWEJ

v

Master: | <Adr> | “P” EOT

A

WIN3: | <Adr> | “P” | <status>| <pik> ETX | <chksum> | EOT

KOMENDA AUTOTARA

v

Master: | <Adr> | “A” EOT

A

WIN3: | <Adr> | “A” | ACK | EOT

KOMENDA ZERO POLAUTOMATYCZNE

Master; | <Adr> | “Z” EOT

v

A

WIN3: | <Adr> | “Z" | ACK | EOT

KOMENDA ZEROWANIA WARTOSCI SZCZYTOWEJ

Master; | <Adr> | “X” EOT

v

WIN3: | <Adr> | “X” | ACK | EOT

A
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

PROGRAMOWANIE WARTOSCI PROGOWYCH

v

Master: | <Adr> | “S” | <set1> | <set2> ETX | <chksum> | EOT

WIN3: | <Adr> | “S” | ACK | EOT

A

ZADANIE WARTOSCI PROGOWYCH

Master: | <Adr> | “R” | EOT

v

A

WIN3: | <Adr> | “R” <set1> <set2> ETX | <chksum> | EOT

KOMENDA AKTYWACJI WYJSC LOGICZNYCH (TYLKO GDY WARTOSCI PROGOWE USTAWIONE NA 0)

Master: | <Adr> | “U” |<wyjscia>| EOT >

A

WIN3: | <Adr> | “‘U” | ACK | EOT

ZADANIE STATUSU WEJSC LOGICZNYCH

Master: | <Adr> “I” EOT

v

A

WIN3: | <Adr> | “I” | <wejscia> | ETX | <chksum> | EOT

KOMENDA ZAPAMIETANIE WARTOSCI PROGOWYCH W PAMIECI NIEULOTNEJ

Master: | <Adr> | “E” EOT >

A

WIN3: | <Adr> | “E” | ACK | EOT

W przypadku btedu w komunikacji lub komendy nie rozpoznanej przez WIN3, odpowie on nastepujaca
sekwencja:

A

WIN3: | <Adr> NAK EOT

OPIS POL

Podwojne cudzystowy zawierajg znaki state (rozréznia sie duze litery i mate litery); symbole < i > zawierajg pola
liczbowe zmienne.

STX (start of text) = 0x02h, ETX (end of text) = 0x03h, EOT (end of transmission) = 0x04h, ACK (acknoledgy) =
0x06h, NAK (No acknoledgy) = 0x15h.

<Adr> = adres dla transmisji szeregowej + 0x80H (np. adres 2: <Adr> = 0x82H (130 dziesietnie)).

<status> = znak kodu wedtug ponizszej tabeli (bit = 1 gdy PRAWDA).

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Tara Zakres Waga Srodek
0 0 1 1 :
wprowadz. zera stabilna zera
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

<brutto>, <netto>, <pik> = pole zawierajace 8 znakéw ASCI| z wartoscig wagi dosunietg do prawe;j. (bez zer nie-
znaczacych, ewentualnie z kropkg dziesietng i znakiem minus).

W warunkach nadwagi pole przyjmuje wartosg: “MAAAAAT

W warunkach niedowagi pole przyjmuje wartos¢:

W warunkach btedu odczytu wagi pole przyjmuje wartos¢: © O-L ”.

<set1>, <set2> = pole zawierajace 8 znakéw ASCII z wartoscig wagi dosunietg do prawej. (bez zer nieznaczacych,
ewentualnie z kropkg dziesietng i znakiem minus).

<wyjscia>, <wejscia> = pole zawierajace 1 tylko znak ASCII zgodnie z ponizszg tabelg (bit = 1 gdy wejscie / wyjscie
AKTYWNE).

Bit 7 Bit 6 Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Wejscie 2/ | Wejscie 1

0 0 1 1 0 0 wyjscie 2 | wyjscie 1

<chksum> = suma kontrolna sekwencji danych. Oblicza si¢ jg operacjg logiczng (XOR) kolejnych znakéw od STX
(lub od <Adr>) do ETX z wytgczeniem ETX; wynik XOR sktada sie z 2 znakéw rozpatrywanych oddzielnie, 4 bity
starsze to pierwszy znak i 4 bity mtodsze to drugi znak; 2 otrzymane znaki bedg kodowane w ASCII; (np.: XOR =
5DH; <checksum> = "5DH" a wiec otrzymamy 35H i 44H).

PROTOKOL MODBUS RTU

w OSTRZEZENIA

Wystepujace w tabelach adresy respektujg adresacje standard wyspecyfikowang w przewodniku do Modicon
PI-MBUS-300 Rev.J (www.modbus.org).

Wartosci rejestrow z adresem wyzszym niz 40100 sg zapamigtane w pamiegci nieulotnej tylko po komendzie
zapamietania danych. Jesli nie jest wykonywana taka funkcja to przy wytaczaniu urzadzenia bedzie przywra-
cana pierwotna wartos¢ poprzedzajaca modyfikacje.

Jesli nie zostat okreslony inny sposob, wartosci numeryczne (jak adresy, kody i dane) sg wyrazone w warto-
$ciach dziesietnych.

BLEDY W KOMUNIKACJI

Sekwencje komunikacji sg kontrolowane za pomocg CRC (Cyclical Redundancy Check). W przypadku btedu w komu-
nikacji SLAVE nie odpowiada zadng sekwencjg. MASTER musi uwzgledni¢ timeout w odbiorze odpowiedzi. Jesli nie
otrzymuje odpowiedzi, to dedukuje, ze wystapit blgd w komunikaciji.

BLEDY W DANYCH OTRZYMANYCH

W przypadku sekwencji przyjetej poprawnie ale niewykonalnej SLAVE wysle EXCEPTION RESPONSE wedtug
ponizszej tabeli.

Code Descrizione
1 ILLEGAL FUNCTION (funkcja niewazna lub nie obstugiwana)
2 ILLEGAL DATA ADDRESS (adres danych nie istnieje)
3 ILLEGAL DATA VALUE (wartos¢ otrzymanych danych jest niewazna)
FUNKCJE OBSLUGIWANE:

. READ HOLDING REGISTER
. WRITE SINGLE REGISTER
. WRITE MULTIPLE REGISTERS
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

LISTA HOLDING REGISTERS PROTOKOLU MODBUS RTU

Adres
40001

40002
40003
40004
40005
40006
40007
40008
40009
40010
40021
40022
40023
40024
40051

40052
40053
40100
40101
40102
40103
40200
40201
40202
40203
40204
40205
40301
40302
40303
40304
40401
40402
40403
40404

Holding Register
Status Register
Liczba cyfr dziesietnych wagi
Waga brutto (MSB)
Waga brutto (LSB)
Waga netto (MSB)
Waga netto (LSB)
Wartos¢ szczytowa (MSB)
Wartos¢ szczytowa (LSB)
Wejscia logiczne
Wyjscia logiczne
Wartos$¢ progowa 1 (MSB)
Wartos¢ progowa 1 (LSB)
Warto$¢ progowa 2 (MSB)
Warto$¢ progowa 2 (LSB)

Data Register (MSB)

Data Register (LSB)
Command Register
Nosnos¢ czujnikéw (MSB)
Nosnos¢ czujnikéw (LSB)
Czutos¢ czujnkow

Wartos¢ dziatki
Wspétczynnik filtracji
Wspotczynnik stabilizac;ji
Prég autozera

Wspétczynnik Sledzenia zera
Zakres zera

Przyrost wagi

Tryb funkcjonowania progu 1
Histereza progu 1

Tryb funkcjonowania progu 2
Histereza progu 2

Zakres analogowy (MSB)
Zakres analogowy (LSB)
Tryb pracy wyjscia analog.

Rodzaj wyj$cia analogowego

R/W
R
R
R
R
R
R
R
R
R

R/W
R/W
R/W
R/W
R/W

=

R/W

R/W
R/W
R/W
R/W
R/W
RW
RW
RW
RW
RW
R/W
R/W
R/W
R/W
R/W
R/W

Uwagi

Patrz odpowiednia tabela

Wartosc¢ signed w uzupetnieniu do 2.

Wartos¢ signed w uzupetnieniu do 2.

Wartos¢ signed w uzupetnieniu do 2.

Tylko WIN3 / ANA. W innych wersjach jest zawsze 0.
Zapis tylko gdy progi sg zaprogramowane na 0

Tylko WIN3 / ANA

Tylko WIN3 / ANA

Tylko WIN3 / ANA

Tylko WIN3 / ANA

Napisa¢ wczesniej lub z tym samym zapytaniem z Command
Register

Patrz odpowiednia tabela

Patrz odpowiednia tabela

Patrz odpowiednia tabela. Tylko dla WIN3 / ANA

Tylko dla WIN3 / ANA

Patrz odpowiednia tabela. Tylko dla WIN3 / ANA

Tylko dla WIN3 / ANA

Tylko dla WIN3 / ANA

Tylko dla WIN3 / ANA

0 = brutto, 1 = netto, 2 = warto$¢ szczyt. Tylko dla WIN3 / ANA
0=0-20mA,1=4-20mA,2=0-10V,3=0-5V
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

PROTOKOL PROFIBUS DP V0

INPUT DATA AREA (dane pisane z WIN3 i czytane z Master)

Adres Holding Register Uwagi
0x0001 Status Register Patrz odpowiednia tabela
0x0002  llos¢ cyfr dziesietnych wagi

0x0003  Waga brutto (MSB) Wartos¢ signed w uzupetnieniu do 2.
0x0004  Waga brutto (LSB)
0x0005 Waga netto (MSB) Warto$¢ signed w uzupetnieniu do 2.

0x0006  Waga netto (LSB)

0x0007  Wartos¢ szczytowa (MSB) Warto$¢ signed w uzupetnieniu do 2

0x0008  Wartos¢ szczytowa (LSB)

0x0009 Kontrola aktualizacji danych Odpowiada wartosci rejestru 0x100E w output data area
WARTOSCI PISANE TYLKO WTEDY GDY JE ZMODYFIKOWANO

O0x000A  Nos$nosc¢ czujnikow (MSB)

0x000B  No$nosc¢ czujnikow (LSB)

0x000C  Czutos$¢ czujnikow

0x000D  Wartosc¢ dziatki Patrz odpowiednia tabela

O0x000E  Wspotczynnik filtru wagi

0x000F  Wspdtczynnik stabilizacji wagi

0x0010  Prog autozera

0x0011  Wspodtczynnik Sledzenia zera

0x0012  Zakres zera

0x0013  Przyrost wagi

Adresy od 0x0001 do 0x0009 beda zawsze pisane w input area.
Adresy od 0xO000A do 0x0013 beda pisane w input area przy wiaczaniu albo gdy jeden z tych parametréw bedzie
zmodyfikowany.
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

OUTPUT DATA AREA (dane pisane z Master i czytane z WIN3)

Adres Opis

0x1001 Data Register (MSB) Napisa¢ wczesniej lub z tym samym zapytaniem z Command
Register

0x1002  Data Register (LSB)

0x1003 Command Register Patrz odpowiednia tabela

PARAMETRY KONFIGURACYJNE WAZENIA

0x1004  Nos$nos$c¢ czujnikow tensom. (MSB)
0x1005  No$nosc¢ czujnikow tensom. (LSB)

0x1006  Czutos¢ czujnikéw tensom.

0x1007  Wartos¢ dziatki wazenia Patrz odpowiednia tabela

PARAMETRY WAZENIA
0x1008  Wspdtczynnik filtrowania wagi
0x1009  Wspotczynnik stabilizacji wagi
0x100A  Prog autozera
0x100B  Wspodtczynnik Sledzenia zera
0x100C  Zakres zera
0x100D  Przyrost wagi

INNE PARAMETRY

0x100E  Kontrola aktualizacji danych Bedzie zawsze kopiowane do odpowiadajgcego rejestru z input

data area

Instrukcja obstugi WIN3
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

TABELA KODOW STATUS REGISTER

BIT (15|14 (13|12 11|10 | 9 8 4 3 2 1 0
Opis - - - - - - - - Bfad | Over | Under- Tara Zakres| Waga | Srodek
wagi |-load| load |wprowadz.| zera |stabilna| zera

TABELA KODOW COMMAND REGISTER DLA PROTOKOLU MODBUS RTU

Wartos¢ rejestru FUNKCJA COMMAND REGISTER FUNKCJA DATA REGISTER
0x0001 Zero potautomatyczne -
0x0002 Autotara -
0x0003 Zerowanie wartosci szczytowe;j -
0x0010 Kalibracja zera wagi -
0x0011 Kalibracja obcigzenia nominalnego wagi Waga wzorca
0x0020 Zapamietanie danych w pamieci nieulotnej -

TABELA KODOW COMMAND REGISTER DLA PROTOKOLU PROFIBUS

Warto$¢ rejestru FUNKCJA COMMAND REGISTER FUNKCJA DATA REGISTER
0x0001 Zero potautomatyczne -
0x0002 Autotara -
0x0003 Zerowanie wartosci szczytowej -
0x0010 Kalibracja zera wagi -
0x0011 Kalibracja obcigzenia nominalnego wagi Waga wzorca
0x0020 Zapamietanie danych w pamieci nieulotnej -
0x0030 Zapisz wszystkie parametry w WIN3 -
0x0031 Zapisz parametry konfiguracyjne wazenia w WIN3 -
0x0032 Zapisz parametry wagi w WIN3 -

w Wartos¢ data register musi by¢ obecna gdy ma by¢ programowany command register.

PRZYKLAD KALIBRACJI OBCIAZENIA NOMINALNEGO: Wpisywana waga wzorca musi zawieraé takze cze$ci dzie-
sietne. Jesli na przyktad mamy system wazenia 30 kg z dziatkg 0.02 i chcemy wykonac kalibracje dla 15 kg wagi
wzorca trzeba wpisa¢ 1500 (0x05DC) co odpowiada 15.00 kg.

TABELA KODOW WARTOSCI DZIALKI

Wartosc rejestru

0

1

13

14

Wartos¢ dziatki

0.001

0.002

0.005

0.01

0.02

0.05

0.1

0.2

0.5

20

50
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

PROFIBUS GSD FILE

; Profibus Device Database of HMS Industrial Networks.

; Model

; Description
; Language

; Date

; Author

; Revision log:

; 2006-10-02:

; 2007-03-16:
; 2007-03-16:
; 2007-09-18:
; 2008-01-16:
; 2008-03-27:
; 2008-05-15:
; 2008-06-12:
; 2008-10-23:
; 2008-11-20:

Anybus-IC DP-VO0
Anybus-IC DP-V0 slave
English

16 March 2007

HMS Industrial Networks

Updated revision information.

revision history.

Updated revision information.
Updated SW revision information.
Updated SW revision information.
Updated Model Name.

Updated SW revision information.
Updated SW revision information.
Updated SW revision information.

Updated SW revision information and added Max User Prm Data Len.
Updated SW revision information and removed Max User Prm Data Len.

Cleared old

#Profibus_ DP

GSD_Revision

; Device identification

Vendor Name
Model Name
Revision

Ident Number
Protocol Ident
Station Type
FMS_supp

Hardware Release
Software Release

;Used bitmap

Bitmap Device =

Bitmap Diag
Bitmap_SF

"HMS Industrial Networks"
"Anybus-IC PDP"
"Version 2.12"

0x1810
0 ; DP protocol
0 ; Slave device
=0 ; FMS not supported

"ABIC
"ABIC

= "ABIC

; Supported baudrates

9.6 _supp
19.2 supp
45.45 supp
93.75_ supp
187.5 supp
500 supp
1.5M supp
3M_supp
6M_supp
12M supp

; Maximum responder

MaxTsdr_ 9.6
MaxTsdr 19.2
MaxTsdr 45.45
MaxTsdr_ 93.75
MaxTsdr 187.5
MaxTsdr 500
MaxTsdr 1.5M
MaxTsdr_ 3M
MaxTsdr_ 6M
MaxTsdr_12M

"Version 2.3"
"Version 2.12"

DE"
DI"
SE"

e N

time for supported baudrates

15

= 15

15
15
15

= 15

25
50
100
200

; Supported hardware features

Redundancy

Repeater Ctrl Sig

24V_Pins

=0 ; not supported
2 ; TTL
0 ; not connected
"NP30"

Implementation Type =

Instrukcja obstugi WIN3
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PROTOKOLY KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ (ciag dalszy)

; Supported DP features

Freeze Mode supp
Sync_Mode supp
Auto Baud supp

Set Slave Add supp

1 ; supported
1 ; supported
1 ; supported
1 ; supported

; Maximum polling frequency

Min_Slave Intervall

1 ; 100 us

; Maximum supported sizes

Modular Station
Max Module

Max_ Input Len
Max_ Output_Len
Max_ Data_Len
Modul Offset

Fail Safe

Slave Family
Max Diag Data Len

1 ; modular
24

144

144

288

1

1 ; Data telegram without data in state CLEAR accepted

; Definition of modules

Module = "IN/OUT:
1
EndModule

Module = "IN/OUT:
2
EndModule

Module = "IN/OUT:
3

EndModule

Module = "IN/OUT:
4

EndModule

Module = "IN/OUT:
5
EndModule

Module = "IN/OUT:
6

EndModule

Module = "INPUT:
7

EndModule

Module = "INPUT:
8

EndModule

Module = "INPUT:
9

EndModule
Module = "INPUT:
10

EndModule
Module = "INPUT:
11

EndModule

Module = "INPUT:
12

EndModule

Module = "OUTPUT:
13

EndModule

Module = "OUTPUT:
14
EndModule

’

1

16

32

16

32

Byte" 0x30

Byte ( 1 word)" 0x70

Byte ( 2 word)" 0x71

Byte ( 4 word)" 0x73

Byte ( 8 word)" 0x77

Byte (16 word)" Ox7F

Byte" 0x10

Byte ( 1 word)" 0x50

Byte ( 2 word)" 0x51

Byte ( 4 word)" 0x53

Byte ( 8 word)" 0x57

Byte (16 word)" O0x5F

Byte" 0x20

Byte ( 1 word)" 0x60
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Module = "OUTPUT:

15
EndModule

Module = "OUTPUT:

16
EndModule

Module = "OUTPUT:

17
EndModule

Module = "OUTPUT:

18
EndModule

16

32

Byte

Byte

Byte

Byte

(16

word) "

word) "

word) "

word) "

0x61

0x63

0x67

0x6F

UWAGI ODNOSNIE FUNKCJONOWANIA WYJSCIA ANALOGOWEGO (TYLKO WIN3 / ANA)

WARTOSCI GRANICZNE

e Gdy waga przewyzsza zaprogramowane obcigzenie nominalne, wyjscie przyjmuje warto$¢ wyzszg niz zakres
wyjscia analogowego az do warto$ci granicznej (nasycenie).
e Gdy waga jest ujemna wyjscie przyjmuje wartos¢ nizszg niz wartos¢ minimalna az do wartosci granicznej

(nasycenie).

¢ Gdy waga jest niemierzalna oraz podczas wtaczania urzgdzenia, wyjscie analogowe przyjmie warto$¢ minimalng
nizszg niz nominalna wartos¢ minimalna.

CZESTOTLIWOSC AKTUALIZACJI

Czestotliwos¢ aktualizacji sygnatu wyj$ciowego jest réwna czestotliwosci aktualizacji wagi (patrz tabela programowa-
nia filtru wagi). Filtr zastosowany na wyjsciu analogowym (bedacy konwersjg wartosci cyfrowej) jest analogiczny do
filtru zastosowanego przy wyswietlaniu wagi.
Gdy waga nie jest wazna (waga poza zakresem pomiarowym, waga jeszcze nie zmierzona tuz po wiaczeniu), sygnat
na wyjsciu przyjmie wartos¢ minimalna.

Instrukcja obstugi WIN3
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ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

PROBLEM

Wyswietlacz wyswietla komu-
nikat O-L

Wyswietlacz wyswietla kreske
W najwyzszym punkcie

Wyswietlacz wyswietla kreske
W najnizszym punkcie

Btedna ilos¢ cyfr dziesietnych.

Transmisja szeregowa nie
dziata poprawnie.

Funkcja potautomatycznego
zera nie dziata.

Funkcja potautomatycznej tary
nie dziata.

PRAWDOPODOBNA PRZYCZYNA

Waga jest niemierzalna poniewaz czujnik jest

odtgczony lub btednie podtaczony.

Nie mozna wyswietli¢ wyniku wazenia ponie-
waz przekracza 5 cyfr lub jest wyzszy od no-
$nosci czujnikéw.

Nie mozna wys$wietli¢ wyniku wazenia ponie-
waz jest ujemny, ponizej -9999.

Nie zostata dobrana poprawna warto$¢ dziat-
ki.

Nie wykonano poprawnej instalaciji.

Btedny wybor parametrow funkcjonowania
interfejsu szeregowego.

Waga brutto przekracza zakres dziatania
zera potautomatycznego.

Waga nie stabilizuje sie.

Waga brutto jest ujemna albo przekracza
warto$¢ nosnosci maksymainej.

Waga nie stabilizuje sie.

PORADA

Sprawdzi¢ podtgczenie czujnikow.

Wybra¢ poprawng warto$¢ dziatki w
gtdbwnym menu.

Sprawdzi¢ potaczenia wedtug in-
strukcji instalaciji.

Wybraé¢ wlasciwe ustawienia inter-
fejsu.

Aby ustabilizowa¢ zero nalezy prze-
prowadzi¢ kalibracje.

Czekac¢ na ustabilizowanie wagi lub
regulowac parametry filtru wagi.

Sprawdzi¢ wage brutto.

Czeka¢ na ustabilizowanie wagi lub
regulowac parametry filtru wagi.
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