Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego
Liniowy system pomiarowy

(Kubler

Typ LIMES L2

Numer zaméwieniowy czujnika magnetycznego LIMES L2:

8.L.2.11X.X211.0005

typoszereg — L— rozdzielczos¢

0005 = 0,005mm
forma budowy 0020 = 0,02mm

1 = standard

b rodzaj przytacza
1 = kabel (PUR) 2m, wolne koncowki

napiecie pracy

1=24VDC odlegtosé miedzy impulsami
1=1ys

uktad wyjscia 4 = 8ys
1 = przeciwsobny (push-pull) 6 = 36ys
2 = Line-Driver (RS422)

sygnat referencyjny
2 = okresowy index

Standardowe typy na magazynie: 8L.2.111.2211.0005 e Sygnat wyjsciowy:
8L2.111.2211.0020 2 = odwrocony

Numer zaméwieniowy tasmy magnetycznej LIMES B2:

8.B2.10.010.XXX
typoszereg Dtugosc¢
0020 = 2m
szerokosé 0050 = 5m
10'=10mm 0100 =10m
klasa doktadnosci

010=0,1 Standardowe typy na magazynie:
8.B2.10.005.020
8.B2.10.005.050
8.B2.10.005.010

Uwaga:

Wewnetrzny uktad elektroniczny moze wytwarzac szybkie impulsy, ktérych dtugos¢ jest ograniczona przez odlegtos¢ miedzy

impulsami. Zewnetrzny ukiad elektroniczny musi by¢ odpowiednio dostrojony. W okreslonym przypadku nalezy najpierw
wybra¢ odlegtos$é pomiedzy impulsami.

96




Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego
Liniowy system pomiarowy

(Kubler

Typ LIMES L1

Numer zaméwieniowy czujnika magnetycznego LIMES L1:

8.L1.11X.X211.0025

typoszereg —_— rozdzielczo$é
— 00250 = 0,025mm
forma budowy 0100 = 0,1mm
1 = standard —

rodzaj przytacza
1 = kabel (PUR) 2m, wolne koncowki

napiecie pracy
1=24VDC T+  sygnat referencyjny
2 = okresowy index

ukfad wyjscia

1 = przeciwsobny (push-pull) Sygnat wyjsciowy
2 = Line-Driver (RS422) 1 = nie odwrdcony

. 2 = odwro6cony
Standardowe typy na magazynie: 8L1.111.2211.0025

8L1.111.2211.0100

Numer zamoéwieniowy tasmy magnetycznej LIMES B1:

8.B1.10.010.XXXX
typoszereg Dtugos¢
0020 = 2m
szerokos¢ 0050 = 5m
10 =10mm 0100 =10m
klasa doktadnosci

010=0,1 Standardowe typy na magazynie:
8.B1.10.005.0020
8.B1.10.005.0050
8.B1.10.005.0100
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego
Liniowy system pomiarowy

Typ LIMES L1

-

(Kubler

Wasze korzysci

Czujnik magnetyczny .
. niewrazliwy na pyt, wiory, wilgo¢

. rozdzielczo$¢ do 0,025mm .

. sygnat wyjsciowy proporcjonalny do .

predkosci t .

e okresowy punk referencyjny
Tasma magnetyczna

. prosty montaz przy pomocy kleju

e odporna na wilgo¢, ciecz i oleje

Dane techniczne czujnika magnetycznego LIMES L1:

Napiecie pracy:

Rodzaj przytacza/ dt. kabla:

Uktad wyjscia:

Sygnat wyjsciowy:
Sygnat referencyjny:
Rozdzielczo$¢:

Pobér pradu:

Sygnaty wyjsciowe:
Odstep czujnik-tasma
magnetyczna:
Tolerancja ustawienia:
Doktadno$¢ systemu:
Doktadnos¢ powtarzania:
Wahania impulséw:

Predkos$¢ przemieszczania:

Klasa ochrony
przeciwzaktoceniowe;j:
Wilgotnos¢ powietrza:
Zakresy temperatury:

Stopien ochrony:
Obudowa:
Kabel:

24 VDC £ 20%*

kabel o dtug. 2m, z wolnymi zytami

Push-Pull lub Line-Driver

odwrécony lub nie odwrécony

okresowy index

0,025mm (0,05mm; 0,1mm) przy 4-krotnym wyznaczaniu wartosci
maks. 70 mA

A,B,AAB,B,IIT

0,1...1mm

przesuniecie + 1mm na strone; przesuniecie katowe + 3°

+(0,1+ 0,03 x L)mm; L wm

+ kreska (impuls)

< 15% przy odstgpie 0,5mm miedzy czujnikiem i taSmg magnetyczna
maks. 25m/s

3 wg. IEC 801

100% wilgotnosci wzglednej, dopuszczalne obroszenie
temperatura pracy: -10...+70°C

temperatura magazynowania: -30...+80°C

IP67 wg. DIN 40050 (obudowa)

tworzywo sztuczne

PUR

Cechy produktu

stopien ochrony czujnika
magnetycznego: IP67
temperatura pracy: -10...+70°C
napigcie pracy 24 VDC
predkos¢ do 25 m/s

[
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1.aktywna powierzchnia

pomiarowa
i

3.dtlugosc¢ L, maks. 90m
4.tasma okrywajaca
5.tasma magnetyczna
6.tasma nosna

*dla wyjscia line-driver (RS422) nalezy zastosowaé opornik obcigzenia = 300Q w celu uniknigcia przecigzenia termicznego.

Dane techniczne tasmy magnetycznej LIMES B1:

Klasa doktadnosci:

Odlegtos¢ migedzy biegunami;

Szerokos$¢:
Grubos¢:

Wspotczynnik temperaturowy:

Zakresy temperatury:

Rodzaj montazu:
Zwiekszenie wymiaru

Zasada dziatania:

0,1mm

2mm od bieguna do biegunu

10mm

1,7mm — razem z tasma okrywajaca

(11£1) x 109K

temperatura pracy: -20 + +70°C

temperatura magazynowania: -40...+70°C

potaczenie przy pomocy kleju

0,1 (aby osiagng¢ optymalny wynik pomiarowy, dtugos¢ tasmy
magnetycznej powinna by¢ wieksza o ok. 0,1m od wymaganej
dtugosci pomiarowej)

postacie sygnatow
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9.okresowy sygnat indeksowy (co kazde 2mm) logiczne
przyporzadkowanie A,B i sygnatu | moze sie zmieniac.
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego
Liniowy system pomiarowy

Typ LIMES L2

-

(Kubler

Wasze korzysci

Czujnik magnetyczny .
e  rozdzielczo$¢ do 0,005mm

. niewrazliwy na pyt, wiory, wilgoé .

. sygnat wyjsciowy proporcjonalny do .

predkosci t .

e  okresowy punk referencyjny
Tasma magnetyczna

. prosty montaz przy pomocy kleju

e odporna na wilgo¢, ciecz i oleje

Dane techniczne czujnika magnetycznego LIMES L2:

Napiecie pracy:
Rodzaj przytacza/ dt. kabla:
Uktad wyjscia:

Rozstawienie impulséw**
Patrz objasnienie ponizej
Sygnat wyjsciowy:
Sygnat referencyjny:
Rozdzielczos¢

Pobdr pradu:

Sygnaty wyjsciowe:
Odstep czujnik-tasma
magnetyczna:
Tolerancja ustawienia:

Doktadnos¢ systemu:
Doktadnos$¢ powtarzania:
Predkos$¢ przemieszczania:
Klasa ochrony
przeciwzaktdceniowe;:
Wilgotnos¢ powietrza:
Zakresy temperatury:

Stopien ochrony:
Obudowa:
Kabel:

24 VDC £ 20%*

kabel o dtug. 2m, z wolnymi zytami

Push-Pull lub Line-Driver

1ys (odlegtos¢ zboczy) odpowiada 4ys/okres, odpowiada 250kHz dla
elektroniki obstugujacej wyjscie sygnatowe (opcjonalnie 8ys lub 32ys
Patrz diagram i tabela)

odwrécony

okresowy index

0,005mm (0,01mm, 0,02) przy 4-krotnym wyznaczaniu wartosci
maks. 70 mA

A, ABB,II

0,1...2,0mm

przesunigcie + 1mm na strone; przesuniecie katowe + 3°
+ (0,05 +n0,03 x L)mm; L w m

+ kreska (impuls)

Patrz tabela

3 wg. IEC 801

100% wilgotnosci wzglednej, dopuszczalne obroszenie
temperatura pracy: -10...+70°C

temperatura magazynowania: -30...+80°C

IP67 wg. DIN 40050 (obudowa)

tworzywo sztuczne, czarna

PUR

Dane techniczne tasmy magnetycznej LIMES B2:

Klasa dokfadnosci:

Odlegtos¢ miedzy biegunami;
Szerokosc¢:

Grubos¢:

Wspotczynnik temperaturowy:
Zakresy temperatury:

Rodzaj montazu:
Zwigkszenie wymiaru:

0,1mm

5mm od bieguna do biegunu

10mm

1,7mm — razem z tasma okrywajaca

(11£1) x 109K

temperatura pracy: -20...+70°C

temperatura magazynowania: -40...+70°C

potaczenie przy pomocy kleju

0,1 (aby osiagng¢ optymalny wynik pomiarowy, dtugos¢ tasmy
magnetycznej powinna by¢ wieksza o ok. 0,1m od wymaganej
diugosci pomiarowe;j)

Cechy produktu

stopien ochrony czujnika
magnetycznego: IP67
temperatura pracy: -10...+70°C
napigcie pracy 24 VDC
predkos¢ do 14 m/s (zalezna od
wybranej rozdzielczosci)
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*dla wyjscia line-driver (RS422)
nalezy zastosowac opornik
obcigzenia = 300Q w celu
unikniecia przecigzenia
termicznego.
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3.dtugosé L; maks. 90m
4.Tasma okrywajaca
5.Tasma magnetyczna
6.Tasma nosna

* Odlegto$é miedzy impulsami:

Rozdzielczo$¢ [mm] Predkos$¢ przemieszczania A
[m/s]

0,005 0,1 04 34 A

0,01 0,2 0,8 6,9 _._! B

0,02 0,4 1,7 14,5 :
Odlegtos$¢ miedzy impulsami [1ys] 32 8 1 B
Wymagana czestotliwos¢ uktadu
elektronicznego przetwarzanego 8,0 32,0 250 |_|rl
sygnatu [kHz]

i

9.0kresowy sygnat indeksowy (co kazde 5mm)
logiczne przyporzgdkowanie A, B i sygnalu |

moze sie zmieniac
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