Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu w wykonaniu Ex

(Kubler

Typ 7031

Numer zaméwieniowy:

typ

8.7031.XXXX.XXXX

T

opcje

kotnierz i otwor pod wat wzglednie wat

14 = kotnierz synchro z otworem pod wat &12 mm

25 = kotnierz zaciskowy z watem 12 mm

26 = kotnierz zaciskowy z watem 12 mm i adapterem

mocowanym srubami

zlgcze i napiecie zasilania

1= 8SSI z napieciem zasilania 5 V
2 = S8l z napieciem zasilania 10-30 V
3 = réwnolegte z napieciem zasilania 5 V

4 = rownolegte z napieciem zasilania 10-30 V

2=SET"iVIR

3% = SET i LATCH"

4% =V/R" | LATCH

wyjscia alarmowe na zapytanie

" dla wykonania réwnolegtego, 14 bit

? nie wystepuje dla SSI lub interfejsu
pradowego

rodzaj kodu i podziatka

wybér wg odpowiedniej tabeli

7 = analogowe 4-20 mA z napieciem zasilania 5 V
8 = analogowe 4-20 mA z napieciem zasilania 10-30 V

Rodzaj kodu i podziatka

Ztacze (interfejs) i napiecie zasilania — wykonanie 1 lub 2 (SSl)

dtugo$c¢ kabla
2 = kabel (PVC — 2m) przytgczony
promieniowo

inne dtugosci kabla na zapytanie

Podziatka kod zamowieniowy kod zamowieniowy
Gray Binarny

1024 (10 bit) G10 B10

4096 (12 bit) G12 B12

8192 (13 bit) G13 B13

16384 (14 bit) G14 B14

Rodzaj kodu i podziatka

Ziacze (interfejs) i napiecie zasilania — wykonanie 3 lub 4 (réwnolegte)

Podziatka Kod zamowieniowy Kod zamowieniowy Kod zamowieniowy
Gray/Gray-Excess Binarny BCD

250 E02 B02 D02

360" EO3 B03 D03

500 EO05 B05 D05

720" E07 B07 D07

900 E09 B09 D09

1000" EO1 BO1 DO1

1024 (10 bit) " G10 B10 D10

1250 E12 BA2 DA2

1440 E14 BA1 DA1

1800 E18 B18 D18

2000 E20 B20 D20

2500 E25 B25

2880 E28 B28

3600" E36 B36

4000 E40 B40

4096 (12 bit) " G12 B12

5000 E50 B50

7200 E72 B72

8192 (13 bit) " G13 B13

16384 (14 bit) " G14 B14

" podziatka majaca pierwszenstwo

Rodzaj kodu i podziatka

Ztacze (interfejs) i napiecie zasilania — wykonanie 7 lub 8 (4...20 mA)

8192 (13 bit) G13
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu w wykonaniu Ex

(Kubler

Typ 7031

Prosimy przestrzegaé:

klasa EEx d [IC T6

z otworem pod wat lub watem 12 mm
podziatki: az do 16384 (14bit), z pomiarem 1-go obrotu

liczne opcje (np. LATCH, SET ...)

kody: Gray-a, binarny lub BCD

ztgczelinterfejs SSI, réwnolegte lub pradowe
elektroniczna kompensacja temperatury i starzenia sie uktadéw

wyjscia odporne na zwarcie

o w trakcie instalacji nalezy przestrzega¢ wszystkie aktualne normy obowigzujace przy budowie uktadéw
elektrycznych w obszarach grozgcych wybuchem
¢ manipulacje z przetwornikiem (otwarcie, mechaniczna obrdobka) prowadzg do utraty dopuszczenia Ex oraz
rekojmi. Odpowiedzialno$¢ przejmuje instalator.

Dane techniczne — mechaniczne:

Predkos¢ obrotowa:

maks. 6000 obr/min

Moment bezwtadnosci wirnika:

ok. 8 x 10° kgm®

Rozruchowy moment obrotowy: < 0,05 Nm
Promieniowa obcigzalno$é watu* : 20N

Osiowa obcigzalnos¢ watu* : 10 N

Masa: ok. 0,9 kg
Stopien ochrony wg EN 60529: IP 64

Zakres temperatury pracy: -20°C ... +60°C

Wat:

stal nierdzewna

Wytrzymatos$¢ na uderzenia wg DIN-IEC68-2-27:

1000 m/s®, 6 ms

Wytrzymato$¢ na drgania wg DIN-IEC68-2-6:

100 m/s®, 10...2000 Hz

Oferowane podziatki i rodzaje
kodoéw:

kod Graya / binarny

250, 360", 500, 720", 900,
1000", 1024 (10bit) ", 1250,
1440, 1800, 2000, 2500, 2880,
3600”,4000,4096(12bﬂ?”,
5000, 7200, 8192 (13bit) ), 16384
(14bit) "

BCD
250, 360", 500, 720", 900,
1000", 1024 (10bit) ", 1250,
1440, 1800, 2000

Inne podziatki na zapytanie

*) na koncu watu — dla wykonania z watem

Dane techniczne — elektryczne: interfejs SSI lub réwnolegly

" podziatki majace pierwszenstwo

szeregowe- szeregowe-
Typ ztacza (interfejsu): synchroniczne synchroniczne  réwnolegte réwnolegte
(SS) (SSI)
Napiecie zasilania (Ug): 5 VDC (+ 5%) 10-30 VDC 5VDC (+5%) 10-30 VDC
Stopien wyjsciowy: RS 485 RS 485 przeciwsobny  przeciwsobny
Pobdr pradu typ.: 89 mA 89 mA 109 mA 109 mA
(bez obcigzenia) maks.: 138 mA 138 mA 169 mA 169 mA
Dopuszczalne obcigzenie kanatu: maks. + 20 mA maks. + 20 mA maks. + 10 mA maks. + 10 mA
Predkos$c¢ transmisji bajtow: maks. 15 000/s maks. 15 000/s 40 000/s 40 000/s
Predkos¢ taktowania w SSI min/maks: 100 kHz /500 kHz 100 (21900 -
Poziom sygnatu: wysoki: typ. 3,8V typ. 3,8 V min. 3,4 V \r’;un. Us —2.8
Poziom sygnatu: niski (loo =20 mA): typ. 1,3V typ. 1,3V -- --
(lob = 10 MA): -- - maks. 1,5V maks. 1,8 V
(Iob =1 mA): -- -- maks. 0,3V --
Czas narastania sygnatu t, (bez kabla): maks. 100 ns maks. 100 ns  maks. 0,2 us maks. 1 us
Czas opadania sygnatu t; (bez kabla)..: maks. 100 ns maks. 100 ns maks. 0,2 us maks. 1 us
Wyjécia odporne na zwarcie " : tak tak * tak tak
Ochrona przed skutkami zamiany . .
nie tak nie tak

biegundéw napiecia zasilania:

Zgodny z CE wg EN50082-2; EN 50081-2 i EN 55011 Klasa B

" przy prawidtowym napieciu zasilania Ug
przy Ug = 5 VDC dopuszczalne jest zwarcie z innym kanatem, 0 Vi +Ug

tylko 1 kanat rownoczesnie:

przy Ug = 10-30 VDC dopuszczalne jest zwarcie z innym kanatem i 0 V
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Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu w wykonaniu Ex Ub er

Typ 7031

Wymiary:
Kotnierz synchro z otworem pod wat 12 mm
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego ('\ -
Kiibler

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu w wykonaniu Ex

Typ 7031

Oznaczenie przylacza: dla synchronicznego, szeregowego interfejsu SSl:

niebieski | czerwony | czarny |fiolet |szary czerwony
rézowy | niebieski

zielony |zotty rézowy

Sygna+:|ov ‘+UB ‘+T ‘-T ‘+D ‘-D ‘ST ‘VR ‘ ‘ ‘ ‘J?_
szary ‘P

kolor: ‘ biaty ‘ brazowy

T: sygnat taktujacy

D: sygnat danych

ST: wejscie SET: chwilowa warto$¢ potozenia jest zapamigtywana jako pozycja ,,0”

VR: wejscie: naprzéd / z powrotem — przy wejéciu aktywnym podawane sg na wyjscie wartosci kodowe w porzadku malejacym
PH: obudowa $rubowego ztacza kabla

Niewykorzystywane przewody przylaczeniowe nalezy przed uruchomieniem zaizolowac¢.

Oznaczenie przylacza: dla interfejsu rownolegtego 14bit i maks. 2 opcji:

Sygna+:‘OV‘+UB‘1 ‘2 ‘3 ‘4 |5 ‘6 |7 ‘8 ‘9 ‘10 ‘11 ‘12 ‘13 ‘ST/VR‘VR/LH‘M ‘JE.
kolor:
= | > >
g | > > %[ 6| = >| 6% > | > ) Y
2R |S|z|zl8|5|5|E5|5|28 |22 25|88 22|28 |2Z% |28
S |8 o5 yle ° : Q|80 | fo |85 |50 © N
2|5 |[N|R|B|e|c|8|8|L|FL |8 |an|oN|8R|Rs ) b5 |
Sygnat: 1=MSB, 2=MSB-1, 3=MSB-2 itd.
ST: jak wyzej
VR: jak wyzej
LH: wejscie LATCH — dopdki wejscie to jest aktywne, dopdty na wyjsciu podawana jest zapamietana, statyczna warto$¢ pozycji (watka)
PH: jak wyzej
Niewykorzystywane przewody przytaczeniowe nalezy przed uruchomieniem zaizolowaé.
Oznaczenie przytacza: dla analogowego interfejsu pradowego 4-20 mA:
Sygnat: |ov ‘+UB ‘|+ ‘|- ‘ST |VR ‘ | ‘ ‘ ‘J=.
kolor:  |biaty  |brazowy |zielony [zétty  |szary  [rézowy | | | | | PH

+l: wejscie petli pradowe;j

-I: wyjscie petli pradowe;j

ST: wejscie SET, warto$¢ mierzona ustawiana na 4 mA

VR: jak wyzej

PH: jak wyzej

Niewykorzystywane przewody przytaczeniowe nalezy przed uruchomieniem zaizolowacé.
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu w wykonaniu Ex :Kubler

Typ 7031

Dane techniczne — elektryczne: interfejs pradowy 4...20 mA

Czes$¢ czujnikowa

Typ interfejsu: 4-20 mA 4-20 mA
Napiecie zasilania czujnika Ug: 10-30 VDC 5VDC
Pobdr pradu typ.: 70 mA 70 mA
(bez obcigzenia) maks.: 84 mA 84 mA

Predkos$¢ transmisji bajtow:

maks. 15000/ s

maks. 15000/ s

Petla pradowa:

Napiecie zasilania: 10-30 VDC 10-30 VDC
Sygnat analogowy: 4-20 mA 4-20 mA
Maksymalna rezystancja wejsciowa ukfadu odbiorczego: 200 O 200 Q
Zakres pomiaru: 0-360° 0-360°
Maks. btad (25°C): 0,2° 0,2°
Rozdzielczo$¢: 13 bit 13 bit
Wspodiczynnik temperaturowy: 0,1°/ 10K 0,1°/10K
Prad przy btedzie prébkowania: <3 mA <3 mA

Czes¢ czujnikowa i petla pragdowa sg galwanicznie rozdzielone

Zgodny z CE wg EN50082-2; EN 50081-2 i EN 55011 Klasa B
Wejscia:
Wejscie V/R do przetgczania kierunku zliczania
Encodery absolutne w wykonaniu standardowym — przy obrocie watka zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara (patrzac od strony watka) — podajg na wyjscie narastajgce wartosci kodowe (potozenia katowego).
Obracanie watka w przeciwnym kierunku powoduje podawanie na wyjscie encodera malejacych wartosci
kodowych. Analogicznie zasada obowiagzuje takze dla wykonan z interfejsem prgdowym. Przy obrocie watka
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara bedg podawane na wyjscie rosngce wartosci pradu, przy
obrocie watka w kierunku przeciwnym beda podawane na wyjscie malejgce wartosci pradu.
Dopdki na wejscie VIR przytozony jest odpowiedni sygnat (wysoki) dopoty w/w charakterystyka jest odwrécona.
Przy obrocie watka zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara podawane sg na wyjscie malejgce wartosci
kodowe/pradowe, przy obrocie watka w kierunku przeciwnym podawane sg na wyjscie rosngce wartosci
kodowe/pradowe.
Czas reakcji wynosi:  ok. 0,4 ms dla napiecia zasilania 5 VDC,

ok. 2 ms dla napiecia zasilania 10-30 VDC.

Wejscie SET
Wejscie to stuzy do ustawiania potozenia zerowego encodera. Przez podanie na to wejscie odpowiedniego
impulsu sterujacego (- ,wysokiego”) — aktualna wartos¢ potozenia moze by¢ zapamietana jako nowe potozenie
zerowe. Przy wykonaniach z interfejsem prgdowym wyjscie analogowe (4...20 mA) zaczyna wskazywaé¢ wartos¢
4mA.
Uwaga: przed aktywacjg wejscia SET, po podaniu na encoder napiecia zasilania, musi by¢ przy pomocy wejscia
V/R — jednoznacznie okreslony kierunek zliczania mierzonej wielkosci (zgodny lub przeciwny do kierunku ruchu
wskazowek zegara)
Czas reakcji wynosi:  ok. 0,4 ms dla napiecia zasilania 5 VDC,

ok. 2 ms dla napiecia zasilania 10-30 VDC.

Wejscie LATCH
Wejscie to stuzy do ,zamrazania” aktualnej wartosci pozycji. Dopoki wejscie to jest aktywne (stan wysoki
napiecia), dopéty na wyjsciu réwnolegtym podawana jest statyczna wartos¢ pozycji watka.
Czas reakcji wynosi:  ok. 140 us dla napiecia zasilania 5 VDC,
ok. 200 us dla napiecia zasilania 10-30 VDC.

Poziomy zalaczania wejs¢ sterujacych:

Napiecie zasilania: 5VDC 10-30 VDC
poziom: niski <17V <45V
poziom: wysoKi >34V >8,7V
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