Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego
Impulsowy przetwornik pomiarowy obrotu

(Kubler

Typ 5800

¢ wykonanie odporne na warunki przemystowe

e wysoki, mechaniczny stopien ochrony

e elektroniczna kompensacja temperatury i starzenia sie
uktadéw

e bardzo elastyczny, odporny na chemikalia kabel PUR (z
mozliwoscig trwatego naciagu przy temp. od -20°C do +70°C)

e szeroki zakres temperatury

e precyzyjna podziatka z wysoka rozdzielczo$cig

e niewielkie zuzycie pradu przy réwnoczesnej duzej predkosci
odczytu

Dane techniczne — mechaniczne:

maks. 12000 obr/min
ok. 1,8 x 10°kgm”

Oferowane ilosci impulséw:
5; 10; 20; 25; 30; 50; 60; 100; 120;

Predkos¢ obrotowa:
Moment bezwtadnosci wirnika:

Rozruchowy moment obrotowy: < 0,01 Nm 125; 127; 150; 178; 180; 200; 216;
Promieniowa obcigzalno$¢ watu: 80N 240; 250; 254; 256; 300; 314; 360;
Osiowa obcigzalno$¢ watu: 40N 375; 400; 500; 512; 600; 625; 720;
Masa: ok. 0,4 kg 745; 750; 762; 800; 900; 927; 1000;
Stopien ochrony wg EN 60529: IP 65 1024; 1250; 1270; 1400; 1500;
Zakres temperatury pracy: -20°C do +85°C 1800; 2000; 2048; 2250; 2400;

Wat:

stal nierdzewna

Wytrzymatos¢ na uderzenia wg DIN-IEC68-2-

27:

1000 m/s®, 6 ms

Wytrzymatos¢ na drgania wg DIN-IEC68-2-6:

Dane techniczne — elektryczne:

100 m/s?, 10...2000 Hz

2500; 3000; 3600; 4000; 4096;

5000

Inne iloci impulséw na zapytanie

Ukfad wyijscia: RS 422 RS 422 rzeciwsobn rzeciwsobn
yiscia: (kompatybil. z TTL) (kompatybil. z TTL) P y P y

Napiecie zasilania Ug: 5V (#5%) 5-30V 10-30 VDC 5-30 VDC

Pobor prady (bez ol?C|aLzen|.a) nie oferowany nie oferowany maks. 125 mA maks. 125 mA

bez sygnatéw odwréconych:

Pobor pradu (bez obciazenia) ks 100mA  maks.100mA  maks. 150 mA  maks. 150 mA

Z sygnatami odwréconymi:

ac;;l)(g§zczalne obcigzenie kanatu +20 mA +20 mA +30 mA +30 mA

Czestotliwos¢ impulsow: maks. 300 kHz 300 kHz 300 kHz 300 kHz

z(i)r?-lom sygnatu: wysoki (,1") 25V 25V Ug—3V Ug— 15V

Pozmrp sygnatu: niski (,0”) 0.5V 0.5V 25V 15V

maks.:

Czas narastania sygnatu t;

maks. 200 ns 200 ns 1us 1us

Czas opadania sygnatu t; maks.: 200 ns 200 ns 1ps 1ps

Odpornosc¢ na zwarcie wyjsé

przy prawidtowym zasilaniu tak *) tak *) tak tak

napieciem

Ochrona przed nastepstwami

zamiany biegunéw napiecia nie tak tak nie

zasilania:

Zgodny z CE wg EN50082-2; EN 50081-2 i EN 55011 Klasa B

*) moze by¢ zwarty tylko maks. 1 kanat: przy Ug=5 V dopuszczalne jest zwarcie z innym kanatem, 0 V lub +Ug
przy Us=10-30 V dopuszczalne jest zwarcie z innym kanatem lub 0 V
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Impulsowy przetwornik pomiarowy obrotu :Kubler

Typ 5800

Rysunki gabarytowe:
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Impulsowy przetwornik pomiarowy obrotu :Kubler

Typ 5800

501 1
2.2 |
L A |
S —— _(?
- _ I 8
% 0 S0 ) RSO 5 ol 15 g
€ & i A Kotnierze i waly przetwornika i
__é}. napedu nie moga by¢ rownoczesnie
i = zesprzeglone ze sobg na sztywno.
Zalecamy uzycie stosownych
zs ]l sprzegiet (p. wyposazenie).
721

Sygnat: oV oV +Up +Up A A B B 0 0 ekran

sensor sensor **
wtyk 12 bieg.
pin: 10 11 12 2 5 6 8 1 3 4 PH *
wtyk 7 bieg.
pin: F - D E A - B - C - G
wtyk 10 bieg.
pin: F - D E A G B H C I J
kolor zyt biaty biaty brqzowx brazowy |zielony |[zotty szary rézowy |niebieski |czerwony

0,5 mm? wzgl. 0,5 mm* |wzgl.
szary, czerwony
rézowy niebieski

*) ekran potaczony z obudowg wtyku

**) przewody sensora sg potgczone wewnetrznie z zasilaniem i mogg by¢ uzyte — przy dtugich przewodach — do ustawienia lub regulaciji
napigcia na przetworniku,

- Jezeli przewody sensora nie bedg uzywane, nalezy je albo zaizolowa¢ albo potgczyé 0 V sens z 0 Vi Ugsens z Ug,

- Przy wykonaniu RS 422 nalezy koniec przewodu — dla przypadku duzych dtugosci przewoddw — zakonczy¢ odpowiednig impedancja.
Nieuzywane wyjscia nalezy przed uruchomieniem zaizolowac¢
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego ('\ -
Kiibler

Impulsowy przetwornik pomiarowy obrotu

Typ 5800

Widoki wtykéw meskich (od strony pinéw):

wtyk 12 bieg. wtyk MIL 7 bieg. wtyk MIL 10 bieg.

Numer zaméwieniowy:

8. 5800 XXXX. XXXX

typ ilos¢ impulséw
np. 250 impulséw => 0250
kotnierz (np P )
1 = kotnierz ,zaciskowy” 58 rodzaj przytacza
2 = kotnierz ,synchro” &58 1 = kabel dotaczony osiowo (1m)
M = kotnierz kwadratowy [] 63,5 2 = kabel dotgczony promieniowo (1m)
P = kotnierz ,synchro” &63,5 3 = gniazdo 12 pin w osi, bez wtyku
5 = gniazdo 12 pin na promieniu bez wtyku
wat W = gniazdo 7 pin ,MIL”, bez wtyku (tylko dla

ukfadu wyjscia 7)

= Y = gniazdo 10 pin ,MIL", bez wtyku

2=¢10 mm x 20 mm
P = 9,62 x 22,2 mm (3/8” x 7/8”)
(tylko dla kotnierza M lub P)

wtyki (jako wyposazenie dodatkowe)

uktad wyjscia i napiecie zasilania - dla rodzaju przytacza 3 lub 5:
4 = RS 422 (z sygnatami odwrdéconymi) 8.0000.5012.0000

napiecie zasilania 5 V - dla rodzaju przytacza W: 8.0000.5052.0000
5 = RS 422 (z sygnatami odwréconymi) - dla rodzaju przytacza Y: 8.0000.5062.0000

napiecie zasilania 10 — 30 V

6 = przeciwsobny (z sygnatami odwréconymi)
napiecie zasilania 10 — 30 V

7 = przeciwsobny (bez sygnatéw odwréconych)
napiecie zasilania 10 — 30 V

8 = przeciwsobny (bez sygnatéw odwréconych)
napiecie zasilania 5 — 30 V

9 = przeciwsobny (z sygnatami odwréconymi)
napigcie zasilania 5 — 30 V

Y = RS 422 (z sygnatami odwréconymi)
napiecie zasilania 5 - 30V
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