Czujnik fotoelektryczny ,mini”

E3T

OMmRON

Dzieki wbudowanemu matemu

wzmacniaczowi czujnik ten osigga duzy
zasieq dziatania, wynoszgcy ok. 1 m.
Mozliwosc tgczenia 4 typow, w zaleznosSci

od zastosowan

4 metody detekcji do wyboru w zaleznosci od materiatu i miejsca montazu

Model typu )
(nadajnik-odbiornik

Czujniki z detekcja boczng posiadajg zasieg dziatania,
wynoszacy ok. 1 m. Poza tym mogg one wykrywacé niewielkie
obiekty o $redn. 0,5 mm Iub mniej, przy uzyciu
skoncentrowanej wiazki (po zamontowaniu przestony ze
szczeling). Widoczna plamka i waska wigzka pozwalajg na
stabilng detekcje ramek i czesci do ukladow scalonych.

Model
z odbiciem
ograniczonym

Czujnik o najmniejszym rozmiarze moze wykrywac obiekty o
wielkosci zaledwie 0,15 mm. W dodatku jest on odporny na
oddziatywanie tta i otaczajgcych przedmiotéw metalowych i w
ten sposéb zapewnia stabilng detekcje. Waska wigzka i
widoczna, wyrazna czerwona plamka pozwala na
sprawdzenie zakresu detekciji.

Model
z odbiciem
rozproszonym

ma 3,5 mm grubosci i moze by¢ zainstalowany w szczelinach
itd. Waska wigzka pozwala na tatwa kontrole zakresu detekc;ji
a odporny na oddziatywanie tta i otaczajacych przedmiotéw
metalowych czujnik zapewnia stabilng detekcje.

L —————

Model odbiciowy
z reflektorem

Pierwszy na $wiecie wspoétosiowy czujnik odbiciowy z
reflektorem o tak niewielkim wymiarze. W przypadku uzycia z
matym reflektorem czujnik ten pozwala na wykrywanie
przedmiotdéw o $redn. 2 mm, przy zasiegu dziatania 200 mm.
Czujnik wykrywa mate obiekty, takie jak uktady scalone na
tasmie a waska wigzka pozwala na tatwe ustawienie osi
optycznej, co przyczynia sie do stabilnej detekgiji.
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Zastosowanie

Nadajnik- Detekcja poruszajacych sie / stojacych
odbiornik elementéw na tasmie podajnika.
Stabilna detekcja matych obiektow, np.
elementow uktaddw scalonych
=
Odbicie

Detekcja elementéw uktadéw scalonych na
tasmie (montaz tasmowy)

Moze wykry¢ mate czesci na plamce o
Sredn. 1 mm.

ograniczone

E3T-SL10
E3T-SL20

OMmRON

Odbicie Detekcja kasety z osadzonymi ptytkami

rozproszone Niewielka grubos¢. Moze zosta¢
zamontowany w szczelinie itp.

Modele Detekcja zasobnika z uktadami scalonymi

odbiciowe z (automaty IC/DIP.SOP)

reflektorem Zastosowanie czujnika typu odbiciowego
z reflektorem pozwala na redukcje czasu
montazu o potowe. "‘

’E3T-SR1D

Dioda hyper LED wysyta wigzke z plamkg o sredn. 0,8 mm (E3T-SL1LJ) Mozliwos¢ detekcji

matych obiektéw

Dioda hyper LED generuje wysokoenergetyczng, waska,
widoczng wigzke o $redn. 0,8 mm (E3TSL10). Dzigki
wyraznie widocznej czerwonej plamce wyréwnanie potozenia
osi optycznej i pozycjonowanie czujnika jest proste. Poza tym
dioda LED zapewnia odporno$¢ na kolor obiektow oraz tta i
pozwala na wykrywanie matych przedmiotéw w sposéb
niezawodny

Wysokoenergetyczna dioda LED
emitujgca plamke $wieting
(dtugos¢ fali: 670 mm)

Pojedynczy fotoelektryczny uktad scalony

zapewnia duzg niezawodnosc.

Szybka fotodioda i przetwornik analogowo-cyfrowy zostaty
zintegrowane na matej przestrzeni, w jednym specjalnym
uktadzie scalonym. Powstat czujnik fotoelektryczny o duzej
niezawodnosci i matych wymiarach.

.
Y.

[ ]
Konwencjonalna dioda LED emituje Swiatto  Dioda hyper LED emituje $wiatto z
z catej swojej powierzchni. Swiatto to niewielkiego punktu. Konstrukcje cechuje

cechuje sie duza dyspersja, ktéra zwigksza niewielka dyspersja $wiatta, umozliwiajaca
straty podczas generowania waskiej wiazki.  osiagniecie bezstratnej,

Widoczna plamka

E3S-ST —Jfte——=——Opmsen

nadajnik 50mm ‘
$redn. 150 pm !

Konwencjonalny typ
nadajnik-odbiornik

= 4‘

$redn. maks. 15 mm

Jest to pierwszy na Swiecie wspotosiowy
czujnik odbiciowy z reflektorem wyposazony
w oryginalne uktady optyczne FAO firmy

OMRON.

Technologia FAO (FREE ANGLE OPTICS) to specjalne
soczewki o wielu warstwach folii dielektrycznej na szkle,
umozliwiajgce powstanie niezwykle matego wspotosiowego
odbicia z reflektorem. Dzieki temu mozliwe jest wykrycie
obiektow o Sredn. 2 mm, przy zachowaniu doktadnosci
pozycjonowania poréwnywalnej z czujnikiem typu nadajnik-
odbiornik i zmniejszenie naktadu pracy podczas montazu.

Czujniki fotoelektryczne
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Oznaczenia
Czujniki [ Czerwone $wiatio
Model
- . . . . Format — —
Typ czujnika Ksztatt Metoda taczenia Zasieg dziatania wviscia Wyjécie Wyijscie
’ NPN PNP
_I I_ Light ON | E3T-ST11 | E3T-ST13
Detekcja 3 - E
im
boczna , -
Dark ON | E3T-ST12 | E3T-ST14
Nadajnik-
odbiornik
Light ON | E3T-FT11 | E3T-FT13
Plaski w — Q [ 1500 mm
Dark ON | E3T-FT12 | E3T-FT14
Wszystkie modele
dostepne sg jako:
N . -okablowane*1 Light ON | E3T-SR11 | E3T-SR13
Odbiciowy z Detekcja m = E] - ze zlgczem M8 []200 mm [10 mm]'2
reflektorem Poezna 1§ 3-stykowym °3 Dark ON | E3T-SR12 | E3T-SR14
- ze ztaczem M8 ar . )
4-stykowym
(4. styk bez funkcji)*3 Light ON | E3T-FD11 | E3T-FD13
Odbicie . ---
rozproszone Plaski - 5 do 30 mm
Dark ON | E3T-FD12 | E3T-FD14
Light ON | E3T-SL11 | E3T-SL13
¢ [5do 15 mm
Odbicie Detekcja m - Dark ON E3T-SL12 E3T-SL14
ograniczone boczna > Light ON | E3T-SL21 | E3T-SL23
[[5do 30 mm
| Dark ON | E3T-SL22 | E3T-SL24

*1. Modele z okablowaniem wyposazone sg w przewody standardowe lub przemystowe. Przewody standardowe majg dlugo$¢ 2m oraz 5m. W przypadku innych
dtugosci przewoddw nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy OMRON.

*2. Wartosci w nawiasach oznaczajg minimalny wymagany odstep pomiedzy czujnikiem a reflektorem.
*3. Ziacze M8 jest potaczone z czujnikiem za posrednictwem przewodu o dtugosci 0,3m lub 0,5m.

Akcesoria (zamawiane osobno)

Przestony szczelinowe
2 8 n 8 Minimalny
Sszzirzc;ITi(:]syc Zas%;pia?i)a nia wykrywany obiekt Model llos¢ Uwagi
(typowy)
0,5 mm $redn. 100 mm 0,5 mm $redn. (Przestona okragta typu
E39-S63 wtykowego)
1 mm $redn. 300 mm 1 mm $redn. Jedna dla nadajnika i | Moze by¢ stosowana z czujnikiem
odbiornika z typu nadajnik-odbiornik E3T-ST1[1.
0,5 mm sredn. 50 mm 0,5 mm sredn. szerokoscig szczeliny | (Przestona okragta typu
£39-S64 o éredn. 1 oraz 0,5. wtykowego)
1 mm éredn. 100 mm 1 mm $redn. Moze by¢ stosowana z czujnikiem
typu nadajnik-odbiornik E3T-FT1L.
Reflektory
Nazwa Zasieg dziatania Mlnlmglny wykrywany Model lloé Uwagi
(typowy) obiekt (typowy)
200 mm [10 mm] * E39-R4 Przytaczony do E3T-SR1[]
Maty reflektor | (wartos¢ znamionowa) 2 mm $redn. 1 Model odbiciowy z reflektorem.
100 mm (10 mm)* E39-R37 -

* Warto$ci w nawiasach oznaczajg minimalny wymagany odstep pomiedzy czujnikiem a reflektorem.
Uwaga: 1. Jezeli zastosowany reflektor rézni si¢ od dostarczonego, to zasigg dziatania nalezy przyja¢ na poziomie 0,7 dla podanego typowego przyktadu.
2. Zob. "Lista reflektorow".

E3T
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Uktad do regulacji czutosci

Ksztatt Zasieg dziatania (typowy) Model llos¢ Uwagi
300 do 800 mm E39-E10 1 Dla E3T-ST10J
Ksztatt Model llos¢ Uwagi
E39-L116

Moze by¢ wykorzystany z czujnikiem z
E39-L117 detekcja boczng E3T-SCT T

E39-L118

E39-L119

Moze by¢ wykorzystany z czujnikiem
ptaskim E3T-F[CT Tl

E39-L120

Uwaga: 1. W przypadku wykorzystania czujnika typu nadajnik-odbiornik nalezy zaméwi¢ dwa uchwyty montazowe odpowiednio dla nadajnika i odbiornika.
2. Szczegotowe informacje, zob. ,Lista uchwytéw montazowych”.

4 Czujniki fotoelektryczne



Parametry znamionowe/wydajnosc¢
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T Modele Odbicie
P Nadajnik-odbiornik odbiciowe z Odbicie ograniczone
czujnika rozproszone
reflektorem
Ksztatt | Detekcja boczna Ptaski Detekcja boczna Ptaski Detekcja boczna
Uktad
wyjéciowy NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP
Light-ON | E3T-ST11 | E3T-ST13 | E3T-FT11 | E3T-FT13 | E3T-SR11 | E3T-SR13 | E3T-FD11 | E3T-FD13 | E3T-SL11 | E3T-SL13 | E3T-SL21 | E3T-SL23
Model
P Dark-ON | E3T-ST12 | E3T-ST14 | E3T-FT12 | E3T-FT14 | E3T-SR12 | E3T-SR14 | E3T-FD12 | E3T-FD14 | E3T-SL12 | E3T-SL14 | E3T-SL22 | E3T-SL24
ara-
metr
1 m (mozliwe 200 mm [10 mm] * | 5 do 30 mm 5do 15 mm 5do 30 mm
Zasieg dziatania wykorzystanie 500 mm (w przypadk.u (arkysz biatego (arkysz biatego (arkysz biatego
uktadu do zastosowania papieru papieru papieru
regulacji czuto$ci) E39-R4) 50x50 mm) 50x50 mm) 50x50 mm)

Standardowy Nieprzezroczysty, | Nieprzezroczysty, | Nieprzezroczysty, N
wykrywany obiekt | 2mm $redn. min. | 1,3mm $redn. min. | 27mm $redn. min.
LI Nieprzezroczysty, | Nieprzezroczyst 2mm Sredn.
wykrywany obiekt P . ySY, P . ysy, (zasieg dziatania | 0,15mm $redn. (zasieg dziatania 10 mm)
2mm $redn. min. | 1,3mm $redn. min.
(typowy) 100 mm)
Zmllana - maks. 6 mm maks. 2 mm maks. 6 mm
zasiegu
Kat Nadajnik: 2° do 20° | Nadajnik: 3° do 20° 2° 4o 20° N
kierunkowy Odbiornik: 2° do 70° | Odbiornik: 3° min.

Rédto swiatta
(dtugosé fali)

Czerwona dioda (LED emitujaca plamke $wietlng) (670 mm)

Napiecie zasilania

12 do 24 VDC £10%, pulsacja (p-p) : maks. 10%

24VDC
+10%

12 do 24 VDC +10%, pulsacja (p-p) :

maks. 10%

Pobér
pradu

Nadajnik/odbiornik:12 mA maks.

20 mA maks.

Wyijscie sterujace

Napiecie zasilania obcigzenia 26,4 VDC maks., prad obcigzenia 50 mA maks. (napiecie szczatkowe 1 V maks.).
Wyjscie z otwartym kolektorem Light-ON/Dark-ON w zaleznos$ci od formatu

Obwody
zabezpieczajace

Zabezpieczenie przed odwrotnym
podtgczeniem zrédia zasilania i
zwarciem na wyjsciu

Zabezpieczenie przed odwrotnym podtaczeniem zrodta zasilania,
zabezpieczenie przeciwzwarciowe wyjscia, zabezpieczenie przed wzajemng

interferencja

Czas reakgiji

Operacja lub resetowanie: 1 ms maks.

Oswietlenie
zewnetrzne

(na soczewkach odbiornika), lampa fluorescencyjna: 5 000 Ix maks., Swiatto stoneczne: 10 000 Ix maks.

Temperatura
otoczenia

Praca: -25°C do 55°C, sktadowanie: -40°C do 70°C (bez oblodzenia i kondensacji)

Wilgotnosé
otoczenia

Praca: 35% do 85%RH, sktadowanie: 35 do 95% RH (bez kondensac;ji)

Rezystancja
izolacji

min. 20 M Ohm przy 500 VDC

Wytrzymatosc
dielektryczna

1 000 VAC przy 50/60 Hz przez 1 min.

Odpornos¢ Zniszczenie:10 do 2,000 Hz,1.5 mm podwdjna amplituda lub 300 m/s? (ok. 30G) przez 0,5 godz. kazde w kierunkach
na wibracje X,Y,orazZ

ORfpemess 1000 m/s 2, (ok. I00G) 3 razy, kazdy w kierunkach X, Y oraz Z

na wstrzgsy

Konstrukcja IEC 60529 IP67

zabezpieczajgca

Metoda taczenia

modele z okablowaniem(standardowe dtugosci: 2 m oraz 5m) lub ztgcze M8 (3-stykowe lub 4-stykowe)

Masa
(w opakowaniu)

ok.40g

ok.20 g

E3T
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T Modele Odbicie
_YP Nadajnik-odbiornik odbiciowe z Odbicie ograniczone
czujnika rozproszone
reflektorem
Ksztatt | Detekcja boczna Plaski Detekcja boczna Ptaski Detekcja boczna
Uktad
wyjsciowy NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP
Light-ON | E3T-ST11 | E3T-ST13 | E3T-FT11 | E3T-FT13 | E3T-SR11 | E3T-SR13 | E3T-FD11 | E3T-FD13 | E3T-SL11 | E3T-SL13 | E3T-SL21 | E3T-SL23
Model
p Dark-ON | E3T-ST12 | E3T-ST14 | E3T-FT12 | E3T-FT14 | E3T-SR12 | E3T-SR14 | E3T-FD12 | E3T-FD14 | E3T-SL12 | E3T-SL14 | E3T-SL22 | E3T-SL24
ara-
metr
Obudowa | PBT (politereftalan butylenowy)
Mate- | Obiektyw,
riat okno .
wywiet- Poliweglan
lacza
Akcesoria Sruba krzyzowa z ptaskim tbem (detekcja boczna: M2x14, typ ptaski: M2x8), nakretka, podkiadka sprezysta,

podkiadka ptaska, instrukcja obstugi, reflektor (tylko typy odbiciowe z reflektorem)

* Wartosci w nawiasach oznaczajg minimalny wymagany odstep pomigdzy czujnikiem a reflektorem.

Czujniki fotoelektryczne



Charakterystyka (dane typowe)
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Zakres pracy
Odbicie rozproszone

Odbicie ograniczone

Odbicie ograniczone

E3T-FD1C E3T-SL10J E3T-SL20]
€100 £1000 € 100
<} 3 500 g
g 50 Z 300 > 50 =
o yaN € I}
€% / \ §1oc /-\ g 30 / \
2 / \ g 5o = 2 / N
5 Bialy paps
§ . - £ 3 \\ § 10 y \\ B
y . AN — c 7 S T
E s =~ Bialy papier ] N / \ Bialy papier X + — N i
E 5 g 10 S 5 v N N7
= 2 5 7 N NF S ] 7 AN
s 47 / 2 N\ N S / N S~
8 / N 2 T/ AN
Poz
Poziom 4 I \ oziom 4 .3 V4 / \
iny B 0.5 2 = Poziom y .
P T i 1 '
'S ¥ ~ 03 e operacyjny |7 N~ —
05 - 0,57 1~
03 Czarny papier o1 //
| 0 10 15 20 0,3 zarny papier ——
Ustawiony odstep (mm) |
0,1
0 10 20 30 40 0,1
0 10 20 30 40

Ustawiony odstep (mm)

Schemat obwodu wyjsciowego

Ustawiony odstep (mm)

Wyjécie NPN

Tryb dziatania
Model tranzystora Przebieg czasowy Obwadd wyjsciowy
wyjsciowego
. L Odbiornik (modele typu nadajnik-odbiornik) odbiciowy z reflekto-
Pad i
a a’gce swiatfo rem, z odbiciem rozproszonym oraz z odbiciem ograniczonym
rzerwanie
Wskaznik dziatania ~ ON I ) g
_ (pomarariczowy) opF — || s e Sracony 1227 V0O
E3T-C101 Light ON (poma- (zielony) MA [ obciazenie
Tra.r)zlystor ON :| rariczowy) - | (przekaznik)
wyjéciowy  OFF
" A\
Obwoéd
Obcigzenie  Dziatanie :| gtéwny W) H
(przekaznik) Zwolnienie 1 ~ Niebieski ov
(pomiedzy brazowym a czarnym) 1 ]/
Padajgce $wiatto D Nadajnik (modele typu nadajnik-odbiornik)
Przerwanie [_ =
Wskaznik dziatania ~ ON :l_: 1 Brazowy
(pomarariczowy)  OFF !
EEEE)
E3T 2 Dark ON Tranzystor ON Obwod ] 1 12-24 vDC
wyjéciowy OFF :l_: gtéwny ' B
Obcigzenie  Dziaftanie :|_|: 1 T ,J.\Niebieski
(przekaznik) Zwolnienie !
(pomigdzy bragzowym a czarnym)

Wyjécie PNP

Tryb dziatania

Tranzystor ON:I_I:
wyjéciowy OFF
Obcigzenie Dziaianie:l_l:
(przekaznik) Zwolnienie

(pomigdzy bragzowym a czarnym)

| 12-24vDC
gtéowny !

T J\Niebieski

1

1

‘ Obwoéd 1
1

1

Model tranzystora Przebieg czasowy Obwod wyjsciowy
wyjsciowego
QOdbiornik (modele typu nadajnik-odbiornik) odbiciowy z reflekto-
Padajace $wiatfo rem, z odbiciem rozproszonym oraz z odbiciem ograniczonym
Przerwanie —:l— -- -- --
d
Wskaznik dziatania ON H \é\lsk’azr}vk Ws;e‘iim‘k e, Brazowy
(pomarariczowy) OFF __ [ ] | deotania stabinose J X
i i A 7D
E3T-[1113 Light ON Tranzystor ON raficzowy) Czarny 12-24 VDC
iowy OFF __ [ 1 , T
wylsclowy Obwod 1 50 mAY[Onciazenie
Obcigzenie  Dziatanie gtowny ' Nmiks'k' (przekaznik)
(przekaznik) Zwolnienie_|:]_ ! ¢ Niebieski
(pomiedzy brgzowym a czarnym)
Uwaga: Modele E3T-FD13/14 wymagajg zasilania 12 do 24 VDC + 10%
Padajace Swiatio Nadajnik (modele typu nadajnik-odbiornik)
Przerwanie o o
Wskaznik dziatania ON :l_: Brazowy
(pomaranczowy)  OFF
E3T-114 Dark ON

E3T




Srodki ostroznos$ci
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| /\ Ostrzezenie |

A

Prawidtowe uzywanie |
Uwagi dotyczace podtaczenia
Maksymalne napigcie zasilania wynosi 24 VDC+10%. Przed
poditgczeniem zasilania nalezy upewni¢ sie, czy napiecie
zasilania nie  przekracza  przewidzianych  wartosci
maksymalnych.

Nie podiaczaé do zasilania AC.
Postepowanie takie moze spowodowac
pojawienie sie szumu.

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe obcigzenia
Ten model posiada zabezpieczenie przeciwzwarciowe

obcigzenia. Jezeli nastgpi zwarcie obcigzenia to wyjscie
przechodzi w stan OFF. Dlatego tez nalezy jeszcze raz
sprawdzi¢ potaczenia i ponownie wtgczyc¢ zasilanie. Pozwoli to
na zresetowanie uktadu przeciwzwarciowego. Zabezpieczenie
przeciwzwarciowe obcigzenia ulega aktywacji jezeli prad
obcigzenia przekroczy warto$¢ znamionowg o 2,4 razy lub
wigcej. W przypadku obcigzenia L nalezy zastosowac takie
obcigzenie, ktérego prad rozruchowy jest mniejszy o 2,4 razy
od znamionowego pradu obcigzenia.

Montaz

Nalezy pamieta¢ o tym, ze uderzanie w czujnik fotoelektryczny
moze pozbawi¢ go ochrony przed wodg. Czujnik nalezy
przykreci¢ za pomocg Srub M2, z podktadka ptaska lub
sprezysta. (moment dokrecania: maks. 0,15 Nm)

Idealnie nadaje sie do montazu na czesciach ruchomych
W celu zamontowania czujnika fotoelektrycznego do elementu

ruchomego, np. do ramienia robota, nalezy wykorzysta¢ model
posiadajacy gietki przewdd (przewody przemystowe).
Podczas, gdy odpornos¢ na
zginanie przewodu
standardowego wynosi

14 tysiecy razy, to odpornosc
przewodu przemystowego
wynosi 400 tysiecy razy.

Test wytrzymato$ci przewodu na D | G
zginanie (test przewodu na sm
przerwanie)

A
Przewdd, w ktérym ptynie prad . Ciezar
poddawany jest ,zginaniu”, w celu sprawdzenia ,ilosci zgie¢”,
az do przerwania przeptywu pradu.

Regulacja

Wyswietlacz

» Nastepujagce wykresy oznaczajg stan kazdego poziomu
operacyjnego.

* Nalezy sprawdzi¢, czy czujnik E3T pracuje w
znamionowym zakresie roboczym.

Wskaznik Wskaznik dziatania (pomarariczowy)

stabilnosci E3T-C1 111 E3T-[1112

. % (zielony) E3T-[I 113 E3T-(I 14
Stabilny =
zakres @ ON
dziatania

Poziom ope- o OFF
* racyjny x 1,2
Stabiln .
zakresy Pozmm' ==-OFF---q [-========--{ |prrmrorooond]
dziatania operacyjny
. Poziom ope-
Niestabilny racyjny x 0.8 OFF ON
zakres ON
dziatania

Uwaga: W przypadku ustawienia poziomu operacyjnego E3T w stabilnym
zakresie dziatania, E3T bedzie pracowat z najwiekszg niezawodnoscig
bez wzgledu na oddziatywanie zmian temperatury, wahan napiecia,
kurzu lub zmian ustawien. Jezeli poziom operacyjny nie moze by¢
ustawiony w stabilnym zakresie dziatania, nalezy zwraca¢ uwage
na zmiane warunkéw otoczenia, w ktérym pracuje E3T.

Wykorzystanie uktadu do regulacji czutosci E39-E10
(Dark ON: E3T-ST12)

(min.) ($rednia) (maks.)
, Wskaznik
— Regulator
D N7
®I® ®®

@ Instalacja uktadu na odbiorniku.

(@ Tarcze regulacyjng uktadu nalezy ustawi¢ na maks.
(nastawa fabryczna to pozycja maks.)

(® Po zainstalowaniu czujnika nalezy wyregulowaé o$
optyczng i unieruchomic czujnik.

® Miedzy nadajnikiem a odbiornikiem nalezy umiesci¢ obiekt,
nastepnie stopniowo obraca¢ tarcza uktadu regulaciji
czutosci do osiggniecia pozycji min. (CCW), i zatrzymac,
jezeli wskaznik operacji przejdzie w stan ,ON* i wskaznik
stabilnosci (zielony) rowniez przejdzie w stan ,ON*.

(® Usunag¢ obiekt i potwierdzi¢ przejscie wskaznika operacji w
stan ,OFF“ a wskaznika stabilnosci (zielony) w stan ,ON“.
Ta operacja konczy regulacje.

Uwaga: Jezeli stopien wytlumienia $wiatta spowodowany przez obiekt wynosi
40% lub mniej, to wskaznik stabilnos$ci nie przechodzi w stan ,ON*,
bez wzgledu na to, czy Swiatto jest odbierane, czy tez nie. Jezeli
wahania natezenia $wiatta sa mate (np. w przypadku detekc;ji
obiektéw przezroczystych), nalezy przeprowadzi¢ test wstepny.

Pozostate uwagi

Urzadzenie E3T nie moze by¢ instalowane w nastepujacych
miejscach:
* Miejsca, w ktorych urzadzenie E3T bytoby narazone na

bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego.
» Miejsca o duzej wilgotnosci i ewentualnej kondensac;i.

Prébka | Przewdd standardowy | Przewdd przemystowy
2,4 mm $redn. 2,4 mm $redn.
Test (7/0,127 mm $redn.), | (20/0,08 mm $redn.),
3 zyly 3 zyly
Kat zginania () kazdy 90°, w lewo i w prawo
Predkos¢ zginania 50 razy/min.
Obciazenie 200 g
Zawartqsc/ Operacje
warunki przypadajace na Jedna od 1 do 3, jak na rysunku
jedno zginanie
Promien krzywizny
punktu podparcia (R) 5mm
Wyniki Okoto 14 000 razy | Okoto 400 000 razy
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Wymiary (jednostka: mm)
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Czujniki

Modele typu nadajnik-odbiornik
(detekcja boczna)
E3T-ST10 (nadajnik)

Soczewka
($redn. 1,7)

Nadajnik: E3T-ST10-L
Odbiornik: E3T-ST13-D

E3T-ST10 (odbiornik)

Wskaznik dziatania 771 Wskaznik
2 stabilnosci
Soczewka ($redn. 2) y
‘ﬁ + 27
(] )
N
s

Odbiornik

.
L

0.2-» Plik CAD

Otwory montazowe

R2,5
(*7.7* Dwa, $redn. 2,2 2-M2
7
¥ - 73,8
27
* B 14,6 £
9 18,5 o

Kabel okragty w izolacji winylowej, $redn. 2,4
2-zytowy, przekréj poprzeczny przewodu:

4,8 1 0,1 mm?; $rednica izolacji: 0,7 mm),

=52t dfug. standard.: 2 m

9.5 Plik CAD

Otwory montazowe
R25 . 77y

N ’ Dwa, $redn. 2 2-M2
. (X ss /
27 | |- L
L 9 11'6 185 e

A Kabel okragty w izolacji winylowej, $redn. 2,4
3-zytowy, przekréj poprzeczny przewodu:

4,8 1 0,1 mm2; $rednica izolacji: 0,7 mm),

5,2 diug. standard.: 2 m

E3T 04

E3T_03

Modele typu nadajnik-odbiornik 07 Typ
(typ ptaski) B %ﬁt Nadajnik E3T_07
E3T-FT10 (nadajnik, odbiornik) Py Odbiornik | EST_06
(zob. uwaga)
21

Nadajnik: E3T-FT10-L
QOdbiornik: E3T-FT103-D

b

~—8

r4 O$ optyczna

Soczewka
($redn. 1,3)

Dwa, éredn. 2,2

1,75

12—, Wskaznik stabilnosci (zob. uwaga)
w4l 2-R2 0,035

!
(\1
i

Otwory montazowe
2-M2

802 j

Kabel okragty w izolacji winylowej, éredn. 2,4
3-zytowy, przekréj poprzeczny przewodu:

0,1 mm?2; $rednica izolacji: 0,7 mm),

dfug. standard.: 2 m

Uwaga: Tylko dla E3T-FT11/-FT13 oraz dla odbiornikéw E3T-FT12/14.

Modele typu odbiciowego 2z reflektorem 02mte 11 Plik CAD E3T 02
(detekcja boczna) '
E3T-SR10 T
=7 Wskaznik ;
Wskaznik dziatania | oip1. | siabimosei N2 g2 sl Dwa, sredn. 2,2 Otwory montazowe
! T\ ZMe
2,7
Soczewka ($redn. 2) —“ "— A = 0 y 38
57
B 15 206 545 15202
Nadajnik i odbiornik i
Kabel okragty w izolacji winylowej, éredn. 2,4
3-zytowy, przekrdj poprzeczny przewodu:
e 6,3 T 0,1 mm?2; érednica izolacji: 0,7 mm),
64 #5,27+ dfug. standard.: 2 m
E3T 9
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Modele z odbiciem rozproszonym 07 Plik CAD
(typ ptaski) %ﬁ:

E3T-FD1 O Wskaznik
dziatania |, 45 .| Wskaznik stabilnosci
2 a4 2-R2 02435
[N Y\ Soczewka ($redn. 1,5)
* |11~ Nadajnik Otwory montazowe
43 [} 2-M2
208 19 4 + . [[0$ optyczna
e T ,
9,05 | ! Odbiornik
¢ l A ! N | Soczewka ($redn. 3,1) 8:02
%
Dwa, $redn. 2,2
J»]:J] | Kabel okragty w izolacji winylowej, $redn. 2,4
4,4 1,75 3-zyfowy, przekréj poprzeczny przewodu:
le—38 0,1 mm3; $rednica izolacji: 0,7 mm),
dfug. standard.: 2 m
Modele z ograniczonym odbiciem 02— 11— Plik CAD E3T 01
(detekcja boczna)
E3T-SL10) -+t
E3T-SL207
[+—7—> Wskaznik 2.5R .
Wskaznik dziatania |-mi24«| stabilnosci «9’24_‘ Dwa, $redn. 2,2 Otwory montazowe
‘ - 2-M2
wka ($redn. 3,7 x 2) (N | /1 27 [ 3,8
Nadajnik ¥ 5‘8 ¢
8,15
5 20,6
+H H- 470 4+ - 24,5 15202
Odbiornik ~
swka ($redn. 4,4 x 2)

L]
A
Kabel okragty w izolacji winylowej, $redn. 2,4
3-zyfowy, przekrdj poprzeczny przewodu:
6,3—w1 0,1 mm?2; érednica izolacji: 0,7 mm),
5,2+

diug. standard.: 2 m

Modele ztgczy
Ztacze M8 3-stykowe (-M5J)

M8 1
Ztgcze M8 4-stykowe (-M3) T )
| Fiﬂ'ﬂ

300 ‘

Okablowane wstepnie zfgcze M8 3-stykowe4(-M5J)
3

Numer zacisku Dane techniczne Okablowane wstepnie zigcze M8 4-stykowe (-M3J)
-M5J -M3J e
1 +V +V oo . q
2 - Otwarte D: =
£ oV ov S NI
: 300

Wyijscie Wyijscie
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Akcesoria (zamawiane osobno)
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(dla typu nadajnik-odbiornik E3T-FT10J)
Z zamontowang przestong szczelinowg
E39-S63

Przy zatozonej
f przestonie szczelinowej

| =0
7,4 9,7
$‘éredn. 1,0 £ 0,05 ~\

$redn. 0,5
+0,05

Dwa, $redn. 2,2

Wagtebienie

Materiat: Stal
nierdzewna
(SUS301)

0,2 mm grubosci

Uwaga: Podczas montazu na
nadajniku i odbiorniku
nalezy wyréwnac kierunek
wyciecia szczeliny.

(dla typu nadajnik-odbiornik E3T-FT100)
Z zamontowang przestong szczelinowg
E39-S64

Przy zatozonej
przestonie szczelinowej

12

{
-
gT

Materiat: Stal nierdzewna
(SUS301)
0,1 mm grubosci

Uktad regulacji czutosci (dla E3T-ST10J)
E39-E10

Jezeli zamontowany
zostat uktad do regulacji
czutodci

0 optyczna

Materiat: Stal nierdzewna
(SUS301)

E3T

11
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Cat. No. E12E-PL-01 Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢é zmieniane bez
uprzedzenia.




