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SYGNALIZATOR RUCHU TYP SR

e Wejscie : impulsy pradowe lub
napieciowe

e Wyjscie dwustanowe : przekaZnikowe
lub "OC"

e Funkcja detekcji stanéow f>Fg oraz
<Fd

e Pelna separacja galwaniczna obwodow

PRZEZNACZENIE
Sygnalizator ruchu SR stuzy do wytworzenia
wyjsciowego sygnatu dwustanowego informujacego o
pojawieniu si¢ lub o braku na jego wejsciu impulséw o
czestotliwosci wigkszej od zadanej gornej czgstotliwosci
przetaczania Fg.
Uzytkownik powinien okresli¢ "czas opdznienia" , po
uptywie ktorego ,liczac od momentu gdy czgstotliwosé
impulsow wejsciowych spadnie ponizej Fd, nastapi zmiana
stanu sygnatu wyjsciowego.
Sygnalizator moze mie¢ dwa rodzaje wejs¢:
rodzaj U - napigciowe (np. poziomy TTL , CMOS)
rodzaj I - pradowe (np. sygnat z czujnika
zblizeniowego).
Istnieje mozliwo$¢ doboru wejsciowego poziomu napigcia
lub pradu przetaczania oraz regulacji szeroko$ci histerezy.
Parametry te nalezy poda¢ w kodzie zaméwieniowym.
Uktad ksztaltujacy z histereza pozwala na wspotprace z
sygnatem o zboczach szybko lub wolnonarastajacych. W
przypadku potrzeby obserwacji impulsow na tle sktadowe;j
stalej nalezy zaznaczy¢ to w zamdwieniu.
Sygnalizator moze mie¢ nastgpujace rodzaje
wyj$¢ dwustanowych :
wyjscie OC - otwarty kolektor z separacja
optoelektroniczna zalecane do sygnatow
o czgstotliwosci f<10kHz (np. wejscie
wspolpracujace z czujnikami drogi lub
ruchu)
wyjscie PM - przekaznik mocy zalecane do wejs¢
wspotpracujacych z czujnikami
zblizeniowymi
Przy braku zasilania sygnalizatora wyjscie jest w stanie
logicznego "0" tzn. dla PM przekaznik jest
niewzbudzony (zwarte styki 12,11) a dla OC tranzystor
zatkany (nie przewodzi).

DANE TECHNICZNE
Sygnat wejsciowy
pradowy I standardowy

z czujnika zasilanego z
petli pradowej
sygnalizatora
max prad pobierany przez
czujnik
zakres pradu wejSciowego
Rezystancja wejsciowa
Sygnat wejsciowy
napigciowy U
standardowy
Zakres napigcia
wejsciowego
Rezystancja wejsciowa
Doktadnos¢ nastaw
Czestotliwos$¢ gorna Fg
Czestotliwos¢ dolna
Fd<Fg
Czas opdznienia T
Wyjscie dwustanowe
oC
PM

Zasilanie
Separacja galwaniczna

Napigcie proby izolacji

Obudowa
Stopien ochrony
Mocowanie

X=1,65mA, H=0,2mA

(1,2mA / 2,1mA), sygnalizator

jest przystosowany do wspotpracy z
czujnikami typu NAMUR

0<X<25mA, 0<H<0,3X

25mA

0<X<30mA; 0<H<0,3X
50...100€2

X=1,5V; H=0,5V

0=X<100V; 0<H=<30V
>250kQ

0,5%

0,2...5000Hz
0,1...5000Hz

0...120s

pobdr mocy <1,5W, S0mA
2A,250V, 100W dla DC ; 500W dla
AC ; Pobor mocy <2W ,60mA
21..28Vdc

wszystkie obwody wzajemnie
odseparowane

2kV, 50Hz

listwowa o szeroko$ci 40mm

1P40

na szyng TS35
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Pk1 - przekaznik $ledzacy czgstotliwo$¢ sygnatu wejSciowego
Pk2 - przekaznik sygnalizujacy obecnosc¢ zasilania

Rys.1 Opis zaciskow sygnalizatora ruchu SR. Widok strony czotowe;.
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Rys.2 Sposob podiaczenia wyjs$¢ sygnalizatora ruchu SR

SPOSOB ZAMAWIANIA

Rodzaj wyjscia
PM - przekaznik mocy

OCnpn - otwarty kolektor npn
OCpnp - otwarty kolektor pnp

Sygnat wejsciowy

S

U - napigciowy

I - pradowy
Parametry wejsciowe
S - standardowe

(X ; H) - X -poziom przetaczania

H - histereza
(Fd ; Fg) - czgstotliwo$¢ dolna ;
czgstotliwos¢ gorna
Czas op6znienia

Przyktad zamowienia:

Sygnalizator ruchu , wejscie pradowe z czujnika zblizeniowego

poziom przetaczania 1,65mA , szerokos¢ histerezy 0,2mA , opdznienie 10s

wyjscie przekaznik mocy typ SR -PM -I-(1,65;0,2)-10s




