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DWUPRZEWODOWY PRZETWORNIK REZYSTANCJI

typ R-S3

e Pomiar temperatury lub potozenia
potencjometru

e Wszystkie obwody wzajemnie odseparowane

e Kompensacja zmian rezystancji linii
czujnika - trzy lub czteroprzewodowe
podiaczenie czujnika

e Sterowanie wyjsciowg petla pradowa 4..20mA

PRZEZNACZENIE:

Dwuprzewodowy przetwornik R-S3  stuzy do
przetwarzania przyrostow rezystancji czujnikdw na sygnat
pradowy 4..20mA. Pradowy sygnal wyjSciowy moze by¢
zamieniony na sygnal napieciowy przez uzycie
zewnetrznego rezystora 250Q. Przetwornik zapewnia
galwaniczne oddzielenie od siebie obwodéw wejsciowego i
wyjsciowego. Zastosowanie separacji eliminuje wptyw
zaklécen obiektowych na wspdtprace przetwornika z
systemem zbierania danych.

Przetworniki moga pelni¢ funkcje :
- liniowego przetwarzania przyrostéw rezystancji:
f =k * AR,

- liniowego przetwarzania zmian temperatury dla

czujnikéw rezystancyjnych f=k * AT,

- przetwornika potozenia potencjometru (rys.1).
Przetwornik R-S3 przy uzyciu tréjprzewodowej,
jednorodnej (tzn. wszystkie trzy zyly jednakowe) linii
podlaczeniowej czujnika, zapewnia calkowita
kompensacje wplywu zmian parametréow linii na wynik
pomiaru.

Na zyczenie przetwornik moze by¢ wykonany w wersji z
czteroprzewodowym podiaczeniem czujnika.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ korekcji nastaw poczatku i
przyrostu potencjometrami "ZERQ", "ZAKRES"
umieszczonymi na panelu czolowym przetwornika.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

Sygnat wejsciowy:

zmiany rezystancji AR - 1...1000Q
Pt100, Nil00 - ATmin=20°C
Pt500 - ATmin=5°C
PtI000 - ATmin=2.5°C
polozenie potencjometru - AR in—10

Sygnat wyjsciowy - petla pradowa 4...20mA zasilana z
zewnatrz napieciem Uz
Napiecie zasilania Uz petli

pradowej 4..20mA - 12..36V

Prad czujnika
Rezystancja obcigzenia

Klasa
Nieliniowo$¢
f=k*AR
f=k*AT
Mozliwos¢ linearyzacji
Dryft temperaturowy
AR>10Q
AR<10Q
Biad od zmian
rezystancji obcigzenia
oraz zasilania Uz
Stata czasowa
Podtaczenie czujnika
Rezystancja linii
2-przewodowa
3 lub 4 przewodowa
Separacja galwaniczna

Napigcie préby izolacji
Zakresy pomiarowe
Obudowa listwowa

stopien ochrony

sposéb mocowania

Wymagania bezpieczenstwa
Wymagania EMC

0,4mA

max 600Q dla Uz=2V
Robe=(Uz-12V)/20mA (rys.)
0,1%

+0,05%
+0,1%
dowolne nieliniowosci

0,01%/°C
0,02%/°C

+0,02%/V
0.1s lub wg uzgodnien 0,05....1s
linia 2, 3 lub 4 przewodowa

< 5% przyrostu zakresowego AR
<30Q jedna zyle linii

mi¢dzy obwodem wejSciowym
a wyjsciowym

2kV, 50Hz lub réwnowazne
wedlug uzgodnien

szeroko$¢ 22.5 mm

wysoko$¢ 79 mm

glebokos¢ 74 mm

1P40

zaczep listwowy uniwersalny
PN-EN 61010-1:2002

PN-EN 61000-6-1

PN-EN 61000-6-3
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Sposéb wyznaczania rezystancji obcigzenia ~ Sposéb uzyskania sygnatu napigciowego na wyjsciu

SPOSOB ZAMAWIANIA:
R-S3-__ - - -

T

L - obudowa listwowa
P - obudowa nascienna

4 - czteroprzewodowe podtgczenie czujnika

Zakres wejsciowy
P1...P23 - czujnik Pt wg tabeli 1
NI1..N11 - czujnik Ni wg tabeli 2

Ry/AR - warto$ci rezystancji potencjometru

L - Linearyzacja
Przykiad zamoéwienia: dwuprzewodowy przetwornik rezystancji, wejscie Pt100,
zakres 0...200°C, linearyzacja typ RS3-P7-L



