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Seria VLT 5000
Dokumentacja Techniczno-Ruchowa
Wersja oprogramowania: 3.9x

(OT v,

Niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa moze by¢ uzywana w przypadku wszystkich przetwornic czes-
totliwosci z serii VLT 5000 z oprogramowaniem w wers;ji 3.9X.

Numer wersji oprogramowania mozna odczytac¢ z parametru 624.

Znakowanie CE oraz C-tick nie obejmuje urzadzeh VLT 5001-5062, 525-600 V.
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Niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa ma stuzy¢ jako narzedzie do montazu, obstugi i programowania
urzadzen z serii VLT 5000.

Dokumentacja Techniczno-Rucho- Podaje instrukcje dotyczace optymalnej instalacji, uruchomienia przy od-
wa: daniu do eksploataciji i serwisowania.

Zalecenia Projektowe: Zawierajg wszystkie informacje niezbedne do celéw projektowych oraz
umozliwiajg doktadne zapoznanie sie z technologia, asortymentem pro-
duktéw, danymi technicznymi, itp.

Dokumentacja Techniczno-Ruchowa zawiera instrukcje Konfiguracji skroconej i jest dostarczana wraz z urza-
dzeniem.

Niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa zawiera rozmaite symbole, wymagajace specjalnej uwagi.
Wykorzystano nastepujace symbole:

Oznacza ogdlne ostrzezenie Oznacza na ostrzezenie o wysokim na-
pieciu
Uwaga

“: Oznacza fragment, na ktoéry czytelnik po-
i winien zwréci¢ szczegding uwage

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 3
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Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest
grozne zawsze, gdy sprzet jest podtgczo-
ny do zasilania. Nieprawidtowy montaz
silnika lub przetwornicy czestotliwosci
moze spowodowacé uszkodzenia sprzetu,
powazne zranienie lub $mierc.

W zwigzku z tym nalezy bezwzglednie
przestrzegac instrukcji podanych w niniej-
szej dokumentacji techniczno-ruchowej,
jak rowniez krajowych i lokalnych regulaciji
prawnych i przepiséw bezpieczenstwa.

Instalacja na duzych wysokosciach:
Przy wysokosciach powyzej 2 km, nalezy
skontaktowac sie z firmg Danfoss odnos-
nie PELV.

Nie nalezy odtgczac wtyczek silnika i zasila-
nia, kiedy przetwornica czestotliwosci podia-
czona jest do sieci zasilajgcej. Przed odta-
czeniem wtyczek silnika oraz zasilania
nalezy sprawdzic, czy urzadzenie zostato od-
taczone od sieci zasilajgcej oraz czy uptynat
wymagany czas.

Nalezy pamieta¢, ze przetwornica czestotli-
wosci ma wiecej wejs¢ napiecia niz L1, L2 i
L3, kiedy wyposazona zostata w podziat ob-
ciazenia (potaczenie obwodu posredniego
DC) oraz zasilanie zewnetrzne 24 V DC.
Przed rozpoczeciem prac naprawczych na-
lezy sprawdzic, czy wszystkie wejscia napie-
cia zostaty odtaczone i czy uptyngt wymaga-
ny czas.

® Ostrzezenie przed przypadkowym uruchomie-

niem
B Przepisy bezpieczenstwa
1. Kiedy przetwornica czestotliwosci podtgczo-

1. Przed przystapieniem do prac naprawczych na jest do zasilania, mozna zatrzymac silnik
nalezy odtgczy¢ przetwornice czestotliwosci za pomoca komend cyfrowych, komend ma-
od zasilania. Przed odfgczeniem wtyczek sil- gistrali komunikacyjnej, wartosci zadanych
nika oraz zasilania nalezy sprawdzi¢, czy za- lub lokalnego zatrzymania.
silanie zostato odtgczone oraz czy uptynat Jesli wzgledy bezpieczenstwa osobistego
wymagany czas. wymagajg zabezpieczenia przed przypadko-

2. Przycisk [STOP/RESET] na panelu steruja- wym uruchomieniem, _te funkcje zatrzymy-
cym przetwornicy czestotliwosci nie odigcza wania sg niewystarczajgce.
urzgdzenia od zasilania i dlatego tez nie mo- 2 Podczas dokonywania zmian parametréw
ze by¢ wykorzystywany jako wytgcznik bez- moze nastapi¢ rozruch silnika. W konsek-
pieczenstwa. wenciji, przycisk zatrzymania [STOP/RE-

3. Nalezy wykona¢ wiasciwe uziemienie SET] musi by¢ zawsze wigczony, dopiero po
ochronne urzadzenia, uzytkownik musi by¢ jego wigczeniu mozna dokonaé modyfikacji
chroniony przed napieciem zasilania, a silnik danych.
musi b.yé chronio.ny p.rz.ed prze.ciqz.eniem 3. Silnik, ktéry zostat zatrzymany moze sie uru-
zgedme z OdPOWIeanmI przepisami krajowy- chomié, jesli wystapia btedy w elektronice
mi i lokalnymi. przetwornicy czestotliwosci lub jezeli wystgpi

4. Prady uptywu z urzadzenia przekraczajg 3,5 tymczasowe przecigzenie, btad w sieci zasi-
mA. lajacej lub przerwa w podtgaczeniu silnika.

5.  Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem B Instalacja hamulca mechanicznego
nie zostato ujete w nastawach fabrycznych. Nie wolno podigczaé hamulca mechanicznego do wyj-
Jezeli ta funkcja jest potrzebna, nalezy usta- $cia przetwornicy czestotliwosci, zanim nie zostang
wi¢ parametr 128 na warto$¢ danych wyfg- ustawione odpowiednie parametry sterowania hamo-
czenie awaryjne ETR lub wartos¢ danych waniem.
ostrzezenie ETR. o (Wybor wyjécia w parametrze 319, 321, 323 lub 326
Uwaga: Funkcja ta uaktywniana jest przy . L .

. . 7 oraz pradu i czestotliwosci zataczania w parametrze
wartosci 1,16 x pragdu znamionowego silnika 223 | 225).
i przy czestotliwosci znamionowej silnika.
Dotyczy rynku Ameryki Pétnocnej: Funkcje ™ Uzywacé przy odizolowanym zasilaniu
ETR zapewniaja klase 20 zabezpieczenia sil- Informacje na temat uzytkowania przy odizolowanym
nika przed przecigzeniem, zgodnie z NEC. zasilaniu znajdujg sie w sekcji Przetgcznik RFI.
4 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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Nalezy przestrzegac zalecen dotyczacych montazu na ostrozne uzytkowanie odpowiednich urzadzeh moni-
zasilaniu IT, konieczne jest bowiem zapewnienie wy- torujgcych dla zasilania IT moze skutkowac
starczajagcego zabezpieczenia catej instalacji. Nie- uszkodzeniem.

Ostrzezenie:

e}
2

Dotkniecie czesci elektrycznych moze by¢ Smiertelne - nawet po odtaczeniu sprzetu od zasilania. %

Nalezy réwniez pamieta¢ o odtgczeniu pozostatych wejs¢ napieciowych, takich jak zasilanie zewnetrzne 24 V| i3

DC, podziat obcigzenia (potaczenie obwodu posredniego DC) oraz przytacze silnika w zakresie podtrzymania -g

kinetycznym odzyskiem energii. g

VLT 5001 - 5006, 200-240 V: odczekaé co najmniej 4 minut

VLT 5008 - 5052, 200-240 V: odczekaé co najmniej 15 minut

VLT 5001 - 5006, 380-500 V: odczeka¢ co najmniej 4 minut

VLT 5008 - 5062, 380-500 V: odczekaé co najmniej 15 minut

VLT 5072 - 5302, 380-500 V: odczeka¢ co najmniej 20 minut

VLT 5352 - 5552, 380-500 V: odczeka¢ co najmniej 40 minut

VLT 5001 - 5005, 525-600 V odczekaé co najmniej 4 minut

VLT 5006 - 5022, 525-600 V: odczekaé co najmniej 15 minut

VLT 5027 - 5062, 525-600 V: odczeka¢ co najmniej 30 minut

VLT 5042 - 5352, 525-690 V: odczekaé co najmniej 20 minut

VLT 5402 - 5602, 525-690 V: odczekaé co najmniej 30 minut

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 5
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B Wprowadzenie do Konfiguracji skréconej E‘ :
Konfiguracja skrécona pomoze w poprawnym wedtug PE"DD?IH ’’’’’’’’’ -
EMC montazu przetwornicy czestotliwosci poprzez ,,H,I |
podiaczenie zasilania, silnika i okablowania sterowa- EEX ‘“j—‘
nia (rys. 1). Startu/stopu silnika nalezy dokonywa¢ za HaeT i)

pomocgy przetacznika.

Szczegoty dotyczace instalacji mechanicznej i elek-
trycznej dla VLT 5122 - 5552 380 - 500 V, VLT 5032 -
5052 200 - 240 V AC oraz VLT 5042-5602, 525-690 V
znajdujg sie w sekcjach Dane techniczne i Instalacja.

1752804811

® 1. Instalacja mechaniczna
Przetwornice czestotliwosci VLT 5000 moga by¢ montowane jedna obok drugiej. Aby zapewni¢ niezbedne chto-
dzenie, umozliwi¢ swobodny obieg powietrza poprzez zostawienie wolnej przestrzeni _100 mm nad i pod
przetwornicg czestotliwosci (5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V oraz 5016-5062 525-600 V muszg
mie¢ 200 mm, za$ 5072-5102, 380-500 V 225 mm wolnej przestrzeni).
Nalezy wywierci¢ wszystkie niezbedne otwory zgodnie z wymiarami podanymi w tabeli. Prosze zwréci¢ uwage
na roznice w wartosciach napiecia urzadzen. Przetwornice czestotliwosci nalezy umiescic¢ na $cianie i dokrecic
wszystkie cztery Sruby.
Wszystkie ponizsze wymiary podane sg w mm.

Typ VLT A B C a b B ws o
Bookstyle IP 20, 200—240 V, (Rys. 2) -] B
5001-5003 395 90 260 384 70 i
5004-5006 395 130 260 384 70 ;’% -
Bookstyle IP 20, 380-500 V (Rys. 2) &

5001-5005 395 90 260 384 70 aA

5006-5011 395 130 260 384 70

Kompakt IP 54, 200-240 V (Rys. 3) o

5001-5003 460 282 195 260 258 - s

5004-5006 530 282 195 330 258 7%
5008-5011 810 350 280 560 326 55
5016-5027 940 400 280 690 375

Kompakt IP 54, 380-500 V (Rys. 3)

5001-5005 460 282 195 260 258 Rys. 2

5006-5011 530 282 195 330 258

5016-5027 810 350 280 560 326 B

5032-5062 940 400 280 690 375 I

5072-5102 940 400 360 690 375 g

Kompakt IP 20, 200-240 V (Rys. 4) il g,

5001-5003 395 220 160 384 200 N f

5004-5006 395 220 200 384 200 | o

5008 560 242 260 540 200 |l J .
5011-5016 700 242 260 680 200 i0) ki
5022-5027 800 308 296 780 270 Pl e
Kompakt IP 20, 380-500 V (Rys. 4) -
5001-5005 395 220 160 384 200

5006-5011 395 220 200 384 200 Rys. 3

5016-5022 560 242 260 540 200

5027-5032 700 242 260 680 200 o s
5042-5062 800 308 296 780 270 A ——

5072-5102 800 370 335 780 330 i 1

10

10

175zA129.11
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® 2. Instalacja elektryczna, moc

UWAGA: Zaciski sg odtaczalne w przetwornicach VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT 5001-5011, 380-500 V oraz

VLT 5001-5011, 525-600 V

Zasilanie nalezy podtaczy¢ do zaciskéw zasilania L1, L2, L3 przetwornicy czestotliwosci i do przytacza uziemienia
(rys. 5 —8). Na sciance w przetwornicach typu Bookstyle znajduje sie podciecie do umocowania kabli. Ekrano-
wany kabel silnika nalezy podtgczy¢ do zaciskow silnika U, V, W, PE przetwornicy czestotliwosci. Nalezy sie
upewnic, ze ekran jest elektrycznie podtgczony do przetwornicy.

DANFOSS
1752A053.11

Rys. 5

Bookstyle IP 20
5001-5011 380-500 V
500 -5006 200-240 V

i Rys. 6
Kompakt IP 20 i IP 54
5001-5011 380-500 V
5001-5006 200-240 V
5001-5011 525-600 V

Rys. 7

Kompakt IP 20
5016-5102 380 -500 V
5008-5027 200-240 V
5016-5062 525-600 V
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®m 3. Instalacja elektryczna, przewody sterownicze

Za pomoca srubokreta nalezy zdjg¢ przednig ostone

pod panelem sterujgcym.

UWAGA: Zaciski sg odtaczalne. Migedzy zaciskami 12

i 27 nalezy zamontowac¢ zworke (Rys. 10).

Ekranowany kabel realizujacy zdalny/zewnetrzny
start/stop nalezy podtaczy¢ do zaciskéw sterowania

12i18.

1752405412

B 4. Programowanie

Przetwornice czestotliwosci programuje sie poprzez

panel sterujacy.

Nalezy nacisngc¢ przycisk QUICK MENU. Napis Quick
Menu pojawi sie na wyswietlaczu. Parametry mozna
wybraé za pomoca strzatki w gore i w dét. Aby zmienic
warto$¢ parametru, nalezy nacisna¢ przycisk CHAN-
GE DATA. Wartosci danych mozna zmieni¢ za pomo-
cq strzatek w gore i w dot. Aby przesung¢ kursor nalezy
nacisng¢ przycisk w lewo lub w prawo. Aby zachowaé

ustawienie parametru, nalezy nacisna¢ OK.

W parametrze 001 mozna zaprogramowac zgdany je-
zyk. Jest sze$¢ mozliwosci: angielski, niemiecki, fran-

cuski, dunski, hiszpanski i wioski.

Parametry silnika nalezy ustawi¢ zgodnie z tabliczkg

znamionowa silnika:
Moc silnika

Napiecie silnika
Czestotliwos¢ silnika

Parametr 102
Parametr 103
Parametr 104

Prad silnika Parametr 105
Predkos¢ znamionowa  Parametr 106
silnika

Nalezy ustawi¢ przedzialy czestotliwosci i czasy roz-

pedzania/zatrzymania (Rys. 11)

Min. warto$¢ zadana Parametr 204
Maks. warto$¢ zadana Parametr 205
Czas rozpedzania Parametr 207
Czas zwalniania Parametr 208

Tryb pracy, Parametr 002 nalezy ustawi¢ na Local
(sterowanie lokalne).

fzewn. A

TMAX.(202)
Wart. zaod.

fM,N (104)

FMIN.(201)

Hamowanie
208/210

Rozpédzanie
207/209

175ZA047.12

Rys. 11

B 5, Rozruch silnika

Aby uruchomi¢ silnik, nalezy nacisna¢ przycisk
START. W parametrze 003 nalezy ustawic¢ predkos¢
silnika. Nalezy sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw jest
taki, jak pokazuje wyswietlacz. Kierunek mozna zmie-

ni¢ przez zamiane dwéch faz zasilania silnika.

Aby zatrzymacé silnik, nalezy nacisna¢ przycisk STOP.

W parametrze 107 nalezy wybrac petng lub ograni-
czong procedure Automatycznego Dopasowania Sil-

nika (AMA). Szczegotowy opis AMA znajduje sie w
sekcji Automatyczne Dopasowanie Silnika, AMA.
Aby rozpocza¢ Automatyczne Dopasowanie Silnika
(AMA), nalezy nacisng¢ przycisk START.

Aby wyjs¢ z trybu Quick Menu, nalezy nacisna¢ przy-
cisk DISPLAY/STATUS.

8 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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na to, ze moga wystepowac rozbieznosci dotyczace
literatury dostepnej w poszczegolnych krajach.

Seria VLT® 5000

® Instrukcja
® Dostepnaliteratura

Ponizej przedstawiono liste dostepnej literatury doty-
czacej urzadzenia VLT 5000. Nalezy zwroci¢ uwage

Dostarczane wraz z urzadzeniem:

Dokumentacja Techniczno-Ruchowa MG.51.AX.YY
Zalecenia dotyczace Instalacji Urzadzen o Wyzszych Mocach MI.90.JX.YY
Komunikacja z urzadzeniem VLT 5000:

Instrukcja dotyczaca opcji Profibus dla urzadzenia VLT 5000 MG.10.EX.YY
Instrukcja dotyczgca opcji DeviceNet dla urzadzenia VLT 5000 MG.50.HX.YY
Instrukcja dotyczgca opcji LonWorks dla urzadzenia VLT 5000 MG.50.MX.YY
Instrukcja dotyczaca opcji Modbus dla urzadzenia VLT 5000 MG.10.MX.YY
Instrukcja dotyczgca opcji Interbus dla urzadzenia VLT 5000 MG.10.0X.YY
Opcje aplikacji dla urzadzenia VLT 5000:

Instrukcja dotyczgca opcji SyncPos dla urzgdzenia VLT 5000 MG.10.EX.YY
Instrukcja dotyczgca opcji sterownika pozycjonowania dla urzadzenia VLT 5000 MG.50.PX.YY
Instrukcja dotyczgca opcji sterownika synchronizacji dla urzagdzenia VLT 5000 MG.10.NX.YY
Opcja napedu wrzeciona widkienniczego MI.50.Z2X.02
Opcja funkcji nawijarki oscylacyjnej MI.50.JX.02
Opcja nawijarki i kontroli naciggu MG.50.KX.02
Instrukcje dla urzadzenia VLT 5000:

Podziat obcigzenia MI.50.NX.02 [
Rezystory hamowania urzadzenia VLT 5000 MIL.90.FX.YY I}
Rezystory hamowania dla aplikacji transportu poziomego (VLT 5001 - 5011) (Jedynie w jezyku %
angielskim i niemieckim) MI.50.SX.YY =
Moduty filtra LC MI.56.DX.YY
Konwerter dla wej$¢ enkodera (5V TTL do 24 V DC) (Jedynie w kombinacji jezykowej angielsko/

niemieckiej) MI.50.1X.51
Tylna ptyta do urzadzen serii VLT 5000 MN.50.XX.02

Roézna literatura dotyczaca urzadzenia VLT 5000:

Zalecenia Projektowe MG.51.BX.YY
Zastosowanie opcji Profibus dla VLT 5000 w systemie Simatic S5. MC.50.CX.02
Zastosowanie opcji Profibus dla VLT 5000 w systemie Simatic S7. MC.50.AX.02
Aplikacje podnoszenia/dzwigowe i urzadzenia serii VLT 5000 MN.50.RX.02
Inne (jedynie w jezyku angielskim):

Zabezpieczenie przed zagrozeniami elektrycznymi MN.90.GX.02
Wybdr bezpiecznikow wejsciowych MN.50.0X.02
VLT w sieci zasilajacej IT MN.90.CX.02
Filtrowanie pragdow harmonicznych MN.90.FX.02
Podejscie do srodowisk agresywnych MN.90.1X.02
CI-TI™ styczniki - VLT® przetwornice czestotliwosci MN.90.KX.02
VLT® przetwornice czestotliwosci i panel sterujgcy UniOP MN.90.HX.02
X = numer wersji

YY = wersja jezykowa
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Seria VLT® 5000

® Ogodlne dane techniczne
Zasilanie (L1, L2, L3):

Napiecie zasilania urzgdzen 200-240 V

3 x 200/208/220/230/240 V £10%

Napiecie zasilania urzadzen 380-500 V

3 x 380/400/415/440/460/500 V £10%

Napiecie zasilania urzadzen 525-600 V

Napigcie zasilania urzadzen 525-690 V

3 x 525/550/575/600 V £10%

3 x 525/550/575/600/690 V +10%

Czestotliwos¢ zasilania

48-62 Hz +/- 1%

Patrz sekcja dotyczgca warunkow specjalnych w Zaleceniach Projektowych

Max asymetria napiecia zasilania:

VLT 5001-5011, 380-500 V i 525-600 V i VLT 5001-5006, 200-240 V

+ 2,0% napiecia znamionowego zasilania

VLT 5016-5062, 380-500 V i 525-600 V i VLT 5008-5027, 200-240 V

* 1,5% napiecia znamionowego zasilania

VLT 5072-5552, 380-500 V i VLT 5032-5052, 200-240 V

VLT 5042-5602, 525-690 V

+ 3,0% napiecia znamionowego zasilania

+ 3,0% napiecia znamionowego zasilania

Rzeczywisty wspotczynnik mocy (A)

0,90 znamionowy przy obcigzeniu znamionowym

Przesuniecie wspoiczynnika mocy (cos ¢?)

bliski jednosci (> 0,98)

Czestotl. przetagczania na wejsciu zasilania L1, L2, L3

ok. 1 raz/min.

Patrz sekcja dotyczgca warunkow specjalnych w Zaleceniach Projektowych

Dane wyjsciowe VLT (U, V, W):

Napiecie wyjsciowe

0-100% napiecia zasilania

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5001-5027, 200-240 V

0-132 Hz, 0-1000 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5032-5052, 200-240 V

0-132 Hz, 0-450 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5001-5052, 380-500 V

0-132 Hz, 0-1000 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5062-5302, 380-500 V

0-132 Hz, 0-450 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5352-5552, 380-500 V

0-132 Hz, 0-300 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5001-5011, 525-600 V

0-132 Hz, 0-700 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5016-5052, 525-600 V

0-132 Hz, 0-1000 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5062, 525-600 V

0-132 Hz, 0-450 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5042-5302, 525-690 V

0-132 Hz, 0-200 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa VLT 5352-5602, 525-690 V

0-132 Hz, 0-150 Hz

Napigecie znamionowe silnika, urzadzenia 200-240V 200/208/220/230/240 V
Napiecie znamionowe silnika, urzadzenia 380-500 V 380/400/415/440/460/480/500 V
Napiecie znamionowe silnika, urzagdzenia 525-600V 525/550/575 V
Napiecie znamionowe silnika, urzagdzenia 525-690V 525/550/575/690 V
Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 50/60 Hz
Przetaczanie na wyjsciu Nieograniczone
Czasy rozpedzania/zatrzymania 0,05-3600 s

Charakterystyki momentu:

Moment rozruchowy, VLT 5001-5027, 200-240 V i VLT 5001-5552, 380-500 V

160% przez 1 min.

Moment rozruchowy, VLT 5032-5052, 200-240 V

150% przez 1 min.

Moment rozruchowy, VLT 5001-5062, 525-600 V

160% przez 1 min.

Moment rozruchowy, VLT 5042-5602, 525-690 V

160% przez 1 min.

Moment rozruchowy

180% przez 0,5 s

Moment przyspieszajacy 100%
Moment przecigzenia, VLT 5001-5027, 200-240 V i VLT 5001-5552, 380-500 V,

VLT 5001-5062, 525-600 V, i VLT 5042-5602, 525-690 V 160%
Moment przecigzenia, VLT 5032-5052, 200-240 V 150%
Moment trzymania przy 0 obr./min. (petla zamknigta) 100%

Podane charakterystyki momentu okre$lone sq dla przetwornicy czestotliwosci przy wysokim poziomie momentu
przecigzenia (160%). Przy normalnym momencie przecigzenia (110%), warto$ci te sg nizsze.
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Hamowanie przy wysokim poziomie momentu przeciazenia.

Czas cyklu (s) Cykl pracy hamowania przy 100% | Cykl pracy hamowania przy nadmier-

momencie obrotowym nym momencie obrotowym
(150/160%)

200-240 V
5001-5027 120 Ciagly 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V
5001-5102 120 Ciagty 40%
5122-5252 600 Ciagty 10%
5302 600 40% 10%
5352-5552 600 40%" 10%?
525-600 V
5001-5062 120 Ciagty 40%
525-690 V
5042-5352 600 40% 10%
5402-5602 600 40%° 10%*

1) VLT 5502 przy 90% momencie obrotowym. Przy 100% momencie obrotowym cykl pracy hamowania wynosi 13%. Przy wartosci
znamionowej zasilania 441-500 V i 100% momencie obrotowym, cykl pracy hamowania wynosi 17%.

VLT 5552 przy 80% momencie obrotowym. Przy 100% momencie obrotowym cykl pracy hamowania wynosi 8%.
2) W oparciu o cykl 300 s:

Dla VLT 5502 moment obrotowy wynosi 145%.

Dla VLT 5552 moment obrotowy wynosi 130%.

3) VLT 5502 przy 80% momencie obrotowym.

VLT 5602 przy 71% momencie obrotowym.

4) W oparciu o cykl 300 sekundowy.

Dla VLT 5502 moment obrotowy wynosi 128%.

Dla VLT 5602 moment obrotowy wynosi 114%.

Karta sterujgca, wejscia cyfrowe:

llo$¢ programowalnych wejs¢ cyfrowych 8
Numery zaciskow 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
Poziom napiecia 0-24 V DC (logika dodatnia PNP)
Poziom napiecia, poziom logiczny '0' <5VDC
Poziom napiecia, poziom logiczny '1' >10V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28V DC
Rezystancja wej$ciowa, R; 2kQ

Czas skanowania dla wejscia 3 msek.

Niezawodna izolacja galwaniczna: Wszystkie wej$cia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania
(PELV). Ponadto, wejscia cyfrowe mogg by¢ izolowane od innych zaciskéw na Karcie sterujgcej poprzez podig-
czenie zewnetrznego zasilania 24 V DC i wytgczenie przetgcznika 4. VLT 5001-5062, 525-600 V nie spetnia
wymogow PELV.

Karta sterujgca, wejscia analogowe:

llo$¢ programowalnych analogowych wej$¢ napiecia/wejs¢ termistora 2
Numery zaciskéw 53, 54
Poziom napiecia 0-110 V DC (skalowalny)
Rezystancja wejsciowa, R; 10 kQ
llo$¢ programowalnych analogowych wej$¢ pradowych 1
Numer zacisku 60
Zakres pragdowy 0/4 - £20 mA (skalowalny)
Rezystancja wejsciowa, R; 200 Q
Rozdzielczos¢ 10 bitéw + znak
Doktadnos¢ na wejsciu Maks. btad 1% w petnej skali
Czas skanowania dla wejscia 3 msek.
Numer zacisku do uziemienia 55

Niezawodna izolacja galwaniczna: Wszystkie wejscia analogowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasi-
lania (PELV)* jak réwniez od innych wejs¢ i wyjsc.

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 11
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Seria VLT® 5000

* VLT 5001-5062, 525-600 V nie speinia wymogdéw PELV.

Karta sterujaca, wejscie impulsowe/enkodera:

llo$¢ programowalnych wej$¢ impulsowych/enkodera 4
Numery zaciskéw 17, 29, 32, 33
Czestotliwos¢ maks. na zacisku 17 5 kHz

Czestotliwo$¢ maks. na zaciskach 29, 32, 33

20 kHz (otwarty kolektor PNP)

Czestotliwos¢ maks. na zaciskach 29, 32, 33

65 kHz (przeciwsobny)

Poziom napiecia

0-24 V DC (logika dodatnia PNP)

Poziom napiecia, poziom logiczny '0' <5VvVDC
Poziom napiecia, poziom logiczny '1' >10V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri 2 kQ
Czas skanowania dla wejscia 3 msek.

Rozdzielczos¢

10 bitéw + znak

Doktadnos¢ (100-1 kHz), zaciski 17, 29, 33

Maks. btad: 0,5% w petnej skali

Doktadnos¢ (1-5 kHz), zacisk 17

Maks. btad: 0,1% w peinej skali

Doktadnosé¢ (1-65 kHz), zaciski 29, 33

Maks. btad: 0,1% w petnej skali

Niezawodna izolacja galwaniczna: Wszystkie wejscia impulsowe/enkodera sg galwanicznie izolowane od na-
piecia zasilania (PELV)*. Ponadto, wejscia impulsowe/enkodera mogq byc¢ izolowane od innych zaciskéw na
karcie sterujgcej poprzez podtaczenie zewnetrznego zasilania 24 V DC i wytgczenie przetgcznika 4.

* VLT 5001-5062, 525-600 V nie speifnia wymogéw PELV.

Karta sterujgca, wyjscia cyfrowe/impulsowe i analogowe:

llo$¢ programowalnych wyj$¢ cyfrowych i analogowych 2
Numery zaciskow 42,45
Poziom napiecia przy wyjsciu cyfrowym/impulsowym 0-24VDC
Minimalne obcigzenie do uziemionej masy (zacisk 39) przy wyjsciu cyfrowym/impulsowym 600 Q
Zakresy czestotliwosci (wyjscie cyfrowe wykorzystywane jako wyjscie impulsowe) 0-32 kHz
Zakres pradowy przy wyjsciu analogowym 0/4 - 20 mA
Maksymalne obcigzenie do uziemionej masy (zacisk 39) przy wyjsciu analogowym 500 Q

Doktadnos¢ wyjscia analogowego

Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym.

Maks. btad: 1,5% w petnej skali

8-bitowa

Niezawodna izolacja galwaniczna: Wszystkie wyjScia cyfrowe i analogowe sgq galwanicznie izolowane od napie-
cia zasilania (PELV)* jak réwniez od innych wejs¢ i wyjsc.
* VLT 5001-5062, 525-600 V nie speifnia wymogdéw PELV.

Karta sterujaca, zasilanie 24 V DC:

Numery zaciskow 12, 13
Obciazenie maksymalne (zabezpieczenie przeciwzwarciowe) 200 mA
Numery zaciskdéw do uziemienia 20, 39

Niezawodna izolacja galwaniczna: Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV),
lecz posiada ten sam potencjat, co wyjscia analogowe.
* VLT 5001-5062, 525-600 V nie speifnia wymogdéw PELV.

Karta sterujgca, port komunikacji szeregowej RS 485:
Nr zaciskow 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)

Niezawodna izolacja galwaniczna: Petna izolacja galwaniczna.

Wyijécia przekaznikowe: )
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llo$¢ programowalnych wyj$¢ przekaznikowych 2
Numery zaciskow, karta sterujgca (jedynie obcigzenie rezystancyjne) 4-5 (zwierne)
Obcigzenie maks. zacisku (AC1) na 4-5, karta sterujgca 50 VAC, 1A, 50VA
Obcigzenie maks. zacisku (DC1 (IEC 947)) na 4-5, karta sterujaca 25V DC,2A/50VDC, 1A, 50wW
Obciazenie maks. zacisku (DC1) na 4-5, karta sterujaca dla aplikacji UL/cUL 30VAC,1A/425V DC, 1A
Numery zaciskow, karta mocy (obcigzenie rezystancyjne i indukcyjne) 1-3 (rozwierne), 1-2 (zwierne)
Obcigzenie maks. zacisku (AC1) na 1-3, 1-2, karta mocy 250 V AC, 2 A, 500 VA
Obcigzenie maks. zacisku (DC1 (IEC 947)) na 1-3, 1-2, karta mocy 25V DC,2A/50V DC, 1A, 50 W
Obcigzenie min. zacisku (AC/DC) na 1-3, 1-2, karta mocy 24V DC,10 mA /24 V AC, 100 mA

1) Wartosci znamionowe dla maksymalnej ilosci 300 000 operacji.
Przy obcigzeniach indukcyjnych ilo$¢ operacji zostaje zmniejszona o 50%, alternatywnie prad moze by¢ zmniej-
szony 0 50%, tym samym ilos¢ 300 000 operacji zostaje utrzymana.

Zaciski rezystora hamowania (jedynie urzadzenia SB, EB, DE i PB):
Numery zaciskow 81, 82

Zewnetrzne zasilanie 24 V DC:

Numery zaciskow 35, 36
Zakres napiecia 24V DC £15% (maks. 37 V DCw 10 s.)
Maksymalna amplituda tetnieh napiecia 2V DC
Poboér mocy 15 W - 50 W (50 W dla rozruchu, 20 msek.)
Min. bezpiecznik wejsciowy 6 Amp

Niezawodna izolacja galwaniczna: Petna izolacja galwaniczna zewnetrznego zasilania 24 V DC jest réwniez
izolacjg typu PELV.

Dtugosci kabla, przekroje poprzeczne i ztacza:

Maks. dtugosc kabla silnika, kabel ekranowany 150 m
Maks. dtugos¢ kabla silnika, kabel nieekranowany 300 m
Maks. dtugosc kabla silnika, kabel ekranowany VLT 5011 380-500 V 100 m
Maks. dtugosc kabla silnika, kabel ekranowany VLT 5011 525-600 V

oraz VLT 5008, normalny moment przecigzenia, 525-600 V 50 m
Maks. dtugosc¢ kabla rezystora hamowania, kabel ekranowany 20m
Maks. dtugos¢ kabla podziatu obcigzenia, kabel ekranowany 25 m od przetwornicy czestotliwosci do szyny DC.
Maks. przekrdj poprzeczny kabla silnika, hamulca i kabla podziatu obcigzenia okreslono w Danych elektrycznych
Maks. przekrdj poprzeczny kabla dla zasilania zewnetrznego 24 V DC.

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V 4 mm?/10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5552 380-500 V; VLT 5042-5602 525-690 V 2,5 mm?/12 AWG
Maks. przekrdj poprzeczny przewodow sterowniczych 1,5 mm2/16 AWG
Maks. przekrdj poprzeczny dla portu komunikacji szeregowej 1,5 mm?2/16 AWG

Jedli majgq by¢ spetnione wymagania UL/cUL, nalezy uzy¢ kabli miedzianych o klasie temperaturowej 60/75°C.
(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V, 525 - 600 V i VLT 5001 - 5027 200 - 240 V).

Jesli majgq by¢ spetnione wymagania UL/cUL, nalezy uzy¢ kabli miedzianych o klasie temperaturowej 75°C.
(VLT 5072 - 5552 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5042 -5602 525 - 690 V).

Zigcza nadajq sie do uzytku zaréwno z kablami miedzianymi, jak i aluminiowymi, chyba ze okre$lono inaczej.

Doktadnos$¢ odczytu wskazan wyswietlacza (parametry 009 — 012):

Prad silnika [6] 0-140% obciazenia Maks. btad: +2,0% znamionowego pradu wyjsciowego
Moment obrotowy % [7], -100 - 140% obcigzenia Maks. btad: 5% znamionowej wielkosci silnika
Moc wyjsciowa [8], moc w KM [9], 0-90% obciazenia Maks. btad: 5% znamionowej mocy wyjsciowej
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Seria VLT® 5000

Charakterystyki sterowania:
Zakres czestotliwosci 0-1000 Hz
Rozdzielczosc¢ czestotliwosci wyjsciowej 10,003 Hz
Czas odpowiedzi systemu 3 msek.
Predkos¢, zakres regulacji (otwarta petla) 1:100 predkosci synchronicznej
Predkos¢, zakres regulacji (zamknieta petla) 1:1000 predkosci synchronicznej
Predkos¢, doktadnos¢ (otwarta petla) < 1500 obr./min.: maks. btad + 7,5 obr./min.
Predkos¢, doktadnos¢ (zamknieta petla) <1500 obr./min.: maks. btad + 1,5 obr./min.

0 -150 obr./min.: maks. btad +20% znamionowego momentu ob-
Doktadnos¢ regulacji momentu (otwarta petla) rotowego
Doktadnos¢ regulacji momentu (sprzezenie zwrotne
predkosci) Maks. btad +5% znamionowego momentu obrotowego

Charakterystyki sterowania opierajq sie na 4-biegunowym silniku asynchronicznym

Otoczenie zewnetrzne:

Obudowa (zaleznie od mocy) IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Test drgan 0,7 g RMS 18-1000 Hz losowy. 3 kierunki przez 2 godziny (IEC 68-2-34/35/36)
Maks. wilgotno$¢ wzgledna 93 % (IEC 68-2-3) podczas magazynowania/transportu
Maks. wilgotno$¢ wzgledna 95 % niekondensujaca (IEC 721-3-3; klasa 3K3) w przypadku eksploatacji
Srodowisko agresywne (IEC 721 — 3 - 3) Bez pokrycia klasa 3C2
Srodowisko agresywne (IEC 721 — 3 - 3) Z pokryciem klasa 3C3
Temperatura otoczenia IP 20/Nema 1 (wysoki moment przecigzenia

160%) Maks. 45°C (Srednia 24h maks. 40°C)
Temperatura otoczenia IP 20/Nema 1 (normalny moment przecigzenia

110%) Maks. 40°C (Srednia 24h maks. 35°C)
Temperatura otoczenia IP 54 (wysoki moment przecigzenia 160%) Maks. 40°C (srednia 24h maks. 35°C)
Temperatura otoczenia IP 54 (normalny moment przecigzenia 110%) Maks. 40°C ($rednia 24h maks. 35°C)
Temperatura otoczenia IP 20/54 VLT 5011 500 V Maks. 40°C ($rednia 24h maks. 35°C)
Temperatura otoczenia IP 54 VLT 5042-5602, 525-690 V; i 5122-5552,

380-500 V (wysoki moment przecigzenia 160%) Maks. 45°C (Srednia 24h maks. 40°C)
Obnizanie warto$ci znamionowych stosownie do wysokiej temperatury otoczenia — patrz Zalecenia Projektowe
Min. temperatura otoczenia podczas pracy przemystowej 0°C
Min. temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10°C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 - +65/70°C
Maks. wysokos$¢ nad poziomem morza 1000 m

Obnizanie warto$ci znamionowych na wysokos$ci powyzej 1000 m nad poziomem morza — patrz Zalecenia Pro-
Jektowe

Stosowane normy kompatybilnosci elektromagnetycznej EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN

(EMC), Emisja 55011

EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN
Stosowane normy kompatybilnosci elektromagnetycznej 61000-4-4
(EMC), Odpornosc¢ EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Patrz sekcja dotyczgca warunkow specjalnych w Zaleceniach Projektowych

VLT 5001-5062, 525 - 600 V nie spetniajg wymogow EMC lub wymogdw Dyrektyw Niskonapieciowych.
Urzadzenia IP54 nie sq przeznaczone do bezpoS$redniego montazu na wolnym powietrzu. WartoSci znamionowe
IP54 nie uwzgledniajg innego dziatania czynnikow zewnetrznych, jak np. storice, oblodzenie, zacinajgcy deszcz.
W takich warunkach Danfoss zaleca montaz urzgdzen w obudowie zaprojektowanej z my$lg o danych warunkach
Srodowiskowych. Ewentualnie, zaleca sie montaz na poziomie min. 0,5 m powyzej gruntu i ustawienie zadasze-
nia.
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Zabezpieczenie urzadzen serii VLT 5000:

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika przed przecigzeniem.

Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytacza sie, jezeli temperatura
osigga 90°C dla IP 00, IP 20 i Nema 1. Dla IP 54, temperatura wytaczenia wynosi 80°C. Warto$¢ nadmiernej tem-
peratury moze by¢ skasowana jedynie, kiedy temperatura radiatora spadfa ponizej 60°C.

Dla urzadzeh wymienionych ponizej, ograniczenia wynosza, jak nastepuje:

- VLT 5122, 380-500 V, wytaczenie przy temperaturze 75°C; istnieje mozliwo$¢ skasowania, jezeli temperatura spadta ponizej
60°C.

- VLT 5152, 380-500 V, wytaczenie przy temperaturze 80°C; istnieje mozliwo$¢ skasowania, jezeli temperatura spadta ponizej
60°C.

- VLT 5202, 380-500 V, wytaczenie przy temperaturze 95°C; istnieje mozliwo$¢ skasowania, jezeli temperatura spadta ponizej
65°C.

- VLT 5252, 380-500 V, wytaczenie przy temperaturze 95°C; istnieje mozliwo$¢ skasowania, jezeli temperatura spadta ponizej
65°C.

- VLT 5302, 380-500 V, wytaczenie przy temperaturze 105°C; istnieje mozliwo$¢ skasowania, jezeli temperatura spadfa ponizej
75°C.

- VLT 5352-5552, 380-500 V, wytaczenie przy temperaturze 85°C; istnieje mozliwos$é, jezeli temperatura spadta ponizej 60°C.

- VLT 5042-5122, 525-690 V, wytaczenie przy temperaturze 75°C; istnieje mozliwos$é, jezeli temperatura spadta ponizej 60°C.

- VLT 5152, 525-690 V, wytaczenie przy temperaturze 80°C; istnieje mozliwo$¢ skasowania, jezeli temperatura spadta ponizej
60°C.

- VLT 5202-5352, 525-690 V, wytaczenie przy temperaturze 100°C; istnieje mozliwos$é, jezeli temperatura spadta ponizej 70°C.
- VLT 5402-5602, 525-690 V, wytaczenie przy temperaturze 75°C; istnieje mozliwos$é, jezeli temperatura spadta ponizej 60°C.

Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciem na zaciskach silnika U, V, W.
Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed btedem masy na zaciskach silnika U, V, W.

Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwos$ci wytaczy sie, jesli napiecie to bedzie zbyt
wysokie lub zbyt niskie.

Przetwornica czestotliwosci wytacza sie w przypadku zaniku fazy na silniku, patrz parametr 234 Monitorowanie fazy silnika.
W przypadku btedu zasilania, przetwornica czestotliwosci moze przeprowadzi¢ kontrolowane opdznienie.

Jezeli brakuje fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, kiedy silnik znajdzie sig¢ pod obcigzeniem.
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Seria VLT® 5000
® Dane techniczne, B Bookstyle i Kompakt, Zasilanie sieciowe 3 x
200-240 V

Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
et Prad wyjsciowy Ivitn [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12,5 15.2
IvLt, Max (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3

Wyjscie (240 V) SwitN [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3

Typowa moc na wale PvitN [KW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7

Typowa moc na wale PvitN [KM] 1 1.5 2 3 4 5

Maksymalny przekrdj poprzeczny kabla silnika,
kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mmZ2]/ 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
[AWG]?)

Znamionowy prad wejs-

: (200 V)ILn [A] 3.4 48 7.1 95 115 145
ciowy
H Maks. przekroj poprzeczny , o 410 410 410 410 410  4/10
= przewodu silnoprgdowego mocy [mm? J/[AWG] ¢ )
=) ('\:/.Igvkvse bezpieczniki wejs- [JULD[A] 16/10  16/10  16/15 25120  25/25  35/30
8>
Sprawnos$¢® 095 095 095 095 095 005
Ciezar IP 20 EB Bookstyle kgl 7 7 7 9 9 9.5
Ciezar IP 20 EB Kompakt [kg] 88 8 10 10 10
Ciezar IP 54 Kompakt __[kg] 115 115 115 135 135 135

Straty mocy przy
obcigzeniu maks.

Obudowa

[w] 58 76 95 126 172 194

IP20/ IP20/ P20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.
2. Amerykanska Miara Kabli.
3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.
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Seria VLT® 5000
® Kompakt, Zasilanie 3 x 200 - 240 V
Zgodnie z miedzynarodowymi wymogami Typ VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Normalny moment przecigzenia (110 %):
Prad wyj$ciowy vt [A] 32 46 61.2 73 88
IvLT, Maks (60
sek.) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Wyjscie (240 V) SviTN [KVA] 13.3 191 254 30.3 36.6
Typowa moc na wale PviLtn [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Typowa moc na wale PvitN [HP] 10 15 20 25 30
Wysoki moment przecigzenia (160 %):
Prad wyjsciowy Ivitn [A] 25 32 46 61.2 73
IvLT, Maks (60
sek.) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
Wyjscie (240 V) Svitn [KVA] 10 13 19 25 30
Typowa moc na wale PviLt N [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Typowa moc na wale PviLt N [HP] 7.5 10 15 20 25

Maks. przekrdj poprzeczny kabla do silnika, IP 54  16/6 16/6 35/2 35/2 50/0

; ; iavani 2
Q)asr)nulca i podziatu obcigzenia [mm< /AWG] P20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Min. przekréj poprzeczny kabla do silnika,

hamulca i podziatu obciazenia®) [mm? /AWG] 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
2)

Znamionowy prad wejs-

; (200 V) ILn [A] 32 46 61 73 88
ciowy

Maks. przekrdj poprzeczny przewodu IP54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
silnopradowego mocy [mm? J/JAWG]? 5 IP20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
ED 2/";';,56 bezpieczniki wejs- [-J/UL" [A] 50 60 80 125 125
83 Sprawnos¢® 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95

G000 Ciezar IP 20 EB [ka] 21 25 27 34 36

Ciezar IP 54 [kg] 38 40 53 55 56

» Straty mocy przy maks. obcigzeniu.

- wysoki moment przecig- [W] 340 496 626 833 994

Zenia (160 %)
- normalny moment prze- [W]
cigzenia (110 %)

Obudowa

426 545 783 1042 1243

IP20/ IP20/ IP 20/ IP20/ 1P 20/
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska miara grubosci kabla (AWG).

3. Mierzona przy uzyciu 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;.

4. Minimalnym przekrojem poprzecznym kabla jest najmniejszy przekréj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany do zaciskow
tak, aby spetnione byty wymogi IP 20. W kazdym przypadku nalezy przestrzegac¢ krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych mini-
malnego przekroju poprzecznego kabla.

5. Kable aluminiowe o przekroju poprzecznym powyzej 35 mm?2 muszg by¢ podtaczone przy uzyciu ztgcza Al-Cu.
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Seria VLT® 5000
® Kompakt, zasilanie 3 x 200 -240 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5032 5042 5052
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyjsciowy Ivitn [A] (200-230 V) 115 143 170
Ivit, Max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
Ivit.n [A] (231-240 V) 104 130 154
Ivit, max (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Wyjscie Svi [KVA] (208 V) 41 52 61
Svit [KVA] (230 V) 46 57 68
Svi [KVA] (240 V) 43 54 64
Typowa moc na wale [KM] (208 V) 40 50 60
Typowa moc na wale [kW] (230 V) 30 37 45
Wysoki moment przeciazenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (200-230 V) 88 115 143
IviT, max [A] (200-230 V) 132 173 215
Ivit.n [A] (231-240 V) 80 104 130
Ivit, max [A] (231-240 V) 120 285 195
Wyjscie SviN [KVA] (208 V) 32 41 52
Svi [KVA] (230 V) 35 46 57
Svi [KVA] (240 V) 33 43 54
Typowa moc na wale [KM] (208 V) 30 40 50
[kW] (230 V) 22 30 37
Maksymalny przekroj poprzeczny ~ [mm?2 46 120
kabla silnika i kabla podziatu obcig- [AWG]246 300 mcm
Zenia
Maksymalny przekroj poprzeczny [mm? ]+6 25
kabla hamulca [AWG]?46 4
Normalny moment przecigzenia (110%):
Znamionowy prad wejsciowy ILN[A] (230 V) 101.3 126.6 149.9
Normalny moment przecigzenia (150%):
Znamionowy prad wejsciowy ILN [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Maks. przekroj poprzeczny kabla [mm?2 148 120
zasilanie [AWG]248 300 mem
h]:“ Minimalny przekrj poprzeczny kab- [mm? |46 6
L] la silnika, przewodu silnopradowego [AWG]24.6 8
5 mocy _ _
PEN kabla hamulca i kabla podziatu ob-
Joo0 cigzenia
» :\gﬁil;s).[l_a](/esﬁleczmkl wejsciowe (zasi- (Al 150/18 200/200 250/250
Sprawnos$é3 0,96-0,97
Straty mocy Normalne przecigzenie [W] 1089 1361 1612
Wysokie przecigzenie [W] 838 1089 1361
Ciezar IP 00 [kg] 101 101 101
Ciezar IP 20 Nema1 [kg] 101 101 101
Ciezar IP 54 Nema12 [kg] 104 104 104
Obudowa IP 00/ Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.

4. Maksymalnym przekrojem poprzecznym kabla jest maksymalny mozliwy przekrdj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany
do zaciskow. Minimalnym przekrojem poprzecznym kabla jest minimalny dozwolony przekréj poprzeczny kabla Zawsze nalezy prze-
strzegac krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnego przekroju poprzecznego kabli.

5. Ciezar bez pojemnika wysytkowego.

6. Trzpien $rubowy potgczenia: M8 Hamulec: M6.
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Seria VLT® 5000
® Bookstyle i Kompakt, Zasilanie 3 x 380-500 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5001 5002 5003 5004
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 4.5 6.5 9
IviTn [A] (441-500 V) 1.9 2.6 34 4.8
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 5.5 7.7
Wyjscie Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 4.3
SvitN [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 4.2
Typowa moc na wale Pvirn [kW] 0.75 1.1 1.5 2.2
Typowa moc na wale Pvit N [KM] 1 1.5 2 3
Maksymalny przekréj poprzeczny kabla silnika,
kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm 2 JJ[AWG]? ) 410 410 410 4110
fvgamiO”OWy prad wejscio- ILn [A] (380 V) 2.3 26 38 53
H ILn [A] (460 V) 1.9 25 34 48
C Maks. przekrdj przewodu silnoprgdowego mocy [mm? [/[AWG] 2 ) 4/10 4/10 4/10 4/10
BB Maks. bezpieczniki wejsciowe[-]/UL" [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
;DDDD Sprawno$¢é®) 0.96 0.96 0.96 0.96
Ciezar IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Ciezar IP 20 EB Kompakt [kg] 8 8 8 8.5
Ciezar IP 54 Kompakt [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Straty mocy.pr.zy maksy- [W] 55 67 92 110
malnym obcigzeniu
IP 20/ 1P 20/ IP 20/ IP 20/
Obudowa

IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.
2. Amerykanska Miara Kabli.
3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.
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Seria VLT® 5000
Bookstyle i Kompakt, Zasilanie 3 x 380-500 V

Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5005 5006 5008 5011

Prad wyjsciowy vt [A] (380-440 V) 7.2 10 13 16
Ivit, max (60 s) [A] (380-440 V) 11.5 16 20.8 25.6
IviTN [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 14.5
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 10.1 13.1 17.6 23.2
Wyjscie Svitn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
SvitN [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6

Typowa moc na wale Pvirn [kW] 3.0 4.0 5.5 7.5

Typowa moc na wale PvitN [KM] 4 5 7.5 10
Maksymalny przekrdj poprzeczny kabla silnika, 410 410 410 410

kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm 2 J[[AWG]? )

Znamionowy prad wej$-

. LN [A] (380 V) 7 9.1 12.2 15.0
ciowy
H ILN [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
Maks. przekréj poprzeczny przewodu silnoprgdowego mocy
[ [mm? JJAWG]2 ) 4/10 4/10 4/10 4/10
s Maks. bezpieczniki wejsciowe[-/UL" [A] 16/15  25/20  25/25 35/30
000D Sprawnosé? 0.96 0.96 0.96 0.96
Ciezar IP 20 EB Bookstyle [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Ciezar IP 20 EB Kompakt [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Ciezar IP 54 EB Kompakt [kg] 12 14 14 14
Straty mocy przy mak- [W] 139 198 250 205
symalnym obcigzeniu.
Obudowa IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.
2. Amerykanska Miara Kabli.
3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.
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Seria VLT® 5000
® Kompakt, zasilanie 3 x 380 - 500 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5016 5022 5027
Normalny moment przeciazenia (110%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 32 37.5 44
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 413 48.4
Ivitn [A] (441-500 V) 27.9 34 414
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 374 45.5
Wyjscie Svirn [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
Svitn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Typowa moc na wale PvitN [kW] 15 18.5 22
Typowa moc na wale PvLt N [KM] 20 25 30
Wysoki moment przecigzenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 24 32 375
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
Ivitn [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Wyjscie Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Typowa moc na wale PvitN [kW] 11 15 18.5
Typowa moc na wale PvLt N [KM] 15 20 25
Maksymalny przekréj poprzeczny kabla silnika, IP54  16/6 16/6 16/6
kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm? J/JAWG]? IP20 16/6 16/6 35/2
Minimalny przekréj poprzeczny kabla silnika,
kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm2]/[AWG]? %) 10/8 10/8 10/8
Znamionowy prad wejsciowy ILNn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILN [A] (460 V) 27.6 34 41
Maks. przekréj poprzeczny kabla silnopradowego IP54 16/6 16/6 16/6
h]:“ mocy [mm 2 J/[AWG] IP20 16/6 16/6 35/2
o Maks. bezpieczniki wejsciowe [-VULY [A] 63/40  63/50  63/60
== Sprawnos$¢é®) 0.96 0.96 0.96
o> Ciezar IP 20 EB [ka] 21 22 27
— Cigzar IP 54 kgl 41 41 42
» Straty mocy przy maksymalnym obcigzeniu.
%v;/ysokl moment przecigzenia (160 [W] 419 559 655
- normalny moment przecigzenia [W]
(110 %) 559 655 768
Obudowa IP20/ IP20/ IP 20/

IP 54 IP 54 IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.

4. Minimalnym przekrojem poprzecznym kabla jest najmniejszy przekréj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany do zaciskow
tak, aby spetnione byty wymogi IP 20. Zawsze nalezy stosowac sie do krajowych i lokalnych przepiséw dotyczgcych minimalnego
przekroju poprzecznego kabla.
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Seria VLT® 5000
Kompakt, zasilanie 3 x 380-500 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5032 5042 5052
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyjsciowy vt [A] (380-440 V) 61 73 90
Ivit, Max (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
IviT.N [A] (441-500 V) 54 65 78
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Wyjscie SvitN [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
SvitN [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Typowa moc na wale Pvitn [kKW] 30 37 45
Typowa moc na wale Pvit N [KM] 40 50 60
Woysoki moment przecigzenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 44 61 73
Ivit, Max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
IviT.N [A] (441-500 V) 414 54 65
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Wyjscie Svitn [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
SvitN [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Typowa moc na wale Pvitn [kKW] 22 30 37
Typowa moc na wale PvLtn [KM] 30 40 50
Maksymalny przekroj poprzeczny kabla silnika, IP54 35/2 35/2 50/0

kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm? JJJAWG]? ® IP20  35/2 35/2 50/0

Minimalny przekrdj poprzeczny kabla silnika,

kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm?2 J/[AWG]? 4 10/8 10/8 16/6
Znamionowy prad wejsciowy ILN [A] (380 V) 60 72 89
ILN [A] (460 V) 53 64 77
Maks. przekréj poprzeczny kabla IP54 352 35/2 50/0
H mocy [mm 2 J/[AWG]? %) IP20 35/2 35/2 50/0
o Maks. bezpieczniki wejsciowe [-[VULY [A] 80/80 100/100 125/125
e Sprawnos$é®) 0.96 0.96 0.96
agh Ciezar IP 20 EB [kg] 28 41 42
= Ciezar IP 54 [ka] 54 56 56
» Straty mocy przy maksymalnym obcigzeniu.
- wysoki moment przecigzenia [W]
(160%) 768 1065 1275
- normalny moment przecigzenia [W]
(110%) 1065 1275 1571
Obudowa IP 20/ IP 20/ IP 20/

IP 54 IP 54 IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwo$ci znamionowe;j.

4. Minimalnym przekrojem poprzecznym kabla jest najmniejszy przekrdj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany do zaciskow
tak, aby spetnione byty wymogi IP 20. Zawsze nalezy stosowac sie do krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnego
przekroju poprzecznego kabla.

5. Kable aluminiowe o przekroju poprzecznym powyzej 35 mm? musza by¢ podtaczone przy uzyciu adaptera Al-Cu.
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Seria VLT® 5000
Kompakt, zasilanie 3 x 380-500 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5062 5072 5102
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 106 147 177
Ivi, max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
Ivit N [A] (441-500 V) 106 130 160
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Wyjscie SviTN [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
SviTn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Typowa moc na wale Pvit N [KW] (400 V) 55 75 90
PvLT.N [KM] (460 V) 75 100 125
Pvitn [KW] (500 V) 75 90 110
Wysoki moment przecigzenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 90 106 147
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
Ivit N [A] (441-500 V) 80 106 130
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Wyjscie Svit [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
SviTn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Typowa moc na wale PvLtn [kKW] (400 V) 45 55 75
PvLT.N [KM] (460 V) 60 75 100
Pvit,N [KW] (500 V) 55 75 90
150/300 150/300
o - 5)
Maksymalny przekroj poprzeczny kabla silnika, IP 54 50/0 mem®  mem®
kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm?2 J/[AWG]? IP20  50/09 120/25?0 120/25?0
mcm mcm
Minimalny przekréj poprzeczny kabla silnika,
kabla hamulca i kabla podziatu obcigzenia [mm? J/[AWG]* 16/6 25/4 25/4
Znamionowy prad wejsciowy ILN [A] (380 V) 104 145 174
ILN [A] (460 V) 104 128 158
. 150/300 150/300
. 5)
Maks. przekroj poprzeczny kabla IP54  50/0 mem mem
h]:n moc[mm 2 J[AWG]? IP20 50/0% 120/25)50 120/25‘)50
Cl mcm mcm
== Maks. bezpieczniki wejsciowe [[VULD [A] 160/150 225/225 250/250
&b Sprawnosé?) >0,97 >0,97 >0,97
— Ciezar IP 20 EB [kg] 43 54 54
Ciezar IP 54 [ka] 60 77 77
» Straty mocy przy maksymalnym obcigzeniu.
;A)vx)/ysoki moment przecigzenia (160 [W] 1122 1058 1467
- normalny moment przecigzenia W]
(110 %) 1322 1467 1766
Obudowa 1P20/ P20/ IP20/

IP 54 IP 54 IP 54

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.

4. Minimalnym przekrojem poprzecznym kabla jest najmniejszy przekrdj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany do zaciskow
tak, aby spetnione byty wymogi IP 20. Zawsze nalezy stosowac sie do krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnego
przekroju poprzecznego kabla.

5. Kable aluminiowe o przekroju poprzecznym powyzej 35 mm? musza by¢ podtaczone przy uzyciu adaptera Al-Cu.

uzywane.

6. Hamulec i podziat obcigzenia: 95 mm2 / AWG 3/0
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Seria VLT® 5000
® Kompakt, zasilanie 3 x 380-500 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5122 5152 5202 5252 5302
Normalny prad przecigzenia (110%):
Prad wyjsciowy Ivitn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480

Ivit, max (60 sek.) [A]
(380-440 V) 233 286 347 434 528

Ivit N [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443

IviT, Max (60 sek.) [A]
(441-500 V) 209 264 332 397 487
Wyjscie SvitN [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svitn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
SvitN [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Typowa moc na wale [kW] (400 V) 110 132 160 200 250
(
(

[KM] (460 V) 150 200 250 300 350
[KW] (500 V) 132 160 200 250 315

Wysoki moment przeciazenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
IviT, Max (60 sek.) [A]
(380-440 V) 266 318 390 473 593
Ivit.N [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
IviT, Max (60 sek.) [A]
(441-500 V) 240 285 360 453 542
Wyjscie SvitN [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
SvitN [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svitn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
(
(

Typowa moc na wale [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[KM] (460 V) 125 150 200 250 300
[kW] (500 V) 110 132 160 200 250

Maks. przekrdj poprzeczny [mm? ]46 2x70 2x 185
kabla silnika [AWG]?46 2x2/0 2 x 350 mcm
Maksymalny przekroj po- [mm2 46 2x70 2x185
przeczny kabla podziatu [AWG]246 2x2/0 2 x 350 mcm

obcigzenia i hamulca
Normalny prad przeciazenia (110%):

Znamionowy prad wejscio- ILn[A] (380-440V) 208 256 317 385 467

wy

ILN [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Wysoki moment przeciazenia (160%):
Znamionowy prad wejscio-

h]:@ wy ILN [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
[ ILN [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
55 I':/;QST: przekréj poprzeczny [A[\Tvn(;?]iz 2% 70 2% 185
J000 o 2x2/0 2 x 350 mem

zasilanie

» Maks. bezpieczniki wej$- Al 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
ciowe (zasilanie) [-]/UL 300 350 400 500 600
Sprawnosé® 0,98
Straty mocy Normalne przecigzenie [W] 2619 3309 4163 4977 6107

Wysokie przecigzenie [W] 2206 2619 3309 4163 4977

Ciezar IP 00 [kg] 82 91 112 123 138
Ciezar IP 21/Nema1 [kg] 96 104 125 136 151
Ciezar IP 54/Nema12 [kg] 96 104 125 136 151
Obudowa IP 00, IP 21/Nema 1i IP 54/Nema12

1. Informacje na temat typow bezpiecznikdw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Mierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowej.

4. Maks. przekroj poprzeczny kabla oznacza maksymalny mozliwy przekréj kabli, ktére moga by¢ przymocowane do zaciskéw. Zawsze
nalezy przestrzega¢ krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnego przekroju poprzecznego kabli.

5. Ciezar bez pojemnika wysytkowego.

6. Sruba ztaczeniowa zasilania i silnika: M10; Hamulec i podziat obcigzenia: M8

24 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



et

Seria VLT® 5000
® Kompakt, zasilanie 3 x 380 -500 V
Zgodnie z wymogami miedzynarodowymi Typ VLT 5352 5452 5502 5552
Normalny prad przecigzenia (110 %):
Prad wyjsciowy IviTN [A] (380-440 V) 600 658 745 800
IvLT, Maks (60 s) [A]
(380-440 V) 660 724 820 880
IviT.N [A] (441-500 V) 540 590 678 730
Ivit, Maks (60 s) [A]
(441-500 V) 594 649 746 803
Wyjscie SviTn [KVA] (400 V) 416 456 516 554
Svit [KVA] (460 V) 430 470 540 582
Svit [KVA] (500 V) 468 511 587 632
Typowa moc na wale [kW] (400 V) 315 355 400 450
[KM] (460 V) 450 500 550/600 600
[kW] (500 V) 355 400 500 530
Wysoki moment przeciazenia (160 %):
Prad wyjsciowy IviTN [A] (380-440 V) 480 600 658 695
IvLT, Maks (60 s) [A]
(380-440 V) 720 900 987 1042
IviTN [A] (441-500 V) 443 540 590 678
IvLT, Maks (60 s) [A]
(441-500 V) 665 810 885 1017
Wyjscie Svit [KVA] (400 V) 333 416 456 482
SviTn [KVA] (460 V) 353 430 470 540
Svit [KVA] (500 V) 384 468 511 587
Typowa moc na wale [kW] (400 V) 250 315 355 400
[KM] (460 V) 350 450 500 550
[kW] (500 V) 315 355 400 500
Maks. przekroj poprzecz- [mm?2]+6 4x240
ny_kabla d_o §|In!ka i po- [AWG]24:6 4x500 mem
dziatu obcigzenia
5i N 2146
nMa::s.prrzekrOJ poprzecz [mm2]4 . 2%185
y Kav'a [AWGF* 2x350 mcm
do hamulca
Normalny prad przeciazenia (110 %):
égi‘vn;"’”m"’y prad wejs- ILn [A] (380-440 V) 590 647 733 787
ILN [A] (441-500 V) 531 580 667 718
Wysoki moment przeciazenia (160 %):
fir(‘jv”;wmwy prad wejs- ILn [A] (380-440 V) 472 590 647 684
h I~ [A] (441-500 V) 436 531 580 667 [0}
% Maks. przekroj poprzecz- [mm?2]+6 4x240 N
oo . . o
285 ny kabla zasilania [AWG]?48 4x500 mcm =
—= . T
Maks. bezpieczniki wejs [A]' 700/700  900/900  900/900  900/900 |9
ciowe (zasilanie) [-[/UL Q
D Sprawnosé? 0,98 ©
— c
Straty mocy Normalne przeciazenie ;¢ 7701 8879 9428 @
W] o
Wysokie przecigzenie [W] 6005 6960 7691 7964
Ciezar IP 00 [kg] 221 234 236 277
Ciezar IP 21/Nema1 [kg] 263 270 272 313
Ciezar IP 54/Nema12 [kg] 263 270 272 313
Obudowa IP 00, IP 21/Nema 1 i IP 54/Nema12

1. Informacje na temat typow bezpiecznikdw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska miara grubosci kabla (AWG).

3. Mierzona przy uzyciu 30-metrowych kabli ekranowanych silnika przy znamionowym obcigzeniu i znamionowej czestotliwosci.
4. Maks. przekrojem poprzecznym kabla jest maksymalny mozliwy przekrdj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany na
zaciskach. Zawsze nalezy przestrzegac przepiséw krajowych i lokalnych dotyczacych min. przekroju poprzecznego kabili.

5. Ciezar bez pojemnika transportowego.

6. Sworzen potaczeniowy zasilania, silnika i podziatu obcigzenia: M10 (otwér kompresyjny), 2xM8 (otwér obudowy), M8 (hamulec)
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Seria VLT® 5000
® Kompakt, zasilanie 3 x 525 - 600 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5001 5002 5003 5004
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyj$ciowy v [A] (550 V) 2.6 2.9 41 5.2
IviT, Max (60 sek.) [A] (550 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
Ivetn [A] (B75 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Ivit, max (60 sek.) [A] (575 V) 2.6 3.0 43 54
Wyijscie SviTn [KVA] (550 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (575 V) 24 2.7 3.9 4.9
Typowa moc na wale Pvirn [kW] 1.1 1.5 2.2 3
Typowa moc na wale PvitN [KM] 1.5 2 3 4
Wysoki moment przeciazenia (160%):
Prad wyj$ciowy Ivitn [A] (550 V) 1.8 2.6 2.9 4.1
Ivit, Max (60 sek.) [A] (550 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
Ivern [A] (B75 V) 1.7 24 2.7 3.9
Ivit, max (60 sek.) [A] (575 V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Wyjscie Svin [KVA] (550 V) 1.7 25 2.8 3.9
Svitn [KVA] (575 V) 1.7 24 2.7 3.9
Typowa moc na wale Pvitn [kW] 0.75 1.1 1.5 2.2
Typowa moc na wale PvLtn [KM] 1 1.5 2 3
Maks. przekréj poprzeczny kabla silnika,
hamulca i podziatu obcigzenia [mm? J/[AWG]? 410 410 410 410
Normalny moment przeciazenia (110%):
Znamionowy prad wejs- ILn [A] (550 V) 2.5 2.8 40 5.1
ciowy
ILn[A] (600 V) 2.2 25 3.6 4.6
Wysoki moment przeciazenia (160%):
= — Znamionowy prad wejs- ILn [A] (550 V) 1.8 25 28 4.0
ciowy
L] ILn [A] (600 V) 1.6 22 25 36
B> Maks. przekroj poprzeczny przewodu silnopradowego mocy
Rah) [mm? J[AWG] 2 ) 4/10 4/10 4/10 4/10
» Ma.k’s.. bezpieczniki [JULY [A] 3 4 5 6
wejsciowe
Sprawnos¢® 0.96 0.96 0.96 0.96
Ciezar IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Straty mocy przy maks. W] 63 71 102 129
obcigzeniu.
Obudowa IP 20/ Nema 1

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.
2. Amerykanska Miara Kabli.
3. Mierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwos$ci znamionowe;.
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Seria VLT® 5000
Kompakt, zasilanie 3 x 525-600 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5005 5006 5008 5011
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyj$ciowy vt [A] (550 V) 6.4 9.5 11.5 115
Ivit, Max (60 sek.) [A] (650 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
vt [A] (B75 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IviLt, Max (60 sek.) [A] (575 V) 6.7 9.9 121 12.1
Wyijscie Svir [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
SviTn [KVA] (575V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Typowa moc na wale PvitN [KW] 4 5.5 7.5 7.5
Typowa moc na wale Pvitn [KM] 5 7.5 10.0 10.0
Wysoki moment przeciazenia (160%):
Prad wyj$ciowy Ivitn [A] (550 V) 5.2 6.4 9.5 11.5
Ivit, Max (60 sek.) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
vt [A] (B75V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Ivit, max (60 sek.) [A] (575 V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Wyjscie Svir [KVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svitn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Typowa moc na wale Pvirn [kW] 3 4 5.5 7.5
Typowa moc na wale PvitN [KM] 4 5 7.5 10
Maks. przekréj poprzeczny kabla silnika,
hamulca i podziatu obcigzenia [mm? J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 410
Normalny moment przeciazenia (110%):
Znamionowy prad wejs- ILn [A] (550 V) 6.2 9.2 1.2 11.2
ciowy
ILN [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3
Wysoki moment przeciazenia (160%):
Znamionowy prad wejs- I [A] (550 V) 5.1 6.2 9.2 11.2
ciowy
ILN [A] (600 V) 4.6 5.7 8.4 10.3
Maks. przekréj poprzeczny przewodu silnoprgdowego mocy
[mm? JJAWG] 2 ) 4/10 4/10 4/10 4/10
Ma.k’s.. bezpieczniki [JULY [A] 8 10 15 20
wejsciowe
Sprawnos$é®) 0.96 0.96 0.96 0.96
Ciezar IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Straty mocy przy maks. W] 160 236 288 288
obcigzeniu.
Obudowa IP 20 / Nema 1

1. Informacje na temat typow bezpiecznikdéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki.
2. Amerykanska Miara Kabli.
3. Mierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.
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Seria VLT® 5000
® Kompakt, zasilanie 3 x 525 - 600 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5016 5022 5027
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (550 V) 23 28 34
IvLT, Max (60 sek.) [A] (550 V) 25 31 37
Ivitn [A] (B75 V) 22 27 32
IvLT, Max (60 sek.) [A] (575 V) 24 30 35
Wyjscie Svitn [KVA] (550 V) 22 27 32
Svitn [KVA] (575 V) 22 27 32
Typowa moc na wale Pvitn [KW] 15 18.5 22
Typowa moc na wale Pvitn [KM] 20 25 30
Wysoki moment przecigzenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivitn [A] (550 V) 18 23 28
IvLt, Max (60 s) [A] (550 V) 29 37 45
Ivet N [A] (B75 V) 17 22 27
IvLT, Max (60 sek.) [A] (575 V) 27 35 43
Wyjscie Svitn [KVA] (550 V) 17 22 27
Svitn [KVA] (575 V) 17 22 27
Typowa moc na wale Pvirn [kW] 11 15 18.5
Typowa moc na wale PvitN [KM] 15 20 25
Maks. przekroj poprzeczny kabla silnika, 16 16 35
hamulca i podziatu obcigzenia [mm?2 J/[AWG]? 6 6 2
Minimalny przekréj poprzeczny kabla silnika, 0.5 0.5 10
hamulca i podziatu obcigzenia [mm2])/[AWG]Y 20 20 8
Normalny moment przeciazenia (110%):
Znamionowy prad wejsciowy ILn [A] (550 V) 22 27 33
ILN [A] (600 V) 21 25 30
Wysoki moment przeciazenia (160%):

h]:Q Znamionowy prad wejsciowy ILn [A] (550 V) 18 22 27
] ILN [A] (60O V) 16 21 25
%E@ Maks. przekréj poprzeczny przewodu 16 16 35
o0 silnopradowego mocy[mm 2 J/[AWG]?) 6 6 2

\le:ks. bezpieczniki wejscio- [J/ULY [A] 30 35 45
» Sprawno$é?) 0.96 0.96 0.96

Ciezar IP 20 EB [kg] 23 23 30

Straty mocy przy maksymal- [W] 576 707 838

nym obcigzeniu

Obudowa IP 20 / Nema 1

1. Informacje na temat typow bezpiecznikdw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Mierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowej.

4. Maks. przekroj poprzeczny kabla oznacza maksymalny mozliwy przekroj kabli, ktére moga by¢ przymocowane do zaciskow tak,
aby spetnione zostaty wymogi IP 20. Zawsze nalezy przestrzega¢ krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnych prze-
krojow poprzecznych kabli.
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Seria VLT® 5000
Kompakt, zasilanie 3 x 525 - 600 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5032 5042 5052 5062
Normalny moment przeciazenia (110%):
Prad wyjsciowy IvitN [A] (650 V) 43 54 65 81
IvLT, Max (60 sek.) [A] (550 V) 47 59 72 89
vt N [A] (B75 V) 41 52 62 77
Ivit, max (60 sek.) [A] (575 V) 45 57 68 85
Wyijscie SviT [KVA] (550 V) 41 51 62 77
Svitn [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Typowa moc na wale Pvitn [KW] 30 37 45 55
Typowa moc na wale PvLtn [KM] 40 50 60 75
Woysoki moment przecigzenia (160%):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (650 V) 34 43 54 65
IviT, max (60 sek.) [A] (550 V) 54 69 86 104
vt [A] (B75 V) 32 41 52 62
IviT, Max (60 sek.) [A] (575 V) 51 66 83 99
Wyijscie Svit [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Typowa moc na wale Pvitn [KW] 22 30 37 45
Typowa moc na wale PvitN [KM] 30 40 50 60
Maks. przekroj poprzeczny kabla silnika, 35 50 50 50
hamulca i podziatu obcigzenia [mm? J/[AWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
Minimalny przekrdj poprzeczny kabla silnika, 10 16 16 16
hamulca i podziatu obcigzenia [mm? [/[AWG]* 8 6 6 6
Normalny moment przeciazenia (110%):
Vzv;am'°”°wy prad wejscio- ILn [A] (550 V) 42 53 63 79
ILN [A] (600 V) 38 49 58 72
Wysoki moment przeciazenia (160%):
h]:Q Znamionowy prad wejscio- I [A] (550 V) 33 42 53 63
(] wy
525 ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
SDVDE Maks. przekrdj poprzeczny przewodu 35 50 50 50
silnopradowego mocy [mm 2 J/[AWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
» Vl\c:ks. bezpieczniki wejscio- [J/ULY [A] 60 75 90 100
Sprawnos$é®) 0.96 0.96 0.96 0.96
Ciezar IP 20 EB [ka] 30 48 48 48
Straty mocy przy maksy- [W]
N 1074 1362 1624 2016
malnym obcigzeniu
Obudowa IP 20/ Nema 1

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obciazeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.

4. Maks. przekroj poprzeczny kabla oznacza maksymalny mozliwy przekroj kabli, ktére moga by¢ przymocowane do zaciskow tak,
aby spetnione zostaty wymogi IP 20. Zawsze nalezy przestrzegac¢ krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnych prze-
krojow poprzecznych kabli.

5. Kable aluminiowe o przekroju poprzecznym powyzej 35 mm?2 muszg by¢ podtaczone przy uzyciu ztacza Al-Cu.
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Seria VLT® 5000
®m Zasilanie 3 x 525 - 690 V
Zgodnie z wymogami miedzynarodowymi Typ VLT 5042 5052 5062 5072 5102
Normalny moment przecigzenia (110 %):
Prad wyjsciowy Ivirn [A] (525-550 V) 56 76 90 113 137
IvLT, Maks (60 s) [A]
(525-550 V) 62 84 99 124 151
Ivitn [A] (551-690 V) 54 73 86 108 131
IviT, maks (60 s) [A]
(551-690 V) 59 80 95 119 144
Wyjscie Svirn [KVA] (550 V) 53 72 86 108 131
SviTn [KVA] (575 V) 54 73 86 108 130
Svitn [KVA] (690 V) 65 87 103 129 157
Typowa moc na wale [kW] (550 V) 37 45 55 75 90
[KM] (575 V) 50 60 75 100 125
[KW] (690 V) 45 55 75 90 110
Wysoki moment przeciazenia (160 %):
Prad wyjsciowy Ivitn [A] (525-550 V) 48 56 76 90 113
IvLT, Maks (60 s) [A]
(525-550 ) 77 90 122 135 170
Ivirn [A] (551-690 V) 46 54 73 86 108
v, Maks (60 s) [A]
(551-690 V) 74 86 117 129 162
Wyjscie Svitn [KVA] (550 V) 46 53 72 86 108
Svitn [KVA] (575 V) 46 54 73 86 108
SviTn [KVA] (690 V) 55 65 87 103 129
Typowa moc na wale [kW] (550 V) 30 37 45 55 75
[KM] (575 V) 40 50 60 75 100
[kW] (690 V) 37 45 55 75 90
Maks. przekréj poprzeczny [mm?2]46 2x70
kabla do silnika [AWG]?48 2 x 2/0
Maks. przekroj poprzeczny [mm?2J46 2x70
kabla do podziatu obcigze- [AWG]246 2x2/0
nia i hamulca
Normalny moment przecigzenia (110 %):
Vzvr;am'O”OWV prad wejscio- ILn[A] (550 V) 60 77 89 110 130
ILn [A] (B75 V) 58 74 85 106 124
ILn [A] (690 V) 58 77 87 109 128

Wysoki moment przeciazenia (160 %):
Znamionowy prad wejscio-

h]:ﬂ wy ILn [A] (550 V) 53 60 77 89 110
] ILn[A] (575 V) 51 58 74 85 106
Sia's] I~ [A] (690 V) 50 58 77 87 109
48> =
=500 Maks. przekrodj poprzeczny [mm?2+6 2% 70
kabla [AWG]%8 2x2/0
» zasilanie
Maks. bezpieczniki wejs- 1
ciowe (zasilanie) [-JUL [Al' 125 160 200 200 250

Sprawnos$é? 0.97 0.97 0.98 0.98 0.98

Straty mocy Normalne przecigzenie [W] 1458 1717 1913 2262 2662
Woysokie przecigzenie [W] 1355 1459 1721 1913 2264

Ciezar IP 00 [kg] 82

Ciezar IP 21/Nema1 [kgd] 96

Ciezar IP 54/Nema12 [kg] 96

Obudowa IP 00, IP 21/Nema 1i IP 54/Nema12

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska miara grubosci kabla (AWG).

3. Mierzona przy uzyciu 30-metrowych kabli ekranowanych silnika przy znamionowym obcigzeniu i znamionowej czestotliwosci.

4. Maks. przekrojem poprzecznym kabla jest maksymalny mozliwy przekrdj poprzeczny kabla, ktéry moze byé przymocowany na zaciskach. Zawsze
nalezy przestrzegac¢ przepiséw krajowych i lokalnych dotyczacych min. przekroju poprzecznego kabli.

5. Ciezar bez pojemnika transportowego.

6. Sworzen potaczeniowy zasilania i silnika: M10; Hamulec i podziat obcigzenia: M8
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Seria VLT® 5000
®m Zasilanie 3 x 525-690 V
Zgodnie z wymaganiami miedzynarodowymi Typ VLT 5122 5152 5202 5252 5302 5352
Normalny moment przecigzenia (110%):
Prad wyjsciowy Ivirn [A] (525-550 V) 162 201 253 303 360 418

IvLT, Max (60 sek.) [A]
(525-550\) 178 221 278 333 396 460

Ivit N [A] (651-690 V) 155 192 242 290 344 400

IviT, Max (60 sek.) [A]
(551-690 V) 171 211 266 319 378 440
Wyjscie Svitn [KVA] (550 V) 154 191 241 289 343 398
Svitn [kVA] (575 V) 154 191 241 289 343 398
SviTN [KVA] (690 V) 185 229 289 347 411 478
Typowa moc na wale [kW] (550 V) 110 132 160 200 250 315
(
(

[KM] (575 V) 150 200 250 300 350 400
[kW] (690 V) 132 160 200 250 315 400
Wysoki moment przeciazenia (160%):

Prad wyjsciowy Ivit N [A] (525-550 V) 137 162 201 253 303 360

IviT, Max (60 sek.) [A]
(525-550 V) 206 243 302 380 455 540
Ivit N [A] (551-690 V) 131 155 192 242 290 344
rmax (60 sek ) [Al 457 533 288 363 435 516

(551-690 V)
Wyjscie Svitn [KVA] (550 V) 131 154 191 241 289 343
Svit [kVA] (575 V) 130 154 191 241 289 343
Svirn [kVA] (690 V) 157 185 229 289 347 411
(
(

Typowa moc na wale kW] (550V) 90 110 132 160 200 250
[KM](575V) 125 150 200 250 300 350
kW] (690 V) 110 132 160 200 250 315

Maks. przekréj  po- [mm?2 ]48 2x70 2x185
przeczny kabla silnika [AWG]?46 2x2/0 2 x 350 mcm
Maksymalny  przekroj

poprzeczny kabla po- [mm?2 46 2x70 2x185
dziatu obcigzenia i ha- [AWG]248 2x2/0 2 x 350 mem
mulca

Normalny moment przecigzenia (110%):
Znamionowy prad wejs- ILNJA] (550 V) 158 198 245 299 355 408

ciowy
ILn [A] (B75 V) 151 189 234 286 339 390
ILn[A] (690 V) 155 197 240 296 352 400
Wysoki moment przeciazenia (160%):

Znamionowy prad wejs- ILn[A] (550 V) 130 158 198 245 299 355

ciowy
h ILNn[A] (B75V) 124 151 189 234 286 339

(0]
L ILn[A] (690 V) 128 155 197 240 296 352 g
= el et :
5000 przeczny [AWG]** 2% 2/0 2 x 350 mem o)
zasilanie Q
Maks. bezpieczniki wejs-
p s (Zas‘?lanie) [_]/Uﬂ Al' 315 350 350 400 500 550 %
Sprawnosé? 0,98 o

Normaine przeciazenie 511, 3515 42092 5155 5821 6149

Straty mocy

[WI]
Wysokie przec'aze[r\‘,{/e] 2664 2952 3451 4275 4875 5185
Ciezar P00 [kg] 82 91 112 123 138 151
Ciezar IP 21/Nemal [kg] 96 104 125 136 151 165
Ciezar IP 54/Nemal12 [kg] 96 104 125 136 151 165
Obudowa IP 00, IP 21/Nema 1i IP 54/Nema12

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w sekcji Bezpieczniki

2. Amerykanska Miara Kabli.

3. Zmierzono uzywajac 30 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci znamionowe;j.

4. Maks. przekrojem poprzecznym kabla jest maksymalny mozliwy przekréj poprzeczny kabla, ktéry moze byé przymocowany do
zaciskow. Zawsze nalezy przestrzegac krajowych i lokalnych przepiséw dotyczacych minimalnego przekroju poprzecznego kabli.
5. Ciezar bez pojemnika wysytkowego.

6. Sruba ztaczeniowa zasilania i silnika: M10; Hamulec i podziat obcigzenia: M8
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Seria VLT® 5000

® Kompakt, zasilanie 3 x 525 - 690 V

Zgodnie z wymogami miedzynarodowymi Typ VLT 5402 5502 5602
Normalny prad przecigzenia (110 %):

Prad wyjsciowy Ivit N [A] (525-550 V) 523 596 630
IviT, Maks (60 s) [A] (525-5%/(; 575 656 693

Ivit N [A] (551-690 V) 500 570 630

IviT, Maks (60 s) [A] (551-6?\3/(; 550 627 693

Wyjscie Svit [kVA] (550 V) 498 568 600
Svit [kVA] (575 V) 498 568 627

SvitN [kKVA] (690 V) 598 681 753

Typowa moc na wale [kW] (550 V) 400 450 500
[KM] (575 V) 500 600 650

[kW] (690 V) 500 560 630

Wysoki moment przeciazenia (160 %):
Prad wyjsciowy Ivit N [A] (625-550 V) 429 523 596

IvLT, Mmaks (60 s) [A] (525-5&\3/(; 644 785 894
Ivirn [A] (551-690 V) 410 500 570
IviT, Maks (60 s) [A] (551-6&\)/(; 615 750 855
Wyijscie Svit [kVA] (550 V) 409 498 568
Svirn [KVA] (575 V) 408 498 568
Svit [KVA] (690 V) 490 598 681
Typowa moc na wale [kW] (550 V) 315 400 450
[KM] (575 V) 400 500 600
[kW] (690 V) 400 500 560
Maks. przekroj poprzeczny [mm?2]+6 4x240
kab!a.do _S|In|ka i podziatu [AWG]24:6 4x500 mem
obcigzenia
A 214.6
::/IE;)ITS przekréj poprzeczny [mm2]4 . 2185
avia [AWGF 2x350 mem
do hamulca
Normalny prad przeciazenia (110 %):
Vzv;am'onowy prad wejscio- I [A] (525-550 V) 504 574 607
ILN [A] (651-690 V) 482 549 607

Wysoki moment przeciazenia (160 %):
Znamionowy prad wejscio-

i 8 e ILn [A] (525-550 V) 413 504 574

Cl ILn [A] (551-690 V) 395 482 549
83 Maks. przekrdj poprzeczny [mm?2]+6 4x240
“r kabla zasilania [AWG]246 4x500 mcm
Maks. bezpieczniki wejscio- [A]' 700/700  900/900  900/900
» we (zasilanie) [-J/UL
Sprawnos¢® 0,98
Straty mocy Normalne przecigzenie [W] 7249 8727 9673
Wysokie przecigzenie [W] 5818 7671 8715
Ciezar IP 00 [kg] 221 236 277
Ciezar IP 21/Nema1 [kg] 263 272 313
Ciezar IP 54/Nema12 [kg] 263 272 313
Obudowa IP 00, IP 21/Nema 1 IP 54/Nema12

1. Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajdujq sie w sekcji Bezpieczniki
Amerykanska miara grubosci kabla (AWG).

Mierzona przy uzyciu 30-metrowych kabli ekranowanych silnika przy znamionowym obcigzeniu i znamionowej czestotliwosci.

> wDn

Maks. przekrojem poprzecznym kabla jest maksymalny mozliwy przekrdj poprzeczny kabla, ktéry moze by¢ przymocowany na
zaciskach. Zawsze nalezy przestrzegac przepisdw krajowych i lokalnych dotyczacych min. przekroju poprzecznego kabli.

o

Ciezar bez pojemnika transportowego.

6. Sworzen potaczeniowy zasilania, silnika i podziatu obcigzenia: M10 (otwér kompresyjny), 2xM8 (otwér obudowy), M8 (hamulec)
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® Bezpieczniki Zgodnosé z UL

Seria VLT® 5000

Aby zachowac¢ zgodnos¢ z zatwierdzeniami UL/cUL nalezy stosowac bezpieczniki wejsciowe zgodnie z ponizszg
tabela.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 lub A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 lub A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 lub A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 lub A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 lub A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 lub A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V
Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 lub A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 lub AGK-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 lub A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 lub ABK-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 lub ABK-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 lub A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 lub A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 ABK-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250 o
5122* FWH-300/170M3017 2028220-315 L50S-300 A50-P300 c
5152* FWH-350/170M3018 2028220-315 L50S-350 A50-P350 5
5202* FWH-400/170M4012 206xx32-400 L50S-400 A50-P400 E
5252* FWH-500/170M4014 206xx32-500 L50S-500 A50-P500 8
5302* FWH-600/170M4016 206xx32-600 L50S-600 A50-P600 +—
5352 170M4017 2061032,700 6.9URD31D08A0700 qc’
5452 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900 (DU
5502 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900
5552 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900

* Aby spetni¢ wymogi UL, mozna zastosowa¢ wytaczniki produkowane przez General Eletric, Nr kat. SKHA36AT0800, z nizej podanymi
wtyczkami znamionowymi:

5122 wtyczka znamionowa SRPK800 A 300
5152 \rilvrtyczka znamionowa SRPKS800 A 400
5202 \r/]vl;yczka znamionowa SRPK800 A 400
5252 \r/]vl;yczka znamionowa SRPK800 A 500
5302 \rl]vrtyczka znamionowa SRPK800 A 600

nr
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Seria VLT® 5000
525-600 V
Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut

5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-60R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 ABK-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 ABK-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R
przetwornice 525-600 V (UL) i 525-690 V (CE)

Bussmann SIBA FERRAZ-SHAWMUT
5042 170M3013 2061032,125 6.6URD30D08A0125
5052 170M3014 2061032,16 6.6URD30D08A0160
5062 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5072 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5102 170M3016 2061032,25 6.6URD30D08A0250
5122 170M3017 2061032,315 6.6URD30D08A0315
5152 170M3018 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5202 170M4011 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5252 170M4012 2061032,4 6.6URD30D08A0400
5302 170M4014 2061032,5 6.6URD30D08A0500
5352 170M5011 2062032,55 6.6URD32D08A550
5402 170M4017 2061032,700 6.9URD31D08A0700
5502 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900
5602 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900

Bezpieczniki KTS firmy Bussmann moga zastepowaé KTN w przypadku przetwornic 240 V.
Bezpieczniki FWH firmy Bussmann moga zastepowa¢ FWX w przypadku przetwornic 240 V.

Bezpieczniki KLSR firmy LITTEL FUSE moga zastepowac¢ bezpieczniki KLNR w przypadku przetwornic 240 V.
Bezpieczniki L50s firmy LITTEL FUSE mogg zastepowa¢ bezpieczniki L25S w przypadku przetwornic 240 V.

Bezpieczniki AGKR firmy FERRAZ SHAWMUT moga zastepowac¢ A2KR w przypadku przetwornic 240 V.
Bezpieczniki A50X firmy FERRAZ SHAWMUT moga zastepowac A25X w przypadku przetwornic 240 V.

Brak zgodnosci z UL

Jesli nie jest konieczne spetnienie wymogoéw UL/cUL, zalecamy wyzej wymienione bezpieczniki lub:

VLT 5001-5027 200-240 V typ gG
VLT 5032-5052 200-240 V typ gR
VLT 5001-5062 380-500 V typ gG
VLT 5072-5102 380-500 V typ gR
VLT 5122-5302 380-500 V typ gG
VLT 5352-5552 380-500 V typ gR
VLT 5001-5062 525-600 V typ gG

Nieprzestrzeganie zalecen moze skutkowa¢ uszkodzeniem przetwornicy w przypadku wadliwego dziatania. Bezpieczniki muszg by¢
zaprojektowane tak, aby zapewnia¢ bezpieczenstwo w obwodzie 0 maksymalnej zdolnosci zasilania 100000 Ams (symetrycznie),
maksymalnie 500/600 V.
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Seria VLT® 5000
® Wymiary fizyczne
Wszystkie ponizsze wymiary podane zostaty w mm.
A B C D a b ab/be Typ
Bookstyle IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V
5001 - 5005 380 - 500 V/ 395 90 260 384 70 100 A
5004 - 5006 200 - 240 V
5006 - 5011 380 - 500 V/ 395 130 260 384 70 100 A
Kompakt IP 00
5032 - 5052 200 - 240 V 800 370 335 780 270 225 B
5122 - 5152 380 - 500 V 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1327 408 373" 1282 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 1547 585 494" 1502 304 225 |
5042 - 5152 525 - 690 V 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1327 408 373" 1282 304 225 J
5402 - 5602 525 - 690 V 1547 585 494" 1502 304 225 |
Kompakt IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V
5001 - 5005 380 - 500 V/ 395 220 160 384 200 100 C
5004 - 5006 200 - 240 V
5006 - 5011 380 - 500 V 395 220 200 384 200 100 C
5001 - 5011 525 - 600 V (IP 20 i Nema 1)
5008 200 - 240 V
5016 - 5022 380 - 500 V 560 242 260 540 200 200 D
5016 - 5022 525 - 600 V (Nema 1)
5011 - 5016 200 - 240 V
5027 - 5032 380 - 500 V 700 242 260 680 200 200 D
5027 - 5032 525 - 600 V (Nema 1)
5022 - 5027 200 - 240 V
5042 - 5062 380 - 500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 525 - 600 V (Nema 1)
5072 - 5102 380 - 500 V 800 370 335 780 330 225 D
Kompakt Nema 1/1P20/1P21
5032 - 5052 200 - 240 V 954 370 335 780 270 225 E
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 2000 600 494" = 225 H
5042 -5152 525 -690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5402 - 5602 525 - 690 V 2000 600 494" - - 225 H
Kompakt IP 54/Nema 12
5001 - 5003 200 - 240 V
5001 -5005 380 -500 460 282 195 85 260 258 100 F :l%.)
5004 - 5006 200 - 240 V o
5006 - 5011 380 - 500 VV 530 282 195 85 330 258 100 F E
5008 - 5011 200 - 240 V 5]
5016 - 5027 380 - 500 V/ 810 350 280 70 560 326 200 F %
5016 - 5027 200 - 240 V
5032 - 5062 380 - 500 V/ 940 400 280 70 690 375 200 F %
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 830 374 225 G =
5072 - 5102 380 - 500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 2000 600 494" - 225 H
5042 - 5152 525 - 690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5402 - 5602 525 - 690 V 2000 600 494" = z 225 H

ab: Minimalna przestrzen ponad obudowg
be: Minimalna przestrzen ponizej obudowy
1) Z roztacznikiem, doda¢ 44 mm.
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Seria VLT® 5000

Wymiary mechaniczne, ciag dalszy
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Seria VLT® 5000
® Wymiary mechaniczne (ciag dalszy)
Typ H, IP 20, IP 54
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Typ J, IP 0O, IP 21, IP 54
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Seria VLT® 5000

B Sposob instalaciji .
®m |nstalacja mechaniczna

Nalezy zwréci¢é uwage na wymogi doty-
czace integracji i zestawu do montazu
zewnetrznego; patrz wyszczegodlnienie
ponizej. Nalezy przestrzega¢ podanych
zalecen, aby unikngé powaznych uszko-
dzen sprzetu lub obrazen, zwtaszcza pod-
czas instalacji duzych urzgdzen.

Przetwornica czestotliwosci musi by¢ instalowana pio-
nowo.

Przetwornica czestotliwosci jest chtodzona za pomoca
obiegu powietrza. Aby urzadzenie mogto zwolni¢ chto-
dzace je powietrze, musi by¢ zachowana minimalna
odlegtos¢ nad i pod urzgdzeniem, zgodnie z ponizszg
ilustracja.

Aby zabezpieczy¢ urzadzenie przed przegrzaniem,
nalezy dopilnowac¢, by temperatura otoczenia nie
wzrosfa powyzej temperatury maksymalnej podanej
dla przetwornicy czestotliwosci, a takze zeby nie zos-
tata przekroczonasrednia temperatura dobowa. War-
tos¢ temperatury maksymalnej i Sredniej temperatury
dobowej mozna sprawdzi¢ w Ogoinych danych tech-
nicznych..

Jesli temperatura otoczenia wynosi od 45°C do 55 °C,
obnizanie warto$ci znamionowych przetwornicy czes-
totliwosci stanie sig istotne - patrz Obnizanie warto$ci
znamionowych dla temperatury otoczenia.

Okres uzytkowania przetwornicy czestotliwosci skroci
sie, jesli obnizanie wartosci znamionowych dla tem-
peratury otoczenia nie zostanie wziete pod uwage.
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Seria VLT® 5000

® Montaz VLT 5001-5602
Wszystkie przetwornice czestotliwosci wymagajg
montowania w sposéb zapewniajacy wiasciwe chio-
dzenie.

1757A006.10

Chtodzenie

/ :
2
Wszystkie urzadzenia Bookstyle i Kompakt wymagaja o
minimalnego odstepu nad i pod obudowa. {} o0
Montaz szeregowyl/jedna obok drugiej <
N
Wszystkie przetwornice czestotliwo$ci mogg by¢ mon- 2
towane szeregowo, jedna obok drugiej, bez pozosta- -
wiania wolnej przestrzeni.
d [mm] Komentarze

Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 Montowanie na ptaskiej, pionowej powierzchni (bez czesci odlegtoscio-
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 wych).
Kompakt (wszystkie typy obudéw)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 Montowanie na ptaskiej, pionowej powierzchni (bez czesci odlegtoscio
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 wyoh) praskiel, p 1P ¢ gloscio-
VLT 5001-5011, 525-600 V 100 yen).
VLT 5008-5027, 200-240 V 200 .
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 Montowanie na ptaskiej, pionowej powierzchni (bez czesci odlegtoscio- o
VLT 5072-5102, 380-500 V 225 wych). ®
VLT 5016-5062, 525-600 V 200 )

17}

C
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Montowanie na ptaskiej, pionowej powierzchni (bez czesci odlegtoscio- _5
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 wych). '3
VLT 5042-5352, 525-690 V 225 Wysciokki filtrow IP 54 nalezy wymienic, kiedy sg brudne. 8_
VLT 5352-5552, 380-500 V 225 IP 00 nad i pod obudowg 7]
VLT 5402-5602, 525-690 V 225 IP 21/IP 54 tylko nad obudowg
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B Montaz VLT 5352-5552 380-500 V i VLT 5402-5602 W rzedzie
525-690 V Kompakt Nema 1 (IP 21) i IP 54

Seria VLT® 5000

Chtodzenie D% % D% %
225 ‘
g? (8-|9)
3
.ﬂ Kompakt Nema 1 (IP 21) i IP 54
Wszystkie urzgdzenia Nema 1 (IP 21) i IP 54 nalezace
U do wyzej wymienionej serii mozna instalowac¢ w rze-
i= . f) dzie, bez jakiejkolwiek przestrzeni pomiedzy nimi, po-
|~“: = | = niewaz urzgdzenia te nie wymagajg chtodzenia bocz-

176FA286.10 ' nego.

W przypadku wszystkich urzadzeh z powyzszej serii
nalezy zachowa¢ minimalny odstep 225 mm ponad
obudowa. Nalezy je takze zamontowa¢ na plaskiej
réwnej powierzchni. Dotyczy to zaréwno urzadzen Ne-
ma 1 (IP 21), jak réwniez IP 54.

Aby zapewni¢ dostep do urzgdzenia, nalezy zacho-
wac minimalny odstep 579 mm z przodu przetwornicy
czestotliwosci.

Wysciotki filtrow w urzadzeniach IP 54 musza byc re-
gularnie wymieniane w zaleznosci od Srodowiska pra-
cy urzadzenia.
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® |nstalacja elektryczna

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest
niebezpieczne, gdy urzadzenie jest pod-
faczone do zasilania. Niewltasciwy montaz
silnika lub przetwornicy czestotliwosci
moze spowodowacé powazne uszkodze-
nie sprzetu, powazne obrazenia lub
Smieré. Dlatego nalezy przestrzegaé in-
strukcji zawartych w niniejszej dokumen-
tacji_techniczno-ruchowej, jak réwniez
przepiséw krajowych i lokalnych i przepi-
séw bezpieczenstwa.

Dotkniecie czesci elektrycznych moze
by¢é $miertelne - nawet po odtgczeniu za-
silania.

W przypadku VLT 5001-5006,
200-240 V i 380-500 V: odcze-
kaé co najmniej 4 minut.

W przypadku VLT 5008-5052,
200-240 V: odczekaé co naj-
mniej 15 minut.

W przypadku VLT 5008-5062,
380-500 V: odczekaé co naj-
mniej 15 minut.

W przypadku VLT 5072-5302,
380-500 V: odczekaé co naj-
mniej 20 minut.

W przypadku VLT 5352-5552,
380-500 V: odczekaé co naj-
mniej 40 minut.

W przypadku VLT 5001-5005,
525-600 V: odczekac co naj-
mniej 4 minut.

W przypadku VLT 5006-5022,
525-600 V: odczekaé co naj-
mniej 15 minut.

W przypadku VLT 5027-5062,
525-600 V: odczekaé co naj-
mniej 30 minut.

W przypadku VLT 5042-5352,
525-690 V: odczekaé co naj-
mniej 20 minut.

W przypadku VLT 5402-5602,
525-690 V: odczekaé co naj-
mniej 30 minut.

' Uwaga
'.: Na uzytkowniku lub uprawnionym elektry-
a ku spoczywa odpowiedzialnos¢ za za-
pewnienie wtasciwego uziemienia i za-
bezpieczenia zgodnie z obowigzujgcymi
krajowymi i lokalnymi normami i standar-
dami.

® Préba wysokim napieciem

Préba wysokim napieciem moze zosta¢ przeprowa-
dzona poprzez zwarcie zaciskow U, V, W, L1, L2 i L3
oraz zasilanie maks. 2,15 kV DC przez jedng sekunde
miedzy tym zwarciem i obudowa.
' Uwaga

||: Wytacznik RFI musi byé zamkniety (pozy-

i cja ON), kiedy przeprowadzane sg proby
wysokim napieciem (patrz sekcja Wy-
facznik RFI).
Potaczenie zasilania i silnika musi zostaé
przerwane w przypadku przeprowadzania
prob wysokim napieciem dotyczacych ca-
tej instalacji w przypadku, kiedy prady
uptywowe sg zbyt wysokie.

® Uziemienie ochronne

Uwaga

W przetwornicy czestotliwosci wystepuje
duzy prad uptywowy i ze wzgledow bez-
pieczenstwa nalezy jg odpowiednio uzie-
mic. Wykorzystaj zacisk uziemienia (patrz
sekcja Instalacja elektryczna, przewody
silnopragdowe mocy), ktory umozliwia
uzyskanie wzmocnionego uziemienia.
Nalezy stosowac¢ krajowe przepisy bez-
pieczenstwa.

"

B Zabezpieczenie dodatkowe (RCD)

Jako zabezpieczenie dodatkowe mozna stosowac
przekazniki ELCB, wielopunktowe uziemienie ochron-
ne lub uziemienie pod warunkiem, ze zostang spet-
nione wymogi lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Jesli wystapi btad doziemienia, pojemnos¢ DC moze
doprowadzi¢ do wadliwego pradu.
Jezeli stosowane sg przekazniki ELCB, nalezy prze-

strzegac lokalnych przepiséw. Przekazniki musza by¢é
odpowiednie do zabezpieczenia sprzetu 3-fazowego z
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prostownikiem mostkowym oraz krotkiego wytadowa-
nia podczas zatgczania zasilania.

Patrz sekcja dotyczgca Warunkéw Specjalnych w Za-
leceniach Projektowych.

®m |nstalacja elektryczna — zasilanie
Podtacz trzy fazy zasilania do zaciskéw L1, L2, Ls.

L1 L2 L3 =
91 92 93

B |nstalacja elektryczna — kable silnika
' Uwaga
“: W przypadku stosowania kabli nieekrano-
i wanych nie zostang spetnione niektére
wymogi EMC; patrz Zalecenia Projekto-
we.
Jezeli specyfikacje EMC dotyczace emisji
maja by¢ spetnione, kabel silnika musi by¢
ekranowany, o ile nie okreslono inaczej
dla danego filtra RFI. Zaleca sie stosowa-
nie jak najkrotszych kabli silnika, aby mak-
symalnie ograniczy¢ poziom zaktécen i
pradow uptywowych.
Ekran kabla silnika nalezy podtagczy¢ do
metalowej szafy montazowej przetworni-
cy czestotliwosci oraz do metalowej szafy
montazowej silnika. Potaczenia ekranu
powinny mie¢ mozliwie najwiekszg po-
wierzchnie (nalezy stosowac zaciski kab-
lowe). Umozliwiajg to rozne elementy
montazowe w réznych przetwornicach
czestotliwosci.

Nalezy unikac instalacji z uzyciem skreconych konco-
wek oplotu ekranu, poniewaz obniza to skutecznos¢
ekranowania przy wyzszych czestotliwosciach.

Jesli zachodzi koniecznos$¢ przerwania ekranu w celu
zainstalowania osprzetu zapewniajgcego przerwe izo-
lacyjna, np. stycznika silnika, nalezy tak wykonaé
montaz, by w catym torze kablowym zachowac ciag-
tos¢ ekranu z najnizsza mozliwg impedancjg dla wy-
sokich czestotliwosci.

Przetwornica czestotliwosci byta testowana przy ok-

reslonej diugosci i przekroju poprzecznym kabli. Jesli
przekréj poprzeczny zostanie zwiekszony, pojemnos¢

kabla — a tym samym prad uptywu — wzrasta, dlatego
tez nalezy odpowiednio skroci¢ dtugosc kabla.

Jesli przetwornice czestotliwosci sg uzywane razem z
filtrami LC w celu redukcji hatasu silnika, nalezy usta-
wi¢ czestotliwos¢ przetgczania w Parametrze 411
zgodnie z instrukcjg filtra LC. Przy ustawieniu czestot-
liwosci przetaczania wyzszej niz 3 kHz poziom zna-
mionowy pradu wyjsciowego jest obnizany w trybie
SFAVM. Przez zmiane wartosci Parametru 446 na tryb
60° AVM, czestotliwos¢, przy ktérej poziom znamio-
nowy pradu jest obnizany, wzrasta. Patrz Zalecenia
Projektowe.

Konfiguracja silnikow

Do urzadzen serii VLT 5000 mozna podiaczy¢ wszyst-
kie typy standardowych, tréjfazowych silnikéw asyn-
chronicznych.

u v W
o—e—o0 3
u v w 5
96 97 98 96 97 98
Y A

Zazwyczaj mate silniki sg taczone w gwiazde (200/400
V, AYY).
Duze silniki sg taczone w trojkat (400/690 V, A/Y).

B Kierunek obrotow silnika

™

o—e—o0
u v W %
96 97 98
Nastawa fabryczna, domysina odnosi sie do obrotow
zgodnie z ruchem wskazowek zegara przy nastepuja-

cym podtgczeniu wyjscia transformatora czestotliwos-
ci.

175HA36.00

Zacisk 96 podtaczony do fazy U
Zacisk 97 podtgczony do fazy V
Zacisk 98 podtgczony do fazy W
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Kierunek obrotow silnika zmienia sie poprzez przetfa-
czenie dwoéch faz w kablu silnika.

® Réwnolegte taczenie silnikow

=

]

o

175za010.10

A

B8
8

~ @&
e
~&

Przetwornice czestotliwosci moga sterowaé kilkoma
silnikami potgczonymi rownolegle. Jezeli silniki majg
mie¢ rézne wartosci predkosci obr./min., wtedy silniki
muszg mie¢ inne znamionowe wartosci predkosci
obr./min. Obr./min. silnika sg zmieniane réwnoczes-
nie, co oznacza, ze stosunek pomiedzy znamionowy-

mi warto$ciami predkosci obr./min. jest utrzymany w
catym zakresie.

B
—

Y

Catkowity pobdr pradu silnikéw nie moze przekraczaé
maksymalnego znamionowego pradu wyjsciowego
linv dla przetwornicy czestotliwosci.

Jesli wielkosc¢ silnikow jest bardzo rézna, mogg wy-
stgpi¢ problemy przy rozruchu oraz przy niskich war-
tosciach predkosci obr./min. Dzieje sie tak, poniewaz
stosunkowo wysoka rezystancja omowa matych silni-
kow wymaga wtedy wyzszego napiecia przy rozruchu
oraz przy niskich wartosciach predkosci obr./min.

Elektroniczny przekaznik termiczny (ETR) przetworni-
cy czestotliwosci nie moze petni¢ funkcji zabezpiecze-
nia silnika w przypadku silnikéw indywidualnych w
systemie z silnikami potgczonymi réwnolegle. Zatem,
wymagane jest stosowanie dodatkowego zabezpie-
czenia silnika, takiego jak np. termistory w kazdym
silniku (lub indywidualne przekazniki termiczne) odpo-
wiednie do zastosowania z przetwornicg czestotliwos-
ci.

Nalezy pamieta¢, ze dtugosci indywidualnych kabli
kazdego silnika musza by¢ zsumowane i nie moga
przekracza¢ catkowitej dozwolonej dla przetwornicy
diugosci kabla silnika.

Zabezpieczenie termiczne silnika

Elektroniczny przekaznik termiczny w przetwornicach
czestotliwosci posiadajacych zatwierdzenie UL otrzy-
mat zatwierdzenie UL dla zabezpieczenia pojedyncze-
go silnika kiedy parametr 128 jest ustawiony na
Wytaczenie ETR a parametr 105 zostat zaprogramo-
wany na prad znamionowy silnika (patrz tabliczka zna-
mionowa silnika).

Instalacja elektryczna — kabel hamulca

(Jedynie w wersji standardowej z hamulcem oraz roz-
szerzonej z hamulcem. Kod typu: SB, EB, DE, PB).

Nr
81, 82

Funkcja
Zaciski rezystora hamowania

Kabel potaczeniowy rezystora hamulca musi by¢ ekra-
nowany. Podigczy¢ ekran za pomocga zaciskow kab-
lowych do przewodzacej ptyty montazowej na prze-
twornicy czestotliwosci oraz do szafy metalowej
rezystora hamulca.
Przekréj poprzeczny kabla hamulca nalezy dopaso-
waé do momentu hamowania. Dodatkowe informacje
na temat bezpiecznej instalacji znajdujq sie w Instruk-
cji hamulca: MI.90.FX.YY i MI.50.SX.YY.
| Uwaga

": Nalezy pamietaé, ze na zaciskach moga

q wystgpi¢ napiecia do 1099 V DC, zaleznie
od napiecia zasilania.

Instalacja elektryczna — wylacznik temperaturowy
rezystora hamowania

Moment obrotowy: 0,5-0,6 Nm

Wielkos¢ sruby: M3

Nr Funkcja
106, 104, 105 Wylgacznik temperaturowy rezystora
hamowania.
Uwaga

“:' Funkcja ta jest dostepna jedynie w urzg-
a dzeniach VLT 5032-5052, 200-240 V;
VLT 5122-5552, 380-500 V; i VLT
5042-5602, 525-690 V.

Jezeli temperatura rezystora hamowania
nadmiernie wzrosnie i przetacznik ter-
miczny zostanie zwolniony, przetwornica
czestotliwosci zaprzestanie hamowania.
Rozpocznie sie wybieg silnika.

Nalezy zamontowac przetgcznik KLIXON,
ktory jest ,standardowo zamkniety”. Jezeli
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funkcja ta nie jest wykorzystywana, wtedy
106 i 104 muszg by¢ zwarte razem.

1752A877.10
106 (104|105
NC | C [ NO

L

B Instalacja elektryczna - podziat obcigzenia

(Jedynie w wersiji przedtuzonej z kodem typu EB, EX,
DE, DX).

Nr Funkcja
88, 89 Podziat obcigzenia

Zaciski dla podziatu obciazenia

1/9LA 799,10

88 | 89
- |+

Kabel potgczeniowy powinien by¢ ekranowany, a jego
maks. dtugos¢ od przetwornicy czestotliwosci do szy-
ny DC powinna wynosi¢ 25 metréw.
Podziat obcigzenia umozliwia tgczenie obwodoéw po-
$rednich DC kilku przetwornic czestotliwosci.
' Uwaga
“: Nalezy pamieta¢, ze na zaciskach moga
i wystapi¢ napiecia do 1099 V DC.

Podziat obcigzenia wymaga dodatkowe-
go sprzetu. Dodatkowe informacje znaj-
dujg sie w Instrukcji podziatu obcigzenia
MI.50.NX.XX.

B Momenty dokrecania i wielkosci sruby

Tabela ponizej podaje, jakim momentem powinny byc¢
dokrecane zaciski do przetwornicy czestotliwosci. W
przypadku VLT 5001-5027, 200-240 V; VLT
5001-5102, 380-500V i VLT 5001-5062 V, 525-600 V
kable muszg by¢ mocowane za pomoca $rub. W przy-
padku VLT 5032 - 5052 200-240 V; VLT 5122-5552,
380-500 Vi VLT 5042-5602 V 525-690 V kable musza
by¢ mocowane za pomoca sworzni.

Liczby dotyczg nastepujgcych zaciskow:

Zaciski zasilania Nume- 91, 92, 93

ry
L1,L2,L3

Zaciski silnika Nume- 96, 97, 98

ry
U Vv,w
Zacisk uziemienia Nie 94, 95, 99
Zaciski rezystora hamowania 81, 82
Podziat obcigzenia 88, 89
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Typ VLT Moment obro- Sruba/ Narzedzie
200-240 V towy [Nm] Wielko$¢ sworznia
5001-5006 0,6 M3 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5008 IP20 1,8 M4 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5008-5011 IP54 1,8 M4 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5011-5022 IP20 3 M5 4 mm klucz ampulowy
5016-50223" IP54 3 M5 4 mm klucz ampulowy
5027 6 M6 4 mm klucz ampulowy
5032-5052 11,3 M8 (sworzen i Sruba dwu-
stronna)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5016-5022 1P20 1.8 M4 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5016-5027 P54 1.8 M4 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5027-5042 1P20 3 M5 4 mm klucz ampulowy
5032-50423) IP54 3 M5 4 mm klucz ampulowy
5052-5062 6 M6 5 mm klucz ampulowy
5072-5102 IP20 15 M6 6 mm klucz ampulowy
IP542) 24 M8 8 mm klucz ampulowy
5122-53024) 19 Sworzen M10 Klucz 16 mm
5352-5552%) 19 Sworzen M10 (otwor Klucz 16 mm
kompresyjny)
525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5016-5027 1.8 M4 Sruba z pojedynczym nacie-
ciem
5032-5042 3 M5 4 mm klucz ampulowy
5052-5062 6 M6 5 mm klucz ampulowy
525-690 V
5042-53524) 19 Sworzen M10 Klucz 16 mm
5402-5602% 19 Sworzen M10 (otwor Klucz 16 mm
kompresyjny)

1) Zaciski hamulca: 3,0 Nm, Nakretka: M6

2) Hamulec i podziat obcigzenia: 14 Nm, wkret z tbem z gniazdkiem szesciokatnym M6
3) IP54 z RF| — Zaciski faczy 6Nm, Sruba: M6 - 5 mm klucz ampulowy

4) Zaciski podziatu obcigzenia i hamulca: 9,5 Nm; Sworzen M8

5) Zaciski hamulca: 9,5 Nm; Sworzen M8.
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Instalacja elektryczna — zasilanie zewnetrzne
wentylatorow

Moment 0,5-0,6 Nm

Wielkos¢ sruby: M3

Nopgd Sastarcgar y lirig
owrgdrzng 0O

Mepyd dosloreiedy
IFrilg AL

D BB & e _d@_ @
6@% BQ% @®6%®@
HEEHE HHHE
g ' |
Zazilanie AC wentylelors

Dostepne w urzadzeniach 5122-5552, 380-500 V;
5042-5602, 525-690 V, 5032-5052, 200-240 V ze
wszystkimi typami obuddw.

Tylko do urzadzeh IP 54 w zakresie mocy VLT
5016-5102, 380-500 V oraz VLT 5008-5027, 200-240
V AC. Jezeli przetwornica zasilana jest przez magi-
strale DC (podziat obcigzenia), wentylatory wewnetrz-
ne nie majg zasilania AC. W takim przypadku muszg
posiadac zewnetrzne zasilanie AC.

Instalacja elektryczna - zasilanie zewnetrzne 24 V
DC

(Jedynie w wersjach przedtuzonych. Kod typu: PS,
PB, PD, PF, DE, DX, EB, EX).

Moment obrotowy: 0,5-0,6 Nm
Wielkos¢ sruby: M3

Nr
35, 36

Funkcja
Zasilanie zewnetrzne 24 V DC

Zewnetrzne zasilanie 24 C DC moze by¢ uzyte jako
niskonapieciowe zasilanie karty sterujgcej lub kazdej
zainstalowanej karty opcji. Umozliwia to petng obstuge
LCP (razem z ustawianiem parametréw) bez podia-
czania do zasilania. Nalezy pamietac, ze w przypadku
podtaczenia 24 V DC pojawi sie ostrzezenie o niskim
napieciu; jednak nie nastgpi wytgczenie awaryjne. Je-
zeli zasilanie zewnetrzne 24 V DC jest podtgczone lub
wigczone w tym samym czasie co zasilanie, w para-
metrze 120 Opdznienie startumusi by¢ ustawiony
czas min. 200 msek.

Minimalny bezpiecznik wejsciowy 6 Amp, zwtoczny,
moze by¢ zamontowany w celu zabezpieczenia zasi-
lania zewnetrznego 24 V DC. Pobor mocy wynosi
15-50 W, w zaleznosci od obcigzenia na karcie steru-

jacej.
A

"

Uwaga

Nalezy zastosowac zasilanie 24 V DC ty-
pu PELV, aby zapewni¢ prawidtowg izo-
lacje galwaniczng (typ PELV) na zacis-

kach sterowania przetwornicy czestotli-
wosci.

®m |nstalacja elektryczna - wyjscia przekaznikowe

Moment obrotowy: 0,5-0,6 Nm
Wielkos¢ sruby: M3

Nr Funkcja

1-3 Wyjscie przekaznikowe, 1+3 rozwier-
ne, 1+2 zwierne Patrz parametr 323
Dokumentacji Techniczno-Ruchowe;j.
Patrz rowniez Ogdine dane technicz-
ne.

Wyjscie przekaznikowe, 4+5 zwierne
Patrz parametr 326 Dokumentac;ji
Techniczno-Ruchowe.

Patrz rowniez Ogdine dane technicz-

ne.

4,5
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®m |nstalacja elektryczna, przewody silnopradowe
mocy

Seria VLT® 5000

Uu v w
Qgﬂj 96 97 98
PRZELACZNIK 1-4 ||D5p
ag e L1 L2 L3
PRZELACZNIK 1-4 91 92 93

— 35 36 88 89
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01 02 03
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-R +R
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B |nstalacja elektryczna — przewody sterownicze —]
Wszystkie zaciski dla przewoddéw sterowniczych znaj-
dujg sie pod ostong ochronng przetwornicy czestotli- @ @ 6 @
wosci. Ostone ochronng (patrz rysunek) mozna zdjac
za pomocg ostro zakorniczonego przedmiotu, np. Sru- @
bokreta.

—
/ s 175HA380.10 L —
% B E Nr Funkcja
12,13 Napiecie zasilania wej$¢ cyfrowych. Aby
zasilanie 24 V DC byto dostepne dla wejsé
cyfrowych, przetacznik 4 na karcie steru-
jacej musi by¢ w pozycji ,ON".
16-33 Wejscia cyfrowe/wejscia enkodera
Q ﬁ g 20 Masa dla wejs¢ cyfrowych
ﬁ Q D 39 Masa dla wyj$é cyfrowych/analogowych
d O 2 42,45 Wyijscia analogowe/cyfrowe wskazujace
GO Q | czestotliwos¢, wartosé zadanag, prad i mo-
ment
50 Napiecie zasilania dla potencjometru i ter-

mistora 10 V DC

53, 54 Analogowe wejscie wartosci zadanej, na-
- piecie 0 - 10 V
Po zdjeciu ostony ochronnej mozna rozpocza¢ wtas-
ciwg instalacje zgodng z wymogami EMC. Patrz ry- %5 gﬂaans;cgla analogowych wejs¢ wartosci za-
sunki w sekcji Instalacja zgodna z wymogami EMC.
60 Analogowe wejscie wartosci zadanej,

prad 0/4-20 mA

Moment dokrecania: 0,5-0,6 Nm 61
Wielkos¢ sruby: M3

Patrz sekcja uziemianie przewodow sterowniczych w

oplocie, ekranowanych/zbrojonych. 68, 69

Zakonczenie dla komunikacji szeregowe;.
Patrz sekcja Ztgcze magistrali. Normalnie
zacisk ten nie jest uzywany.

Interfejs RS 485, komunikacja szerego-

wa. Jesli przetwornica czestotliwosci pod-
taczona jest do magistrali, przetaczniki 2 i
3 (przetaczniki 1 —4) musza by¢ zwarte na

@ © 2 @ @ @ © @ @

2 @ @

16 17 18 19 20 27 29 32 33 |[61 68 69

Ooo0ooo0oog oo oooja oo
DIN DIN DIN DIN COM DN DIN DIN DIN COM P N
DN RS485 RS485 RS485

pierwszej i ostatniej przetwornicy czestot-
liwosci. Na pozostatych przetwornicach
czestotliwosci przetaczniki 2 i 3 musza
by¢ otwarte. Fabrycznie przetaczniki te sg
zwarte (pozycja ,ON”).

2 9@ @ © © © @ @ @ @ @ @

04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
g gogagag g g 8 g g g g

) L J COM AOUT AOUT +10V AIN AIN COM AN
RELAY +24V A OuT out AN

175HA379.10
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® |nstalacja elektryczna
| ov I
g | |
§ © 24vdec. :
= | m_gx._ZOOmA |
| % |
i i
| g2 |
i 10Vd.c. nln :
! max.17mA : !
I 5v I |
I |+ '
| A ! | |
I £ | I
I swa [ < < Q . |
! EE| || ]+ ! !
| o O | |
. ] I I I I I B N O - BNY 0 | !
| NN IN s AN AR = & & © 9 5 7 © I |
b o O N\ | 1 +1 © » , .
| '_l o O o o © o O o 4 | |J |
H 1 1 1 1 1 1 1 H
L 45[50[53]54[55|60]61|68]69]04]05[01]02]03] |
i i . ]
Int. 24Vd.c. b | L H -
== 7 P L -]
SW4 on IS (Tx+, Rx+)
BUS L (1x—, Rx-)
f -
[16]17]18]19]20]27|29]32]33] Ll 5 L
LT @
BRREEARE =t
g : +
Ext. 24Vd.c.
SW4 off I 7
+ -_—
24Vd.c.

Konwersja wej$¢ analogowych

Sygnat pradowy na wejsciu na sygnat napieciowy

0-20 mA [ 0-10 V

4-20mA (1 2-10V

w parametrach 309 i 310 (parametry 312 i 313).

Nalezy podtaczy¢ rezystor 510 Q miedzy zaciskami wejsciowymi
53 a 55 (zacisk 54 i 55) i ustawi¢ wartosci minimalne i maksymalne
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Seria VLT® 5000

B |nstalacja elektryczna — ztagcze magistrali

Seryjne ztgcze magistrali zgodne z normg RS 485 (2-
przewodowy) jest podigczony do zaciskéw 68/69 prze-
twornicy czestotliwosci (sygnaty P i N). Sygnat P ma
potencjat dodatni (TX+,RX+), podczas gdy sygnat N
ma potencjat ujemny (TX-,RX-).

Jesli do napedu master ma by¢ podtaczona wiecej niz
jedna przetwornica czestotliwosci, nalezy zastosowac
zacza rownolegte.

175ZA079.11

Aby zapobiec powstawaniu potencjalnych pradéw wy-
réwnawczych w ekranie, mozna uziemic¢ ekran kabla
za pomocg zacisku 61, podtgczonego do ramy obwo-
dem posrednim RC.

Zakonczenie magistrali

Magistrala musi by¢ zakonczona siecig rezystorow na
obu koncach. W tym celu nalezy ustawi¢ przetaczniki
2 i 3 karty sterujacej na ,ON”.

® Przelaczniki DIP 1 -4

Przetacznik DIP umieszczony jest na karcie sterujace;j.
Wykorzystywany jest on dla komunikacji szeregowej,
zaciski 68 i 69.

Przedstawiona pozycja przetgczania jest nastawem
fabrycznym.

ON

oot

1.2 3 4

175ZAD68.11

Przetacznik 1 nie ma funkciji.
Przetaczniki 2 i 3 stosowane sg do terminac;ji interfejsu
RS 485, komunikacja szeregowa.
Przetacznik 4 jest wykorzystywany do separacji wspol-
nego potencjatu (masy) wewnetrznego zasilania 24 V
DC od wspdlnego potencjatu zewnetrznego zasilania
24V DC.
| Uwaga
'.: Nalezy pamietac, ze kiedy Przetgcznik 4
a znajduje sie w pozycji "OFF", zewnetrzne
zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izo-
lowane od przetwornicy czestotliwosci.
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® |nstalacja elektryczna — Srodki ostroznosci EMC

Ponizej znajdujg sie wytyczne dobrej praktyki inzy-
nierskiej, zalecane przy montazu przetwornic czestot-
liwosci. Przestrzeganie tych wytycznych jest zalecane,
gdy wymagana jest zgodnos¢ z dyrektywami EN
61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 55011 Ilub EN
61800-3 Pierwsze Srodowisko. Jesli montaz podlega
dyrektywie EN 61800-3 Drugie $srodowisko, np. odby-
wa sie w sieciach przemystowych lub w instalacjach z
wiasnym transformatorem, dozwolone jest odstep-
stwo od wytycznych. Jednak nie jest to zalecane.
Szczegotowe informacje znajduja sie w sekcjach Zna-
kowanie CE, Emisja oraz Wyniki testu EMC w czesci
dotyczacej warunkéw specjalnych w Zaleceniach Pro-
jektowych.

Dobra praktyka inzynierska zapewniajaca instala-
cje elektryczng poprawng wg EMC:

. Nalezy stosowac tylko ekranowane/zbrojone
kable silnika w oplocie i ekranowane/zbrojo-
ne przewody sterownicze. Ekran powinien
zapewnia¢ minimum 80% pokrycia. Ekran
musi by¢ metalowy: zazwyczaj stosuje sie
miedz, aluminium, stal lub otéw, mozna jed-
nak zastosowac takze inne metale. Nie ma
specjalnych wymogoéw dotyczacych kabli za-
silania.

. W instalacjach wyposazonych w sztywne
metalowe kanaty kablowe nie trzeba stoso-
wac kabli ekranowanych, ale kabel silnika
nalezy potozy¢ w kanale, oddzielnie od prze-
wodow sterowniczych i kabli zasilania. Wy-
magane jest petne potaczenie kanatu kablo-
wego miedzy przetwornica a silnikiem.
Skutecznos¢ EMC elastycznych kanatow
kablowych jest bardzo r6zna, dlatego nalezy
uzyskac stosowne informacje od producenta.

. W przypadku kabili silnika i przewodow ste-
rowniczych nalezy uziemic¢ ekran/zbrojenie/
kanat kablowy na obu koncach. W niektérych
przypadkach podtgczenie obu koncéw ekra-
nu nie jest mozliwe. W takich przypadkach
nalezy podtaczy¢ ekran do przetwornicy
czestotliwosci. Patrz rowniez Uziemianie
przewodow sterowniczych w oplocie, ekra-
nowanych/zbrojonych.

. Nie zakanczac¢ ekranu/zbrojenia stosujac
skrecone koncéwki (skrecone odcinki oplotu

ekranu). Zwieksza to impedancje wysokiej
czestotliwosci ekranu, ktéra zmniejsza jego
efektywnosc¢ przy wysokich czestotliwos-
ciach. Nalezy stosowa¢ zaciski kablowe o
niskiej impedancji lub dfawiki kablowe EMC.

. Wazne jest zapewnienie dobrego styku elek-
trycznego miedzy ptytqg montazowa, na ktérej
zamontowana jest przetwornica czestotli-
wosci, a metalowg obudowa przetwornicy.
Nie dotyczy to jednak urzadzen IP 54, gdyz
sg one zaprojektowane do montazu na scia-
nach, ani urzagdzen serii VLT 5122-5552
380-500 V, 5042-5602 525-690 V i VLT
5032-5052 200-240 V z obudowg IP20/NE-
MA 1 oraz obudowa IP 54/NEMA 12.

. Nalezy uzy¢ podktadek zebatych i galwanicz-
nie przewodzacych ptyt montazowych, aby
zapewni¢ dobre potaczenia elektryczne dla
instalacji IPO0 i IP 20.

. Nie nalezy stosowac nieekranowanych/nie-
zbrojonych kabli silnika, ani kabli sterowni-
czych w szafach sterujgcych przetwornic(y).

. W przypadku urzadzenh IP54 wymagane jest
bezprzerwowe potaczenie o wysokiej czes-
totliwosci pomiedzy przetwornicg czestotli-
wosci i zespotami silnika.

llustracja pokazuje przyktad poprawnej wg EMC in-
stalacji elektrycznej przetwornicy czestotliwosci IP 20;
przetwornica czestotliwosci zostata zamocowana w
szafie montazowej ze stycznikiem wyjsciowym i pod-
taczona do PLC, ktory w tym przyktadzie zamontowa-
ny jest w oddzielnej szafie. W urzgdzeniach IP 54 i VLT
5032-5052, 200-240 V z obudowa IP20/IP21/NEMA 1,
kable ekranowane podtaczane sg za poprzez kanaty
kablowe EMC, aby zapewni¢ wiasciwg skuteczno$c
EMC. Patrz ilustracja. Inne sposoby montazu moga
zapewniac poréwnywalng skutecznos¢ EMC pod wa-
runkiem, ze przestrzega sie powyzszych wytycznych
praktyki inzynierskiej.

Nalezy pamietaé, ze jesli montaz nie zostanie prze-
prowadzony wediug wytycznych i jesli zostang uzyte
nieekranowane kable i przewody sterownicze, nie zos-
tang spetnione niektére wymogi dotyczace emisji, mi-
mo spetnienia wymogow dotyczgacych odpornosci.
Szczegotowe informacije znajdujg sie w sekcji Wyniki
testu EMC w Zaleceniach Projektowych.
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PLC, itp. Panel
el
N
©
ol <
=
[
— [ 0000 Styeznik
(T ocooo (*T wyjsciowy, itp.
Q000
PLC
Szyna uziemienia
——
Zdjeta izolacja
r 2 ( rzewodu
“ 2 Q)
Min. 16 mm2
przewfd wyréwnawczy
] (
o J Wszystkie wloty przewoddw
Przewody sterujgce z jedne] strony panelu
1 (
‘ el -
M. -—
Min. 200 mm 1-Przewdd silnika
L miedzy przewodami—H
sterql?cyml. przewodem | | o >
Zasilanie sieciowe silnika i przewodem
L1 y zasilania
L2 [ J
L3 5
PE STinik, 3 fazy 1
Wzmocnione uziemienie ochronne uziemienie ochronne
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LINIA
96 97 98
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SILNIK
U 96
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w 98
9\ L1 91
N LINIA L2 92
1757A720.12
L3 93 Przewsd EMC
Przewsd EMC Przewsd EMC
Sil_nik,_ 3_fc|zy i
\Silnik, 3 fazy i L1 L2 L3 PE uziemienie ochronne
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L1 L2 L3 PE uziemienie ochronne Wzmocnione uziemienie ochronne
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® Uzycie kabli poprawnych wg EMC

Zalecane sg kable w oplocie, ekranowane/zbrojone,
aby zoptymalizowa¢ odporno$¢ EMC przewodéw ste-
rujgcych i emisje EMC kabli silnika.

Zdolnos¢ kabla do redukcji dochodzacego i wycho-
dzacego promieniowania zakiocen elektrycznych za-
lezy od impedancji przejsciowej (Zr). Standardowo
zadaniem ekranu kabla jest redukcja przenoszenia
zakiécen elektrycznych; jednak ekran o nizszej war-
tosci impedancji przejsciowej (Z71) jest skuteczniejszy
od ekranu o wyzszej impedancji przejsciowej (Z7).

d
Impedancja przejsciowa, Z
mOm/m
10°

104 / A b

103

.

102

tym lepsze jest ekraonowanie przewodu

1073
0,01 0,1 1 10

Im nizsza jest wartos¢ Z,

:

Impedancja przejsciowa (Zt) jest rzadko podawana
przez producentow kabli, cho¢ czesto mozna jg ok-
resli¢ na podstawie budowy fizycznej kabla.

Do okreslenia impedancji przejsciowej (Zt) stuza na-
stepujace czynniki:

- Przewodnictwo materiatu ekranujgcego.

- Rezystancja zestyku miedzy poszczegolny-
mi przewodami ekranu.

- Pokrycie ekranu, tj. fizyczny obszar kabla,
ktory jest ostoniety ekranem — czesto pod-
awany jako wartos$¢ procentowa.

- Typ ekranu, np. wzor w oplocie lub skrecony.

Koszulka aluminiowa z przewodem miedzianym.
Skrecony przewdd miedziany lub kabel w zbrojeniu stalowym.

Jednowarstwowy przewdd miedziany w oplocie, o zmiennej
wartosci procentowej pokrycia ekranu.
Jest to typowy kabel wzorcowy firmy Danfoss.

Dwuwarstwowy przewdd miedziany w oplocie.

Dwuwarstwowy przewo6d miedziany w oplocie, z magnetyczna,
ekranowana/zbrojong warstwa posrednia.

Kabel prowadzony w rurce miedzianej lub stalowe;.

Kabel ofowiany o $ciance grubosci 1,1 mm.
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B |nstalacja elektryczna — uziemianie przewodow
sterowniczych

Ogolnie rzecz biorgc przewody sterownicze muszag
by¢ oplecione, ekranowane/zbrojone, a obie koncowki
ekranu muszg by¢ podiaczone do szafy metalowej
urzadzenia za pomocg zacisku kablowego.

Ponizszy rysunek przedstawia prawidtowe uziemienie
oraz postepowanie w przypadku watpliwosci.

FLC Itp.

T JHEPE
[ Min. 16mm?
Preewdd wyrGwnowezy

FLC itp.

1T5EA TG0

Prawidlowe uziemienie

Przewody sterownicze i kable portu komunikacji sze-
regowej nalezy wyposazy¢ w zaciski kablowe na obu
koncach, aby zapewnic¢ jak najlepszy styk elektryczny.

Nieprawidlowe uziemienie

Nie uzywacé skreconych koncowek kabla (skreconych
odcinkow oplotu ekranu lub przewodu wielozytowego),
poniewaz zwieksza to impedancije ekranu przy wyso-
kich czestotliwosciach.

Zabezpieczenie w stosunku do potencjatu uzie-
mienia miedzy PLC i VLT

Jesli potencjat uziemienia miedzy przetwornicag czes-
totliwosci i PLC (itp.) jest r6zny, moga wystapi¢ zakto-
cenia elektryczne zaburzajgce prace catego systemu.
Problem ten mozna rozwigza¢ przez zamocowanie
przewodu wyréwnawczego,, ktéry umieszcza sie obok
przewodu sterowniczego. Minimalny przekrdj po-
przeczny kabla: 16 mm 2.

Dla petli doziemienia 50/60 Hz

Jesli zastosowano bardzo dtugie przewody sterowni-
cze, mogag wystapi¢ petle doziemienia 50/60 Hz. Prob-
lem mozna rozwigzaé, podiaczajac jeden koniec
ekranu do uziemienia przez kondensator 100 nF (spi-
najacy przewody).

Kable do portu komunikacji szeregowej

Prady szumowe o niskiej czestotliwosci pomiedzy
dwiema przetwornicami czestotliwosci mozna wyeli-
minowac poprzez podiaczenie jednego konca ekranu
do zacisku 61. Zacisk ten jest uziemiony poprzez wew-
netrzny obwdd RC. Zaleca sie uzycie kabli dwuzyto-
wych skrecanych, aby ograniczy¢ zakiécenia réznico-
we miedzy przewodami.
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B Przelacznik RFI

Zasilanie izolowane od uziemienia:

Jesli przetwornica czestotliwosci jest zasilana z izolo-
wanego zrodta zasilania (zasilania IT) lub zasilania TT/
TN-S z uziemionym odgatezieniem, nalezy wytgczy¢
przetacznik RFI (OFF)Y. Wiecej informacji na ten te-
mat znajduje sie w IEC 364-3. W przypadku, gdy ko-
nieczne jest optymalne dziatanie EMC, podigczone sg
réwnolegte silniki lub dtugos$¢ przewodu silnika wynosi
ponad 25 m, zaleca sie ustawic¢ przetacznik w potoze-
niu ON (wigczone).

W potozeniu OFF (wylgczone), wewnetrzne pojem-
nosci filtra RFI (kondensatory filtra) miedzy obudowsq i
obwodem posrednim sg odtaczone, aby zapobiec usz-
kodzeniu obwodu posredniego i zredukowa¢ pojem-
nosciowe prady doziemne (zgodnie z IEC 61800-3).
Patrz takze Nota aplikacyjnaVLT na zasilaniu IT, MN.
90.CX.02. Nalezy korzysta¢ z monitoréw izolacyjnych,
ktére mozna wykorzystywac razem z energoelektroni-
ka (IEC 61557-8).

' Uwaga
“: Przetacznika RFI nie mozna uzywac, gdy
i zasilanie jest podtagczone do urzadzenia.
Przed jakimkolwiek ustawieniem tego
przetacznika, sprawdzi¢, czy zasilanie
zostato odigczone.

' Uwaga
“: Otwarty przetacznik RFI jest dozwolony
i tylko przy ustawionych fabrycznie czes-

Uwaga

d

totliwosciach kluczowania.
“b Przetacznik RFI galwanicznie podtacza
i kondensatory do uziemienia.
Czerwone przetgczniki sg obstugiwane za pomoca,
np. Srubokreta. Zostajg one ustawione w potozeniu
OFF (wytaczone), kiedy zostang wyciggniete oraz w

potozeniu ON (wiaczone), kiedy zostang wcisniete.
Nastawa fabryczna, domysina to ON.

t OFF
1 ON

|
Zasilanie podtgczone do uziemienia:
Przetacznik RFI musi by¢ w potozeniu ON (wigczone),
aby przetwornica czestotliwosci byta zgodna z normg
EMC.

75ZA596.10

1) Niemozliwe w przypadku urzadzen 5042-5602,
525-690 V.

Potozenie przetacznikéw RFI

175ZAB49.10

Bookstyle IP 20
VLT 5001-5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

1752A650.10

Kompakt IP 20/NEMA 1

VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
VLT 5001 - 5011 525 - 600 V
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Kompakt IP 20/NEMA 1 Kompakt IP 20/NEMA 1

VLT 5008 200 - 240 V VLT 5022 - 5027 200 - 240 V
VLT 5016 - 5022 380 - 500 V VLT 5042 - 5102 380 - 500 V
VLT 5016 - 5022 525 - 600 V VLT 5042 - 5062 525 - 600 V

1TEZAB4T 10

Kompakt IP 54

Kompakt IP 20/NEMA 1 VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5011 - 5016 200 - 240 V VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

VLT 5027 - 5032 380 - 500 V
VLT 5027 - 5032 525 - 600 V

1752ZA648.10

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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Seria VLT® 5000

1752A651,10

Kompakt IP 54 B
VLT 5008 - 5011 200 - 240 V L7azhenz 10
VLT 5016 - 5027 380 - 500 V

Kompakt IP 54
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

175ZA654.10

Wszystkie typy obudéw
VLT 5122-5552 380 - 500 V
Kompakt IP 54
VLT 5016 - 5027 200 - 240 V
VLT 5032 - 5062 380 - 500 V
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® Panel sterujacy (LCP)
W przedniej czesci przetwornicy czestotliwosci znaj-
duje sie panel sterujacy - LCP (Lokalny Panel Stero-
wania), ktory stanowi kompletny interfejs stuzacy do
obstugi i monitorowania urzadzen Serii VLT 5000.
Panel sterujacy jest zdejmowany i alternatywnie moz-
na go zamontowac¢ w odlegtosci do 3 metréw od prze-
twornicy czestotliwosci, np. na panelu przednim za
pomoca zestawu montazu wynosnego.
Funkcje panelu sterujagcego mozna podzieli¢ na trzy
grupy:

. wyswietlacz

. przyciski do zmieniania parametréw progra-
mu

. przyciski do prowadzenia pracy lokalnej

Wszelkie dane pokazywane sg przy uzyciu 4-liniowe-
go wyswietlacza alfanumerycznego, ktéry w normal-
nych warunkach pracy moze w sposob ciagty pokazy-
wac 4 pomiary i 3 warunki eksploatacyjne. Podczas
programowania wyswietlone zostang wszystkie infor-
macje wymagane do szybkiego, efektywnego usta-
wienia zestawu parametrow przetwornicy czestotli-
wosci. Oprécz wyswietlacza, urzadzenie posiada trzy
diody LED (dioda napiecia (napiecia zasilania lub na-
piecia zewnetrznego 24 V)), dioda ostrzezenia i dioda
alarmu.

Wszystkie parametry programu przetwornicy czestot-
liwosci moga by¢ natychmiast zmieniane przy uzyciu
panelu sterujgcego, chyba ze funkcja ta zostata za-
blokowana poprzez parametr 018.

DANFOSS
1757A004.10

DISPLAY
STATUS

QuICK MENU
MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

(OALARM OWARNING  (OON

N
STOP FWD.
RESET)| JOG REV. START

Panel sterujacy - wyswietlacz

Wyswietlacz LCD posiada pods$wietlenie oraz 4 linie
alfanumeryczne wraz z oknem, w ktérym pokazany
jest kierunek obrotu (strzatka) oraz wybrany Zestaw
parametrow, jak rowniez Zestaw parametréow, w kto-
rym odbywa sie programowanie, jezeli ma ono miejs-
ce.

=
1st line 12345678981 234567394 ;@
e - SE[T\UP K
2nd line w
12345678 T W
3rd line 12345678981 23456 7590
4th line 1234567398123 456 7596

Pierwsza linia przy normalnym statusie pracy poka-
zuje do 3 pomiardow w sposob ciagly lub tekst wyjas-
niajacy druga linie.

Druga linia pokazuje w sposéb ciagty pomiar z po-
wigzang jednostkg, niezaleznie od statusu (oprocz
przypadku alarmu/ostrzezenia).

Trzecia linia jest zazwyczaj pusta i jest wykorzysty-
wana w trybie menu do pokazywania numeru wybra-
nego parametru lub numeru i nazwy grupy parame-
trow.

Czwarta linia jest wykorzystywana w statusie pracy
do pokazywania tekstu statusowego lub w trybie zmia-
ny danych do pokazywania trybu lub wartosci wybra-
nego parametru.

Strzatka wskazuje kierunek obrotow silnika. Ponadto,
pokazywany jest Zestaw parametrow, ktory zostat wy-
brany jako Aktywny zestaw parametréw w parametrze
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004. Kiedy programowany jest Zestaw parametréw in- B Funkcje przyciskow sterujacych
ny niz Aktywny zestaw parametrow, po prawej stronie

Seria VLT® 5000

pojawi sie numer Zestawu parametrow, ktory jest pro- oispLay | Przycisk [DISPLAY / STATUS] stuzy do wy-
gramowany. Numer tego drugiego Zestawu parame- sTatus | boru trybu wyswietlania lub przywracania
trow bedzie pulsowat. trybu wyswietlania z trybu Szybkie (Quick)

Menu trybu Menu.
quick | PrzycisklQUICK MENU] stuzy do progra-
MENU | MOwania parametréow nalezacych do trybu
Szybkie (Quick) Menu. Istnieje mozliwos¢
bezposredniego przetaczania miedzy try-
rrewm—. bem Szybkie (Quick) Menu i trybem Menu.
I __.;;t,';‘::: E‘:mmuﬁ EEE:,, venu | Przycisk [MENU] stuzy do programowania
wszystkich parametrow. Istnieje mozliwos¢
bezposredniego przetaczania miedzy try-
bem Menu i trybem Szybkie (Quick) Menu.

. o o ) cuance | Przycisk [CHANGE DATA] wykorzystywa-
Dioda napiecia wigcza sie, kiedy przetwornica czes- oara | Ny jest do dokonywania zmiany parametru

totliwosci otrzymuje napiecie lub zasilanie zewnetrzne wybranego w trybie Menu lub trybie Szybkie
24 V, w tym samym czasie podswietlenie wyswietla- (Quick) Menu.

cza bedzie wtaczone.

® Panel sterujacy — Diody LED
Na dole panelu sterujgcego znajduje sie czerwona
dioda alarmowa, zétta dioda ostrzegawcza i zielona
dioda napiecia.

Jesli zostang przekroczone pewne wartosci progowe,
wigcza sie dioda alarmowa i/lub ostrzegawcza a na
panelu sterujgcym pojawia sie status i tekst alarmu.

canceL | Przycisk [CANCEL] wykorzystywany jest w
przypadku, kiedy zmiana parametru wybra-
nego ma nie by¢ przeprowadzona.

® Panel sterowania — Przyciski sterujace
Przyciski sterowania maja przydzielone okreslone
funkcje. Oznacza to, ze przyciski pomiedzy wyswiet-
laczem i lampkami sygnalizacyjnymi stuzg do konfigu-
racji Zestawu parametréow, w tym do wyboru wskaza-
nia wyswietlacza podczas normalnej pracy.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA020.10

Przyciski lokalnego sterowania znajdujq sie pod dio-
dami sygnalizacyjnymi LED.

175ZA021.10
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[OK] stuzy do zatwierdzania zmiany wybra-

nego parametru.

[*+/-] stuzy do wybierania parametru oraz do
V dokonywania zmiany wybranego parametru

lub do zmieniania odczytu znajdujgcego sie

w linii 2.

[<>] stuzy do wybierania grupy oraz do prze-
Q Dsuwania kursora podczas zmieniania para-

metréw numerycznych.

[STOP / RESET] stuzy do zatrzymywania
podtaczonego silnika lub do resetowania
przetwornicy czestotliwosci po zwolnieniu
(wytaczeniu awaryjnym). Parametr 014 de-
cyduje o tym, czy przycisk ten jest aktywny.
Jezeli zatrzymanie jest aktywowane, linia 2
bedzie pulsowag, nalezy nacisna¢ przycisk
[START].

[JOG] zamienia czestotliwos$¢ wyjsciowa na
czestotliwo$¢ programowana, kiedy przycisk
jest przyciskany. Parametr 015 decyduje o
tym, czy przycisk ten jest aktywny.

[FWD / REV] zmienia kierunek obrotu silni-
ka, ktory jest okreslony przy pomocy strzafki
na wyswietlaczu, jednak tylko w przypadku
sterowania lokalnego. Parametr 016 decy-
duje o tym, czy przycisk ten jest aktywny.
[START] stuzy do uruchamiania przetworni-
cy czestotliwosci po zatrzymaniu przy pomo-
cy przycisku "Stop". Jest domysinie aktywny,
ale nie uruchomi przetwornicy po komendzie
"Stop" realizowanej na zaciskach zdalnego
sterowania.

JOG

FWD.
REV.

START

Uwaga

Jezeli przyciski sterowania lokalnego zos-
taly wybrane jako aktywne, pozostang
one aktywne zaréwno wtedy gdy czestot-
liwos¢ zostata ustawiona dla Sterowania
Lokalnego jak réwniez dla Zdalnego Ste-
rowania poprzez parametr 002, chociaz
nie dotyczy to [Fwd/rev], ktory jest aktyw-
ny jedynie w trybie Pracy lokalne;.

A

¥

Uwaga

Jesli nie zostata wybrana zadna funkcja
zewnetrznego zatrzymania, a przycisk
[Stop] zostat wybrany jako nieaktywny,
wtedy mozna uruchomig¢ silnik i mozna go
zatrzymac jedynie oditgczajac napiecie
doprowadzane do silnika.

"

Panel sterujacy — odczyty wyswietlacza

Stan odczytu wyswietlacza moze by¢ rézny — patrz
ponizsza lista - w zaleznosci od tego czy przetwornica
czestotliwosci znajduje sie w trybie pracy normalnej,
czy jest programowana.

Tryb wyswietlania

Podczas normalnej pracy, maksymalnie 4 rézne
zmienne parametry pracy mogg byc¢ ciggle wyswietla-
ne:1.1i1.2i1.3i2, oraz w linii 4 obecny status pracy
lub alarmy i ostrzezenia ktore sie pojawity.

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

URR 2

0L €LIVYNS6H

STATUS

Tryb wyswietlania — Wybor stanu odczytéow
Istniejg trzy opcje zwigzane z wyborem stanu odczy-
téw w Trybie wyswietlania - I, Il i lll. Wybor stanu
odczytow okresla ilos¢ odczytywanych zmiennych pa-
rametréw pracy.

Stan odczytu: I: I I:
Linia 1 Opis zmiennego Warto$¢ danych Opis 3 zmien-
parametru pracy dla 3 zmiennych nych parame-
w linii 2. parametréw pra- tréw pracy w linii
cy w linii 1 1.

Ponizsza tabela podaje jednostki przypisane zmien-
nym parametrom w pierwszej i drugiej linii wyswietla-
cza.
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Zmienny parametr pracy: Jednostka:
Warto$¢ zadana [%]
Warto$¢ zadana [jednostka]
Sprzezenie zwrotne [jednostka]
Czestotliwos¢ [HZ]
Czestotliwo$¢ x skalowanie [-]

Prad silnika [A]
Moment obrotowy [%]

Moc [kW]

Moc [KM]
Energia wyjsciowa [kWh]
Napiecie silnika [V]
Napiecie obwodu DC V]
Obcigzenie termiczne silnika [%]
Obcigzenie termiczne VLT [%]
Przepracowane godziny [Godziny]
Stan wejscia, cyfr. Wejscie [Kod binarny]
Stan wejscia, zacisk analogowy 53 [V]

Stan wejscia, zacisk analogowy 54 V]

Stan wejscia, zacisk analogowy 60 [mA]
Impulsowa warto$¢ zadana [HZ]
Zewnetrzna warto$¢ zadana [%]

Stowo statusowe [Hex]
Efekt hamowania /2 min. [kW]

Efekt hamowania/sek. [kW]
Temp. radiatora [°C]
Stowo alarmowe [Hex]
Stowo sterujgce [Hex]
Stowo ostrzezenia 1 [Hex]
Rozszerzone stowo statusowe [Hex]
Ostrzezenie karty opcji komunikacji [Hex]
obr./min. [min"]

obr./min. x skalowanie
Tekst na wyswietlaczu LCP

[-]
[-]

Zmienne parametry pracy 1.1 i 1.2 i 1.3 w pierwszej
linii, oraz zmienny parametr pracy 2 w drugie;j linii wy-
bierane sg poprzez parametr 009, 010, 011 i 012.

. Stan odczytu I

Standardowy stan odczytu po rozruchu lub inicjaliza-

cji.

FREGUEHMCY

8.8 Hz %

MOTOR IS RUMMIMG

Linia 2 podaje wartos¢ danych zmiennego parametru
pracy z powigzang jednostkg, natomiast linia 1 podaje
tekst stanowigcy wyjasnienie dla linii 2, tabela cf. W
przyktadzie, Czestotliwosc zostata wybrana jako
zmienny parametr poprzez parametr 009. Podczas
normalnej pracy inny parametr zmienny moze by¢ na-
tychmiast odczytany przy uzyciu przyciskéw [+/-].

. Stan odczytu Il
Przetgczanie pomiedzy stanami odczytu | i Il odbywa

sie poprzez wcisniecie przycisku [DISPLAY / STA-
TUS].

24.3% 3@8.2% 13.8AR

8.8 Hz %

MOTOR IS RUMMIMG

W tym stanie, wartosci danych dla czterech wartosci
eksploatacyjnych pokazywane sg w tym samym cza-
sie, przy czym podane sg powigzane jednostki, tabela
cf. (wspétczynnik konwers;ji). W tym przyktadzie War-
tos¢ zadana, Moment obrotowy, Prad i Czestotliwos¢
sg wybrane jako zmienne wyswietlane w pierwszej i
drugiej linii.

. Stan odczytu lII:
Ten stan odczytu moze by¢ utrzymywany tak dtugo jak
diugo wecisniety jest przycisk [DISPLAY/STATUS].
Kiedy przycisk jest zwolniony, system przetacza sie
ponownie do Stanu odczytu Il, chyba ze klawisz jest
wcisniety przez czas krotszy niz okoto 1 sek., w takim
przypadku system zawsze powraca do Stanu odczytu
l.

REF% TORGUE CURE H

J8.8 Hz ¢

MOTOR IS RUMMIMG

W tym miejscu podane sg nazwy parametrow i jed-
nostki dla zmiennych parametréow pracy w pierwszej i
drugiej linii — zmienny parametr pracy 2 pozostaje nie-
zZmieniony.

. Stan wyswietlacza IV:

Ten stan wysSwietlacza moze by¢ pokazany w czasie
pracy, jezeli inny zestaw parametrow ma by¢ zmienio-
ny bez zatrzymywania przetwornicy czestotliwosci.
Funkcja ta jest aktywowana w parametrze 005, Edy-
towany zestaw parametrow.

24.3% IB.2ZX 13.8R

28,8 Hz 5

MOTOR IS RUMMIMG

Wybrany numer edytowanego zestawu parametréw
bedzie pulsowat po prawej stronie aktywnego zestawu
parametrow.
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B Zestaw parametrow

Poniewaz urzgdzenie serii VLT 5000 moze stuzy¢ do
praktycznie wszystkich zadan, liczba parametréw jest
dos$¢ duza. Ta seria urzadzenh oferuje réwniez mozli-
wosc¢ dokonywania wyboru pomiedzy dwoma trybami
programowania - trybem Menu i trybem Szybkie
(Quick) Menu.

Pierwszy tryb umozliwia dostep do wszystkich para-
metrow. Drugi tryb udostepnia uzytkownikowi kilka pa-
rametrow umozliwiajacych w wiekszosci przypadkow
rozpoczecie pracy przetwornicy czestotliwosci.
Niezaleznie od trybu programowania, zmiana para-
metru bedzie wprowadzona oraz bedzie widoczna w
trybie Menu jak réwniez w trybie Szybkie (Quick) Me-
nu.

Struktura trybu Szybkiego (Quick) Menu w poréow-
naniu z trybem Menu.

Oproécz tego, ze kazdy parametr posiada nazwe, przy-
pisany jest mu réwniez numer, ktéry pozostaje taki
sam niezaleznie od trybu programowania. W trybie
Menu, parametry sg podzielone na grupy, przy czym
pierwsza cyfra numeru parametru (od lewej) wskazuje
numer grupy danego parametru.

. Szybkie (Quick) Menu udostepnia uzytkow-
nikowi szereg parametrow, ktére mogg by¢
wystarczajace do zapewnienia niemal opty-
malnej pracy silnika, jezeli nastawy fabrycz-
ne dla innych parametrow uwzgledniajg za-
dane funkcje sterowania jak rowniez
konfiguracje sygnatow wejs¢/wyjs¢ (zaciski
sterowania).

. Tryb Menu umozliwia dokonanie wyboru oraz
zmiany wszystkich parametréw wedtug
uznania uzytkownika. Jednak, zaleznie od
wyboru konfiguracji (parametr 100), niektére
parametry beda ,nieobecne”, np. petla otwar-
ta ukrywa wszystkie parametry PID.

m Konfiguracja skrocona

Konfiguracja skrécona uruchamiana jest poprzez
wcisniecie przycisku [QUICK MENU], ktéry wyswietla
nastepujacy odczyt na wyswietlaczu:

QUICK MEMU 1 OF 13

SH. 8 HZ Y

881 LAMGURAGE
EMGLISH

Na dole wyswietlacza, podany jest numer oraz nazwa
parametru wraz ze statusem/wartoscig pierwszego
parametru w Konfiguracji skroconej. Kiedy przycisk
[Quick Menu] zostaje wcisniety po raz pierwszy po
wigczeniu urzadzenia, odczyty sg uruchamiane za-
wsze w pozycji 1 — patrz ponizsza tabela.

Wybér parametrow
Wybér parametru odbywa sie za pomocg przyciskow
[+/-]. Dostepne sa nastepujgce parametry:

Poz.: Nr: Parametr: Jed-
nostka:
1 001 Jezyk
2 102 Moc na wale silnika [kW]]
3 103 Napiecie silnika V]
4 104 Czestotliwos¢ silnika [HZ]
5 105 Prad silnika [A]
6 106 Znamionowa predko$¢ obrotowa [obr./
silnika min.]
7 107 Automatyczne dopasowanie sil-
nika , AMA
8 204 Minimalna warto$¢ zadana [HZ]
9 205 Maksymalna warto$¢ zadana [HZ]
10 207 Czas rozpedzania 1 [s]
11 208 Czas zwalniania 1 [s]
12 002 Sterowanie lokalne/zdalne
13 003 Lokalna warto$¢ zadana
Tryb menu

Tryb Menu uruchamiany jest poprzez nacisniecie
przycisku [MENU], ktory powoduje pojawienie sie na-
stepujacego odczytu na wyswietlaczu:

FREGUEHCY

28,8 Hz ¢

8 KEYB.&DISFLAY

Linia 3 na wyswietlaczu pokazuje numer i nazwe grupy
parametrow.

Wybér parametrow

W trybie Menu parametry sg podzielone na grupy. Wy-
bér grupy parametrow odbywa sie za pomoca przy-
ciskow [<>].
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Dostepne sg nastepujace grupy parametrow:

Grupa parametrow:

Praca i Wyswietlacz
Obcigzenie i Silnik

Wartosci zadane i Ograniczenia
Wejscia i Wyjscia

Funkcje specjalne

Port komunikacji szeregowej
Funkcje techniczne

Opcje aplikacji

Tryb sterowania z magistrali komunikacyjnej
Magistrala komunikacyjna

Nr grupy

O©CoOo~NOOUPAWN-=0

Po wybraniu zadanej grupy parametréw, kazdy para-
metr moze byé wybrany przy uzyciu przyciskow [+/-].

FREGUEHLCY

53,8 Hz o

BE1 LAMGUAGE
EMGLISH

Trzecia linia wyswietlacza pokazuje numer i nazwe
parametru, podczas gdy status/wartos¢ wybranego
parametru pokazana jest w linii 4.

Zmiana danych

Niezaleznie od tego, czy parametr zostat wybrany w
trybie Szybkie (quick) menu lub w trybie Menu, proce-
dura zmiany danych jest taka sama.

Nacisniecie przycisku [CHANGE DATA] zapewnia do-
step do opcji zmiany wybranego parametru, po doko-
naniu zmiany parametru podkreslenie w linii 4 bedzie
pulsowato na wyswietlaczu.

Procedura zmiany danych zalezy od tego, czy wybra-
ny parametr reprezentuje liczbowg czy tekstowg war-
tos¢ danych.

Zmiana wartosci tekstowej

Jesli wybrany parametr jest wartoscig tekstowa, jego
wartos¢ jest zmieniana za pomoca przyciskow [+/-].

FREGUEHNCY

od.8 Hz ¢

881 LAMGUAGE
EMGLISH

Dolna linia wyswietlacza pokazuje warto$¢ tekstowa,
ktéra bedzie wprowadzona (zapisana) po potwierdze-
niu [OK].

B Zmiana grupy liczbowych wartosci danych

Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowa wartosc
danych, wtedy wybrana warto$¢ danych jest zmienia-
na za pomocg przyciskow [+/-].

FEERUEHCY

58,8 HZY

182 MOTOR FOWER
B.37 Kl

FREGUEHNCY

5.8 HZY

182 MOTOR FOWER
B.55 Kl

Wybrana wartos¢ danych wskazana jest przez pulso-
wanie cyfry.

Dolna linia wyswietlacza pokazuje wartos¢ danych,
ktoéra bedzie wprowadzona (zapisana) po zatwierdze-
niu [OK].

B Zmiana danych liczbowych w sposoéb ciagty (bez-

stopniowy)
Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowg wartos¢
danych, najpierw wybrana jest cyfra za pomoca przy-
ciskow [<>].

FREGUEHMCY

28,8 Hzo

138 START FREGUENCY
g @ HZ

Nastepnie wybrana cyfra jest zmieniana w sposob
ciagty (bezstopniowy) przy uzyciu przyciskow [+/-]:

FREGUEHLCY

28,8 Hz

138 START FREQUENCY
.9 HzZ

Wybrana cyfra jest wskazana przez jej pulsowanie.
Dolna linia wyswietlacza pokazuje wartos¢ danych,
ktéra bedzie wprowadzona (zapisana) po zatwierdze-
niu [OK].
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Zmiana wartosci danych przeprowadzana kroko-
wo

Niektore parametry moga by¢ zmieniane krokowo (wg
listy wartosci) i w sposob ciagty. Dotyczy to Mocy sil-
nika (parametr 102), Napiecia silnika (parametr 103) i
Czestotliwosci napiecia silnika (parametr 104).
Parametry sg zmieniane jako grupa liczbowych war-
tosci danych i jako liczbowe wartosci danych w sposéb
ptynny (bezstopniowo).

Odczyt i programowanie Parametréw indeksowa-
nych

Aktualizacja parametréw indeksowanych odbywa sie
wg zasady rejestru przesuwanego.

Parametry 615—617 zawierajg dziennik danych histo-
rycznych, ktére mogg by¢ odczytywane. Nalezy wy-
bra¢ biezacy parametr, nacisng¢ przycisk [CHANGE
DATA] i za pomoca przyciskéw [+] i [-] przewija¢ dzien-
nik z wartosciami. Podczas odczytu linijka 4 na wy-
Swietlaczu bedzie pulsowac.

Jezeli w przetwornicy czestotliwosci zamontowana
zostanie opcja magistrali, parametry 915-916 nalezy
programowac w nastepujacy sposoéb:

Nalezy wybra¢ biezacy parametr, nacisng¢ przycisk
[CHANGE DATA] i za pomoca przyciskow [+] i [-] prze-
wija¢ rézne wartosci indeksowane. Aby zmieni¢ war-
tos¢ parametru, nalezy wybra¢ wartos¢ indeksowang
i nacisna¢ przycisk [CHANGE DATA]. Pulsujacq war-
tos¢ mozna zmieni¢ za pomoca przyciskow [+] i [-].
Aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie, nalezy nacisng¢
[OK.]; aby zrezygnowac — przycisk [CANCEL].

Inicjalizacja do nastaw fabrycznych

Inicjalizacja przetwornicy czestotliwosci do nastaw fa-
brycznych moze by¢é przeprowadzana na dwa sposo-
by.

Inicjalizacja poprzez parametr 620

- Inicjalizacja zalecana

. Wybra¢ parametr 620

. Nacisng¢ przycisk [CHANGE]
. Wybrac ,Inicjalizacja”

. Nacisna¢ przycisk [OK]

. Odcig¢ zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz
wylaczy sie.

. Ponownie podtaczy¢ zasilanie — przetworni-
ca czestotliwosci zostata zresetowana.

Ten parametr inicjalizuje wszystko oprécz:

500 Adres portu komunikacji szeregowej

501 Szybkosc¢ transmisji dla komunikacji sze-
regowej

601-605  Dane eksploatacyjne

615-617  Dzienniki btedéw

Reczna inicjalizacja

. Odtaczy¢ zasilanie i zaczekac, az wyswiet-
lacz wytaczy sie.

. Wcisng¢ jednoczesnie nastepujace przyci-
ski:
[Display/status]
[Change data]
[OK]

. Ponowne podtaczanie zasilania podczas na-
ciskania tych przyciskow.
. Zwolni¢ przyciski

. Przetwornica czestotliwosci zostata zapro-
gramowana na nastawy fabryczne.

Ten parametr inicjalizuje wszystko oprécz:
600-605  Dane eksploatacyjne
l Uwaga
'.: Ustawienia dla komunikacji szeregowej
i oraz dziennikéw btedéw sa skasowane.
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B Struktura menu
DISPLAY MODE

VAR 1.1 UAR 1.2 VAR 1.3

— QR UAR 2 %

STATUS

DISPLAY MENU Quick DISPLAY
STATUS MENU STATUS
MENU MODE QUICK MENU MODE

FREQGUEHLCY GUICK MEHU 13

5E1 B HZ % a8, H HE

KEYEB.&DISPLAY 881 LAMGUAGE

EHGLISH
Choice of Choice of
parameter @ group

DATA MODE

P

CHANGE
FREQUENCY oATA

58,8 HZ sl (7

@@l LAMGUAGE

EMGLISH
CHANGE
DATA

DATA CHANGE MODE

v
DATA CHANGE MODE

FREGUEHMCY BUICK MEMU 1 0OF 13

28,8 HZ5 SE.8 HZ T
N4

881 LAMGUAGE 881 LANGUAGE
EMGLISH

EMGLISH

Choice of
data value

175ZA446.11
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® Dwuprzewodowy start/stop

4 i B Zmiana zestawu parametréw
| <
5 £3
o & 4 :
12| +24vV g
< - g =
13 — £ S
_39 12| +24V - X
< =
1 |13 ®
®©
39 &>
_ 1 | e
I I =)
16 — PaR. 302 &
— ——18 ' c
17 Start o
N X
27| PAR. 304
18| Par. 302 ]
] 29
19 —
— —— —— 32| PAR. 306
— | 27] ————33| PAR. 307
29

- Wybor zestawu parametrow przy uzyciu za-
ciskow 32 33.

- Start/stop przy uzyciu zacisku 18. Parametr 306 =Wybér zestawu parametrow,

Parametr 302 = Start [1] Isb [10]

- Szybkie zatrzymanie przy uzyciu zacisku 27. Parametr 307 =Wybdr zestawu parametrow,
Parametr 304 = Stop z wybiegiem silnika, msb [10]
odwroécony [0] Parametr 004 = Praca z kilkoma zestawami

parametrow [9].

®m Start/stop impulsowy
® Cyfrowe zwiekszanie/zmniejszanie predkosci

4] &
— 4] o
S Lu - 3
— 3 5 g
12| +24V = g
DU 12| +24V =
13 —
ol 13]
39 39
| | T
T — PAR. 302
16| Par. 300 — 18] start
17 27| PAR. 304
gl o 29| P 305
—— 18| PAR. 302 29| Par.
s —— —32| Par. 306
— ‘———— 33| Par. 307
0] —
27 - Cyfrowe zwiekszanie/zmniejszanie predkos-
29| PAR. 305 ci przy uzyciu zaciskow 32 i 33.
L Parametr 306 = Zwiekszanie predkosci [9]
. o ) Parametr 307 = Zmniejszanie predko$ci [9]
- Stop odwrdcony przy uzyciu zacisku 16. Parametr 305 = Zatrzasnij warto$¢ zadang
Parametr 300 = Stop odwrécony [2] 7]

- Start impulsowy przy uzyciu zacisku 18.
Parametr 302 = Start impulsowy [2]

- Jog — praca manewrowa przy uzyciu zacisku
29.
Parametr 305 = Jog — praca manewrowa [5]
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® Wartos¢ zadana z potencjometru Jezeli podtaczony jest enkoder, ktory ma tylko jedno
wyjscie do Wejscie enkodera A [25], Wejscie enkodera
B [24] musi by¢ ustawione jako Brak funkcji [0].

Seria VLT® 5000

54

50 + 10V wyjscie
1k°hm Ess qu. 308
55| Kom. wejscie analogowe

| |
Parametr 308 = Wartos¢ zadana [1]
Parametr 309 = Zacisk 53, min. skalowanie
Parametr 310 = Zacisk 53, maks. skalowanie

176FA005.12

B Przetwornik dwuprzewodowy

dwuprzewodo
|
i-20ma| j
55| Kom. wej¢cie anclogows
60| PAR. 314, 4-20mA
I

zzzzzzzzzzz

Parametr 314 = Warto$¢ zadana [1], Sprzezenie
zwrotne [2]
Parametr 315 = Zacisk 60, min. skalowanie

Parametr 316 = Zacisk 60, maks. skalowanie

B Wartos¢ zadana pradu ze sprzezeniem zwrotnym
predkosci

0-10vDC
gen. 50
53]
Faadback
54| PAR, 308
O—— 4-20 mA =
Supply Process signal
N

55| Com. ancieg Inp
© 60| PAR. 314

Reference

Parametr 100 = Regulacja predkosci, petla zamknieta
Parametr 308 = Sprzezenie zwrotne [2]

Parametr 309 = Zacisk 53, min. skalowanie
Parametr 310 = Zacisk 53, maks. skalowanie
Parametr 314 = Warto$¢ zadana [1]

Parametr 315 = Zacisk 60, min. skalowanie
Parametr 316 = Zacisk 60, maks. skalowanie

® Potaczenie enkodera

27
29

G)i 32| PAR. 306
reut & 133| PAR. 307
Parametr 306 = WejScie enkodera B [24]
Parametr 307 = WejsScie enkodera B [25]

DANFOSS
176FA008.11
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® Konfiguracja aplikacji

Uzycie tego parametru umozliwia wybor konfiguraciji
(nastawy) przetwornicy czestotliwosci, ktéra pasuje do
aplikacji, w ktorej przetwornica ma pracowac.

Uwaga

“: Najpierw nalezy ustawi¢ dane z tabliczki
i znamionowej w parametrach 102-106.

Mozliwe jest ustawienie nastepujacych konfiguraciji:

- Regulacja predkosci, otwarta petla

- Regulacja predkosci, zamknieta petla
- Regulacja procesu, zamknieta petla
- Regulacja momentu, otwarta petla

- Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne
predkosci

Wybér specjalnych charakterystyk silnika mozna po-
taczy¢ z wyborem dowolnej konfiguraciji aplikacji.

)
IS
=
a
©
8,
o
©
—_
>
2
S
c
]
X

Programowanie parametréow

Jezeli silnik lub urzadzenie wymaga normalnej regu-
lacji predkosci bez sygnatow zewnetrznego sprzeze-
nia zwrotnego (dziata wewnetrzna kompensacja po-

Regulacja predkosci, otwarta petla:

slizgu), nalezy wybra¢ Speed control, open loop
(Regulacja predko$ci, otwarta petla).

Nalezy zaprogramowac nastepujgce parametry w po-
nizszej kolejnosci:

Parametr: Nastawa: Wartos$¢ danych:
100 Konfiguracja Speed control, open loop [0]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/
kierunek
201 Dolne ograniczenie czestotliwosci Tylko jesli [0] lub [2] w par. 200
wyjsciowej
202 Godrne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
203 Zakres wartosci zadanych/sprze-
zenia zwrotnego
204 Minimalna warto$¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203
205 Maksymalna warto$¢ zadana

Jezeli aplikacja wykorzystuje sygnat sprzezenia zwrot-
nego, a doktadnos¢ w parametrze Speed control, clo-
sed loop (Regulacja predkosci, otwarta petla) jest
niewystarczajgca lub wymagany jest petny moment

trzymajacy, nalezy wybra¢ parametr Speed control,
closed loop (Regulacja predkosci, zamknieta petla).
Nalezy zaprogramowac nastepujace parametry w
podanej nizej kolejnosci:
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Regulacja predkosci, zamknieta petla (PID):
Parametr: Nastawa: Wartos$¢ danych:
100 Konfiguracja Speed control, closed loop [1]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/ Dolne ograniczenie czestotliwosci
kierunek wyjsciowej
201 Dolne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
202 Gorne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
203 Zakres wartosci zadanych/sprze-
zenia zwrotnego
414 Minimalne sprzezenie zwrotne Tylko jesli [0] lub [2] w par. 200
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne
204 Minimalna wartos¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203
205 Maksymalna warto$¢ zadana
417 Wzmocnienie proporcjonalne PID
predko$ci
418 Czas catkowania PID predkosci
419 Stata czasowa rézniczkowania re-
gulatora PID predkosci
420 Ograniczenie wzmocnienia statej

czasowej rézniczkowania regula-
tora PID predkosci

421 Stata czasowa filtra dolnoprzepus-
towego regulatora PID predkosci

Nalezy pamietac, ze funkcja utraty enkodera (para-
metr 346) bedzie aktywna, gdy parametr 100 jest za-
programowany na Speed control, closed loop (Regu-
lacja predko$ci, zamknieta petla).
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Jezeli aplikacja wykorzystuje sygnat sprzezenia zwrot-
nego, ktory nie jest bezposrednio zwigzany z predkos-
cig silnika (obr./min./Hz), lecz z takimi jednostkami, jak
temperatura, cidnienie, itd., nalezy wybra¢ parametr

Process control, closed loop (Regulacja procesu, za-
mknieta petla). Typowymi aplikacjami sg pompy i wen-
tylatory. Nalezy zaprogramowac nastepujgce parame-
try w podanej nizej kolejnosci:

Regulacja predkosci, zamknieta petla (PID procesu):

Parametr: Nastawa: Warto$¢ danych: )
100 Konfiguracja Process control, closed loop [3] g
201 Dolne ograniczenie czestotliwosci s
wyjsciowej g
202 Gorne ograniczenie czestotliwosci 'g
wyjsciowej 5
416 Jednostki procesu Nalezy okresli¢ sprzezenie zwrot- 2
ne i wejsciowg wartos¢ zadang 5
zgodnie z sekcjg PID dla regulacji X
procesu.
203 Zakres wartosci zadanych/sprze-
zenia zwrotnego
204 Minimalna wartos¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203
205 Maksymalna warto$¢ zadana
414 Minimalne sprzezenie zwrotne
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne
437 PID procesu normalny/odwrécony
438 Anti-windup PID procesu
439 Czestotliwos¢ rozruchu PID proce-
su
440 Wzmocnienie proporcjonalne PID
procesu
441 Stata czasowa catkowania PID
procesu
442 Stata czasowa rézniczkowania Stosowane tylko w aplikacjach o
PID procesu wysokiej dynamice
443 Ograniczenie wzmocnienia uktadu
rézniczkujacego PID procesu
444 Filtr dolnoprzepustowy PID proce-
su

Jezeli wymagana jest regulacja Pl dla zmiany czes-
totliwosci silnika w celu utrzymywania wartosci zada-
nej momentu (Nm), nalezy wybraé Torque control,
open loop (Regulacja momentu, otwarta petla).
Metoda ta jest odpowiednia dla nawijarek i wyttacza-
rek.

Regulacja momentu, otwarta petla:

Torque control, open loop nalezy wybierac, jezeli pod-
czas pracy nie bedzie zmieniany kierunek obrotow;
oznacza to, ze przez caty czas stosowana jest dodat-
nia lub ujemna wartos¢ zadana momentu.

Nalezy zaprogramowaC nastepujgce parametry w
podanej nizej kolejnosci:

Parametr: Nastawa: Wartos¢ danych:
100 Konfiguracja Torque control, open loop [4]
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/
kierunek
201 Dolne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
202 Gorne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
203 Zakres wartosci zadanych/sprze-
zenia zwrotnego
204 Minimalna wartos¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203
205 Maksymalna warto$¢ zadana
414 Minimalne sprzezenie zwrotne
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne
433 Wzmocnienie proporcjonalne mo-
mentu
434 Czas catkowania momentu

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 77



et

Seria VLT® 5000

Jezeli ma by¢é wygenerowany sygnat sprzezenia
zwrotnego z enkodera, nalezy wybra¢ Torque control,
speed feedback (Regulacja momentu, sprzezenie
zwrotne predkosci). Metoda ta jest odpowiednia dla
nawijarek i wyttaczarek.

Regulacja momentu, sprzezenie predkosciowe:

Torque control, speed feedback nalezy wybierac, je-
zeli ma by¢ mozliwa zmiana kierunku obrotow przy
jednoczesnym utrzymywaniu wartosci zadanej mo-
mentu.

Nalezy zaprogramowaC nastepujgce parametry w
podanej nizej kolejnosci:

Parametr: Nastawa: Warto$¢ danych:
100 Konfiguracja Torque control, speed feedback  [5]
200 Czestotliwosé wyjsciowa, zakres/
kierunek
201 Dolne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
202 Gorne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej
203 Zakres wartosci zadanych/sprze-
zenia zwrotnego
204 Minimalna warto$¢ zadana Tylko jesli [0] w par. 203
205 Maksymalna warto$¢ zadana
414 Minimalne sprzezenie zwrotne
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne
306 Sprzezenie zwrotne z enkodera, [24]
wejscie B
307 Sprzezenie zwrotne z enkodera, [25]
wejscie A
329 Sprzezenie zwrotne z enkodera,
impuls/obrot
421 Stata czasowa filtra dolnoprzepus-
towego PID predkosci
448 Wspétczynnik przetozenia
447 Regulacja momentu, sprzezenie
zwrotne predkosci
449 Straty powodowane tarciem
Po wybraniu Torque control, speed feedback (Regu- 3. Uzywajac tej samej wartosci zadanej mo-

lacja momentu, sprzezenie zwrotne predko$ci) prze-
twornice czestotliwosci nalezy skalibrowaé, aby za-
pewni¢ zgodnos¢ momentu chwilowego z momentem
przetwornicy. W tym celu na wale nalezy zainstalowac¢
zamontowac miernik momentu, aby umozliwi¢ doktad-
ng regulacje parametru 447, Torque compensation
(Kompensacja momentu) oraz parametru 449, Friction
loss (Straty powodowane tarciem). Przed kalibracjg
momentu zaleca sie przeprowadzenie AMA. Przed
uruchomieniem systemu nalezy:

1. Zainstalowaé¢ miernik momentu na wale.

2. Uruchomic¢ silnik z dodatnig wartoscig zada-
na momentu i dodatnim kierunkiem obrotow.
Odczyta¢ warto$¢ momentu z miernika.

mentu, nalezy zmieni¢ kierunek obrotéw z
dodatniego na ujemny. Odczyta¢ moment i
wyregulowac go do tej samej wartosci, co dla
dodatniej wartosci zadanej momentu i kie-
runku obrotéw. Mozna to osiagna¢ poprzez
parametr 449, Friction loss (Straty powodo-
wane tarciem).

4, Przy rozgrzanym silniku i okoto 50% obcia-
zeniu nalezy ustawi¢ parametr 447, Torque
compensation (Kompensacja momentu) tak,
aby odpowiadat odczytowi z miernika mo-
mentu. Przetwornica czestotliwosci jest teraz
gotowa do pracy.

Jezeli przetwornica czestotliwosci ma zosta¢ dopaso-
wana do silnika synchronicznego lub silnikéw pota-
czonych réwnolegle lub, gdy nie jest wymagana
kompensacja poslizgu, nalezy wybra¢ Special motor
characteristics (Specjalne charakterystyki silnika).

Nalezy zaprogramowaC nastepujace parametry w
podanej nizej kolejnosci:
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Specjalne charakterystyki silnika:

Parametr:

Nastawa:

Wartos$¢ danych:

101

Charakterystyka momentu

Specjalne charakterystyki silnika

5] lub [15]

432 + 431

Czestotliwos¢ F5 /napiecie U5

430 + 429

Czestotliwosé F4 /napiecie U4

428 + 427

Czestotliwosé F3 /napiecie U3

426 + 425

Czestotliwosé F2 /napiecie U2

424 + 423

Czestotliwos¢ F1 /napiecie U1

422

Napiecie UO
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® Sterowanie lokalne i zdalne przekazywanych przez panel sterujacy, wejscia cyfro-
Przetwornice czestotliwosci mozna obstugiwaé recz- we lub port komunikacji szeregowej w dwoch sytua-
nie lub zdalnie. Ponizej podano liste funkgji/polecen cjach (trybach).

Jezeli parametr 002 ma wartos¢ Local [1]:

Nastepujace przyciski na LCP moga stuzy¢ do sterowania lokalnego:

Przycisk: Parametr: Wartos¢ danych:
[STOP] 014 [1] Aktywny
[JOG] 015 [1] Aktywny
[RESET] 017 [1] Aktywny
[FWD/REV] 016 [1] Aktywny

Ustawi¢ parametr 013 na LCP control and open loop (Sterowanie LCP i otwarta petla) [1] lub LCP control as parameter
100 (Sterowanie LCP jako parametr 100) [3]:

1. Lokalna wartos¢ zadana jest ustawiana w parametrze 003; mozna jg zmieni¢ za pomocg przyciskow ,+/-".
2. Zmiany kierunku obrotéw mozna dokonac za pomocg przycisku [FWD/REV].

Ustawi¢ parametr 013 dla LCP digital control and open loop (Cyfrowe sterowanie LCP i otwarta petla) [2] lub LCP digital
control as parameter 100 (Cyfrowe sterowanie LCP jako parametr 100) [4]:

Dla powyzszych ustawien parametrow mozliwe jest 9. Reset i stop z wybiegiem silnika poprzez
sterowanie przetwornicg czestotliwosci w nastepujacy wejscie cyfrowe 27.
spo.stop: 10.  Stop z wybiegiem silnika poprzez wejscie cy-
Wejscia cyfrowe: frowe 27

1. Lokalna wartos¢ zadana zaprogramowana w 11.  Zmiana kierunku obrotéw poprzez wejscie

parametrze 003 mozna zmieni¢ za pomocg

cyfrowe 19.
przyciskow ,+/-". y

12. Wybor Zestawu, bit najbardziej znaczacy
(msb)/zwiekszanie predkosci poprzez wejs-
cie cyfrowe 32.

2. Reset poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 32
lub 33.

3. Stop odwrdcony poprzez wejscia cyfrowe 16, 13

Wybér Zestawu, bit najmniej znaczacy (Isb)/
17, 27, 29, 32 lub 33. y jmnie; acy (Isb)

zmniejszanie predkosci poprzez wejscie cy-

4. Wybor Zestawu nastaw, bit najmniej znacza- frowe 33.

cy (Isb), poprzez wejscia cyfrowe 16, 29 lub Port komunikacii szeregowei:

32.

o o 1. Ramp 2

5. Wybér zestawu nastaw, bit najbardziej zna-

czacy (msb), poprzez wejscia cyfrowe 17, 29 2 Reset

lub 33. 3. Wybor Zestawu, bit najmniej znaczacy (Isb)
6. Ramp 2 poprzez wejscia cyfrowe 16, 17, 29, 4 Wybér zestawu nastaw, bit najbardziej zna-

32 lub 33. czacy (msb)

7. Szybki stop poprzez wejscie cyfrowe 27. 5. Przekaznik 01
8. Hamowanie DC poprzez wejscie cyfrowe 27. 6. Przekaznik 04
Jezeli parametr 002 ma warto$¢ Remote control [0]:
Przycisk: Parametr: Wartos¢ danych:
[STOP] 014 [1]
[JOG] 015 1]
[RESET] 017 1]
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® Sterowanie za pomoca funkcji hamowania

Zadaniem hamulca jest ograniczenie napiecia w ob-
wodzie posrednim, kiedy silnik pracuje jako generator.
Sytuacja taka ma miejsce na przyktad wtedy, gdy ob-
cigzenie napedza silnik, a moc jest oddawana do ob-
wodu posredniego. Hamulec jest zbudowany w posta-
ci obwodu przerywajagcego potgczonego z zewnetrz-
nym rezystorem hamowania. Umieszczenie rezystora
hamowania na zewnatrz ma nastepujace zalety:

- Rezystor hamowania mozna dobra¢ do danej
aplikacji.
- Energia hamowania jest rozpraszana poza

panelem sterowania, tj. tam, gdzie tg energie
mozna wykorzystac.

- Uktady elektroniczne przetwornicy czestotli-
WOSCi nie przegrzewajq sie przy przecigzeniu
rezystora hamowania.

Hamulec jest zabezpieczony przed zwarciem rezysto-
ra hamowania, a tranzystor hamowania jest monitoro-
wany w celu wykrycia jego ewentualnego zwarcia.
Uzywajac wyjs¢ przekaznikowych/cyfrowych, wyjscia
cyfrowe mozna wykorzysta¢ do ochrony rezystora ha-
mowania przed przecigzeniem z powodu btedu w
przetwornicy czestotliwosci.
Ponadto hamulec umozliwia odczyt mocy chwilowej i
mocy Sredniej dla ostatnich 120 sek., jak rowniez
sprawdzanie, czy energia przekazywana do rezystora
nie przekracza wartosci granicznej okreslonej poprzez
parametr 402. Poprzez parametr 403 nalezy wybraé
funkcje, ktéra ma zosta¢ uruchomiona, gdy moc prze-
kazywana do rezystora hamowania przekroczy ogra-
niczenie okreslone poprzez parametr 402.
' Uwaga

“: Monitorowanie mocy hamowania nie jest

i funkcja bezpieczenstwa; w tym celu nie-
zbedny jest wytacznik termiczny. Obwaod
rezystora hamowania nie jest zabezpie-
czony przed uptywem.

B Dobor rezystora hamowania

Aby dobra¢ wtasciwy rezystor hamowania, nalezy wie-
dzie¢, jak czesto trzeba hamowac i jaka moc hamo-
wania sie wytwarza.

ED rezystora wskazuje na cykl pracy, w ktérym pra-
cuje rezystor.

ED rezystora obliczane jest w nastepujacy sposob:

th
T cykl

ED (cykl pracy) =

gdzie tb oznacza czas hamowania, wyrazony w se-
kundach, podczas gdy cykl T oznacza catkowity cykl
pracy.
Predkosc

[e]
[m/s]

175ZA730.11

ta b '
| Teycle |

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie hamulca re-
zystora to moc szczytowa dla okreslonego ED. Naste-
pujacy przyktad i wzor dotyczg jedynie VLT 5000. Moc
szczytowa mozna obliczy¢ na podstawie najwyzszej
rezystancji hamowania wymaganej do hamowania:

czas [sek.]

Ppeak = PmoToR X MBR(%) X 1) MOTOR X 1) vLT [W]

gdzie Msr(%) to procent momentu znamionowego.
Rezystancja hamowania obliczana jest w nastepujacy
sposob:

[}
<
S

o

[}

o

»
o)

S
=

[=

=
T

v? pc
Rrec = p SZCZYT =
Rezystancja hamowania zalezy od napiecia obwodu
posredniego (UDC).
Hamulec bedzie aktywny przy nastepujacych napie-
ciach:

. 3 x200-220 V: 397 V
. 3 x 380-500 V: 822 V
. 3 x 525-600 V: 943 V
. 3 x 525-690 V: 1084 V

l Uwaga

'.: Jesli uzywane sg rezystory hamowania
i niepochodzgce od firmy Danfoss, nalezy
sie upewnic, ze mogq one pracowac przy
napieciu 430 V, 850 V, 960 V lub 1100 V.
Firma Danfoss zaleca rezystancje hamowania Rrec,
tj. taka, ktéra gwarantuje uzytkownikowi, ze przetwor-
nica czestotliwosci bedzie w stanie hamowac z naj-

wyzszym momentem hamowania (Mor) 160%.
N motor WYNOsi zazwyczaj 0,90, natomiast nvLT wynosi

zazwyczaj 0,98. Rrec przy momencie hamowania
160% mozna obliczy¢ w nastepujacy sposob:

111.684

R = ——— [Q] przy 200 V
REC Pmotor
478.801

R = ————— [Q] przy 500 V
REC Puoror
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630.137

Rrec = P [Q] przy 600 V istnieje ryzyko wylaczenia sie przetworni-
MOTOR

B _ 855.868 S 690 I/ cy czestotliwosci ze wzgledéw bezpie-

REC = "Puoror przy czenstwa. Szersze informacje mozna

P motor w kW. iﬂr}a;zz; )\év\l(r;strukql rezystora hamowania
' Uwaga

'l' Wyrazona w omach maksymalna wybra- ' Uwaga

J . o . i '.' Jesli dojdzie do zwarcia w tranzystorze

na rezystancja hamowania nie moze by¢ a hamowania, Wowczas rozproszeniu moc

wania, wowcz z zeniu Y

nizsza niz 10% ponizej wartosci zalecanej
przez firme Danfoss. Jesli wybrany zos-
tanie rezystor hamowania o wyzszej war-
tosci rezystancji w omach, moment ha-
mowania 160% nie zostanie osiggniety i

w rezystorze hamowania mozna zapobiec
tylko poprzez odigczenie zasilania siecio-
wego przetwornicy czestotliwosci za po-
mocg wyfacznika zasilania lub stycznika.
(Stycznik moze by¢ sterowany przez
przetwornice czestotliwosci).

® Wartosci zadane — pojedyncze wartosci zadane U/f na zacisku 53, 54
Przy stosowaniu pojedynczej wartosci zadanej dopro- lub 60. f (impuls) na za-
wadzony jest tylko jeden aktywny sygnat wartosci za- Zewnegtrz- |cisku 17 lub 29 binarna
danej, w postaci zewnetrznej lub zaprogramowanej /" na (port szeregowy).
(wewnetrznej) wartosci zadane;. Poj. wart.

Zewnetrzng wartoscig zadang moze by¢ sygnat na- zad.
pieciowy, pradowy, czestotliwoéciowy (impulsowy) lub \ Zaprogramowane wartosci zadane
binarny poprzez port szeregowy. Ponizej podano dwa (par.215-218)
przyktady pracy przetwornic VLT 5000 z pojedynczymi Wart. zad. .
wartosciami zadanymi. [Hz]A Qg
Przyktad 1: 50 §§
Zewnetrzny sygnat wartosci zadanej = 1V (min) - 5V 404 | | B
(max) 10- | |
Wartos¢ zadana = 5 Hz - 50 Hz I I
Konfiguracja (parametr 100) — Regulacja predkosci, 27 | |
otwarta petla. 9] / : :

N S I (%

Wejscie analogowe

Nastawa:
Parametr: Nastawa: Wartos¢ danych:
100 Konfiguracja Speed control, open loop [0]
308 Funkcja wejscia analog. Reference [1]
309 Min. sygnat wartosci zadanej Min. 1V
310 Maks. sygnat warto$ci zadanej Max. 5V
203 Zakres wartosci zadanej Reference range Min - Max [0]
204 Minimalna warto$¢ zadana Min. reference 5 (Hz)
205 Maksymalna wartos¢ zadana Max. reference 50 (Hz)

- Dogon (catch-up)/zwolnij (slow-down) poprzez wejscia cyfrowe 16,
17, 29, 32 lub 33.

- Zatrzasnij warto$¢ zadang (freeze reference) poprzez wejscia cy-
frowe 16, 17, 29, 32 lub 33.

Mozna wykorzystac:

Przyktad 2: Konfiguracja (parametr 100) = Regulacja predkosci,
Zewnetrzny sygnat wartosci zadanej =0V (min) -10 V otwarta petla.
(max)

Warto$¢ zadana = -50 Hz ccw - 50 Hz cw
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Wart, zad.
[(Hz] A
501
40+
30+
20+
10+
| | | | | | | | | |
Y R T
0 Wejscie analogowe
20+
30
40
50+
"
\ g
175ZA037.12 (E'
Nastawa: 8
Parametr: Nastawa: Wartos¢ danych: F
100 Konfiguracja Speed control, open loop [0] o
308 Funkcja wejscia analog. Reference [1] fg
309 Min. sygnat wartosci zadanej Min. oV S
310 Maks. sygnat wartosci zadanej Max. 10V -
203 Zakres wartosci zadanej Reference range - Max - + Max [1]
205 Maks. warto$¢ zadana 100 Hz
214 Typ wartosci zadanej Sum [0]
215 Programowana warto$¢ zadana -50%
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/ Bl cFraeiions, 0152 (42 (1]

kierunek

Mozna wykorzystac:

- Dogon (catch-up)/zwolnij (slow-down) poprzez wejscia cyfrowe
16, 17, 29, 32 lub 33.

- Zatrzasnij warto$¢ zadang (freeze reference) poprzez wejscia
cyfrowe 16, 17, 29, 32 lub 33.
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® Wartosci zadane - kilka wartosci zadanych
Jezeli stosowanych jest kilka wartosci zadanych, do-
prowadzane sg dwa lub wiecej sygnatéw wartosci za-
danej, w postaci sygnatéw zewnetrznej lub zaprogra-
mowanej warto$ci zadanej. Poprzez parametr 214
mozna je taczy¢ na trzy réozne sposoby:

[%] h o/5/c/d

100

/' Sumaryczna
Kilka. wart. — Wzgledna Uss/Usa /160 /f19/2¢
o -
zadanych
PAR.309 PAR.310
\ Zewnetrzna/programowana PAR.312 PAR.313
PAR.315 PAR.316 DANFOSS
Ponizej pokazano kazdy typ warto$ci zadanej (suma- PAR.327 175ZA135.10
ryczna, wzgledna i zewnetrzna/programowana):
SUMARYCZNA
Zatrzasnij 4
wart. zad. g
Zatrzasnij 3
wart. zad. 1
PAR.330 —
P R W
i i o% SUMA PAR.214 Doganianie/
Min  PAR.309 '2[(’)(0] SUMA (X+Y) programovana warl, z0d. PAR.219
Maks. PAR.313 b % 100 /// {/' %EE?‘?;
Us4 R )
Min  PAR.312 X 4 pe Zownelrzna warl, zod. (X) |—>— \
-200 —m /100 200 [%] % L
Maks. PAR.316 7/
{1 160 < % Y ,//// -100
Min  PAR.315 ™
i —-200 L i
Maks. PAR.$27H7/29 4% o ® ﬁ
-0 (impuls) é &
Binarna o % gn é
(MAGISTRALA) anN Zatrzasnij
wart. zad.
Programowana
wart. zad.
PAR.215 —
PAR.216 7\
PAR.217 —
PAR.218 —
¥
%3
£z
84
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Zatrzasnij 3
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PAR.330 —1
Zatrzasnij 07/
wart. zad
Z t P
Maks. PAR.310 ” wz:ttr?ezzz;céi;%imowanc Doganianie/
—{} Us3 9 zwalnianie
Min  PAR.309 PAR.219

Maks. PAR 313
{1 Us4
Min  PAR312

Maks. PAR.316

;
-

Min  PAR.315

Maks. PAR.327
f17/29 d %
(impuls)

—

Binarna
(MAGISTRALA)

Doganianie &—
Zwalnianie &—

Zatrzasnij
wart, zad.

Programowana
wart. zod

PAR.215 —

PAR.216 —:\

PAR.217 ——
PAR.218 ——

Programowana wart. zad. &—

o—|
o—]

Zwigkszanie predkosci &—]
Zmniejszanie predkosci o—]

zad. LSB
amowana
zad. MSB

-amowana

F
G
iy
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® Automatyczne dopasowanie silnika, AMA
Automatyczne dopasowanie do silnika to algorytm tes-
towy, ktoéry mierzy parametry elektryczne silnika w
spoczynku. Oznacza to, ze procedura AMA sama z
siebie nie dostarcza zadnego momentu.

Procedura AMA jest przydatna przy oddawaniu syste-
mow do eksploatacji, gdy uzytkownik chce zoptymali-
zowac konfiguracje przetwornicy czestotliwosci do
danego silnika. Procedure te stosuje sie szczegolnie
wtedy, gdy nastawy fabryczne nie pasujg do danego
typu silnika.

Dwa parametry silnika majg podstawowe znaczenie
przy automatycznym dopasowaniu: rezystancja stoja-
na, Rs, oraz reaktancja przy normalnym poziomie
magnesowania, Xs. Parametr 107 pozwala na wybér
procedury automatycznego dopasowania do silnika z
okresleniem zaréwno Rs, jak tez Xs, lub ograniczone-
go dopasowania do silnika z okresleniem tylko Rs.
Czas trwania petnej procedury automatycznego do-
pasowania do silnika waha sie od kilku minut przy
matych silnikach do ponad 10 minut przy duzych silni-
kach.

Ograniczenia i warunki wstepne:

. Aby procedura AMA mogta optymalnie ok-
resli¢ parametry silnika, w parametrach 102
do 106 nalezy wprowadzi¢ poprawne dane z
tabliczki znamionowe;j silnika podtgczonego
do przetwornicy czestotliwosci.

. Aby jak najlepiej dopasowac przetwornice
czestotliwosci, procedure AMA nalezy prze-
prowadzi¢ na zimnym silniku. Kilkakrotne
przeprowadzanie procedury AMA moze do-
prowadzi¢ do rozgrzania silnika, co spowo-
duje wzrost rezystancji stojana, Rs.

. Procedure AMA mozna przeprowadzac tylko
dla silnikéw, ktdrych prgd znamionowy wy-
nosi minimum 35% znamionowego pradu
wyjsciowego przetwornicy czestotliwosci.
AMA mozna przeprowadza¢ dla silnikow
przewymiarowanych o jeden stopien w goére
w stosunku do przetwornicy czestotliwosci.

. Jezeli miedzy przetwornicg czestotliwosci a
silnikiem zostanie umieszczony filtr LC, moz-
liwe bedzie przeprowadzenie tylko testu og-
raniczonego. Jesli wymagana jest nastawa
ogolna, nalezy wyja¢ filtr LC podczas prze-
prowadzania petnej procedury AMA. Po za-
konczeniu AMA nalezy ponownie wstawic filtr
LC.

. Dla silnikow taczonych rownolegle mozliwe
jest przeprowadzenie tylko ograniczonej pro-
cedury AMA, jesli jest ona w ogole wymaga-
na.

. Dla silnikbw synchronicznych mozliwe jest
przeprowadzenie tylko ograniczonej proce-
dury AMA.

. Dtugie kable silnika mogg mie¢ wptyw na
przeprowadzanie procedury AMA, jezeli re-
zystancja kabli jest wyzsza niz rezystancja
stojana silnika.

Jak wykona¢ procedure AMA
1. Nacisna¢ przycisk [STOP/RESET)]

2. Ustawi¢ dane z tabliczki znamionowej silnika
w parametrach 102 do 106.

3. Wybra¢ w parametrze 107,czy ma by¢ prze-
prowadzona petna [ENABLE (RS,XS)] czy
ograniczona [ENABLE RS] AMA.

4. Podtaczy¢ zacisk 12 (24 VDC) do zacisku 27
na karcie sterujace;j.

5. Nacisna¢ przycisk [START] lub podtaczy¢
zacisk 18 (start) do zacisku 12 (24 VDC), aby
uruchomi¢ procedure automatycznego dopa-
sowania do silnika.

Teraz procedura automatycznego dopasowania do sil-
nika wykonuje cztery testy (ograniczona procedura
AMA wykonuje tylko pierwsze dwa testy). Poszcze-
golne testy mozna obserwowac na wyswietlaczu w
postaci kropek po napisie WORKING w parametrze
107:

1. Poczatkowa kontrola btedéw, podczas ktorej
sprawdzane sg dane z tabliczki znamionowej
silnika oraz fizyczne btedy. Wyswietlacz po-
kazuje WORKING.

2. Test DC, podczas ktérego obliczana jest re-
zystancja stojana. Wyswietlacz pokazuje
WORKING..

3. Test dynamiczny, podczas ktdrego obliczana
jest indukcyjnosc¢ uptywu. Wyswietlacz poka-
zuje WORKING...

4. Test AC, podczas ktérego obliczana jest re-
zystancja stojana. Wyswietlacz pokazuje
WORKING....

Uwaga

Procedura AMA zostanie wykonana pra-
widtowo tylko wtedy, gdy w trakcie dostra-
jania nie wystgpig zadne alarmy.

"
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Przerwanie procedury AMA

Jezeli procedura automatycznego dopasowywania do
silnika ma zosta¢ przerwana, nalezy nacisna¢ przycisk
[STOP/RESET] lub odtaczy¢ zacisk 18 od zacisku 12.

Procedura AMA konhczy SIE jednym z ponizszych ko-
munikatéw wys$wietlanych po przeprowadzeniu testu:

Ostrzezenia i alarmy

ALARM 21

Auto-optymalizacja OK

Nalezy nacisng¢ przycisk [STOP/RESET] lub odia-
czy¢ zacisk 18 od zacisku 12. Alarm ten wskazuje, ze
procedura AMA zakonczyta sie pomysinie i przetwor-
nica czestotliwosci zostata dopasowana do silnika.

ALARM 22

Auto-optymalizacja nie OK

[AUTO MOTOR ADAPT OK]

Podczas automatycznego dopasowania do silnika wy-
stapit btad. Nalezy nacisng¢ przycisk [STOP/RESET]
lub odtaczy¢ zacisk 18 od zacisku 12. Nalezy spraw-
dzi¢ mozliwe przyczyny wystgpienia btedu odpowied-
nio do podanego komunikatu alarmowego. Liczba po
komunikacie oznacza kod btedu, ktéry mozna odczy-
ta¢ w rejestrze btedéw w parametrze 615. Procedura
automatycznego dopasowania do silnika nie dokonuje
aktualizacji parametrow. Mozna sprobowac przepro-
wadzi¢ ograniczong procedure automatycznego do-
pasowania do silnika.

SPRAWDZ PAR.103,105 [0]

[AUTO MOT ADAPT FAIL] Parametr 102, 103 lub 105
jest zle zaprogramowany. Nalezy poprawi¢ nastawe i
ponownie uruchomi¢ procedure AMA.

MALA WARTOSC PAR. 105 [1]

Silnik jest za maty, aby procedura AMA mogta zosta¢
przeprowadzona. Aby procedura AMA mogta by¢ uru-
chomiona, znamionowy prad silnika (parametr 105)
musi by¢ wyzszy niz 35% znamionowego pradu wyj-
Sciowego przetwornicy czestotliwosci.

ASYMETRYCZNA IMPEDANCJA [2]

Procedura AMA wykryta asymetryczng impedancje w
silniku podtaczonym do systemu. Silnik moze by¢ usz-
kodzony.

SILNIK ZA DUZY [3]

Silnik podtaczony do systemu jest za duzy, aby pro-
cedura AMA mogta by¢ przeprowadzona. Wartos¢ za-
programowana w parametrze 102 nie odpowiada
uzytemu silnikowi.

SILNIK ZA MALY [4]
Silnik podtaczony do systemu jest za malty, aby pro-
cedura AMA mogta by¢ przeprowadzona. Wartos¢ za-

programowana w parametrze 102 nie odpowiada
uzytemu silnikowi.

TIME OUT [5]

Procedura AMA nie powiodfa sie ze wzgledu na za-
ktécenia sygnatach pomiarowych. Nalezy prébowac
kilkakrotnie uruchomi¢ procedure, az sie powiedzie.
Nalezy pamieta¢, ze wielokrotne powtarzanie proce-
dury AMA moze rozgrza¢ silnik do poziomu, przy kté-
rym zwiekszy sie rezystancja stojana Rs. Jednak w
wiekszosci przypadkow nie dochodzi do stanu kry-
tycznego.

PRZERWANA PRZEZ UZYTKOWNIKA [6]
Procedura AMA zostata przerwana przez uzytkowni-
ka.

BLAD WEWNETRZNY [7]

W przetwornicy czestotliwosci wystapit btad wewnetrz-
ny. Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy
Danfoss.

BLAD WARTOSCI GRANICZNYCH [8]

Wartosci parametréw dobrane dla silnika przekraczaja
dopuszczalny zakres dla danej przetwornicy czestot-
liwosci.

SILNIK OBRACA SIE [9]

Wat silnika obraca sie. Nalezy zapewni¢, by obcigze-
nie nie mogto spowodowac obracania sie watu silnika.
Nastepnie nalezy powtdérnie uruchomi¢ procedure
AMA.

OSTRZEZENIA 39 - 42

W trakcie procedury automatycznego dopasowania do
silnika wystapit btad. Nalezy sprawdzi¢ mozliwe przy-
czyny btedu zgodnie z komunikatem ostrzegawczym.
Nalezy nacisng¢ przycisk [CHANGE DATA] i wybra¢
»+CONTINUE”, jesli procedura AMA ma by¢ kontynuo-
wana pomimo ostrzezenia, lub nacisnaé¢ przycisk
[STOP/RESET] lub odtaczy¢ zacisk 18 od zacisku 12,
aby przerwa¢ wykonywanie procedury AMA.

OSTRZEZENIE: 39

SPRAWDZ PAR. 104,106

Parametr 102, 104 lub 106 prawdopodobnie jest zle
zaprogramowany. Nalezy sprawdzi¢ nastawy i wybrac
»continue” lub ,Stop”.

OSTRZEZENIE: 40

SPRAWDZ PAR. 103,105

Parametr 102, 103 lub 105 prawdopodobnie jest Zle
zaprogramowany. Nalezy sprawdzi¢ nastawy i wybra¢
,continue” lub ,Stop”.

OSTRZEZENIE: 41

SILNIK ZA DUZY

Silnik podtaczony do systemu prawdopodobnie jest za
duzy, aby procedura AMA mogta by¢ przeprowadzo-
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na. Wartos¢ zaprogramowana w parametrze 102 mo-
ze nie odpowiada¢ podigczonemu silnikowi. Nalezy
sprawdzic¢ silnik i wybrac ,Continue” lub ,Stop”.

OSTRZEZENIE: 42

SILNIK ZA MALY

Silnik podtgczony do systemu prawdopodobnie jest za
maty, aby procedura AMA mogta by¢ przeprowadzo-
na. Wartos¢ zaprogramowana w parametrze 102 mo-
ze nie odpowiada¢ podtaczonemu silnikowi. Nalezy
sprawdzic¢ silnik i wybrac ,Continue” lub ,Stop”.

Seria VLT® 5000
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® Sterowanie hamulcem mechanicznym

W zastosowaniach dzwigowych niezbedna jest mozli-
wos¢ sterowania hamulcem elektromagnetycznym.
Do sterowania hamulcem konieczne jest wyjscie prze-
kaznikowe (01 lub 04). Wyjscie to musi by¢ zamkniete
(bez napiecia), dopdki przetwornica czestotliwosci nie
bedzie w stanie ,utrzymac” silnika, np. z powodu zbyt
wysokiego obcigzenia. W parametrach 323 lub 326
(wyjscia przekaznikowe 01, 04) nalezy wybra¢ Me-
chanical brake control (Sterowanie hamulcem mecha-
nicznym) [32] lub Extended mechanical brake control
(Rozszerzone sterowanie hamulcem mechanicznym)
[34] dla aplikacji z hamulcem elektromagnetycznym.
Podczas startu/stopu oraz zwalniania monitorowany
jest prad wyjsciowy. Jezeli wybrane jest Mechanical
brake control [32], a prad jest ponizej wartosci usta-
wionej w parametrze 223 Warning: Low current (Os-
trzezenie: Maty prad), zadziata hamulec mechaniczny
(bez napiecia).

Jako punkt wyjsciowy mozna wybra¢ prad stanowiacy
ok. 70% pradu magnesujacego. Parametr 225 War-
ning: Low frequency (Ostrzezenie: Niska czestotli-
wos$¢) okresla czestotliwos¢ podczas zwalniania, przy
ktorej hamulec mechaniczny znéw zadziata.

Jezeli wybrana jest funkcja Extended mechanical bra-

piecia) podczas startu, az prad wyjsciowy przekroczy
wartos¢ ustawiong w parametrze 223 Warning: Low
Current (Ostrzezenie: Maty prad)..

Podczas stopu hamulec mechaniczny jest zwolniony,
dopodki czestotliwos¢ nie zejdzie ponizej wartosci us-
tawionej w parametrze 225 Warning: Low frequency
(Ostrzezenie: Niska czestotliwosc).

Nalezy pamieta¢, ze funkcja Extended mechanical
brake control [34] nie uruchamia hamulca, jesli prad
wyjsciowy spadnie ponizej wartosci ustawionej w pa-
rametrze 223 Warning: Low current (Ostrzezenie:
Maty prad).

Nie pojawia sie rowniez ostrzezenie o niskim poziomie
pradu.

W trybie rozszerzonego hamowania hamulcem me-
chanicznym wytgczenie awaryjne w przypadku prze-
tezenia (alarm 13) moze by¢ skasowane za pomoca
zewnetrznego resetu.

Jesli przetwornica czestotliwosci znajdzie sie w stanie
alarmu, przetezenia lub przepiecia, hamulec mecha-
niczny natychmiast zadziata.
| Uwaga
“: Pokazana aplikacja dotyczy wylacznie
a urzgdzenia dzwigowego bez przeciwwa-

ke control [34], hamulec mechaniczny dziata (bez na- gi.

Sterowanie hamulcem mechanicznym:

Parametr: Nastawa: Wartos¢ danych:
323 Przek. 01 lub par. 326 przek. 04  Mechanical brake control [32]

323 Przek. 01 lub par. 326 przek. 04  Extended mechanical brake control [34]

223 Ostrzezenie: maty prad ok. 70% pradu magnesujacego’)

225 Ostrzezenie: mata czestotliwo$é  3-5 Hz 2

122 Funkcja przy stopie Wstepne magnesowanie [3]

120 Opdznienie startu 0,1-0,3s

121 Funkcja startu Czestotliwosé startowa/napiecie w prawo® [3]

130 Czestotliwos¢ startowa

Ustawi¢ na czestotliwos¢ slizgania

131 Napiecie poczatkowe

Napiecie musi odpowiada¢ czestotliwosci ustawionej w parametrze 130.

1. Podczas startu i stopu ograniczenie pradu
ustawione w parametrze 223 decyduje o po-
ziomie przetgczania.

2. Wartos¢ ta wskazuje czestotliwos¢ podczas
zwalniania, przy ktérej hamulec mechanicz-
ny powinien ponownie zadziata¢. Zakfada sie
przy tym, ze zostat wystany sygnat stop.

3. Nalezy sie upewni¢, ze silnik rusza w prawo
(podnoszenie), poniewaz w przeciwnym wy-
padku przetwornica czestotliwosci moze
spowodowac upadek obcigzenia. W razie po-
trzeby nalezy zamieni¢ podiaczenie przewo-
dow fazowych U, V, W.
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Sterowanie hamulcem mechanicziym

Seria VLT® 5000
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® PID dla regulacji procesu

Sprzezenie zwrotne

Sygnat sprzezenia zwrotnego musi by¢ podtaczony do
zacisku przetwornicy czestotliwosci. Ponizsza tabela
przedstawia, ktdrego zacisku nalezy uzyc¢ i ktére pa-
rametry nalezy zaprogramowac.

Typ sprzezenia Zacisk Parametry
Impulsowe 33 307
Napieciowe 53 308, 309, 310
Pradowe 60 314, 315, 316

Ponadto minimalna i maksymalna wartos¢ sprzezenia
(parametry 414 i 415) musza by¢ ustawione zgodnie z
wartoscig w jednostce procesu odpowiadajgcg mini-
malnej i maksymalnej wartosci na zacisku.

Wyboru jednostek procesu dokonuje sie w parametrze
416.

Wartos¢ zadana

Mozna ustawi¢ minimalng i maksymalng wartos¢ za-
dang (w parametrach 204 i 205), co ogranicza sume
wszystkich wartosci zadanych. Zakres wartosci zada-
nych nie moze przekracza¢ zakresu sprzezenia zwrot-
nego.

Jezeli wymagana jest jedna lub kilka wartosci zada-
nych, najprosciej zaprogramowac je bezposrednio w
parametrach 215 do 218. Wyboru sposréd zaprogra-
mowanych wartosci zadanych dokonuje sie przez po-
taczenie zacisku 16, 17, 29, 32 i/lub 33 z zaciskiem 12.
Dobor poszczegolnych zaciskéw zalezy od wyborow
dokonanych w parametrach zaciskow (parametry 300,
301, 305, 306 i/lub 307). Do wybierania zaprogramo-
wanych wartosci zadanych nalezy uzywac ponizszej
tabeli.

Zapr.wart.zad. Zapr.wart.zad.
msb Isb
Zapr.wart.zad 0 0
1
(par. 215)
Zapr.wart.zad 0 1
.2
(par. 216)
Zapr.wart.zad 1 0
.3
(par. 217)
Zapr.wart.zad 1 1
.4
(par. 218)

Jezeli wymagana jest zewnetrzna wartos¢ zadana,
moze to by¢ zaréwno wartos¢ analogowa, jak rowniez
impulsowa. Jesli jako sprzezenie zwrotne uzywany
jest sygnat prgdowy, jako analogowa warto$¢ zadana
moze by¢ uzyty jedynie sygnat napieciowy. Za pomo-

cq ponizszej tabeli nalezy zdecydowac, ktérego zaci-
sku nalezy uzy¢ i ktére parametry zaprogramowac.

Typ wartosci za-  Zacisk Parametry

danej

Impulsowa 17 lub 29 301 lub 305

Napieciowa 53 lub 54 308, 309, 310 lub
311, 312, 313

Pradowa 60 314, 315, 316

Wzgledne wartosci zadane mozna zaprogramowac.
Wzgledna wartos¢ zadana jest procentowg wartoscig
(Y) sumy wewnetrznych wartosci zadanych (X). Ta
procentowa wartos¢ jest dodawana do sumy wew-
netrznych wartosci zadanych, co daje aktywng war-
tos¢ zadang (X + XY). Patrz sekcja Obsfuga wielu
wartosci zadanych.

Jesli majg by¢ uzywane wzgledne wartosci zadane,
parametr 214 musi mie¢ wartos¢ Relative (Wzgled-
ne) [1]. Dzieki temu zaprogramowane wartosci zadane
stajg sie wzgledne. Ponadto na zaciskach 54 i/lub 60
mozna zaprogramowaé Relative reference (Wzgled-
na warto$¢ zadana) [4]. Jezeli wybrano zewnetrzng
wzgledng wartos¢ zadana, sygnat na wejsciu bedzie
procentowg wartoscig petnego zakresu dla danego
zacisku. Wzgledne wartosci zadane sg dodawane ze
znakiem.

Regulacja odwrécona

Jezeli przetwornica czestotliwosci musi zwiekszac
predkos¢ przy wzroscie sprzezenia zwrotnego, w pa-
rametrze 437 nalezy wybrac¢ Inverse (Odwrécona).
Normalna regulacja oznacza, ze predkosc silnika spa-
da przy zwiekszajacym sie sygnale sprzezenia zwrot-
nego.

Uwaga
Zaciski nieuzywane nalezy zaprogramo-
wac jako No function (Brak funkcji) [O].

Anti Windup

Regulator procesu dostarczany jest z zatgczong funk-
cja ,anti windup”. Funkcja ta zapewnia, ze po osiag-
nieciu ograniczenia czestotliwosci lub ograniczenia
momentu ukfad catkujacy zostanie ustawiony ze
wzmochnieniem odpowiadajacym rzeczywistej czestot-
liwosci. Pozwala to uniknaé catkowania w warunkach
btedu, ktory nie moze by¢ w zaden sposéb skompen-
sowany za pomocg zmiany predkosci. Funkcje te moz-
na wytgczy¢ poprzez parametr 438.

Warunki uruchomienia

W niektorych aplikacjach optymalne zaprogramowa-
nie regulatora procesu oznacza, ze dla osiagniecia
zadanej wartosci procesowej potrzeba dtugiego cza-
su. W takich zastosowaniach moze by¢ korzystne us-
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talenie czestotliwosci silnika, do jakiej powinna dopro-
wadzi¢ przetwornica czestotliwosci, zanim regulator
procesu zostanie uruchomiony. Uzyskuje sie to po-
przez ustawienie wartosci Process PID start frequency
(czestotliwos¢ startowa PID procesu) w parametrze
439.

Ograniczenie wzmocnienia uktadu rézniczkujgcego
Jesli w danej aplikacji sygnat wartosci zadanej lub
sprzezenia zwrotnego jest szybkozmienny — co ozna-
cza, ze btad szybko sie zmienia — uktad rézniczkujacy
moze wkrétce stac sie zbyt dominujacy. Dzieje sie tak,
poniewaz reaguje on na zmiany bftedu. Im szybciej
zmienia sie biad, tym silniejsze jest wzmocnienie ukta-
du rozniczkujgcego. Dlatego tez wzmocnienie uktadu
rézniczkujgcego mozna zmniejszy¢, aby umozliwic us-
tawienie rozsadnego czasu rézniczkowania dla wol-
nych zmian i odpowiednio szybkiego wzmocnienia dla
zmian szybkich. Dokonuje sie tego poprzez parametr
443, Process PID Differentiator gain limit (Ogranicze-
nie wzmocnienia ukfadu rézniczkujgcego regulatora
PID procesu).

Filtr dolnoprzepustowy

Jesli w sygnatach pradowych/napieciowych sprzeze-
nia zwrotnego wystepuja oscylacje, mozna je sttumic
za pomoca filtra dolnoprzepustowego. Nalezy ustawic
odpowiednig statg czasowgq dla filtra dolnoprzepusto-
wego. Ta stata czasowa okresla graniczng wartos$¢
czestotliwosci tetnien pojawiajacych sie w sygnale
sprzezenia zwrotnego. Jesli filtr zostanie ustawiony na
0,1 sek., czestotliwos¢ graniczna wyniesie 10 RAD/
sek., co odpowiada (10/2 x 1) = 1,6 Hz. Oznacza to,
ze wszelkie prady/napiecia zmieniajgce sie czesciej
niz 1,6 razy na sekunde beda usuwane przez filtr. In-
nymi stowy regulacja bedzie dokonywana tylko na
podstawie sygnatu sprzezenia zwrotnego, ktory zmie-
nia sie z czestotliwoscig mniejsza niz 1,6 Hz. Odpo-
wiednig stata czasowg nalezy zaprogramowaC w
parametrze 444, Process PID Lowpass filter (Filtr do-
Inoprzepustowy PID procesu).

Optymalizacja regulatora procesu

Podstawowe nastawy zostaly juz zaprogramowane;
pozostato juz tylko zoptymalizowa¢ wzmocnienie pro-
porcjonalne, czas catkowania i czas rézniczkowania
(parametry 440, 441, 442). W wiekszosci procesow
mozna tego dokona¢ wedtug nastepujacych wskazé-
wek.

1. Uruchomi¢ silnik

2. Nastawi¢ parametr 440 (wzmocnienie pro-
porcjonalne) na 0,3 i zwiekszac go, az sygnat
sprzezenia zwrotnego ponownie zacznie

zmieniac sie w sposob ciggty. Nastepnie na-
lezy zmniejszy¢ wartos¢, az sygnat sprzeze-
nia ustabilizuje sie. Teraz nalezy zmniejszy¢
wzmochienie proporcjonalnie nizsze o
40-60%.

3. Nastawi¢ parametr 441 (czas catkowania) na
20 sek. i zmniejsza¢ wartos¢, az sygnat
sprzezenia zwrotnego ponownie zacznie
zmieniac sie w sposob ciagty. Zwiekszy¢
czas catkowania, az sygnat sprzezenia
zwrotnego ustabilizuje sie, a nastepnie
zwiekszy¢ go jeszcze 0 15-50%.

4. Parametru 442 nalezy uzywac tylko dla sys-
temow szybkozmiennych (czas rézniczko-
wania). Typowa wartos¢ to czterokrotnosé
ustawionego czasu catkowania. Uktad roz-
niczkujacy powinien by¢ stosowany tylko
wtedy, gdy w petni zoptymalizowano wzmoc-
nienie proporcjonalne i czas catkowania.

l Uwaga
'.a W razie koniecznosci mozna kilkakrotnie

wigcza¢ start/stop w celu wywotania
zmian w sygnale sprzezenia zwrotnego.

Patrz rowniez przyktady potaczen podane w Zalece-

niach Projektowych.

PID dla regulacji predkosci

Sprzezenie zwrotne

Ponizsza tabela umozliwia zdecydowanie, ktérego za-
cisku nalezy uzy¢ i ktére zaprogramowac.

Typ sprzezenia Zacisk Parametry
Impulsowe 32 306
Impulsowe 33 307
Sprzezenie zwrotne 329
impuls/obrét

Napieciowe 53 308, 309, 310
Pradowe 60 314, 315, 316

Ponadto minimalna i maksymalna wartosc sprzezenia
(parametry 414 i 415) musi by¢ ustawiona zgodnie z
wartosciami w jednostce procesu, odpowiadajacymi
rzeczywistym minimalnym i maksymalnym wartos-
ciom i jednostkom sprzezenia zwrotnego. Minimalne
sprzezenie zwrotne nie moze mie¢ wartosci ustawio-
nej ponizej 0. Wyboru jednostek procesu dokonuje sie
poprzez parametr 416.

Warto$¢ zadana

Mozna ustawi¢ minimalng i maksymalng wartos¢ za-
dang (w parametrach 204 i 205), co ogranicza sume
wszystkich wartos$ci zadanych. Zakres warto$ci zada-
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nych nie moze przekracza¢ zakresu sprzezenia zwrot-
nego.

Jezeli wymagana jest jedna lub kilka zaprogramowa-
nych wartosci zadanych, najprosciej zaprogramowac
je bezposrednio w parametrach 215 do 218. Wyboru
pomiedzy zaprogramowanymi wartosciami zadanymi
dokonuje sie przez potaczenie zaciskow 16,17,29, 32,
i/lub 33 z zaciskiem 12. Dobor poszczegolnych zacis-
kow zalezy od wyboréw dokonanych w parametrach
zaciskow (parametry 300, 301, 305, 306 i/lub 307).
Przy wybieraniu zaprogramowanych wartosci zada-
nych nalezy skorzystac¢ z ponizszej tabeli.

Zapr.wart.zad. Zapr.wart.zad.
msb Isb
Zapr.wart.zad. 0 0
1
(par. 215)
Zapr.wart.zad. 0 1
2
(par. 216)
Zapr.wart.zad. 1 0
3
(par. 217)
Zapr.wart.zad. 1 1
4
(par. 218)

Jezeli wymagana jest zewnetrzna wartos¢ zadana,
moze to by¢ zaréwno wartos¢ analogowa, jak rowniez
impulsowa. Jesli jako sprzezenie zwrotne uzywany
jest sygnat pradowy, jako analogowa warto$¢ zadana
moze stuzy¢ jedynie sygnat napieciowy. Ponizsza ta-
bela okresla, ktdrych zaciskow nalezy uzy¢ i ktére
parametry zaprogramowac.

Typ wart. zadanej Zacisk Parametry
Impulsowa 17 lub 29 301 lub 305
Napieciowa 53 lub 54 308, 309, 310 lub
311, 312, 313
Pradowa 60 314, 315, 316

Wzgledne wartosci zadane mozna zaprogramowac.
Wzgledna wartos$¢ zadana jest procentowg wartoscia
(Y) sumy wewnetrznych wartosci zadanych (X). Ta
procentowa wartos¢ jest dodawana do sumy wew-
netrznych wartosci zadanych, co daje aktywng war-
tos¢ zadang (X + XY). Patrz rysunki na stronach 62 i
63.

Jesli majg by¢ uzywane wzgledne wartosci zadane,
parametr 214 musi mie¢ wartos¢ Relative (Wzgled-
ne) [1]. Dzieki temu zaprogramowane wartosci zadane
staja sie wzgledne. Ponadto na zaciskach 54 i/lub 60
mozna zaprogramowac Relative reference (Wzgled-
na warto$¢ zadana) [4]. Jezeli wybrano zewnetrzng
wzgledng warto$¢ zadana, sygnat na wejsciu bedzie

procentowg wartoscig petnego zakresu dla danego
zacisku. Wzgledne wartosci zadane sg dodawane ze
znakiem.

ll"'

-
Ograniczenie wzmocnienia uktadu rézniczkujgcego
Jesli w danej aplikacji sygnat wartosci zadanej lub
sprzezenia zwrotnego jest szybkozmienny — co ozna-
cza, ze biad szybko sie zmienia — ukfad rézniczkujgcy
moze wkrétce stac sie zbyt dominujacy. Dzieje sie tak,
poniewaz reaguje on na zmiany bftedu. Im szybciej
zmienia sie btad, tym silniejsze jest wzmocnienie ukta-
du rézniczkujacego. Dlatego tez wzmocnienie ukiadu
rézniczkujacego mozna zmniejszyc¢, aby umozliwic us-
tawienie rozsgdnego czasu rézniczkowania dla wol-
nych zmian i odpowiednio szybkiego wzmocnienia dla
zmian szybkich. Dokonuje sie tego poprzez parametr
420, Speed PID Differentiator gain limit (Ograniczenie
wzmocnienia ukfadu rozniczkujgcego regulatora PID
predkosci).

Uwaga
Zaciski nieuzywane nalezy zaprogramo-
wac jako No function (Brak funkcji) [O].

Filtr dolnoprzepustowy

Jesli wystepuja wahania pradu/napiecia sygnatu
sprzezenia zwrotnego, mozna je ztagodzi¢ za pomocg
filtra dolnoprzepustowego. Nalezy ustawi¢ odpowied-
nig statg czasowg dla filtra dolnoprzepustowego. Ta
stala czasowa okresla graniczng warto$¢ czestotli-
wosci tetnien pojawiajacych sie w sygnale sprzezenia
zwrotnego. Jesli filtr zostanie ustawiony na 0,1 sek.,
czestotliwos¢ graniczna wyniesie 10 RAD/sek., co od-
powiada (10/2 x 11) = 1,6 Hz. Oznacza to, ze wszelkie
prady/napiecia zmieniajace sie czesciej niz 1,6 razy na
sekunde bedg usuwane przez filtr.

Innymi stowy regulacja bedzie dokonywana tylko na
podstawie sygnatu sprzezenia zwrotnego, ktéry zmie-
nia sie z czestotliwoscig mniejszg niz 1,6 Hz. Odpo-
wiednig statg czasowq nalezy zaprogramowaé w
parametrze 421, Speed PID Lowpass filter (Filtr do-
Inoprzepustowy regulatora PID predko$ci).

Szybkie roztadowanie

Funkcja ta jest dostepna tylko w nastepujacych prze-
twornicach typu EB (rozszerzona z hamulcem):

. VLT 5001-5052, 200-240 V
. VLT 5001-5102, 380-500 V
. 5001-5062, 525-600 V

Funkcja ta stuzy do roztadowywania kondensatoréw w
obwodzie posrednim po odcieciu zasilania. Jest ona
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przydatna w serwisowaniu przetwornic czestotliwosci
i/lub w instalacji silnika. Silnik musi by¢ zatrzymany
przed uruchomieniem szybkiego roztadowania. Jezeli
silnik pracuje jako generator, szybkie roztadowanie nie
jest mozliwe.

Funkcje szybkiego roztadowania mozna aktywowac
poprzez parametr 408. Funkcja uruchamia sie, gdy
napiecie w obwodzie posrednim spadnie do okreslo-
nego poziomu, a prostownik przestanie pracowac.
Aby uzyska¢ mozliwosé szybkiego roztadowania, na-
lezy doprowadzi¢ napiecie zewnetrzne 24 V DC do
zaciskow 35 i 36 przetwornicy czestotliwosci, a na za-
ciskach 81 i 82 musi by¢ zainstalowany odpowiedni
rezystor hamowania.

Szersze informacje dotyczace doboru wielkosci rezys-
tora na potrzeby szybkiego roztadowywania mozna
znalez¢ w instrukcji dotyczacej hamulca MI.50.DX.XX.
' Uwaga

“: Szybkie roztadowanie jest mozliwe tylko

i wtedy, gdy przetwornica czestotliwosci
posiada zewnetrzne zasilanie 24 V DC
oraz gdy podtaczony jest zewnetrzny re-
zystor hamowania/roztadowywania.

Przed przystgpieniem do czynnos$ci ser-
wisowych na instalacji (przetwornica
czestotliwosci + silnik) nalezy sie upew-

ni¢, czy napiecie na obwodzie posrednim
jest ponizej 60 V DC. Mozna tego dokonaé
poprzez pomiar na zaciskach 88 i 89 (po-
dziat obcigzenia).

l Uwaga
'.: Rozpraszonie mocy podczas szybkiego
i roztadowania nie jest objete funkcjg mo-
nitoringu mocy, parametr 403. Przy do-
bieraniu wielkosci rezystoréw nalezy
wzig¢ ten fakt pod uwage.

Parameter 408 = [1]

Quick discharge
activated

TRIP (RESET)

ALARM:33 &

B.DISCHARGING FRILED

Check 24 Volts

Xl aiDeleonly No 24 Volts external

DC supply

24 Volts|external
DC supply OK

TRIP (RESET)

= ALARM:33

Start
Quick discharge

B.DISCHARGING FRILED

Discharge

Discharge

FOWER IS DISCHARGED

175ZA447.10

B Awaria zasilania/szybkie roztadowanie z funkcja
mains failure inverse

Pierwsza kolumna ponizszej tabeli okresla funkcje
realizowang po Mains failure (Awaria zasilania), usta-
wiang w parametrze 407. Jezeli ustawiona jest war-
tos¢ ,No function” (Brak funkgiji), procedura w sytuaciji
zaniku zasilania nie jest przeprowadzana. Jesli wy-
brano Controlled ramp-down (Kontrolowane zatrzy-
manie) [1], przetwornica czestotliwosci sprowadzi
silnik do 0 Hz. Jezeli w parametrze 408 ustawiono
Enable (Aktywny) [1], po zatrzymaniu silnika zostanie
przeprowadzone szybkie roztadowanie napiecia ob-
wodu posredniego.

Za pomocg wejscia cyfrowego mozliwie jest urucho-
mienie funkcji reakcji na awarie zasilania i/lub funkcji

szybkiego roztadowania. Dokonuje sie tego poprzez
wybor Mains failure inverse (Awaria zasilania odwro-
cona) na jednym z zaciskow sterujacych (16, 17, 29,
32, 33). Funkcja Mains failure inverse jest aktywna
przy wystapieniu logicznego '0'.
| Uwaga
P . . o .

ie Przetwornica czestotliwo$ci moze ulec

q catkowitemu zniszczeniu w przypadku
wielokrotnego wywotywania funkcji szyb-
kiego roztadowania za pomoca wejscia
cyfrowego, gdy jednoczesnie zatgczone
jest napiecie zasilajgce.
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Zanik zasilania par. Szybkie roztadowanie par. 408 Mains failure inverse wejscie  Funkcja
407 cyfrowe
Brak funkgiji [0] Nieaktywne [0] Logiczne ‘0’ 1
Brak funkgiji [0] Nieaktywne [0] Logiczne ‘1’ 2
Brak funkgiji [0] Aktywne [1] Logiczne ‘0’ 3
Brak funkgiji [0] Aktywne [1] Logiczne ‘1’ 4

[11-[4] Nieaktywne [0] Logiczne ‘0’ 5

[1]-[4] Nieaktywne [0] Logiczne ‘1’ 6

[11-[4] Aktywne [1] Logiczne ‘0’ 7

[1]-[4] Aktywne [1] Logiczne ‘1’ 8

Funkcja Nr 1

Awaria zasilania i szybkie roztadowanie nie sg aktyw-

ne.

Funkcja Nr 2

Awaria zasilania i szybkie roztadowanie nie sg aktyw-

ne.

Funkcja Nr 3
Wejscie cyfrowe uruchamia funkcje szybkiego rozta-

dowania niezaleznie od poziomu napiecia w obwodzie
posrednim oraz od tego, czy silnik pracuje.

Funkcja Nr 4
Szybkie roztadowanie jest uruchamiane, gdy napiecie

w obwodzie posrednim spadnie do okreslonego po-
ziomu, a inwertory przestang pracowac. Patrz proce-
dura na poprzedniej stronie.

Funkcja Nr 5
Wejscie cyfrowe uruchamia funkcje ,mains

failure” (awaria zasilania) niezaleznie od tego, czy
urzgdzenie otrzymuje jakiekolwiek napiecie zasilajg-
ce. Patrz r6zne funkcje w parametrze 407.

Funkcja Nr 6
Funkcja ,mains failure” jest uruchamiana, gdy napie-

cie w obwodzie posrednim spadnie do okreslonego
poziomu. Odpowiednia funkcja w przypadku awarii za-
silania ustawiana jest w parametrze 407.

Funkcja Nr 7
Wejscie cyfrowe uruchamia funkcje szybkiego rozta-

dowania oraz funkcje ,mains failure” niezaleznie od
poziomu napiecia w obwodzie posrednim oraz od te-
go, czy silnik pracuje. Najpierw uruchamiana jest funk-
cja ,mains failure”, a nastepnie szybkie roztadowanie.

Funkcja Nr 8
Funkcja szybkiego roztadowania i funkcja ,mains fai-

lure” uruchamiana jest, gdy napiecie w obwodzie po-
Srednim spadnie do okreslonego poziomu.

Najpierw uruchamiana jest funkcja ,mains failure”, a
nastepnie szybkie roztadowanie.

m Start w locie
Funkcja ta umozliwia ,ztapanie” swobodnie obracajg-
cego sie silnika i przejecie kontroli nad jego szybkoscig
przez przetwornice czestotliwosci. Funkcja ta moze
by¢ wigczona lub wytgczona poprzez parametr 445.

Jesli wybrany zostat Start w locie, funkcja ta moze za-
dziata¢ w czterech przypadkach:
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1. Po wywotaniu poprzez zacisk 27 funkcji wy-
biegu silnika.
2. Po zataczeniu zasilania.

3. Jesli przetwornica czestotliwosci jest w sta-
nie wytaczenia awaryjnego i podano sygnat
reset.

4. Jesli przetwornica czestotliwosci przestaje
napedzac silnik z powodu stanu btedu, a btad
ustapi przez jej wytgczeniem sie, wéwczas
przetwornica ,ztapie” silnik i powrdci do pracy
zgodnie z wartoscig zadana.

1. Start w locie jest aktywny.
[obr/min]

Predkosé |
silnika

>
Fs]

Zac. 27

2. Start w locie jest aktywny.
[obr/min] A

Predkos¢ |
silnika

175ZA122.12

tions (Oba kierunki), woéwczas przetwornica najpierw
proébuje ustali¢ kierunek obrotéw silnika, a nastepnie
czestotliwosc¢. Jesli silnik nie zostanie znaleziony, sys-
tem przyjmuje, ze silnik sie zatrzymat lub obraca sie z
matg predkosciag; wéwczas przetwornica uruchomi sil-
nik w normalny sposéb po poszukiwaniu.

3. Przetwornica czestotliwosci wytacza sie awaryjnie i
Start w locie jest aktywny.

[obr/min] A

Predkos¢
silnika

Resetuj |_‘

[}
<
S

o
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»
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S
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=
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175ZA123.12

4. Przetwornica czestotliwosci chwilowo zwalnia silnik.
Start w locie jest aktywowany i ponownie ,fapie” silnik.

[obr/min] A /
V4

Predkos¢
silnika

DANFOSS
175ZA124.11

t
[Sl Regulacja przy normalnym/wysokim momencie

rostania | |
Sekwencja szukania dla obracajacego sie silnika za-
lezy od Rotation, frequency/direction (Obroty, czes-
totliwosc/kierunek) (parametr 200). Jesli wybrano tylko
clockwise (w prawo), przetwornica czestotliwosci roz-
pocznie przeszukiwanie od Maximum frequency
(Czestotliwo$ci maksymalnej) (parametr 202) do czes-
totliwosci 0 Hz. Jesli przetwornica czestotliwosci pod-
czas sekwencji przeszukiwania nie znajdzie swobod-
nie obracajgcego sie silnika, rozpocznie hamowanie
DC, prébujac sprowadzi¢ predkos¢ obrotowg silnika
do 0 obr./min. Wymaga to aktywacji hamulca DC po-
przez parametry 125i 126. Jezeli wybrano Both direc-

przeciazenia, otwarta petla

17szas20.1¢ FUNKcja ta umozliwia przetwornicy czestotliwosci

utrzymywanie statego 100% momentu przy uzywaniu
silnika przewymiarowanego.

Poprzez parametr 101 dokonuje sie wyboru pomiedzy
normalng i wysokg charakterystykqg momentu przecia-
zenia.

W tym miejscu dokonuje sie réwniez wyboru pomiedzy
normalna/wysokg charakterystykqa momentu statego
(CT) a normalna/wysoka charakterystykg momentu
zmiennego (VT).

Jesli wybranohigh torque characteristic (wysoka cha-
rakterystyka momentu), silnik znamionowy wraz z
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przetwornicg czestotliwosci uzyskuje do 160% mo-
mentu przez 1 min. zaréwno przy CT, jak tez VT. Jesli
wybrano normal torque characteristic (normalna cha-
rakterystyka momentu), silnik przewymiarowany po-
zwala uzyska¢ do 110% momentu przez 1 min.
zarowno przy CT, jak tez VT. Funkcja ta jest uzywana
gtéwnie dla pomp i wentylatorow, poniewaz zastoso-
wania te nie wymagajg momentu przecigzenia.

Zaleta wyboru normalnej charakterystyki momentu dla
silnika przewymiarowanego jest to, ze przetwornica
czestotliwosci bedzie mogta w sposéb ciagly wytwa-
rza¢ 100% moment bez obnizania parametréw z po-
wodu wiekszego silnika.
' Uwaga

'l: Funkcja ta nie moze by¢wybranadla VLT

i 5001-5006, 200-240 V i VLT 5001-5011,
380-500 V.

Wewnetrzny regulator pradu

Przetwornica czestotliwosci VLT 5000 posiada wew-
netrzny regulator ograniczenia pradu, ktéry jest uru-
chamiany, gdy prad silnika, a w nastepstwie moment,
przekracza ograniczenia momentu ustawione w para-
metrach 221 i 222.

Gdy przetwornica VLT 5000 osiaga ograniczenie pra-
du podczas pracy silnikowej lub generatorowej, prze-
twornica stara sie jak najszybciej zejS¢ ponizej zapro-
gramowanych ograniczen momentu bez utraty kontroli
nad silnikiem.

Gdy regulator pradu jest aktywny, przetwornica czes-
totliwosci moze by¢ zatrzymana tylko poprzez zacisk
27, jesli jest ustawiony Coasting stop, inverse (Stop z
wybiegiem silnika, odwrécony) [0] lub Reset and coas-
ting stop, inverse (Reset i stop z wybiegiem silnika,
odwrdécony) [1]. Sygnat na zaciskach 16-33 pozosta-
nie nieaktywny, dopoki przetwornica czestotliwosci nie
wyjdzie ze stanu ograniczenia pradu.

Nalezy zwréci¢ uwage, ze silnik nie wykorzysta czasu
zwalniania, poniewaz zacisk 27 nalezy zaprogramo-
wac na Coasting stop, inverse [0] lub Reset and coas-
ting stop, inverse [1].

Programowanie ograniczenia momentu i stopu
W aplikacjach z zewnetrznym hamulcem elektrome-
chanicznym, np. w zastosowaniach dzwigowych, moz-
liwe jest zatrzymanie przetwornicy czestotliwosci za
pomoca ,standardowego” polecenia stop i jednoczes-
ne aktywowanie zewnetrznego hamulca elektrome-
chanicznego.

Podany ponizej przyktad ilustruje programowanie ztg-
czy przetwornicy czestotliwosci.

Hamulec zewnetrzny mozna podiaczy¢ do wyjscia
przekaznikowego 01 lub 04, patrz strona 66. Zacisk 27
nalezy zaprogramowac¢ na Coasting stop, inverse
(Stop z wybiegiem silnika, odwrocony) [0] lub Reset
and coasting stop, inverse (Reset i stop z wybiegiem
silnika, odwrécony) [1], natomiast zacisk 42 na Torque
limit and stop (Ograniczenie momentu i stop) [27].

Opis:

Jesli polecenie stop poprzez zacisk 18 jest aktywne, a
przetwornica czestotliwosci nie osiggneta ogranicze-
nia momentu, silnik zwalnia do 0 Hz.

Jesli przetwornica czestotliwosci pracuje na poziomie
ograniczenia momentu i aktywowane zostanie pole-
cenie stop, wowczas zostanie aktywowane wyjscie
zacisku 42 (zaprogramowane na Torque limit and
stop [27]). Sygnat na zacisku 27 zmieni sie z logicznej
»1” na logiczne ,0” i nastapi wybieg silnika.

4]
B
2]
39
E Par. 319
| |
16|
17|
L ~—=|18|par. 302
19
20]
27| PAR. 304
29
I I
- o— 1| Par. 323

- Start/stop poprzez zacisk 18.
Parametr 302 = Start [1].

- Szybkie zatrzymanie poprzez zacisk 27.
Parametr 304 = Coasting stop, inverse [0].

- Wyjscie zacisku 42
Parametr 319 = Torque limit and stop [27].

- Wyjscie przekaznikowe zacisku 01
Parametr 323 = Mechanical brake control
[32].
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001 Jezyk

(LANGUAGE)

Wartosci nastaw:

# angielski (ENGLISH) [0]
niemiecki (DEUTSCH) [1]
francuski (FRANCAIS) [2]
dunski (DANSK) [3]
hiszpanski (ESPANOL) [4]
wioski (ITALIANO) (5]

Zastosowanie:
Wybdr parametru definiuje jezyk, ktéry bedzie uzywa-
ny na wyswietlaczu.

Opis nastaw:
Mozna wybrac¢ jezyk angielski [0], niemiecki [1], fran-
cuski [2], dunski [3], hiszpanski[4]i wloski [5].

002 Sterowanie lokalne/zdalne

(OPERATION SITE)

Wartosci nastaw:
# Sterowanie zdalne (REMOTE) [0]
Sterowanie lokalne (LOCAL) [1]

Zastosowanie:
Mozna wybrac¢ jedng z dwdch metod sterowania prze-
twornicg czestotliwosci.

Opis nastaw:
Jesli wybrane jest Sterowanie zdalne [0], przetwornica
czestotliwosci moze by¢ sterowana poprzez:

1. Zaciski sterujgce lub port komunikacji szere-
gowe;j.

2. Przycisk [START]. Przycisk ten nie moze jed-
nak uniewazni¢ polecen stop (ani start-nie-
aktywny) wprowadzonego poprzez wejscia
cyfrowe lub port komunikacji szeregowej.

3. Przyciski [STOP], [JOG] i [RESET], jesli sa
aktywne (patrz parametry 014, 015i 017).

Jesli wybrane jest Sterowanie lokalne [1], przetworni-
ca czestotliwosci moze by¢ sterowana poprzez:

1. Przycisk [START]. Przycisk ten nie moze jed-
nak anulowac¢ polecen stop, wprowadzonych
przez zaciski cyfrowe (jesli parametr 013 ma
wartos¢ [2] lub [4]).

2, Przyciski [STOP], [JOG] i [RESET], jesli sg
aktywne (patrz parametry 014, 015i 017).

3. Przycisk [FWD/REV], jesli zostat aktywowa-
ny w parametrze 016 i jesli parametr 013 ma
wartos¢ [1] lub [3].

4, Lokalna warto$¢ zadana moze by¢ sterowa-
na poprzez parametr 003 za pomocg przy-
ciskow ,Strzatka w gore” i ,Strzatka w dof”.

5. Zewnetrzne polecenie sterujgce, ktére moz-
na wprowadzi¢ poprzez zaciski 16, 17, 19,
27,29, 32 lub 33. Aby to jednak byto mozliwe,
jesli parametr 013 ma wartos¢ [2] lub [4].

Patrz réwniez sekcja Przechodzenie ze sterowania lo-
kalnego na zdalne.

003 Lokalna wartos¢ zadana

(LOCAL REFERENCE)

Wartosci nastaw:

Par. 013 ma wartos¢ [1] lub [2]:

0 - fmax

Par. 013 ma warto$¢ [3] lub [4], a par. 203
wartos¢ [0] dla:

Refwmin - Refwax

# 50 Hz

# 0.0

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na reczne ustawienie pozada-
nej wartosci zadanej (predkosci lub wartosci zadanej
dla wybranej konfiguracji, w zaleznosci od wartosci
parametru 013).
Urzadzenie pracuje w konfiguracji okreslonej w para-
metrze 100 przy zatozeniu, ze ustawiono Process con-
trol, closed loop (Regulacja procesu, petla zamknie-
ta) [3] lub Torque control, open loop (Regulacja
momentu, otwarta petla) [4].

Opis nastaw:
Aby mozna byto uzy¢ teog parametru, parametr 002
musi mie¢ wartos¢ Local [1].
Zaprogramowana wartos¢ jest zapamietywana na wy-
padek awarii zasilania, patrz parametr 019.
Przy tym parametrze nie ma automatycznego wyjscia
z Data Change Mode (trybu zmiany danych).
Lokalnej wartosci zadanej nie mozna zaprogramowac
poprzez port komunikacji szeregowej.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Ostrzezenie: Poniewaz zaprogramowana
wartos¢ jest zapamietywana po odcieciu
zasilania, silnik moze ruszy¢ bez ostrze-
Zenia po ponownym zatgczeniu zasilania;
jezeli parametr 019 zostanie zmieniony na
Auto restart,, nalezy uzy¢saved ref. [0].

004 Aktywny zestaw parametrow

(ACTIVE SETUP)
Wartosci nastaw:
Zestaw Nastaw Fabrycznych (FACTORY SE-

TUP) [0]
# Zestaw parametrow 1 (SETUP 1) [1]

Zestaw parametréw 2 (SETUP 2) [2]

Zestaw parametréw 3 (SETUP 3) [3]

Zestaw parametréw 4 (SETUP 4) [4]

Praca z kilkoma zestawami parametréw

(MULTI SETUP) [5]

Zastosowanie:
Parametr ten okresla numer Zestawu parametréw ste-
rujacych pracg sterownicy czestotliwosci VLT.
Wszystkie parametry moga by¢ programowane w
czterech indywidualnych Zestawach parametrow,
Zestaw parametrow 1 — Zestaw parametréw 4. Dodat-
kowo, istnieje staty zestaw parametrow ustawionych
fabrycznie zwany Factory Setup (Zestaw Nastaw Fa-
brycznych), ktéry nie moze by¢é modyfikowany.

Opis nastaw:
Zestaw Nastaw Fabrycznych [0] zawiera dane zapro-
gramowane fabrycznie. Moze by¢ uzywany jako zréd-
to danych, jesli jakis inny zestaw musi mie¢ przywré-
cony pierwotny stan.
Parametry 005 i 006 pozwalajg kopiowac¢ z jednego
zestawu do jednego lub kilku innych zestawow.
Zestawy parametrow 1-4 [1]-[4] stuzg do programo-
wania indywidualnych Zestawoéw, ktdre moga by¢ w
razie potrzeby aktywowane.
Praca z kilkoma zestawami parametrow (Multi-Se-
tup) [5] jest uzywana do zdalnego przetaczania po-
miedzy réoznymi Zestawami parametréw. Do przeta-
czania stuzg zaciski 16/17/29/32/33 jak réwniez port
komunikacji szeregowe;.

005 Edytowany zestaw parametrow

(EDIT SETUP)

Wartosci nastaw:

Seria VLT® 5000
Zestaw Nastaw Fabrycznych (FACTORY SE-
TUP) [0]
Zestaw parametréw 1 (SETUP 1) [1]
Zestaw parametrow 2 (SETUP 2) [2]
Zestaw parametréw 3 (SETUP 3) [3]
Zestaw parametrow 4 (SETUP 4) [4]
# Aktywny zestaw parametréw (ACTIVE SE-
TUP) [5]

Zastosowanie:
Wybér Zestawu parametrow do programowania
(zmiany danych) podczas pracy (poprzez panel steru-
jacy jak i poprzez port komunikacji szeregowej). 4
Zestawy parametréw moga by¢ programowane nieza-
leznie od Zestawu parametréw wybranego jako ak-
tywny (wybranego poprzez parametr 004).

Opis nastaw:
Zestaw Nastaw Fabrycznych [0] zawiera dane zapro-
gramowane fabrycznie i moze by¢ uzywany jako zréd-
to danych, jesliinne Zestawy parametrow musza mie¢
przywrécony pierwotny stan.
Zestawy parametrow 1-4 [1]-[4] sq indywidualnymi
Zestawami parametréw, ktére mogg by¢ wykorzysty-
wane w zaleznosci od potrzeb. Mogg one by¢ swo-
bodnie programowane, niezaleznie od Zestawu wy-
branego jako aktywny i tym samym kontrolujgcego
prace przetwornicy czestotliwosci VLT.

| Uwaga

": Jesli dokonuije sie generalnej zmiany da-

q nych lub kopiuje do aktywnego Zestawu
parametrow, ma to od razu wptyw na funk-
cjonowanie przetwornicy.

006 Kopiowanie Zestawéw parametrow
Wartosci nastaw:
# Brak kopiowania (NO COPY) [0]
Kopiuj do Zestawu 1 z # (COPY TO SETUP
1) (1
Kopiuj do Zestawu 2 z # (COPY TO SETUP

2) (2]
Kopiuj do Zestawu 3 z # (COPY TO SETUP
3) (3]
Kopiuj do Zestawu 4 z # (COPY TO SETUP
4) [4]
Kopiuj do wszystkich Zestawow z # (COPY
TO ALL) [5]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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# = Zestaw ustawiony poprzez parametr 005

Zastosowanie:
Realizowane jest kopiowanie parametréw z Zestawu
okreslonego w parametrze 005 do innego z Zestawdw
lub do wszystkich pozostatych Zestawdw rownoczes-
nie. Funkcja kopiowania zestawu parametrow nie ko-
piuje parametréw 001, 004, 005, 500 i 501.

Kopiowanie jest mozliwe tylko w trybie Stop (Stop Mo-
de) — (silnik zatrzymany po rozkazie Stop).

Opis nastaw:
Kopiowanie rozpoczyna sie po wprowadzeniu odpo-
wiedniego rozkazu kopiujacego i potwierdzeniu go po-
przez wcisniecie przycisku [OK].
Wyswietlacz wskazuje, kiedy odbywa sie proces ko-
piowania.

007 Kopiowanie LCP

(LCP COPY)

Wartosci nastaw:

% Brak kopiowania (NO COPY) [0]
Kopiuj wszystkie parametry (UPLOAD ALL
PARAM) [1]
taduj wszystkie parametry (DOWNLOAD
ALL) [2]
taduj parametry niezaleznie od mocy
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Zastosowanie:
Parametr 007 jest uzywany, gdy zachodzi potrzeba
wykorzystania polecenia wbudowanej funkcji kopio-
wania panelu sterujgcego. Panel sterujacy moze by¢
odigczany. Mozna dzieki temu tatwo kopiowac¢ war-
tos¢ (wartosci) parametrow z jednej przetwornicy do
drugiej.

Opis nastaw:
Wybierz Kopiuj wszystkie parametry [1], jesli wartosci
wszystkich parametrow majg by¢ przestane z prze-
twornicy do panelu sterujgcego.
Wybierz taduj wszystkie parametry [2] jesli wartosci
wszystkich parametrow maja by¢ przestane z panelu
sterujgcego do przetwornicy, na ktérej panel zostat
zamontowany.
Wybierz taduj parametry niezaleznie od mocy [3] jesli
przesytane maja byc¢ tylko parametry niezalezne od
mocy. Korzysta sie z tego przy przesytaniu danych do

przetwornicy o innej mocy znamionowej niz moc prze-
twornicy, z ktérej pochodzi Zestaw parametréw.
Nalezy zwrdci¢ uwage na to, ze parametry zalezne od
mocy 102-106 musza by¢ programowane po kopio-
waniu.
l Uwaga
'.: Kopiowanie/tadowanie moze by¢ prze-
i prowadzane tylko w trybie Stop.

008 Wyswietl skalowanie czestotliwosci sil

nika

(FREQUENCY SCALE)

Wartosci nastaw:
0.01 - 500.00 # 1

Zastosowanie:
Parametr ten okresla wspofczynnik mnozenia czestot-
liwosci silnika, fm, przy prezentaciji jej na wyswietlaczu,
gdy parametry 009-012 zostaty ustawione jako Czes-
totliwos¢ x Skalowanie [5].

Opis nastaw:
Ustaw pozadany wspoétczynnik skalowania.

009 Linia wyswietlacza 2 (DISPLAY LINE 2)
Wartosci nastaw:

Brak odczytu (NONE) [0]
Wartos$¢ zadana [%] (REFERENCE [%]) [1]
Wartos¢ zadana[jednostka] (REFERENCE
[UNIT]) [2]
Sprzezenie zwrotne [jednostka] (FEED-
BACK [UNIT]) [3]
# Czestotliwo$¢ [Hz] (FREQUENCY [HZz]) [4]
Czestotliwos¢ x skalowanie [-]
(FREQUENCY X SCALE) [5]
Prad silnika [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]
Moment obrotowy [%] (TORQUE [%]) [71
Moc [kW] (POWER [kW]) [8]
Moc [KM] (POWER [KM] [US]) [9]
Energia wyjsciowa [kWh]
(OUTPUT ENERGY [kWh]) [10]

Napiecie silnika [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11]
Napiecie obwodu DC [V] (DC LINK VOLTA-

GE [V]) [12]
Obciazenie termiczne, silnik [%]
(MOTOR THERMAL [%]) [13]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Obcigzenie termiczne, VLT [%] (VLT THER-

MAL [%]) [14]
Godziny pracy [Godziny] (RUNNING

HOURS) [15]
Wejscie cyfrowe [Kod binarny]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [16]
Wejscie analogowe 53 [V] (ANALOG INPUT

53 [V]) [17]
Wejscie analogowe 54 [V] (ANALOG INPUT

54 [V]) [18]
Wejscie analogowe 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [mA]) [19]
Warto$¢ zadana impulsowa [Hz] (PULSE

REF. [Hz]) [20]
Zewnetrzna wartos¢ zadana [%] (EXTER-

NAL REF [%]) [21]
Stowo statusowe [Hex] (STATUS WORD

[HEX]) [22]
Efekt hamowania /2 min. [KW]

(BRAKE ENERGY/2 min) [23]
Efekt hamowania/sek. [kW] (BRAKE ENER-
GY/s) [24]
Temp. radiatora [°C] (HEATSINK TEMP [°

Cl) [25]
Stowo alarmowe [Hex] (ALARM WORD

[HEX]) [26]
Stowo sterujace [Hex]

(CONTROL WORD [HEX]) [27]
Stowo ostrzezenia 1 [Hex]

(WARNING WORD 1 [HEX]) [28]
Stowo ostrzezenia 2 [Hex]

(WARNING WORD 2 [HEX]) [29]
Ostrzezenie karty opcji komunikacji

(Comm opt warn [hex]) [30]

OBR./MIN. [min"'] (MOTOR RPM [RPM]) [31]
OBR./MIN. x skalowanie [] (MOTOR RPM x

SCALE) [32]
Tekst na wyswietlaczu LCP (FREE PROG.
ARRAY) [33]

Zastosowanie:
Ten parametr pozwala na dokonanie wyboru wartosci
danych, ktéra ma by¢ wyswietlana w linii 2 wyswietla-
cza.
Parametry 010-012 pozwalajg na wykorzystanie
trzech dodatkowych wartosci danych, ktére majg by¢
wyswietlane w linii 1.

Opis nastaw:
Brak odczytu, przetaczniki odczytu

Wartos¢ zadana [%] odpowiada catkowitej wartosci
zadanej (suma wartosci: digital/analogue/preset/bus/
freeze ref./catch-up i slow-down).

Wartos¢ zadana [jedn.] podaje wartos$¢ statusowa
zaciskow 17/29/53/54/60 uzywajac jednostek okreslo-
nych na bazie konfiguracji w parametrze 100 (Hz, Hz
i obr./min.).

Sprzezenie zwrotne [jedn.] podaje wartos¢ statuso-
wa zaciskow 33/53/60 uzywajac jednostek/skali ok-
reslonych w parametrze 414, 415 i 416.
Czestotliwos¢ [Hz] podaje czestotliwos¢ silnika, tj.
czestotliwos¢ wyjsciowg z przetwornicy czestotliwos-
ci.

Czestotliwos¢ x Skalowanie [-] odpowiada rzeczy-
wistej czestotliwosci silnika fu (bez ttumienia rezonan-
su) przemnozonej przez wspoétczynnik (mnoznik) us-
tawiony w parametrze 008.

Prad silnika [A] okresla prad fazowy silnika mierzony
jako wartos¢ skuteczna.

Moment [%] podaje aktualne obcigzenie silnika w sto-
sunku do znamionowego momentu silnika.

Moc [kW] podaje chwilowg moc pobierang przez silnik
w kW.

Moc [KM] podaje chwilowg moc pobierang przez silnik
w KM.

Energia wyjsciowa [kWh] podaje energie zuzytg
przez silnik od momentu ostatniego resetu poprzez
parametr 618.

Napiecie silnika [V] okres$la napiecie dostarczane do
silnika.

Napiecie tacza DC [V] okresla napiecie na obwodzie
posrednim przetwornicy czestotliwosci VLT.
Obciazenie termiczne, silnik [%] okresla obliczone/
przyblizone obcigzenie termiczne silnika. 100% ozna-
cza warto$¢ graniczna, przy ktérej nastepuje wytacze-
nie.

Obciazenie termiczne, VLT [%] okres$la obliczone/
przyblizone obcigzenie termiczne przetwornicy czes-
totliwosci. 100% oznacza warto$¢ graniczna, przy kto-
rej nastepuje wytgczenie.

Godziny pracy [godziny] podaje ilo$¢ godzin pracy
silnika od ostatniego resetu za pomocg parametru
619.

Wejscie cyfrowe [kod binarny] okresla stan sygna-
téw na 8 zaciskach cyfrowych (16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 33). Wejscie 16 odpowiada bitowi pierwszemu z
lewej. ‘0’ = brak sygnatu, '1’ = sygnat podtaczony.
Wejscie analogowe 53 [V] okresla wartos¢ sygnatu
na zacisku 53.

Wejscie analogowe 54 [V] okresla wartos¢ sygnatu
na zacisku 54.

Wejscie analogowe 60 [V] okresla wartosé sygnatu
na zacisku 60.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wartos¢ zadana impulsowa [Hz] okresla mozliwg
czestotliwos¢ w Hz sygnatéw podtaczonych do zacis-
koéw 17 lub 29.

Zewnetrzna wartos¢ zadana [%] podaje sume zew-
netrznych wartosci zadanych jako wartos¢ procento-
wa (suma analogue/pulse/bus).

Stowo statusowe [Hex] pokazuje stowo statusowe
przestane przez port komunikacji szeregowej z prze-
twornicy VLT, w kodzie szesnastkowym.

Moc hamowania/2 min. [kW] okresla moc hamowa-
nia przeniesiong do zewnetrznego rezystora hamo-
wania. Srednia moc jest obliczana w sposéb ciagty
przez ostatnie 120 sekund.

Zakfada sie, ze wartos¢ rezystora zostata wprowadzo-
na jako parametr 401.

Moc hamowania/sek. [kW] okresla biezacg moc ha-
mowania przeniesiong do zewnetrznego rezystora ha-
mowania. Podana jako wartos¢ chwilowa.

Zaktada sie, ze wartos¢ rezystora zostata wprowadzo-
na jako parametr 401.

Temperatura radiatora [°C] okresla aktualng tempe-
rature radiatora przetwornicy czestotliwosci VLT. Po-
ziom wytaczenia 90 + 5°C; ponowne zatgczenie
nastepuje przy 60 + 5°C.

Stowo alarmowe [Hex] wskazuje jeden lub kilka alar-
mow w kodzie Hex. Dalsze informacje w Stowo alar-
mowe.

Stowo sterujace. [Hex] wskazuje stowo sterujace dla
sterownicy czestotliwosci VLT. Patrz rozdziat Komu-
nikacja szeregowa w Zaleceniach Projektowych.
Stowo ostrzezenia 1. [Hex] wskazuje jedno lub kilka
ostrzezen w kodzie Hex. Dalsze informacje w Sfowo
ostrzezenia.

Stowo ostrzezenia 2 [Hex] wskazuje jedno lub kilka
stanéw statusowych w kodzie Hex. Dalsze informacje
w Sfowo ostrzezenia.

Opcja karty komunikacji — ostrzezenie [Hex] daje
ostrzezenie jesli wystapi btad na magistrali. Ostrzeze-
nie jest aktywne tylko, gdy zainstalowana jest karta
komunikacji. Bez karty komunikacji bedzie wyswietla-
na wartos¢ 0 Hex.

RPM [min-1] wskazuje predkosé silnika. W trybie re-
gulacji predkosci z zamknieta petlg wartos¢ jest mie-
rzona. W pozostatych trybach wartos¢ ta jest wylicza-
na na podstawie poslizgu silnika.

Obr./min. x skalowanie [-] wskazuje predkos¢ obro-
towa silnika pomnozong przez wspoétczynnik ustawio-
ny w parametrze 008.

Tekst na wyswietlaczu LCP pokazuje tekst zapro-
gramowany w parametrze 553 Tekst na wySwietlaczu
LCP 1i 554 Tekst na wysSwietlaczu LCP 2 poprzez
LCP lub port komunikacji szeregowej. Nie jest to moz-
liwe w parametrze 011-012.

Tekst na wyswietlaczu LCP 1 pokazany jest w petnej
dtugosci, jezeli parametr 011 i 012 ustawione sg na
Brak [0].

Linia wyswietlacza 1,1 (DISPLAY LINE|
1,1)
Linia wyswietlacza 1,2 (DISPLAY LINE]

010

011 1.2)

Linia wyswietlacza 1,3 (DISPLAY LINE|
1,3)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 009.

012

Zastosowanie:
Parametry 010-012 pozwalajg na wybor dodatkowych
trzech wartosci danych, ktére majg by¢ pokazywane
na wyswietlaczu, odpowiednio w linii 1 pozycja 1, linii
1, pozycja 2 i linii 1, pozycja 3.
Aby dokona¢ odczytu wskazan wyswietlacza, nalezy
wcisngc przycisk [DISPLAY/STATUS].
Odczyt moze zostac¢ wytgczony.

Opis nastaw:
Nastawa fabryczna dla kazdego parametru jest naste-
pujaca:

Parametr 010
Parametr 011
Parametr 012

Wartos¢ zadana [%]
Prad silnika [A]
Moc [kW]

Sterowanie Lokalne/Konfiguracja ja
013 dla

parametru 100

(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Wartosci nastaw:

Lokalne nie jest aktywne (DISABLE) [0]

Sterowanie LCP i otwarta petla.

(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]

Sterowanie cyfrowe LCP i otwarta petla.

(LCP+DIG CTRL/OP.LOOP) [2]

Sterowanie LCP/jak parametr 100.

(LCP CTRL/AS P100) [3]
# Sterowanie cyfrowe LCP/jak parametr 100.

(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4]

Zastosowanie:
W tym parametrze nalezy wybra¢ zadang funkcje, jesli
w parametrze 002 ustawiono sterowanie lokalne.
Patrz réwniez opis parametru 100.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Opis nastaw:
Jesli wybranoLokalne nieaktywne [0], mozliwe usta-
wienie Lokalnej wartos$ci zadanej poprzez parametr
003 jest zablokowane.
Mozliwa jest jedynie zmiana na Lokalne nieaktywne [0]
z jednego z innych ustawien w parametrze 013, gdy
przetwornica VLT zostata zaprogramowana na Zdalne
sterowanie [0] poprzez parametr 002.

Sterowanie LCP i otwarta petla [1] jest stosowane wte-
dy, gdy ma by¢ regulowana predkos$¢ (w Hz) poprzez
parametr 003, kiedy przetwornica czestotliwosci VLT
zostata zaprogramowana na Zdalne sterowanie [1]
poprzez parametr 002.

Jesli parametr 100 nie zostat ustawiony na Regulacja
predko$ci, otwarta petla [0], nalezy przetaczy¢ na Re-
gulacja predkosci, otwarta petla [0]

Sterowanie cyfrowe LCP i otwarta petla [2] dziata tak
samo jak Sterowanie cyfrowe LCP i otwarta petla [1],
jedyna réznica polega na tym, ze jesli parametr 002
ma wartos¢ Praca lokalna [1], silnik jest kontrolowany
poprzez wejscia cyfrowe, zgodnie z listg w rozdziale
Przej$cie od sterowania lokalnego do zdalnego stero-
wania.

Sterowanie LCP/jak parametr 100 [3] jest wybierane,
jesli wartos¢ zadana ma byc¢ ustawiona poprzez para-
metr 003.

Sterowanie LCP/jak parametr 100 [4] dziata jak Ste-
rowanie LCP/jak parametr 100 [3], jednak gdy para-
metr 002 ma wartos¢ Praca lokalna[1], silnik moze by¢
kontrolowany poprzez wejscia cyfrowe, zgodnie z listg
w rozdziale PrzejScie od sterowania lokalnego do zdal-
nego sterowania .

Uwaga
'l: Przejscie od Zdalnego sterowania do Ste-
i rowania cyfrowego LCP i otwartej petli:

Chwilowa czestotliwo$¢ silnika i kierunek obrotéw mu-
szg by¢ utrzymywane. Jezeli kierunek obrotow nie
odpowiada sygnatowi odwracajagcemu (ujemna war-
tos¢ zadana), czestotliwos¢ silnika fm silnika zostanie
ustawiona na 0 Hz.

Przejscie od Sterowania cyfrowego LCP i otwartej petli
do Zdalnego sterowania:

Wybrana konfiguracja (parametr 100) bedzie aktywna.
Przejscia nastepujg bez zadnych zaburzen ruchu.

Przejscie od Zdalnego sterowania do Sterowania
LCP/jak parametr 100 lub Sterowania cyfrowego LCP/
jak parametr 100.

Utrzymana bedzie aktualna wartos¢ zadana. Jezeli
sygnat wartosci zadanej jest ujemny, lokalna wartos¢
zadana bedzie ustawiona na 0.

Przej$cie od Sterowania LCP/jak parametr 100 lub
Zdalnego sterowania LCP/jak parametr 100 do Zdal-
nego sterowania.

Wartos¢ zadana zostanie zastgpiona przez aktywny
sygnat wartosci zadanej ze sterowania zdalnego.

014 Lokalny stop

(LOCAL STOP)

Wartosci nastaw:
Nieaktywny (DISABLE) [0]
# Aktywny (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Ten parametr wigcza/wytgcza funkcje lokalnego stopu
wywotywang z lokalnego panelu sterujgcego (LCP).
Przycisk ten jest uzywany, kiedy parametr 002 zostat
ustawiony na Zdalne sterowanie [0] lub Lokalne [1].

Opis nastaw:
Jesli parametr ma wartos¢Disable [0], przycisk [STOP]
nie jest aktywny.
' Uwaga
": Jezeli parametr ma wartos¢ Enable, przy-
i cisk [STOP] ma wyzszy priorytet niz
wszystkie polecenia Start.

015  Lokalny jog (LOCAL JOGGING)

Wartosci nastaw:
# Niemozliwe (DISABLE) [0]
Mozliwe (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Ten parametr wiacza/wytgcza funkcje jog wywotywa-
ng z lokalnego panelu sterujgcego (LCP).
Przycisk ten jest uzywany kiedy parametr 002 zostat
ustawiony na Zdalne sterowanie [0] lub Lokalne [1].

Opis nastaw:
Jesli parametr ma wartos¢Zabronione [0], przycisk
[JOG] nie jest aktywny.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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016 Lokalna zmiana kierunku obrotow

(LOCAL REVERSING)

Wartosci nastaw:
# Niemozliwa (DISABLE) [0]
Mozliwa (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Ten parametr wigcza/wytacza funkcje zmiany kierun-
ku obrotow wywotywang z lokalnego panelu steruja-
cego (LCP).
Klawisz ten moze by¢ uzywany tylko jesli parametr 002
zostat ustawiony na Praca lokalna [1] a parametr 013
na Sterowanie LCP [3].

Opis nastaw:
Jesli parametr ma warto$§¢Zabronione [0], przycisk
[FWD/REV] nie jest aktywny.
Patrz parametr 200.

Lokalne kasowanie awaryjnego wyla-
czania (LOCAL RESET)

Wartosci nastaw:
Niemozliwe (DISABLE) [0]
# Mozliwe (ENABLE) [1]

017

Zastosowanie:
Ten parametr wigcza/wytacza funkcje reset wywoty-
wang z klawiatury.
Przycisk ten moze by¢ uzywany kiedy parametr 002
zostat ustawiony na Zdalne sterowanie [0] lub Lokalne
sterowanie [1].

Opis nastaw:
Jesli parametr ma warto$s¢Zabronione [0], przycisk
[RESET] nie jest aktywny.
' Uwaga
'l: Wartos¢ Zabronione [0] nalezy ustawia¢
i tylko wtedy, gdy poditgczony zostat zew-
netrzny sygnat reset poprzez wejscia cy-
frowe.

018 Blokada zmiany danych
Wartosci nastaw:
# Brak blokady (NOT LOCKED) [0]
Blokada (LOCKED) [1

Zastosowanie:
Poprzez ten parametr oprogramowanie moze ,za-
mkna¢” sterowanie co oznacza, ze zmiany danych nie
moga by¢ dokonywane przez LCP (jednak jest to nad-
al mozliwe poprzez port komunikacji szeregowe;j).

Opis nastaw:
Jesli parametr ma wartos¢ Blokada [1], nie mozna
zmienia¢ danych.

019 Stan pracy przy Zalaczaniu zasilania,
sterowanie lokalne

(POWER UP ACTION)

Wartosci nastaw:
Automatyczny restart, uzyj zapisanej wartosci

zadanej (AUTO RESTART) [0]
# Wymuszony stop, uzyj zapisanej wartosci za-
danej (LOCAL=STOP) [11
Wymuszony stop, ustaw wartos¢ zadang na 0
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Zastosowanie:
Ustawianie pozadanego trybu pracy po ponownym za-
taczeniu zasilania.
Ta funkcja moze by¢ aktywna tylko przy ustawieniu
parametru 002 na Sterowanie lokalne.

Opis nastaw:
Automatyczny restart, uzyj zapisanej wartoSci zada-
nej. [0] jest uzywany jesli przetwornica czestotliwosci
VLT ma wystartowac z tq samg lokalng wartoscig za-
dang (ustawiong w parametrze 003) i przy tych sa-
mych warunkach start/stop (okreslonych poprzez
klawisze [START/STOP]) jakie przetwornica miata
przed jej wytaczeniem.
Wymuszony stop, uzyj zapisanej wartosci zadanej [1]
jest uzywany, jesli po przywrdceniu zasilania urzadze-
nie ma pozosta¢ w stanie stop az do momentu nacis-
niecia przycisku [START]. Po rozkazie startu wazna
jest ta sama lokalna warto$¢ zadana (parametr 003).
Wymuszony stop, ustaw warto$c¢ zadang na 0 [2] jest
wybierana jesli urzgdzenie po przywrdceniu napiecia
zasilania ma pozostac w stanie stop. Lokalna wartos¢
zadana (parametr 003) jest kasowana.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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' Uwaga

[ ] .

'l. Przy pracy ze zdalnym sterowaniem (pa-

i rametr 002), warunki startu/stopu przy za-
taczeniu zasilania bedg zaleze¢ od zew-
netrznych sygnatéw sterujgcych. Jesli w
parametrze 302 ustawiono Start impulso-
wy [2], po zatgczeniu zasilania silnik po-
zostanie zatrzymany.

027 Linia odczytu ostrzezenia

(WARNING READOUT)

Wartosci nastaw:
# Ostrzezenie w linii 1/2 [0]
Ostrzezenie w linii 3/4 [1]

Zastosowanie:
Poprzez ten parametr okre$la sig, w ktorej linii ma by¢
wysSwietlane ostrzezenie w trybie wyswietlania. W try-
bie programowania (Menu lub Szybie menu) ostrze-
zenie bedzie sie wyswietlato w linii 1/2, aby unikngé
zaktécen w programowaniu.

Opis nastaw:
Nalezy wybrac¢ linie odczytu.
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100 Konfiguracja

(CONFIG. MODE)

Wartosci nastaw:
# Regulacja predkosci, petla otwarta

(SPEED OPEN LOOP) [0]
Regulacja predkosci, petla zamknieta

(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Regulacja procesu, petla zamknieta

(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Regulacja momentu, petla otwarta

(TORQUE OPEN LOOP) [4]

Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne
predkosci
(TORQUE CONTROL SPEED) [5]

Zastosowanie:
Parametr ten jest wykorzystywany do wyboru konfigu-
racji, do ktérej ma zosta¢ dostosowana praca prze-
twornicy czestotliwosci. Dzieki temu, adaptacja do
danej aplikacji jest prosta, poniewaz parametry nie
uzywane w danej konfiguracji sg ukrywane (nie sg ak-
tywne). Przy przechodzeniu pomiedzy réznymi konfi-
guracjami aplikacji zapewnione jest ptynne przejscie
(dotyczace jedynie czestotliwosci).

Opis nastaw:
Jezeli wybrano Regulacja predkosci, otwarta petla [0],
uzyskuje sie normalng regulacje predkosci (bez syg-
natu sprzezenia zwrotnego), ale z automatyczng kom-
pensacjg poslizgu, zapewniajac niemal statg predkosé
przy zmiennych obcigzeniach.
Kompensacje sg aktywne, ale moga by¢ wytgczone w
razie potrzeby poprzez parametry grupy 100.

Jezeli wybrano Regulacja predkosci, zamknieta petla
[1], wtedy, oprécz podwyzszonej doktadnosci pred-
kosci, uzyskuje sie petny moment trzymania przy 0
obr./min. Sygnat sprzezenia zwrotnego musi by¢ do-
prowadzony jak rowniez musi by¢ zaprogramowany
regulator PID. (Patrz réwniez przyktady potaczen w
Zaleceniach Projektowych).

Jezeli wybrano Regulacja procesu, zamknieta petla
[3], uruchomiony zostanie wewnetrzny regulator pro-
cesu, umozliwiajacy doktadng regulacje procesu z
uwzglednieniem danego sygnatu procesowego. Syg-
nat procesowy moze by¢ ustawiony w aktualnych jed-
nostkach procesu lub jako warto$¢ procentowa. Z
procesu musi by¢ doprowadzony sygnat sprzezenia
zwrotnego, musi by¢ rowniez ustawiony punkt pracy
procesu (Patrz réwniez przykiady potaczen w Zalece-
niach Projektowych).

Jezeli wybrano Regulacja momentu, otwarta petla [4],
regulowana jest predkos¢ i moment utrzymywany jest
na statym poziomie. Jest to osiggane bez sygnatu
sprzezenia zwrotnego, poniewaz przetwornica VLT
5000 precyzyjnie oblicza moment na podstawie po-
miaru pradu (Patrz rowniez przyktady potaczen w Za-
leceniach Projektowych).

Jezeli wybrano Regulacja momentu, sprzezenie
zwrotne predkosci [5], do zaciskow cyfrowych 32/33
musi by¢ doprowadzony sygnat sprzezenia zwrotnego
predkosci pochodzacy z enkodera.

Parametr 205 Maksymalna wartoS¢ zadana i parametr
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne muszg by¢ do-

stosowane do aplikacji jezeli wybierzemy wartos¢ [1],
[3], [4] lub [5].

101 Charakterystyka momentu

(TORQUE CHARACT)

Wartosci nastaw:
# Woysoki-staty moment (H-CONSTANT TOR-

Q
QUE) 1]
Wysoki-zmienny moment maty (H- E
VAR.TORQ.: LOW) 2] §
Wysoki-zmienny moment Sredni 3
(H-VAR.TORQ.: MEDIUM) 3] B
Wysoki-zmienny moment duzy g
(H-VAR.TORQ.: HIGH) [4]
Wysoki-specjalne charakterystyki silnika
(H-SPEC.MOTOR CHARACT) [5]

Wysoki-zmienny moment z matym momen-

tem rozruchowym

(H-VT LOW W. CT-START) [6]
Wysoki-zmienny moment ze srednim mo-
mentem rozruchowym

(H-VT MED W. CT-START) [7]
Wysoki-zmienny moment z duzym momen-

tem rozruchowym

(H-VT HIGH W. CT-START) [8]
Normalny-staty moment

(N-CONSTANT TORQUE) [11]
Normalny-zmienny moment maty

(N-VAR.TORQ.: LOW) [12]
Normalny-zmienny moment sredni
(N-VAR.TORQ.: MEDIUM) [13]
Normalny-zmienny moment duzy

(N-VAR.TORQ.: HIGH) [14]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Normalny-specjalne charakterystyki silnika
(N-SPEC.MOTOR CHARACT) [15]
Normalny-zmienny moment z matym statym
momentem rozruchowym

(N-VT LOW W. CT-START) [16]
Normalny-zmienny moment ze $rednim sta-

tym

momentem rozruchowym

(N-VT MED W. CT-START) [17]

Normalny-zmienny moment z duzym statym
momentem rozruchowym
(N-VT HIGH W. CT-START) [18]

Zastosowanie:
Parametr ten jest uzywany do wyboru zasady dopa-
sowania charakterystyki U/f przetwornicy czestotli-
wosci VLT do charakterystyki momentu obcigzenia.
Przy przechodzeniu pomiedzy réznymi charakterysty-
kami momentu zapewnione jest ptynne przejscie (do-
tyczace jedynie napiecia).

Opis nastaw:
' Uwaga
“: Dla przetwornic VLT 5001-5006, 200-240
i V, VLT 5001-5011, 380-500 V, i VLT
5011, 550-600 V mozliwe jest tylko wy-
branie charakterystyk momentu od [1] do

[8].

Jesli wybrano charakterystyke wysokiego momentu
[1]-[5], przetwornica czestotliwosci VLT moze zapew-
ni¢ 160% moment. Jesli wybrano charakterystyke nor-
malnego momentu [11]-[15], przetwornica czestotli-
wosci VLT moze zapewni¢ 110% moment. Tryb
normalny jest uzywany w przypadku silnikow przewy-
miarowanych.

Nalezy pamieta¢, ze moment moze by¢ ograniczony
za pomocg parametru 221.

Ustawienie wartosci Stafy moment pozwala uzyskac
charakterystyke U/f zalezng od obcigzenia, przy ktorej
napiecie wyjsciowe jest zwiekszane w przypadku
zwiekszajacego sie obcigzenia (pradu) tak, aby utrzy-
mywac state magnesowanie silnika.

Jesli obciazenie jest zmienne (pompy odsrodkowe,
wentylatory) nalezy wybra¢ Zmienny moment maty,
Zmienny moment Sredni lub Zmienny moment duzy
Jesli konieczny jest wiekszy moment rozruchowy niz
w wymienionych powyzej trzech charakterystykach,
nalezy wybra¢ Wysoki - zmienny moment z matym [6],
Srednim [7] lub wysokim [8] momentem rozruchowym
- patrz rysunek ponize;j.

80%-

60%-

40%-

20%-

0.0 f
0.0 50%

Nalezy wybiera¢ charakterystyke momentu zapewnia-
jaca najbardziej niezawodna prace, mozliwie najmniej-
sze zuzycie energii i najmniejszy hatas.
Jesli dla danego silnika potrzebna jest specjalna cha-
rakterystyka U/f, nalezy ustawi¢ wartos¢ Specjalna
charakterystyka silnika. W parametrach 422-432 na-
lezy ustawi¢ punkty tej charakterystyki.
l Uwaga

'.: Kompensacja poslizgu jest nieaktywna je-

i $li wybrano zmienny moment lub specjal-
ng charakterystyke silnika.

102 Moc silnika (MOTOR POWER)
Wartosci nastaw:
0,18 kW (0,18 kW) [18]
0,25 kW (0,25 kW) [25]
0,37 kW (0,37 kW) [37]
0,55 kW (0,55 kW) [55]
0,75 kW (0,75 kW) [75]

1,1 KW (1,10 kW) [110]
1,5 KW (1,50 kW) [150]
2,2 kW (2,20 kW) [220]
3 kW (3,00 kW) [300]
4 KW (4,00 kW) [400]
5,5 kW (5,50 kW) [550]
7,5 kW (7,50 kW) [750]
11 KW (11,00 kW) [1100]
15 KW (15,00 kW) [1500]
18,5 kW (18,50 kW) [1850]
22 kW (22,00 kW) [2200]
30 kW (30,00 kW) [3000]
37 kW (37,00 kW) [3700]
45 kKW (45,00 kW) [4500]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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55 kW (55,00 kW) [5500]
75 kW (75,00 kW) [7500]
90 kW (90,00 kW) [9000]
110 KW (110,00 kW) [11000]
132 kW (132,00 kW) [13200]
160 kW (160,00 kW) [16000]
200 kW (200,00 kW) [20000]
250 KW (250,00 kW) [25000]
280 kW (280,00 kW) [28000]
315 kW (315,00 kW) [31500]
355 kW (355,00 kW) [35500]
400 KW (400,00 kW) [40000]
450 kW (450,00 kW) [45000]
500 kW (500,00 kW) [50000]
530 kW (530,00 kW) [53000]
560 kW (560,00 kW) [56000]
630 kW (630,00 kW) [63000]

Zaleznie od urzgdzenia

Zastosowanie:
W tym parametrze ustawia sie ilos¢ kW odpowiadaja-
cgq mocy znamionowej silnika.
Warto$¢ znamionowa mocy w kW ustawiana jest fa-
brycznie, zaleznie od wielko$ci urzadzenia.

Opis nastaw:
Wybra¢ warto$¢ odpowiadajacg danym z tabliczki
znamionowej na silniku. W poréwnaniu z nastawami
fabrycznymi, domysinymi mozliwe sg 4 podwymiary
oraz 1 nadwymiar.
Mozliwe jest réwniez ustawienie mocy silnika jako war-
tosci ciagtej (bezstopniowe;j).
Ustawiona wartos¢ automatycznie zmienia wartosci
parametrow silnika w parametrach 108-118.

Uwaga

Jesli zmienimy nastawy w parametrach
102-109, wartosci parametrow 110-118
powrdcg do nastaw fabrycznych, domysl-
nych.

103 Napiecie silnika (MOTOR VOLTAGE)
Wartosci nastaw:

200 V [200]
208 V [208]
220V [220]
230 V [230]
240V [240]

Seria VLT® 5000
380 V [380]
400 V [400]
415V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]
550 VV [550]
575V [575]
660 V [660]
690 V [690]

Zaleznie od typu urzgdzenia.

Zastosowanie:
Nalezy wybra¢ wartos¢ zgodng z tabliczka znamiono-
w3 silnika.

| Uwaga
m . Ly e ..

ie Silnik zawsze ,widzi” napiecie szczytowe,

q odpowiadajace podtaczonemu napieciu
zasilania, w przypadku pracy z odzyskiem
energii napiecie moze by¢ wyzsze.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodna z tabliczkg znamiono-
wa silnika, niezaleznie od napiecia zasilajgcego prze-
twornice VLT. Mozliwe jest réwniez ustawienie napie-
cia silnika jako wartosci posredniej (ustawianie
bezstopniowe).
Ustawiona warto$¢ automatycznie zmienia wartosci
parametrow silnika (parametry 108-118).
Dla silnikéw o napieciu znamionowym 230/400 V, kt6-
re majg pracowac z czestotliwoscig 87 Hz nalezy us-
tawi¢ wartos¢ znamionowg na 230 V. Dostosuj
wartos¢ parametréw 202 Gorne ograniczenie czestot-
liwosci wyjsciowej i parametr 205 Maksymalna war-
to$¢ zadana do pracy z wartoscig 87 Hz.

"

' Uwaga
"a Jesli zmieniamy wartosci parametrow

Uwaga

Jesli uzyto potaczenia w trojkat, nalezy
wybra¢ znamionowa czestotliwo$¢ silnika
dla potaczenia w trojkat.

102-109, wartosci parametrow 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 109

Qo
C
o
=
2
=
D
>
=
©
O
©
o
o




et

Seria VLT® 5000

Oz Czestotliwos¢ silnika

(MOTOR FREQUENCY)

Wartosci nastaw:
# 50 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Maks. czestotliwosc¢ silnika 1000 Hz.

Zastosowanie:
W tym miejscu wybierana jest znamionowa czestotli-
wosc¢ silnika fu,n (dane z tabliczki znamionowej).

Opis nastaw:
Nalezy wybrac warto$¢ zgodna z tabliczkg znamiono-
wa silnika.
Mozliwe jest rowniez ustawienie czestotliwosci silnika
jako wartosci posredniej (ustawianie bezstopniowe),
patrz rozdziat Tryb pracy przetwornicy czestotliowoSci.
Jesli wybrano wartos$¢ rézng od 50 Hz lub 60 Hz, ko-
nieczna jest zmiana par. 108 i 109.
Dla silnikéw o napigciu znamionowym 230/400 V, kto6-
re majg pracowac z czestotliwoscig 87 Hz nalezy us-
tawi¢ wartos¢ znamionowg na 230 V. Dostosu;j
wartosé parametrow 202 Goérne ograniczenie czestot-
liwosci wyjsciowej i parametr 205 Maksymalna war-
tos¢ zadana do pracy z wartoscig 87 Hz.

' Uwaga
'l. Jesli zmieniamy wartos$ci parametréw
i 102-109, wartosci parametréw 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422.

Uwaga

Jesli uzyto potaczenia w trojkat, nalezy
wybra¢ znamionowg czestotliwos¢ silnika
dla potaczenia w trojkat.

105 Prad silnika (MOTOR CURRENT)

Wartosci nastaw:

0,01 - IvLT,mAX [0,01 - XXX.X]

Zalezy od wyboru silnika.

Zastosowanie:
Znamionowa warto$¢ pradu silnika Im,n stanowi czes$é
obliczen przetwornicy VLT, tj. momentu i ochrony ter-
micznej silnika.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ wartos¢ zgodna z tabliczkg znamiono-
wa silnika.
Wartos¢ nalezy wprowadzi¢ w amperach.

"

' Uwaga
C Jesli zmieniamy wartosci parametrow
102-109, wartosci parametrow 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422.

Uwaga

Wazne jest wprowadzenie poprawnej
wartosci, poniewaz jest ona czescig funk-
cji sterujacej VVCPIUs,

Znamionowa predkosé obrotowa silni

106 ka

(MOTOR NOM. SPEED)

Wartosci nastaw:
100 - 60000 obr./min. (rpm)

[100 - 60000]

Zalezy od wyboru silnika.

Zastosowanie:
W tym miejscu wybierana jest warto$¢ odpowiadajaca
znamionowej predkosci obrotowe;j silnika nm,N, ktérg
mozna odczyta¢ z danych umieszczonych na tablicz-
ce znamionowe;j.

Opis nastaw:
Znamionowa predkosc¢ obrotowa silnika nm,n jest wy-
korzystywana np. dla obliczania optymalnej kompen-
sacji poslizgu.
' Uwaga
m . . . .
“. Wazne jest wprowadzenie poprawnej
a wartosci, poniewaz jest ona czescig funk-
cji sterujgcej VVCPUs, Warto$¢ maksymal-
na jest réwna fu,n x 60. Wartos¢ fu,n
nalezy ustawi¢ w parametrze 104.

| Uwaga
- Jesli zmieniamy wartosci parametrow
102-109, wartosci parametrow 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422,

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Automatyczne dopasowanie do silnika,

107 AMA

(AUTO MOTOR ADAPT)

Wartosci nastaw:

# Dopasowanie wyt. (OFF) [0]
Dopasowanie zatgczone, Rs i Xs (ENABLE
(RS,XS)) [1]
Dopasowanie zat., Rs (ENABLE (RS)) [2]

Zastosowanie:
Jesli ta funkcja jest uzyta, przetwornica czestotliwosci
VLT automatycznie ustawia niezbedne parametry ste-
rujgce (parametry 108/109) zgodnie z parametrami
silnika. Automatyczne dopasowanie do silnika zapew-
nia optymalne jego wykorzystanie.
W celu jak najlepszego dopasowania przetwornicy
czestotliwosci, procedure AMA nalezy przeprowadzi¢
na zimnym silniku.

Funkcja AMA jest aktywowana przez naci$niecie przy-
cisku [START] po wybraniu [1] lub [2].

Patrz rowniez rozdziat Automatyczne dopasowanie
silnika.

Rozdziat Automatyczne dopasowanie silnika, AMA,
poprzez program VLT Software Dialog pokazuje, jak
mozna uruchomi¢ automatyczng adaptacje do silnika
za pomocg programu VLT Software Dialog. Po stan-
dardowej sekwencji na wyswietlaczu pojawi sie infor-
macja "ALARM 21". Nacisna¢ przycisk [STOP/RE-
SET]. Przetwornica czestotliwosci jest teraz gotowa
do pracy.

Opis nastaw:
Wybierz Zatgczone, Rs i Xs [1], jesli przetwornica
czestotliwosci VLT ma mie¢ mozliwosé automatycz-
nego dopasowania do rezystancji stojana Rs i jego
reaktancji Xs.

Wybierz Optymalizacja wigczona, Rs [2], jesli ma zos-
ta¢ przeprowadzony ograniczony test, w ktérym zos-
tanie okres$lona tylko rezystancja omowa w systemie.
' Uwaga

“: Wazne jest wprowadzenie poprawnych

i parametrow silnika 102-106, poniewaz
stanowig one czesc¢ algorytmu AMA. Dla
wiekszosci aplikacji prawidtowe wprowa-
dzenie parametréw silnika 102-106 jest
wystarczajgce. Aby optymalnie wykorzys-
ta¢ parametry dynamiczne silnika, nalezy
przeprowadzi¢ procedure AMA.

Dopasowanie do silnika moze trwac¢ do 10
minut, w zaleznosci od mocy wyjsciowej
silnika.

Uwaga

Podczas procedury automatycznego do-
pasowania nie moze wystepowac zaden
zewnetrzny moment generatorowy.

l
A

lla

Uwaga

Jesli zmieniamy wartosci parametrow
102-109, wartosci parametrow 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422.

108 Rezystor stojana (STATOR RESIST)

Wartosci nastaw:
% Zalezy od wyboru silnika

Zastosowanie:
Po wprowadzeniu parametréw silnika (parametry
102-106), automatycznie korygowanych jest szereg
innych parametréw, w tym rezystancja stojana Rs.
Recznie wprowadzana Rs musi odpowiada¢ wartosci
dla zimnego silnika. Wydajnos$¢ na wale moze by¢ po-
prawiona przez precyzyjne dopasowanie Rs and Xs,
patrz ponizsza procedura.

Opis nastaw:
Rs mozna ustawi¢ w nastepujgcy sposob:

1. Automatyczne dopasowanie do silnika, gdzie
przetwornica czestotliwosci VLT dokonuje
pomiarow silnika dla okreslenia wartosci.
Wszystkie kompensacje sg resetowane do
100%.

2. Wartosci sg okreslane przez dostawce silni-
ka.

3. Wartosci sa uzyskiwane za pomocg pomia-
réw dokonywanych recznie:

- Rs moze by¢ obliczona przez po-
miar rezystancji RpHASE-to-PHASE PO-
miedzy dwoma zaciskami faz. Jesli
RPHASE-to-PHASE jest nizsza niz 1-2
ohmy (typowe silniki >4-5.5 kW, 400
V), nalezy uzy¢ specjalnego omo-

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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mierza (mostek Thomsona lub pod-
obny). Rs = 0,5 X RPHASE-to-PHASE

4. Uzywana jest fabryczna nastawa Rs, wybie-
rana samodzielnie przez przetwornice VLT
na podstawie danych z tabliczki znamiono-
wej.

' Uwaga
C Jesli zmieniamy wartosci parametrow
102-109, wartosci parametrow 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422,

109 Reaktancja stojana

(STATOR REACT.)

Wartosci nastaw:
# zalezy od wyboru silnika.

Zastosowanie:
Po wprowadzeniu parametréw silnika (parametry
102-106), automatycznie korygowanych jest szereg
innych parametréw, w tym reaktancja stojana Xs. Wy-
dajnos¢ na wale moze by¢ poprawiona przez precy-
zyjne dopasowanie Rs i Xs, patrz ponizsza procedura.

Opis nastaw:
Xs mozna ustawi¢ w nastepujacy sposob:

1. Automatyczne dopasowanie do silnika, gdzie
przetwornica czestotliwosci VLT dokonuje
pomiarow silnika dla okreslenia wartosci.
Wszystkie kompensacje sg resetowane do
100%.

2. Warto$ci sg okreslane przez dostawce silni-
ka.

3. Wartosci te sa uzyskiwane za pomocg po-
miaréw dokonywanych recznie:

- Xs moze by¢ obliczona przez pod-
taczenie zasilania do silnika i po-
miar napiecia miedzyfazowego UL
jak réwniez pradu jatowego lo.

Alternatywnie wielkosci te mogg
by¢ zarejestrowane podczas pracy
na biegu jatowym przy znamiono-
wej czestotliwosci silnika fu,n, kom-
pensacja poslizgu (par. 115) = 0%

oraz kompensacja obcigzenia przy
duzej szybkosci (par. 114) = 100%.

Y,
XS = = .
V3 x [
4. Uzywana jest fabryczna nastawa Xs, wybie-

rana samodzielnie przez przetwornice VLT
na podstawie danych z tabliczki znamiono-
wej.

l Uwaga
“. Jesli zmieniamy wartosci parametréw
i 102-109, wartosci parametréw 110-118
wracajg do nastaw fabrycznych. Jesli wy-
korzystywana jest specjalna charakterys-
tyka silnika zmiana w parametrach
102-109 wptywa na parametr 422.

110 Magnesowanie silnika 0 obr./min.

(MOT. MAGNETIZING)

Wartosci nastaw:
0-300 %
Zastosowanie:
Ten parametr moze by¢ uzyty, jesli wymagane jest
rézne obcigzenie termiczne silnika przy pracy z matg
predkoscia.
Parametr ten jest uzywany w potgczeniu z parame-
trem 111.

# 100%

Prqd magn.

100% /v
|
PAR. 110 1 !

l
PAR. 111 Hz

175ZA040.10

Opis nastaw:
Nalezy wprowadzi¢ wartos¢ okreslong jako procent
znamionowego pradu magnesujgcego.
Zbyt mata wartos¢ nastawy moze prowadzi¢ do
zmniejszenia momentu watu silnika.

111 Min. czestot. magnesowania silnika

(MIN FR NORM MAGN)

Wartosci nastaw:

0,1-10,0 Hz # 1,0 Hz

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zastosowanie:
Parametr ten jest wykorzystywany w potgczeniu z pa-
rametrem 110. Patrz rysunek w opisie parametru 110.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagang czestotliwos¢ (dla normal-
nego pradu magnesujacego). Jesli ustawiona czestot-
liwos¢ jest mniejsza niz czestotliwosé poslizgu silnika,
parametry 110 i 111 nie maja znaczenia.

Kompensacja obcigzenia przy matych

predkosciach obrotowych

(LO SPD LOAD COMP)

Wartosci nastaw:
0-300 %

# 100 %
Zastosowanie:

Parametr ten umozliwia kompensacje napiecia w sto-

sunku do obcigzenia, kiedy silnik pracuje z niskg pred-

koscia.

Opis nastaw:
Uzyskiwana jest optymalna charakterystyka U/f, tj.
skompensowana dla obcigzen przy matych predkos-
ciach. Zakres czestotliwosci, w ktéorym aktywna jest
Kompensacja obcigzenia przy matych predkosciach,
zalezy od rozmiaru silnika.
Funkcja ta jest aktywna dla:

Rozmiar silnika Zmiana

0,5 kW-7,5 kW <10 Hz

11 KW-45 kW <5Hz

55 kW-355 kW <3-4 Hz
'II}CI!-E”',' __ FAR. 114 ig

¥ —

ox 1 -
Preataczenia

Kompensacja obcigzenia przy duzych
predkosciach obrotowych

(HI SPD LOAD COMP)

Wartosci nastaw:
0-300 %

# 100 %

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia kompensacje napiecia w sto-
sunku do obcigzenia, kiedy silnik pracuje z wysokg
predkoscia.

Opis nastaw:
W funkcji Kompensacja obcigzenia przy duzych pred-
koSciach mozliwa jest kompensacja przy tych czestot-
liwosciach, przy ktérych przestaje juz dziata¢ Kom-
pensacja przy matych predkoSciach do maksymalnej
czestotliwosci.

Funkcja ta jest aktywna dla:

Rozmiar silnika Zmiana

0,5 kW-7,5 kW >10 Hz

11 kKW-45 kW >5Hz

55 kW-355 kW >3-4 Hz
115 Kompensacja poslizgu

(SLIP COMPENSAT.)

Wartosci nastaw:
-500 - 500 %

Zastosowanie:
Kompensacja poslizgu obliczana jest automatycznie,
tj. na podstawie predkosci znamionowe;j silnika nmN.
Kompensacja poslizgu moze by¢ ustawiana precyzyj-
nie w parametrze 115, co pozwala kompensowac to-
lerancje w wartos$ci nmN.
Funkcja nie jest aktywna réwnoczesnie z charakterys-
tyka Zmienny moment (parametr 101 - wykresy), Re-
gulacjg momentu, sprzezenie predkosci, oraz Specjal-
ng charakterystykg silnika.

# 100 %

Opis nastaw:
Whisac warto$¢ % czestotliwosci znamionowej silnika
(par. 104).

116 Stala czasowa kompensacji poslizgu

(SLIP TIME CONST.)

Wartosci nastaw:
0,05-5,00 s.
Zastosowanie:

Parametr ten okresla szybkosc¢ reakcji kompensacji
poslizgu.

# 0,50 s

Opis nastaw:
Duza wartos¢ powoduje powolng reakcje. Odwrotnie,
mata wartos¢ daje w efekcie szybka reakcje.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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W razie probleméw z rezonansem o niskiej czestotli-
wosci nalezy ustawi¢ dtuzszy czas.

117 Ttumienie rezonansu

(RESONANCE DAMP.)

Wartosci nastaw:

0 - 500%

Zastosowanie:
Problemy zwigzane z rezonansem dla wysokich czes-
totliwosci moga by¢ wyeliminowane przez zaprogra-
mowanie parametréw 117 i 118.

# 100%

Opis nastaw:
Dla zmniejszenia oscylacji rezonansowych, wartos¢
parametru 118 musi by¢ zwiekszona.

118 Stata czasowa ttlumienia rezonansu

(DAMP.TIME CONST.)

Wartosci nastaw:
5-50 ms.

Zastosowanie:
Problemy z rezonansem przy wysokich czestotliwos-
ciach mogg by¢ wyeliminowane przez zaprogramo-
wanie parametrow 117 i 118.

# 5ms.

Opis nastaw:
Wybrac statg czasowa, ktéra zapewnia najlepsze ttu-
mienie.

119 Duzy moment rozruchowy

(HIGH START TORQ.)

Wartosci nastaw:
0,0-0,5s.

# 0,0s.
Zastosowanie:

Dla zapewnienia duzego momentu rozruchowego do-

puszczalny jest prad okoto 2 x IvLt N przez max 0,5 s.

Prad jest jednak ograniczony przez zabezpieczenie

przetwornicy czestotliwosci VLT (inwertera).

Opis nastaw:
Nalezy ustawiC konieczny czas, w jakim wymagany
jest duzy moment rozruchowy.

120 Opoéznienie rozruchu (START DELAY)
Wartosci nastaw:

0,0 -10,0 sek. # 0,0 sek.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na opdznienie rozruchu.
Przetwornica czestotliwo$ci VLT rozpoczyna prace od
funkcji startu okreslonej w parametrze 121.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagany czas, po jakim ma sie roz-
poczaé przyspieszanie silnika.

121 Funkcja startu (START FUNCTION)
Wartosci nastaw:
Trzymanie statopradowe w czasie opdznienia
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
Hamowanie statoprgdowe w czasie opdznie-
nia

(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
# Stop z wybiegiem w czasie opdznienia
(COAST/DELAY TIME) [2]
Czestot. startowa/napiecie dla ruchu w prawo.
(CLOCKWISE OPERATION) [3]

Czestotliwos¢ startowa/napiecie dla ruchu
zgodnie z wartoscig zadang

(HORIZONTAL OPERATION) [4]
VVCPUs ruch w prawo
(VVC+ CLOCKWISE) [5]

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na okreslenie funkcji realizowa-
nej podczas opdznienia rozruchu (parametr 120).

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ Trzymanie statoprgdowe w czasie [0],
aby zasili¢ silnik pradem statym trzymania (parametr
124) w czasie opoznienia startu.

Nalezy ustawi¢ Hamowanie statopragdowe w czasie
[1], aby zasili¢ silnik pragdem statym hamowania (pa-
rametr 125) w czasie op6znienia startu.

Nalezy ustawi¢ Stop z wybiegiem w czasie opoznie-
nia [2], a silnik nie bedzie kontrolowany przez prze-
twornice czestotliwosci VLT w czasie opdznienia
startu (inwerter wytaczony).

Czestotliwosc¢ startowa/napiecie dla ruchu w prawo [3]
i VVCPUs ruch w prawo [5] jest uzywana dla typowych
aplikacji dzwigowych. Czestotliwos¢ startowa/ napie-
cie dla ruchu zgodnie z warto$cig zadang [4] jest
szczegolnie uzywana dla aplikacji z przeciwwaga.

Nalezy ustawi¢ Czestotliwo$c¢ startowa/napiecie dla
ruchu w prawo [3] aby w czasie opdznienia startu uru-
chomi¢ funkcje opisang w parametrze 130 i 131.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie réwna czestotliwosci
startowej ustawionej w parametrze 130 a napiecie wyj-
Sciowe bedzie réwne napieciu wstepnemu ustawione-
mu w parametrze 131. Niezaleznie od sygnatu war-
tosci zadanej, czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie rowna
czestotliwosci startowej ustawionej w parametrze 130
a napiecie wyjsciowe bedzie odpowiadac napieciu
wstepnemu ustawionemu w parametrze 131.

Ta funkcja jest uzywana w typowych aplikacjach dzwi-
gowych.

Jest to szczegodlnie przydatne dla zastosowan wyko-
rzystujacych silniki ze stozkowym wirnikiem, w ktorych
ruch poczatkowo powinien odbywac sie w prawo, a
pozniej zgodnie z kierunkiem wartosci zadane;.

Nalezy ustawi¢ Czestotliwo$¢ startowa/napiecie dla
ruchu zgodnie z wartos$ciq zadang [4] aby w czasie
opoéznienia startu uruchomi¢ funkcje opisang w para-
metrze 130 i 131, co w tym przypadku spowoduje
zawsze ruch zgodny co do kierunku z wartoscig za-
dana.

Jesli sygnat wartosci zadanej jest rowny zero (0) pa-
rametr 130 Czestotliwos¢ startu bedzie ignorowany i
czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie réwna zero (0). Na-
piecie wyjsciowe bedzie odpowiadac napieciu starto-
wemu ustawionemu w parametrze 131 Napiecie
startowe

Nalezy ustawi¢ VVCPUs ruch w prawo [5] aby w czasie
opodznienia startu uruchomic tylko funkcje opisang w
parametrze 130 Czestotliwos¢ startu. Napigcie star-
towe bedzie obliczone automatycznie. Nalezy pamie-
ta¢, ze ta funkcja wykorzystuje tylko czestotliwosé
startu w czasie opoznienia startu.

Niezaleznie od wartosci ustawionej przez sygnat war-
tosci zadanej, czestotliwos¢ wyjsciowa jest réwna us-
tawieniu czestotliwosci startu w parametrze 130.

122 Funkcja przy zatrzymaniu
(FUNCTION AT STOP)

Wartosci nastaw:

# Stop z wybiegiem silnika (COAST) [0]
Trzymanie DC (DC-HOLD) [1]
Sprawdzanie silnika (MOTOR CHECK) [2]
Wstepne magnesowanie (PREMAGNETI-

ZING) [3]

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na okreslenie funkcji realizowa-
nej przez przetwornice czestotliwosci VLT po rozkazie
stop lub, gdy czestotliwos¢ zostata sprowadzona do 0

Hz w trybie ramp. Patrz rowniez opis parametru 123 z
uwzglednieniem aktywacji tego parametru niezaleznie
od tego, czy rozkaz stop jest aktywny.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ Stop z wybiegiem [0] jesli przetwornica
czestotliwosci VLT ma ,uwolni¢” silnik (inwerter za-
mkniety).
Nalezy ustawi¢ Trzymanie statoprgdowe [1] jesli ma
by¢ aktywowany prad trzymania DC ustawiony w pa-
rametrze 124.
Nalezy ustawi¢ Sprawdzanie silnika [2] jesli przetwor-
nica czestotliwosci ma sprawdzi¢, czy silnik zostat
podtgczony.
Ustawi¢ Wstepne magnesowanie [3]. Pole magne-
tyczne jest wytwarzane w silniku, kiedy pozostaje on
w postoju. Powoduje to, ze silnik moze wytworzyé mo-
ment w mozliwie najkrotszym czasie podczas startu.

Minimalna czestotliwos¢ aktywujaca
funkcje stopu

(MIN.F. FUNC.STOP)

Wartosci nastaw:
0,0-10,0 Hz
Zastosowanie:

Parametr ten okresla czestotliwos¢, przy ktdrej funkcja
wybrana w parametrze 122 ma byc¢ aktywowana.

123

# 0,0 Hz

Opis nastaw:
Wprowadz pozgdang czestotliwosé.

"

' Uwaga
“: Jezeli warto$¢ parametru 123 jest usta-
a wiona zbyt wysoko i trzymanie DC zostato
wybrane w parametrze 122, czestotliwos¢
wyjsciowa ,przeskoczy” do wartosci w pa-
rametrze 123 bez rozpedzania. Moze to
wywota¢ ostrzezenie/alarm o przeteze-
niu.

Uwaga

Jezeli ustawiona warto$¢ parametru 123
jest wyzsza niz wartos¢ parametru 130,
funkcja opdznienia startu (parametry 120
i 121) zostanie pominieta.

124 Prad trzymania DC

(DC-HOLD CURRENT)

Wartosci nastaw:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 115

Qo
C
o
=
2
=
D
>
=
©
O
©
o
o




et

Seria VLT® 5000

/
VLT, N . o . L
—— X 100% czestotliwosci VLT pracuje z czestotliwos-

/ 0,
v, N # 50 % cig przetaczania 4,5 kHz.
Zastosowanie:

Parametr ten jest uzywany dla utrzymywania silnika
(moment trzymajacy) lub dla wstepnego podgrzania

(wyt) -

Opis nastaw:
Wartos¢ nalezy ustawi¢ jako warto$¢ procentowg w

silnika. . o
stosunku do znamionowego pradu silnika IuN usta-
' Uwaga wionego w parametrze 105.
[ 100% prad hamowania DC odpowiada Im,N.

'l. Warto$¢ maksymalna zalezy od pradu
i znamionowego silnika. Jezeli funkcja

pradprad trzymania DC jest aktywna,
przetwornica czestotliwosci pracuje z
czestotliwoscig kluczowania 4 kHz.

Ostrzezenie: 100% zasilanie przez zbyt
dtugi czas moze zniszczy¢ silnik.

Urzgdzenia VLT 5122-5552, 380-500 Vi VLT
5042-5602, 525-690 V pracuja z ograniczonym pra-
dem DC, ktérego warto$¢é znamionowa wynosi 80%
IvLT,N przy przecigzeniu 110%.

Opis nastaw:
Ten parametr moze by¢é wykorzystywany tylko jezeli w
parametrze 121 lub 122 wybrano Trzymanie statoprg-
dowe [1]. Warto$¢ nalezy ustawi¢ jako warto$¢ pro-
centowag w stosunku do znamionowego pradu silnika
Im,N ustawionego w parametrze 105.

126 Czas hamowania DC
100% prad trzymania DC odpowiada Iu,N. z —en
(DC BRAKING TIME)
Ostrzezenie: 100% zasilanie przez zbyt Wartosci nastaw:
dtugi czas moze zniszczy€ silnik. 0,0 (OFF) — 60,0 sek. # 10,0 sek.

Zastosowanie:
Parametr ten jest uzywany dla ustawienia czasu ha-
Urzadzenia VLT 5122-5552, 380-500 Vi VLT mowania DC, przez ktéry prad hamowania DC (para-
5042-5602, 525-690 V pracuja z ograniczonym pra- metr 125) ma by¢ aktywny.
dem DC, ktérego warto$¢ znamionowa wynosi 80%
IvLT,N przy przecigzeniu 110%.

Opis nastaw:
Ustawi¢ zadany czas.

125 Prad hamowania DC

(DC BRAKE CURRENT) 127 Czestotliwos¢ zalagczania hamowania
Wartosci nastaw: DC
h
0 wyt) — MLN 100[ %] (DC BRAKE CUT-IN)
v, N # 50 % Wartosci nastaw:
Zastosowanie: 0,0 - parametr 202 # 0,0 Hz (OFF)
Parametr ten jest uzywany dla ustawienia pradu ha- Zastosowanie:
mowania DC, ktdry jest aktywowany podczas funkcji Parametr ten jest uzywany dla ustawienia czestotli-
stop po osiagnieciu czestotliwosci hamowania DC us- wosci zatgczania hamowania DC przy ktérej ma by¢
tawionej w parametrze 127, lub gdy aktywowano funk- aktywowany prad hamowania DC (parametr 125), w
cje odwréconego hamowania DC poprzez zacisk potaczeniu z rozkazem stop.

cyfrowy 27 lub poprzez port komunikacji szeregowe;.
Prad hamowania DC bedzie aktywny przez czas ha-

i i Opis nastaw:
mowania DC okre$lony w parametrze 126.

Nalezy ustawi¢ zadang czestotliwosc.

' Uwaga
'l: Warto$¢ maksymalna zalezy od pradu
i znamionowedo silnika. Jesli prad hamo-
wania DC jest aktywny, przetwornica

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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128 Zabezpieczenie termiczne silnika

(MOT.THERM PROTEC)

Wartosci nastaw:

# Brak ochrony (NO PROTECTION) [0]
Ostrzezenie termistorowe (THERMISTOR
WARN) [1]
Wytaczenie termistorowe (THERMISTOR
TRIP) [2]
ETR Ostrzezenie 1 (ETR WARNING1) [3]
ETR Wytaczenie 1 (ETR TRIP1) [4]
ETR Ostrzezenie 2 (ETR WARNING2) [5]
ETR Wytaczenie 2 (ETR TRIP2) [6]
ETR Ostrzezenie 3 (ETR WARNING3) [7]
ETR Wytaczenie 3 (ETR TRIP3) [8]
ETR Ostrzezenie 4 (ETR WARNING 4) [9]
ETR Wytaczenie 4 (ETR TRIP4) [10]

Zastosowanie:
Przetwornica czestotliwosci VLT ma mozliwosé moni-
torowania temperatury silnika dwoma sposobami:

- Poprzez czujnik termistorowy podtgczony do
jednego z wejs¢ analogowych, zaciski 53 lub
54 (parametry 308 i 311).

- Przez obliczenie obcigzenia termicznego na
podstawie chwilowego obcigzenia i czasu.
Poréwnywane sg one ze znamionowym pra-
dem silnika Im,n | znamionowg czestotliwos-
cig silnika fm,N. Obliczenia uwzgledniajg ko-
niecznos¢ mniejszego obciazenia przy
mniejszych szybkos$ciach ze wzgledu na
mniejszg wydajnos¢ wentylatora.

Funkcje 1-4 ETR nie rozpoczynajq obliczen obcigze-
nia dopoki aktywny jest Zestaw Parametréw, w ktérym
zostaty wybrane. Pozwala to na uzycie funkcji ETR,
nawet jesli zasila sie dwa lub wiecej silnikow. Dla rynku
Pétnocno-Amerykanskiego: Funkcje ETR zapewniajg
20 klase zabezpieczenia przecigzeniowego silnika
zgodnie ze standardem NEC.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ Brak ochrony jesli przy przecigzeniu
silnika nie jest wymagane ostrzezenie ani wytaczenie.
Nalezy ustawi¢ Ostrzezenie termistorowe jesli wyma-
gane jest ostrzezenie gdy podtgczony termistor — a
samym silnik
- staje sie zbyt goracy.
Nalezy ustawi¢ Wytgczenie termistorowe jesli wyma-
gane jest wylgczenie gdy podtaczony termistor - a tym
samym silnik
- staje sie zbyt goracy.

Nalezy ustawic¢ Ostrzezenie ETR 1-4 jesli wymagane
jest ostrzezenie na wyswietlaczu gdy silnik jest prze-
cigzony zgodnie z obliczeniami.

Nalezy ustawi¢ Wytgczenie ETR 1-4 jesli wymagane
jest wytgczenie gdy silnik jest przecigzony zgodnie z
obliczeniami.

Przetwornica czestotliwosci VLT moze by¢ rowniez
zaprogramowana do wysytania ostrzezenia przez jed-
no z wyjs¢ cyfrowych. W tym przypadku wysytany jest
sygnat zaréwno ostrzezenia jak i zatrzymania (ostrze-
zenie termiczne).

t [s]
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20
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1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 N
129 Zewnetrzny wentylator silnika

(MOTOR EXTERN FAN)

Wartosci nastaw:
# Brak (NO) [0]
Tak (YES) [1]

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia poinformowanie przetwornicy
VLT, czy silnik posiada zewnetrzny, oddzielnie zasila-
ny wentylator (zewnetrzna wentylacja), co wskazuje
ze obnizenie warto$ci znamionowych dla niskich szyb-
kosci nie jest konieczne.

Opis nastaw:
Jesli wybrano Tak [1], ponizszy wykres obowigzuje je-
Sli czestotliwosc silnika jest mniejsza. Jesli czestotli-
wos¢ silnika jest wieksza, czas bedzie zmniejszany
tak, jakby nie byt zainstalowany zaden wentylator.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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PAR.105

Czestotliwosé startu (START FRE-

QUENCY)
Wartosci nastaw:
0,0 -10,0 Hz

# 0,0 Hz
Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na ustawienie czestotliwosci
wyjsciowej, przy ktorej silnik ma startowac.
Czestotliwos¢ wyjsciowa ,skacze” do ustawionej war-
tosci. Ten parametr mozna wykorzystywac np. w za-
stosowaniach dzwigowych (silniki z wirnikami stozko-
wymi).

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwos¢ startu.
Zaktada sie, ze funkcja startu w parametrze 121 zos-
tata ustawiona na [3] lub [4] oraz ze w parametrze 120
ustawiono czas opdznienia startu, musi by¢ réwniez
obecny sygnat wartosci zadanej.

' Uwaga
“: JeZeli ustawiona wartos¢ parametru 123
i jest wyzsza niz warto$¢ parametru 130,
funkcja opdznienia startu (parametry 120
i 121) zostanie pominieta.

131 Napiecie wstepne (INITIAL VOLTAGE)
Wartosci nastaw:

0,0 - parametr 103 # 0,0 Volt

Zastosowanie:
Niektore silniki, takie jak silniki z wirnikami stozkowy-
mi, wymagajg dodatkowego napiecia/czestotliwosci
startu (ci$nienia tadowania) do wytaczenia hamulca
mechanicznego.
Do tego celu stuzg parametry 130/131.

Opis nastaw:
Nalezy ustawic¢ zgdang wartos¢ napiecia, niezbedng
dla zwolnienia hamulca mechanicznego.
Zaktada sie, ze funkcja startu w parametrze 121 zos-
tata ustawiona na [3] lub [4] oraz ze w parametrze 120
ustawiono czas opodznienia startu, musi by¢ réwniez
obecny sygnat wartosci zadanej.

145 Minimalny czas hamowania DC

(DC BRK MIN. TIME)

Wartosci nastaw:
0-10 sek.

Zastosowanie:
Parametr tez mozna zaprogramowac, jezeli wymaga-
ny jest minimalny czas hamowania DC, zanim mozliwy
bedzie nowy rozruch.

# 0 sek.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ wymagany czas.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zakres czestotliwosci wyjsciowej/kie-

200 runek

(OUT FREQ RNG/ROT)

Wartosci nastaw:
# Tylko w prawo, 0-132 Hz

(132 Hz CLOCK WISE) [0]
Oba kierunki, 0-132 Hz

(132 Hz BOTH DIRECT.) [1
Tylko w prawo, 0-1000 Hz

(1000 Hz CLOCK WISE) 2]
Oba kierunki, 0-1000 Hz

(1000 Hz BOTH DIRECT.) [3]
Tylko w lewo, 0-132 Hz

(132 Hz COUNTERCLOCK) [4]
Tylko w lewo, 0-1000 Hz

(1000 Hz COUNTERCLOCK) [5]

Zastosowanie:
Ten parametr zapewnia zabezpieczenie przed przy-
padkowg zmiang kierunku. Ponadto mozna wybrac
maksymalng czestotliwosc¢ wyjsciowa, ktéra ma byc¢
stosowana, niezaleznie od ustawien innych parame-
trow.

' Uwaga
C Wartosc¢ czestotliwosci wyjsciowej prze-
twornicy czestotliwosci VLT nigdy nie mo-
ze przekroczy¢ 1/10 wartosci czestotli-
wosci przetaczania, patrz parametr 411.

Nie nalezy stosowac razem z trybem Regulacja pro-
cesu, zamknieta petla (parametr 100).

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdany kierunek oraz czestotliwos¢
wyjsciowa.
Nalezy zauwazy¢, ze jesli wybrano W prawo, 0-132
Hz [0], W prawo, 0-1000 Hz [2],W lewo, 0-132 Hz [4]
lub W lewo, 0-1000 Hz [5], czestotliwos¢ wyjsciowa
bedzie ograniczona do zakresu fmin - fuax.
Jesli wybrano Oba kierunki, 0-132 Hz [1] lub Oba kie-
runki, 0-1000 Hz [3], czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie
ograniczona do zakresu * fuax (czestotliwosé mini-
malna nie ma znaczenia).
Przyktad:

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerancja

60 Par.205 maks. worl. zad

Par.215
omowona worl, 20d. = -5080 Par.204 min. wart. zad.
p':)v 10 pr — Par.201 czesl. wyjsciowa

niski poziom
10[v]

60

175ZA294.11
Parametr 200 Zakres czestotliwo$ci wyjsciowej/kieru-
nek = oba kierunki.

201 Wartos¢ minimalna czestotliwosci wyj
$ciowej (Fmin )

(OUT FREQ LOW LIM)

Wartosci nastaw:
0,0 - fmax

Zastosowanie:
Parametr ten okresla minimalng czestotliwos¢ silnika,
odpowiadajgca minimalnej czestotliwosci, przy jakiej
silnik ma pracowac.
Czestotliwos¢ minimalna nigdy nie moze przekraczaé
wartosci czestotliwosci maksymalnej, fuax .
Jesli w parametrze 200 ustawiono Oba kierunki, czes-
totliwos¢ minimalna nie ma znaczenia.

# 0,0 Hz
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Opis nastaw:
Mozna ustawi¢ dowolng wartos$¢ z zakresu od 0,0 Hz
do czestotliwosci maksymalnej ustawionej w parame-
trze 202 (fmax).

Ogranicz wys. czestotliwosci wyjscio

202 vej (FMAX)

Wartosci nastaw:
fmin - 132/1000 Hz (pa-
rametr 200) nia

# zaleznie od urzadze-

Zastosowanie:
W parametrze tym mozna wybra¢ maksymalng czes-
totliwos¢ silnika, odpowiadajgcg maksymalnej czes-
totliwosci, przy jakiej silnik ma pracowac. Nastawa
fabryczna, domysina dla VLT 5001-5027 200-240V;
VLT 5001-5102 380-500 Vi VLT 5001-5062 525-600
V wynosi 132 Hz.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Nastawa fabryczna, domysina dla VLT 5032-5052
200-240 V; VLT 5122-5552 380-500 V i 5042-5602
525-690 V wynosi 66 Hz.

Patrz réwniez parametr 205.
' Uwaga
“: Wartos$¢ czestotliwosci wyjsciowej prze-
i twornicy czestotliwosci nie moze nigdy
przekroczy¢ 1/10 czestotliwosci kluczo-
wania.

Opis nastaw:
Mozna ustawi¢ dowolng warto$é z zakresu od fmin do
wartosci wybranej w parametrze 200.

' Uwaga

“: Jesli ustawiono maksymalng czestotli-

i wosc¢ silnika powyzej 500 Hz, parametr
446 musi mie¢ ustawiony schemat klu-
czowania na 60° AVM [0].

203 Zakres wartosci zadanych/sprzezenia
zwrotnego

(REF/FEEDB. RANGE)

Wartosci nastaw:
# Min. — Max (MIN - MAX) [0]
-Max - +Max (-MAX-+MAX) [1

Zastosowanie:
Parametr ten okresla, czy sygnat wartosci zadanej i
sprzezenia zwrotnego musza by¢ dodatnie, czy tez
moga by¢ dodatnie i ujemne.
Ograniczenie minimalne moze by¢ ujemne, chyba ze
wybrano Regulacja predkosci, petla zamknieta.
(parametr 100).
Jesli w parametrze 100 ustawiono Regulacja procesu,
petla zamknieta, naleiy wybrase Min-Max [0].

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ zadany zakres.

204 Minimalna wartos¢ zadana

(MIN. REFERENCE)

Wartosci nastaw:
-100,000.000 - Refmax

Zalezy od parametru 100.

# 0.000

Zastosowanie:
Minimalna warto$¢ zadana okre$la minimalng warto$¢
jaka moze przyja¢ suma wszystkich wartosci zada-
nych. Minimalna warto$¢ zadana jest aktywna tylko
jesli w parametrze 203 ustawiono Min - Max [0]; na-
tomiast w trybie Regulacja procesu, petla zamknieta
(parametr 100) jest aktywna zawsze.

Opis nastaw:
Funkcja jest aktywna tylko, jesli w parametrze 203 us-
tawiono Min - Max [O].
Nalezy ustawi¢ zadang wartosc.
Jednostki sg zgodne z konfiguracjg okreslong w para-
metrze 100.

Regulacja predkosci, otwarta petla: Hz
Regulacja predkosci, petla za- obr./min.
mknieta:

Regulacja momentu, otwarta petla: Nm
Regulacja momentu, sprzezenie Nm

zwrotne predkosci:

Regulacja procesu, petla zamknie- Jednostki proce-

ta: su
(par. 416)

Specjalne charakterystyki silnika, aktywowane w pa-
rametrze 101, uzywaja jednostek okreslonych w pa-
rametrze 100.

205 Maksymalna wartos¢ zadana

(MAX. REFERENCE)

Wartosci nastaw:
Wart. zad.min - 100,000.000

Zastosowanie:
Parametr Maksymalna warto$¢ zadana okresla mak-
symalng wartos¢ jakg moze przyja¢ suma wszystkich
wartosci zadanych. Jesli w parametrze 100 wybrano
petle zamknieta, maksymalna wartos¢ zadana nie mo-
ze przekracza¢ maksymalnego sprzezenia zwrotnego
(parametr 415).

# 50.000

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zadang wartos¢.
Jednostki sa zgodne z konfiguracjg okreslong w para-
metrze 100.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Regulacja predkosci, otwarta pet- Hz Speed =
la: gg
Regulacja predkosci, zamknieta obr./min. 1 g8
petla:
Regulacja momentu, otwarta pet- Nm Sin Linear
la:
Regulacja momentu, sprzezenie Nm
zwrotne predkosci: Sin3
Regulacja procesu, petla zamknie- Jednostki proce-
ta: su Sin 2

(par. 416)

t

Specjalne charakterystyki silnika, aktywowane w pa-
rametrze 101, uzywajq jednostek okreslonych w pa-
rametrze 100.

Typ profilu rozpedzania/zatrzymania

206 (RAMP TYPE)
Wartosci nastaw:

# Liniowa (LINEAR) [0]
Sinusoidalna (S1) [1]
Sin? (S2) [2]
Sin3 (S3) (3]
Sin? filtr (S2 FILTER) [4]

Zastosowanie:
Wybor 4 réznych typdw profilu rozpedzania/zatrzyma-
nia.

Opis nastaw:
Nalezy wybrac zadany typ profilu rozpedzania/zatrzy-
mania, zaleznie od wymogéw dotyczacych przyspie-
szania/zwalniania.
Czas przyspieszania/zwalniania jest obliczany ponow-
nie jezeli wartos¢ zadana jest zmieniona podczas
przyspieszania/zwalniania, co powoduje wydiuzenie
czasu przyspieszania/zwalniania.
Wybor S2 filtr [4] nie jest obliczany ponownie, jezeli
wartos¢ zadana zostaje zmieniona w czasie przyspie-
szania/zwalniania.

207 Czas rozpedzania 1

(RAMP UP TIME 1)

Wartosci nastaw:
0,05-3600 sek.

Zastosowanie:

Czas rozpedzania jest czasem przyspieszania od 0 Hz
do znamionowej czestotliwosci silnika fun (parametr
104) lub znamionowej predkosci silnika fun (jesli us-
tawiono w parametrze 100 Regulacja predkosci, za-
mknieta petla). Przyjeto zatozenie, ze prad wyjsciowy
nie osiagnie wartosci granicznej momentu (ktéra po-
winna by¢ ustawiona w parametrze 221).

# w zaleznosci od urzadzenia

fzewn.

fMAX.(202)
Wart. zad.

MN (104)

fMIN.(201)

Hamowanie
208/210

Rozpédzanie

207,/209

175ZA047.12

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowaé zadany czas rozpedzania.

208 Czas zwalniania 1

(RAMP DOWN TIME 1)

Wartosci nastaw:
0,05 -3600 sek.

Zastosowanie:
Czas zwalniania jest czasem zwalniania od znamio-
nowej czestotliwosci silnika fm,n (parametr 104) lub od
znamionowej predkosci silnika nun do 0 Hz, zaklada-

# w zaleznos$ci od urzadzenia

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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jac, ze nie ma przepiecia na inwerterze spowodowa- ]
nego dziataniem silnika jako pradnicy, lub gdy wytwa-
rzany prad osiaga warto$¢ graniczng momentu (ktéra kS, (202)
powinna by¢ ustawiona w parametrze 222). Par. 13
T, u [104)
Opis nastaw: fup(201)
Nalezy zaprogramowac zgdany czas zwalniania. '
Hﬂ:pl:;ﬂﬂll r:nu:!ﬁ'ln Cram ::r|:_rr|::|nl: )
_—— 211 208,210

209 Czas rozpedzania 2

(RAMP UP TIME 2)

Wartosci nastaw:
0,05 -3600 sek.

Zastosowanie:
Patrz opis parametru 207.

# w zaleznosci od urzadzenia

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdany czas rozpedzania.
Przetgczanie pomiedzy ramp 1 i ramp 2 uzyskiwane
jest poprzez sygnat na zaciskach wejs¢ cyfrowych 16,
17, 29, 32 lub 33.

210 Czas zwalniania 2

(RAMP DOWN TIME 2)

Wartosci nastaw:
0,05 -3600 sek.

Zastosowanie:
Patrz opis parametru 208.

# w zalezno$ci od urzadzenia

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdany czas zwalniania.
Przetaczanie pomigedzy ramp 1 i ramp 2 uzyskiwane
jest poprzez sygnat na zaciskach wejsc¢ cyfrowych 16,
17, 29, 32 lub 33.

Czas rozpedzania/zatrzymania pracy
manewrowej-jog (JOG RAMP TIME)

Wartosci nastaw:
0,05 -3600 sek.

Zastosowanie:
Czas rozpedzania/zatrzymania pracy manewrowej to
czas przyspieszania/zwalniania od 0 Hz do czestotli-
wosci znamionowe;j silnika fun (par. 104). Przyjeto
zatozenie, ze prad wyjsciowy nie osiggnie wartosci
granicznej momentu (ktéra powinna by¢ ustawiona w
parametrze 221).

21

# w zalezno$ci od urzadzenia

Czas rozpedzania/zatrzymania pracy manewrowe;j
,j0g” uruchamia sie po otrzymaniu sygnatu Jog z pa-
nelu sterujgcego, wejs¢ cyfrowych lub portu komuni-
kacji szeregowe;.

Opis nastaw:
Ustawi¢ zadany czas rozpedzania/zatrzymania.

212 Czas zwalniania szybkiego zatrzymania

(Q STOP RAMP TIME)

Wartosci nastaw:
0,05 -3600 sek.

Zastosowanie:
Czas ramp-down jest czasem zwalniania od znamio-
nowej czestotliwosci silnika do 0 Hz zaktadajac, ze nie
ma przepiecia na inwerterze spowodowanego dziata-
niem silnika jako pradnicy, lub gdy wytwarzany prad
osigga wartos¢ wyzszg niz wartos¢ graniczna momen-
tu (ustawiona w parametrze 222).
Szybkie zatrzymanie zatgcza sie za pomocg sygnatu
na zacisku wejscia cyfrowego 27 lub przez port komu-
nikacji szeregowe;.

# w zalezno$ci od urzadzenia

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdany czas zwalniania.

213 Czestotliwos¢ pracy manewrowej — jog

(JOG FREQUENCY)
Wartosci nastaw:
0,0 - parametr 202

Zastosowanie:
Czestotliwos¢ pracy manewrowej fioc to stata czes-
totliwos¢ wyjsciowa dla pracy przetwornicy czestotli-
wosci po aktywowaniu funkcji ,jog”.

# 10,0 Hz

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zadang czestotliwosc.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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214 Funkcja wartosci zadanej
Wartosci nastaw:
# Suma (SUM)
Wzgledna (RELATIVE)

Zewnetrzna/programowana (EXTERNAL/
PRESET)

(0]
(1]

(2]

Zastosowanie:
Mozliwe jest zdefiniowanie, w jaki sposéb zaprogra-
mowane wartosci zadane maja by¢ taczone z innymi
wartosciami zadanymi. Do tego celu wykorzystuje sie
opcje Suma lub Wzgledna. Mozliwe jest rowniez - za
pomoca funkcji Zewnetrzna/programowana - okresle-
nie, czy wymagane jest przetagczanie pomiedzy war-
tosciami zadanymi zewnetrznymi i programowanymi.

Opis nastaw:
Jesli wybrano Suma [0], jedna z zaprogramowanych
wstepnie wartosci zadanych (parametry 215-218) jest
dodawana jako procentowa wartos¢ maksymalnej
mozliwej wartosci zadane;.

Ponadto mozliwe jest uzycie parametru 308 do okres-
lenia, czy sygnaty na zaciskach 54 i 60 majg byc¢
dodawane do sumy aktywnych wartosci zadanych.
Jesli wybrano Zewnetrzna/programowana [2], mozli-
we jest przetaczanie pomiedzy zewnetrznymi lub pro-
gramowanymi wartosciami zadanymi za pomocg za-
ciskéw 16, 17, 29, 32 lub 33 (parametr 300, 301, 305,
306 lub 307). Wartosci programowane bedg okreslone
procentowo w stosunku do zakresu wartosci zadane;j.
Zewnetrzna wartos¢ zadana jest sumg wartosci ana-
logowych zadanych, impulsowych oraz podawanych
poprzez magistrale. Patrz rowniez rysunki w sekcji
Obstuga wielu wartosci zadanych .
' Uwaga

“: Jesli wybrano Suma lub Wzgledna, jedna

a z programowanych wartosci zadanych
bedzie zawsze aktywna. Jesli zadane
wartosci programowane nie majg mie¢
wplywu, powinny by¢ ustawione na 0%
(zgodnie z nastawag fabryczna).

Przyktad pokazuje jak wyliczy¢ czestotliwo$¢ wyjscio-
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Wartosci nastaw:
-100.00% - +100.00%

# 0.00%

Jesli wybrano Wzgledna [1], jedna z zaprogramowa- wa, jezeli uzywamy Programowany ch wartosci zada-
. s nych w potaczeniu z Suma i Wzgledna w parametrze
nych wstepnie wartosci zadanych (parametry
. . - 214.
215-218) jest dodawana do zewnetrznej wartosci za- .. )
- o . . . Parametr 205 Maksymalna warto$¢ zadana jest usta-
danej jako procentowa warto$¢ chwilowej wartosci za- ) o
danei wiony na warto$¢ 50 Hz.
anej.
Par. 204 Wzrost |Czestotliwos¢ |Par. 215 Par. 214 Funkcja Par. 214 Funkcja
Min. warto$¢ |[Hz/V] 040V Programowa- |wartosci zadanych = Su- |wartosci zadanych =
zadana na wart. zad. |ma [0] Wzgledna [1]
1) 0 5 20 Hz 15% Czestotliwos¢ wyjsciowa |Czestotliwos¢ wyjsciowa
00+20+7,5=27,5Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15% 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15% 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15% 30+8+3,0 =41,0 Hz 30+8+1,2=39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15% 40+4+1,5=455Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz
Warn. pad. |Fa) = LA
et 3 g 215 Programowana wartos¢ zadana 1 (PRE
Make f:.: ﬂi = 50 = SET REF. 1)
i 216 Programowana wartos¢ zadana 2 (PRE
w0 SET REF. 2)
i 217 Programowana wartos¢ zadana 3 (PRE
] SET REF. 3)
204 i 218 Programowana wartos¢ zadana 4 (PRE
] | SET REF. 4)
Par. 204 |
Win, wort, zad. = 10 |
1
1

T T
10 Sygeel wars, sad ]
Far. 310
Toolek 53 = 104

Par. 308
Taociek 53 = &V

zakresu wartosci zadanej/
zewnetrznej wartosci zada-
nej

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zastosowanie:
W parametrach 215-218 mozna zaprogramowac czte-
ry rozne programowane wartosci zadane.
Programowana warto$¢ zadana okreslana jest jako
procentowa wartos¢ Refuax lub jako procent innych
zewnetrznych wartosci zadanych, w zaleznosci od us-
tawienia parametru 214. Jesli zaprogramowano
Refuin # 0, wartos¢ zadana jako procent bedzie obli-
czana na podstawie réznicy pomiedzy Ref max i
Refmin,po czym wartos¢ jest dodawana do Ref min.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowa¢ statg wartos¢ (wartosci) za-
dang, ktora jest/ktore sa opcjami.

Aby uzywac statych wartosci zadanych konieczne jest
dokonanie wyboru wartosci poprzez zaciski 16, 17, 29,
32 lub 33.

Wyboru pomiedzy statymi warto$ciami zadanymi moz-
na dokona¢ poprzez aktywowanie zaciskéw 16, 17,
29, 32 lub 33 - patrz tabela ponize;j.

Zaciski 17/29/33 Zaciski 16/29/32
progr.wart.zadana  progr.wart.zad. Isb

msb

0 0 Progr.wart.zad
1

0 1 Progr.wart.zad
.2

1 0 Progr.wart.zad
.3

1 1 Progr.wart.zad
.4

Patrz rysunki w sekcji Obstuga wielu warto$ci zada-
nych .

219 Wartos¢ doganiania/zwalniania

(CATCH UP/SLW DWN)

Wartosci nastaw:

0,00-100% wartosci zadanej pradu # 0.00%

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia wpisanie warto$ci procento-
wej (wzglednej), ktdra bedzie dodawana lub odejmo-
wana od chwilowej wartosci zadane;.

Opis nastaw:
Jesli poprzez jeden z zaciskow 16, 29 lub 32 (para-
metry 300, 305 i 306) wybrano Doganianie, procento-
wa (wzgledna) warto$¢ okreslona w parametrze 219
bedzie dodawana do catkowitej wartosci zadanej.

Jesli poprzez jeden z zaciskow 17, 29 lub 33 (para-
metry 301, 305 i 307) wybrano Zwalnianie, procento-
wa (wzgledna) wartos¢ okreslona w parametrze 219
bedzie odejmowana od catkowitej wartosci zadane;.

221 Ograniczenie momentu w trybie silnika

(TORQ LIMIT MOTOR)

Wartosci nastaw:

0,0% - xxx.X% TMmN # 160% TmN

Zastosowanie:
Funkcja ta dotyczy wszystkich konfiguracji pracy: re-
gulacji szybkosci, procesu i momentu.
Parametr ten okresla warto$¢ graniczng dla momentu
pracujacego silnika. Ogranicznik momentu jest aktyw-
ny w zakresie czestotliwosci az do znamionowej czes-
totliwosci silnika (parametr 104).
W zakresie nadsynchronicznym, gdzie czestotliwosé
jest wyzsza niz znamionowa, funkcja ta dziata jako
ogranicznik pradu.
Patrz rysunki ponize;.

Homast abroheiry

T1EO0X

Eram.aprz. 2 x Inom.eprz.
Frad silaika ;
L 4
i
L -1 -
]
Inomi.eprz. ¥ w Imom.sprz.

Opis nastaw:
Dalsze szczegoty podano w parametrze 409.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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W celu ochrony silnika przed osigganiem momentu
krytycznego, nastawa fabryczna wynosi 1,6 x znamio-
nowy moment silnika (wartos¢ obliczana).

Jesli jest uzywany silnik synchroniczny, ograniczenie
momentu musi by¢ zwiekszone w stosunku do nasta-
wy fabryczne;.

Jesli zmienimy ustawienia parametrow 101-106, war-
tosci parametréw 221/222 nie wracajg automatycznie
do nastaw fabrycznych.

Ograniczenie momentu w trybie gene-

222
ratora

(TORQ LIMIT GENER)

Wartosci nastaw:
0,0% - xxx.Xx % Tm,N

# 160%
Moment maksymalny zalezy
od wybranej wersji urzadze-
nia i wielkosci silnika.
Zastosowanie:
Funkcja ta dotyczy wszystkich konfiguracji pracy: re-
gulacji szybkosci, procesu i momentu.
Parametr ten okresla warto$¢ graniczng dla momentu
silnika pracujacego jako generator. Ogranicznik mo-
mentu jest aktywny w zakresie czestotliwosci az do
znamionowej czestotliwosci silnika (parametr 104).
W zakresie nadsynchronicznym, gdzie czestotliwos¢
jest wyzsza niz znamionowa, funkcja ta dziata jako
ogranicznik pradu.
Patrz rysunki dla parametru 221 jak réwniez parametr
409 w celu uzyskania dalszych szczeg6téw.

Opis nastaw:
Jesli w parametrze 400 wybrano Rezystor hamowa-
nia [1], ograniczenie momentu jest zmieniane na 1,6 x
znamionowy moment silnika.

223 Ostrzezenie: Zbyt niska wartos¢ pradu

(WARN. CURRENT LO)

Wartosci nastaw:
0,0 - parametr 224

Zastosowanie:
iedy prad silnika jest ponizej limitu, ILow zaprogramo-
wanego w tym parametrze, wowczas na wyswietlaczu
pojawia sie migajacy komunikat CURRENT LOW.
Wyjscia sygnatowe mozna tak zaprogramowac, aby
generowaty sygnat ostrzegawczy poprzez wyjscia 42

# 0,2 A

i 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub
04 (parametr 319, 321, 323 lub 326).

Opis nastaw:
Dolny limit dla sygnatu lL.ow musi by¢ zaprogramowany
wewnatrz normalnego zakresu pracy przetwornicy
czestotliwosci.

ImA

Fumr |- S w1 .
(PAR.221) v | % | ]
|WY50K|—-——5———: ————— I——%——}————L—
(PAR.224) ! | % | !
o -

| ~lew ZAKR%IE<+>

o 2
|NISKI--——5———: ————— I——%——}———i—
(PAR.223) | : % : |
I i

175ZA036.11

(LI T
WART. Z40. fwysok) fmaks.
(PAR.226) (PAR.202)

fmiN. - fiski
(PAR.201) (PAR.225)

224 Ostrzezenie: Duza wartos¢ pradu

(WARN. CURRENT HI)

Wartosci nastaw:

Parametr 223 - lviT,mAX # lyLT MAX

Zastosowanie:
Jesli wartos¢ pradu przekracza wartos$¢ graniczna,
IHiGH, Zaprogramowang w tym parametrze, na wy-
Swietlaczu pojawi sie komunikat CURRENT HIGH.
Wyjscia sygnatowe mozna tak zaprogramowac, aby
generowaly sygnat ostrzegawczy poprzez wyjscia 42
i 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub
04 (parametr 319, 321, 323 lub 326).

Opis nastaw:
Gorny limit dla sygnatu czestotliwosci silnika frigh musi
by¢ zaprogramowany wewnatrz normalnego zakresu
pracy przetwornicy czestotliwosci. Patrz rysunek przy
parametrze 223.

225 Ostrzezenie: Zbyt mata czestotliwos¢

(WARN. FREQ. LOW)

Wartosci nastaw:
0,0 - parametr 226

# 0,0 Hz

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zastosowanie:
Jesli wartosc¢ czestotliwosci silnika spada ponizej war-
tosci granicznej, fLow,zaprogramowanej w tym para-
metrze, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat FRE-
QUENCY LOW.
Wyjscia sygnatowe mozna tak zaprogramowac, aby
generowaty sygnat ostrzegawczy poprzez wyjscia 42
i 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub
04 (parametr 319, 321, 323 lub 326).

Opis nastaw:
Dolne ograniczenie sygnatu czestotliwosci silnika,
fLow, musi by¢ zaprogramowane wewnatrz normalne-
go zakresu pracy przetwornicy czestotliwosci.
Patrz rysunek dla parametru 223.

226 Ostrzezenie: Duza czestotliwos¢

(WARN. FREQ. HIGH)

Wartosci nastaw:

parametr 225 - parametr 202 # 132,0 Hz

Zastosowanie:
Jesliwartos¢ czestotliwosci silnika przekracza wartos¢
graniczna, fricH,zaprogramowang w tym parametrze,
na wyswietlaczu pojawi sie komunikat FREQUENCY
HIGH.
Wyjscia sygnatowe mozna tak zaprogramowac, aby
generowaty sygnat ostrzegawczy poprzez wyjscia 42
i 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub
04 (parametr 319, 321, 323 lub 326).

Opis nastaw:
Gorne ograniczenie sygnatu czestotliwosci silnika,
fricH musi by¢ zaprogramowane wewnatrz normalne-
go zakresu pracy przetwornicy czestotliwosci.
Patrz rysunek dla parametru 223.

227 S)st_rzeienie: Zbyt mata wartos¢ sprze-
zenia
Wartosci nastaw:
-100,000.000 - parametr 228.

Zastosowanie:
Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego spada ponizej war-
tosci granicznej zaprogramowanej w tym parametrze,
wyjécia sygnatowe mozna tak zaprogramowac, aby

# -4000.000

generowaly sygnat ostrzegawczy poprzez wyjscia 42
i 45, jak rowniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub
04 (parametry 319, 321, 323 lub 326).

Opis nastaw:
Nalezy ustawic¢ zgdang wartosc.

Ostrzezenie: Duza wartos¢ sprzezenia

228
zwrotnego

(WARN. FEEDB HIGH)

Wartosci nastaw:
parametr 227 - 100,000.000

# 4000.000

Zastosowanie:
Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego przekracza wartosc
graniczng zaprogramowang w tym parametrze, wyj-
Scia sygnatowe mozna tak zaprogramowac, aby ge-
nerowaty sygnat ostrzegawczy poprzez wyjscia 42 i
45, jak réwniez przez wyjscie przekaznikowe 01 lub 04
(parametry 319, 321, 323 lub 326).

Opis nastaw:
Nalezy ustawic¢ zgdang wartosc.

Czestotliwosé zabroniona, szerokos¢
pasma

229

(FREQ BYPASS B.W.)

Wartosci nastaw:
0 (OFF) - 100%

# 0 (OFF)%
Zastosowanie:

Niektore systemy wymagajg pomijania pewnych czes-

totliwosci ze wzgledu na problemy rezonansowe.

W parametrach 230-233 mogg by¢ zaprogramowane

te czestotliwosci, ktére powinny by¢ unikane (Czes-

totliwosci zabronione). W tym parametrze (229) moz-

na okresli¢ szerokos¢ pasma po obu stronach zabro-

nionych czestotliwosci.

Funkcja czestotliwosci zabronionej nie jest aktywna

jesli par. 002 jest ustawiony na wartos¢ Praca lokal-

nai par. 013 jest ustawiony na warto$¢ LCP ctrl/

Otwarta petla lub LCP+dig ctrl/ Otwarta petla.

Opis nastaw:
Szeroko$¢ pasma jest ustawiana jako procent czes-
totliwosci zabronionej, ktora jest wybrana w parame-
trze 230-233.
Szeroko$¢ pasma wskazuje maksymalne zmiany
czestotliwosci zabronione;j.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Przyktad: Czestotliwos¢ zabroniona jest ustawiona na
100 Hz a szeroko$¢ pasma na 1%. W tym przypadku
zabronionym pasmem czestotliwosci bedzie pasmo
pomiedzy 99,5 Hz i 100,5 Hz tj. 1% ze 100 Hz.

Seria VLT® 5000

Czestotliwos¢ zabroniona 1 (FREQ. BY-

20 pass

Czestotliwos¢ zabroniona 2 (FREQ. BY-
PASS 2)

231 )
232 Czestotliwos¢ zabroniona 3 (FREQ. BY-
PASS 3)
233 Czestotliwos¢ zabroniona 4 (FREQ. BY-
PASS 4)

Wartosci nastaw:
0,0 - parametr 200 # 0,0 Hz

Zastosowanie:
Niektore systemy wymagajg pomijania pewnych czes-
totliwosci ze wzgledu na problemy rezonansowe.

Opis nastaw:
Nalezy wprowadzi¢ czestotliwosci, ktére majg by¢ po-

o

mijane. ‘g

Patrz rowniez parametr 229. =

=

)

>

2

234 Monitoring fazy silnika ‘©

(MOTOR PHASE MON) &

Wartosci nastaw: .
# Dozwolone (ENABLE) [0]
Zabronione (DISABLE) [11

Zastosowanie:
W tym parametrze mozliwe jest dokonanie wyboru
reakcji przetwornicy czestotliwosci na zanik fazy silni-
ka.

Opis nastaw:
Jesli wybierzemy Dozwolone (Enable), przetwornica
czestotliwosci reaguje na zanik fazy silnika, ktorej wy-
nikiem jest alarm 30, 31 lub 32.
Jesli wybierzemy Zabronione (Disable), przetwornica
czestotliwosci nie daje zadnego alarmu jesli wystapi
zanik fazy silnika. Silnik moze zosta¢ uszkodzony/
przegrzany jesli pracuje tylko na dwoéch fazach. Dla-
tego jest zalecane, aby funkcja Monitoringu fazy silni-
ka byta wigczona.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wejscia cyfrowe Numer zacisku 16 17 18 19 27 29 32 33

parametr 300 301 302 303 304 305 306 307
Wartos¢:
Brak funkcji (NO OPERATION) [0] [0] [0] [O] [0] [0] [O]
Reset (RESET) [11* [1] 11 M1 M
Stop z wybiegiem silnika, odwrocony  (COAST INVERSE) [or*
Reset i stop z wybiegiem silnika, odwro- (COAST & RESET INVERS) [1]
cony
Szybkie zatrzymanie, odwrécone (QSTOP INVERSE) [2]
Hamowanie DC, odwrdcone (DCBRAKE INVERSE) [3]
Stop odwrécony (STOP INVERSE) 2] [2] [4] 21 [21 [2]
Start (START) [11*
Start impulsowy (LATCHED START) [2]
Zmiana kierunku obrotéw (REVERSING) [17*
Start ze zmiang kierunku wirowania (START REVERSE) [2]
Tylko start w prawo, zat. (ENABLE START FWD.) [3] [3] [3] [3]
Tylko start w lewo, zat. (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]
Jog — praca manewrowa (JOGGING) [4] [4] [51* [4] [4]
Progr. wart.zadana, zat. (PRESET REF. ON) [5] [5] [5] [5] [5]
Programowana warto$¢ zadana, 1sb ~ (PRESET REF. SEL. LSB) [5] [71 [6]
Programowana warto$¢ zadana, msb  (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]
Zatrzasnij wartos¢ zadang (FREEZE REFERENCE) [71 I[71 O1 [ [7]
Zatrzasnij wyjscie (FREEZE OUTPUT) [8] [8] [10] [8] [8]
Przyspiesz (SPEED UP) [9] [11] [9]
Zwolnij (SPEED DOWN) [9] [12] [9]
Wybdr Zestawu parametréw, Isb (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]
Wybodr zestawu parametréw, msb (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]
Wybor zestawu parametréw, msb/przy- (SETUP MSB/SPEED UP) [11]
spiesz *
Wybér zestawu parametréw, Isb/zwolnij (SETUP LSB/SPEED DOWN) [11]
Doganianie (CATCH UP) [11] [15] [12]
Zwalnianie (SLOW DOWN) [11] [16] [12]
Ramp 2 (RAMP 2) [12] [12] [17]1 [13] [13]
Awaria zasilania, odwrécona (MAINS FAILURE INVERSE) [13] [13] [18] [14] [14]
Impulsowa warto$¢ zadana (PULSE REFERENCE) [23] [28]
Impulsowe sprzezenie zwrotne (PULSE FEEDBACK) [24]
Wejscie sprzezenia zwrotnego enkode- (ENCODER INPUT 2A) [25]
ra, A
Wejscie sprzezenia zwrotnego enkode- (ENCODER INPUT 2B) [24]
ra, B
Blokada bezpieczenstwa (SAFETY INTERLOCK) [24] [5]
Blokada zmiany danych (PROGRAMMING LOCK) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Jesli ta funkcja jest wybrana dla zacisku 29, to nie bedzie on wazna dla zacisku 17, nawet jesli zostata ustawiona
jako aktywna.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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300 Zacisk 16, wejscie

(DIGITAL INPUT 16)

Zastosowanie:
W tym i nastepnych parametrach mozna dokonywac
wyboru pomiedzy réznymi mozliwymi funkcjami zwia-
zanymi z zaciskami wejsciowymi 16-33.
Opcje funkcji sa wymienione w tabeli na stronie 111.
Maksymalna czestotliwos¢ dla zaciskéw 16, 17, 18 i
19 wynosi 5 kHz. Maksymalna czestotliwos¢ dla za-
ciskow 29, 32 i 33 wynosi 65 kHz.

Opis nastaw:
Brak funkcji jest ustawiany, jesli przetwornica czes-
totliwosci VLT ma nie reagowac na sygnaly pojawia-
jace sie na zaciskach.

Reset zeruje przetwornice czestotliwosci VLT po alar-
mie; jednak nie wszystkie alarmy moga by¢ resetowa-
ne.

Stop z wybiegiem silnika, odwrécony powoduje, ze
przetwornica ,uwalnia” silnik, umozliwiajagc mu swo-
bodne zatrzymanie. Logiczne ‘0O’ prowadzi do zatrzy-
mania z wybiegiem i resetu.

Reset i stop z wybiegiem silnika, odwrécony po-
woduje aktywacje funkcji stop z wybiegiem réwno-
czesnie z resetem. Logiczne ‘0O’ prowadzi do zatrzy-
mania z wybiegiem i resetu.

Szybki stop odwrécony powoduje zatrzymanie silnika
zgodnie z procedurg quick-stop ramp (ustawiana w
parametrze 212). Logiczne ‘0’ prowadzi do zatrzyma-
nia z wybiegiem.

Hamowanie DC, odwrécony stuzy do zatrzymania sil-
nika poprzez zasilenie go napieciem statym przez ok-
reslony czas, patrz parametry 125-127.

Nalezy zauwazyc¢, ze ta funkcja jest aktywna tylko jesli
wartos¢ parametrow 126-127 jest rézna od zera. Lo-
giczne ‘0’ prowadzi do hamowania statopragdowego.

Stop odwrécony jest aktywowany przez odtaczenie
napiecia na zacisku. Oznacza to, ze jesli na zacisku
nie ma napiecia, silnik nie moze pracowac. Zatrzyma-
nie zostanie przeprowadzone zgodnie z wybranymi
parametrami funkcji ramp (parametry
207/208/209/210).

Zadna z wyzej wymienionych funkgii stop
(zabroniony start) nie moze by¢ wykorzys-
tywana jako roztgcznik podczas napraw.
Nalezy wéwczas odigczy¢ zasilanie.

' Uwaga

[ . P . .

'._ Nalezy zwrdéci¢ uwage, ze kiedy przetwor-
a nica czestotliwosci VLT pracuje w zakre-
sie limitu momentu i podali§my sygnat
stop, to mozliwe jest zatrzymanie tylko
wtedy jesli wyjscia 42, 45,01 lub 04 zos-
taly podtaczone do wejscia 27. Na wyj-
Sciach 42, 45, 01 lub 04 musi by¢
zaprogramowana funkcja Ograniczenie
momentu i stop [27].

Start stuzy do wywotania rozkazu start/stop (ko- men-
dy operacyjne, grupa 2). Logiczne '1' = start, logiczne
'0' = stop.

Stop E 24Vd.c.
16
Start |
—18
LT lg
Storl+ Zmiana |—

kierunku abroléw

27|

1752408210
Startimpulsowy - jesli doprowadzony jestimpuls przez
co najmniej 3 ms, silnik rozpocznie prace, o ile nie ma
rozkazu stop (rozkazy operacyjne, grupa 2). Silnik za-
trzymuije sie jesli Stop odwrdcony jest krétko aktywo-
wany.

Zmiana kierunku obrotéw stuzy do zmiany kierunku
obrotéw watu silnika. Logiczne "0" nie prowadzi do
zmiany kierunku. Logiczna "1" zmienia kierunek. Syg-
nat zmiany kierunku obrotéw powoduje tylko zmiane
kierunku obrotéw; nie aktywuje on funkgc;ji start.
Odwrécenie kierunku wymaga ustawienia w parame-
trze 200 warto$ci Oba kierunki .

Funkcja nie jest aktywna jesli wybrano Regulacja pro-
cesu, zamknieta petla, Regulacja momentu, otwarta
petla lub Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne
predkosci.

Start i zmiana kierunku stuzy do wywotania rozkazu
start/stop (rozkazy operacyjne, grupa 2) oraz zmiany
kierunku przy pomocy tego samego sygnatu. W tym
samym czasie na zacisku 18 nie moze by¢ zadnego
sygnatu. Dziata jak start impulsowy z odwrdoceniem
kierunku, jesli dla zacisku 18 ustawiono start impulso-
wy.

Nieaktywny jesli wybrano Regulacja procesu, za-
mknieta petla.

Start tylko w prawo jest uzywany jesli wat silnika moze
obracac¢ sie podczas startu tylko w prawo (zgodnie z
kierunkiem ruchu wskazéwek zegara).

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Nie nalezy uzywac razem z Regulacja procesu, za-
mknieta petla.

Start tylko w lewo jest uzywany jesli wat silnika ma ob-
racac sie po uruchomieniu tylko w lewo (przeciwnie do
kierunku ruchu wskazéwek zegara).

Nie nalezy uzywac razem z Regulacja procesu, za-
mknieta petla.

Jog-praca manewrowa stuzy do zmiany czestotliwosci
wyjsciowej na czestotliwos¢ Jog-pracy manewrowej
ustawiong w parametrze 213. Czas rozpedzania/za-
trzymania moze by¢ ustawiony w parametrze 211.
Funkcja Jog-praca manewrowa nie jest aktywna jesli
wydany jest rozkaz stop (start zabroniony). Funkcja
Jog-praca manewrowa nie wymaga podania komendy
Start w celu uruchomienia silnika (rozkaz operacyjny,
grupa 2).

Programowana warto$¢ zadana, zat. stuzy do przeta-
czania pomiedzy zewnetrzna i programowang wartos-
cig zadang. Zaktada sie, ze w parametrze 214
ustawiono warto$¢ Zewnetrzna/programowana [2].
Logiczne ‘0’ = aktywna zewnetrzna warto$¢ zadana;
logiczna ‘1’ = aktywna jest jedna z 4 zaprogramowa-
nych wartosci zadanych zgodnie z ponizsza tabela.

Programowana wartos¢ zadana, Isb i Programo-
wana wartos¢ zadana, msb pozwalajg na wyboér
jednej z czterech zaprogramowanych wartosci zada-
nych, zgodnie z ponizsza tabela.

Progr.wart.zad. msb  Progr.wart.zad. Isb

Progr.wart.zad. 1 0 0
Progr.wart.zad. 2 0 1
Progr.wart.zad. 3 1 0
Progr.wart.zad. 4 1 1

Zatrzasnij wartos¢ zadang - zachowuje chwilowg war-
tos¢ zadana. Zatrzasnieta wartos¢ zadana jest teraz
punktem zezwolenia/warunku dla Zwiekszenia pred-
koScii Zmniejszenia predko$ci ktére maj' byae stoso-
wane.

Jesli uzywane jest zwiekszanie predkosci/zmniejsza-
nie predkosci, zmiana predkosci zawsze przebiega
zgodnie z funkcjg ramp 2 (parametry 209/210) w za-
kresie 0-Ref max.

Zatrzasnij wyjscie - zachowuje chwilowg czestotliwos¢
silnika (Hz). Zatrzasnieta czestotliwosé¢ silnika jest te-
raz punktem zezwolenia/warunku dla Zwiekszanie
predkosci (speed up) i Zmniejszania predkosci, ktore
majg by¢ stosowane.

Jesli uzywane jest zwiekszanie predkosci/zmniejsza-
nie predkosci, zmiana predkosci zawsze przebiega
zgodnie z funkcjg ramp 2 (parametry 209/210) w za-
kresie 0 - fuN.

' Uwaga

'.: Jesli aktywna jest funkcja Zatrzasnij wyj-
a Scie, nie jest mozliwe zatrzymanie prze-
twornicy czestotliwosci VLT przez wejscia
18 i 19 tylko przez wejscie 27 (zaprogra-
mowane na Stop z wybiegiem silnika, od-
wrocony [0] lub Reset i stop z wybiegiem
silnika, odwrécony [1]).

Po Zatrzasnieciu wyjscia, cztony catkujagce regulato-
réw PID sg kasowane.

Zwiekszanie predkosci i Zmniejszanie predkosci wy-
bierane sg jezeli wymagana jest cyfrowa kontrola
zwiekszania/zmniejszania predkosci (potencjometr
silnika). Funkcja ta jest aktywna tylko jesli wybrano
funkcje Zatrzasnij warto$¢ zadang lub Zatrzasnij wyj-
Scie. Tak dtugo jak na zacisku wybranym dla zwiek-
szania predkosci bedzie obecna logiczna ‘1’ wartos¢
zadana lub czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie zwieksza-
na. Nalezy postepowa¢ zgodnie z rozpedzaniem/za-
trzymaniem 2 (par. 209) w zakresie 0- fmin.

Tak dtugo jak na zacisku wybranym dla zmniejszania
predkosci bedzie obecna logiczna ‘1’ wartos¢ zadana
lub czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie zmniejszana. Na-
lezy postepowac zgodnie z rozpedzaniem/zatrzyma-
niem 2 (par. 210) w zakresie 0- fmi.

Impulsy (logiczna ‘1’ przez minimum 3 ms i minimalna
przerwa 3 ms) prowadzg do zmiany predkosci o0 0,1%
(wartos$¢ zadana) lub 0,1 Hz (czestotliwos$¢ wyjscio-
wa).

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Przyktad:
Zacisk Zatrza$nij wart. zad./
(16) (17)  Zatrzasnij wyjscie

Brak zmiany pred- 0 0

kosci

Zmniejszanie pred- 0 1 1

kosci

Zwiekszanie pred- 1 0 1

kosci

Zmniejszanie pred- 1 1 1

kosci

Wartos¢ zadana predkosci zatrzasnieta z panelu ste-
rujgcego moze by¢ zmieniona nawet jesli przetwornica
czestotliwosci VLT zostata zatrzymana. Zatrzasnieta

wartos¢ zadana bedzie pamietana w przypadku zani-
ku zasilania.

Wybodr zestawu parametrow, Isb i Wybor zestawu
parametrow, msb pozwalajg wybrac¢ jeden z czterech
Zestawéw parametrow; jednak przy zatozeniu ze pa-
rametr 004 zostat ustawiony na Praca z wieloma zes-
tawami parametrow.

Wybér zestawu parametréw, msb/Zwiekszanie
predkosci i Wybér zestawu parametrow, Isb/
Zmniejszanie predkosci razem z uzyciem Zatrzasnij
wartos¢ zadang lub Zatrzasnij wyjscie pozwalajg
zwiekszacé/zmniejszac predkosc.

Wybdr Zestawu parametréow odbywa sie zgodnie z po-
nizszg tabelg weryfikacyjna:

Wybor Zestawu pa- Zatrzasnij wart.

rametrow zad./
(32)msb  (33)Isb  Zatrzasnij wyjscie
Zestaw parame- 0 0 0
tréw 1
Zestaw parame- 0 1 0
trow 2
Zestaw parame- 1 0 0
tréw 3
Zestaw parame- 1 1 0
tréw 4
Brak zmiany pred- 0 0 1
kosci
Zmniejszanie pred- 0 1 1
kosci
Zwigkszanie pred- 1 0 1
kosci
Zmniejszanie pred- 1 1 1
kosci

Doganianie/zmniejszanie predkosci nalezy wybrac

wtedy, gdy wartos¢ zadana ma by¢ zwiekszana lub
zmniejszana o zaprogramowang w parametrze 219
warto$¢ procentowa.

Zwalnianie Doganianie
Predkos$¢ niezmieniona 0 0
Zmniejszona o wartos¢ % 1 0
Zwiekszona o wartos¢ % 0 1
Zmniejszona o wartos¢ % 1 1

Ramp 2 nalezy wybra¢ wtedy, jesli ma zachodzi¢ prze-
taczanie miedzy funkcjami Ramp 1 (parametry

207-208) i Ramp 2 (parametry 209-210). Logiczne ‘0’
wywotuje Ramp 1 a logiczna ‘1’ Ramp 2.

Awaria zasilania, odwrécony nalezy wybra¢ wtedy,
jesli ma by¢ aktywowany parametr 407 Awaria zasila-
nia i/lub parametr 408 Szybkie roztadowanie. Awaria
zasilania, odwrécona jest aktywna w sytuacji logicz-
nego '0".
Zobacz réwniez Awaria zasilania/szybkie roztadowa-
nie na stronie 66, jezeli jest to wymagane.
| Uwaga

": Przetwornica czestotliwosci VLT moze

q zostac catkowicie zniszczona przez po-
wtarzanie wywotania funkcji Szybkiego
roztadowania na wejsciu cyfrowym przy
zatgczonym napieciu zasilajgcym.

Wartos¢ zadang impulsowa nalezy wybrac wtedy, jesli
uzywana jest sekwencja impulsowa (czestotliwos¢) 0
Hz, odpowiadajaca Refmin, parametr 204. W parame-
trze 327 jest programowana czestotliwo$¢ odpowia-
dajaca Refwax.

Sprzezenie zwrotne impulsowe, nalezy wybra¢ wtedy,
jesli jako sygnat sprzezenia zwrotnego wybrano sek-
wencje impulséw (czestotliwosé).

Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera, A; nalezy
wybra¢ wtedy, jesli jako sygnat sprzezenia zwrotne-
go wybrano sygnat enkodera po ustawieniu Regulacja
predkosci, zamknieta petla lub Regulacja momentu,
sprzezenie zwrotne predkosci w parametrze 100. W
parametrze 329 nalezy ustawi¢ impuls/obr./min.

Wejscie sprzezenia zwrotnego enkodera, B; nalezy
wybraé wtedy, jesli jako sygnat sprzezenia zwrotnego
wybrano sygnat enkodera z impulsem 90° dla rejes-
tracji kierunku obrotéw.

Blokada bezpieczenstwa ma takg samag funkcje jak
Stop z wybiegiem silnika, odwrécony, lecz Blokada
bezpieczenstwa generuje komunikat alarmowy ,bfad
zewnetrzny” na wyswietlaczu, kiedy wybrany zacisk to
logiczne ,,0”. Komunikat alarmowy bedzie réwniez ak-
tywowany poprzez wyjscia cyfrowe 42/45 i wyjscia
przekaznikowe 01/04 w przypadku zaprogramowania
na Blokada bezpieczenstwa. Alarm moze zostac ska-
sowany przy uzyciu wejscia cyfrowego lub przycisku
[OFF/STOP].

Blokada zmiany danych jest wybierana jezeli zmiany
parametrow nie moga by¢ dokonywane poprzez jed-
nostke sterowania; jednak, przeprowadzanie zmiany
danych bedzie nadal mozliwe poprzez magistrale.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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301 Zacisk 17, wejscie

(DIGITAL INPUT 17)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 300.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 17.
Funkcje te pokazane sg w tabeli na poczatku sekcji
Parametry — Wejscia i Wyjscia. Maksymalna czestot-
liwos¢ na zacisku 17 to 5 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

302 Zacisk 18 Start, wejscie

(DIGITAL INPUT 18)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 300.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 18. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na poczatku sekcji Parametry — Wejscia i Wyj-
Scia
Maksymalna czestotliwosé na zacisku 18 to 5 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

303 Zacisk 19, wejscie

(DIGITAL INPUT 19)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 300.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 19. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na poczatku sekcji Parametry — Wejscia i Wyj-
Scia
Maksymalna czestotliwos¢ na zacisku 19 to 5 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

304 Zacisk 27, wejscie

(DIGITAL INPUT 27)

Wartosci nastaw:

Patrz parametr 300.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 27.
Funkcje te pokazane sg w tabeli na poczatku sekgji
Parametry — Wejscia i Wyjscia.
Maksymalna czestotliwos¢ na zacisku 27 to 5 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

305 Zacisk 29, wejscie

(DIGITAL INPUT 29)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 300.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 29. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na poczatku sekcji Parametry — Wejscia i Wyj-
Scia
Maksymalna czestotliwosé na zacisku 29 to 65 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

306 Zacisk 32, wejscie

(DIGITAL INPUT 32)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 300.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 32. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na poczatku sekcji Parametry — Wejscia i Wyj-
Scia
Maksymalna czestotliwos¢ na zacisku 32 to 65 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

307 Zacisk 33, wejscie

(DIGITAL INPUT 33)

Wartosci nastaw:
Patrz parametr 300.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j

132 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



et

Seria VLT® 5000

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na wybor pomiedzy réznymi
opcjami uzycia zacisku 33. Funkcje te sg pokazane w
tabeli na poczatku sekcji Parametry — Wejscia i Wyj-
Scia

Maksymalna czestotliwos¢ na zacisku 33 to 65 kHz.

Opis nastaw:
Patrz parametr 300.

Wejscia analogowe Zacisk nr 53(napiecie) 54(napiecie) 60(prad)
parametr 308 311 314

Warto$¢:

Brak dziatania (NO OPERATION) [0] [0] * [0]

Warto$¢ zadana (REFERENCE) [1] * [1 [1] *

Sygnat sprzezenia zwrotnego (FEEDBACK) [2] [2]

Ograniczenie momentu (TORQUE LIMIT CTRL) [3] [2] [3]

Termistor (THERMISTOR INPUT) [4] [3]

Wzgledna warto$¢ zadana (RELATIVE REFERENCE) [4] [4]

Maks. czestotliwo$¢ momentu (MAX. TORQUE FREQ.) [5]

308 Zacisk 53, napiecie wejscia analogowe-

go
Zastosowanie:

Parametr ten pozwala wybra¢ zadang opcje na zaci-

sku 53.

Skalowanie sygnatu wejsciowego nastepuje za pomo-

cg parametrow 309 i 310.

Opis nastaw:
Brak dziatania. Opcja wybierana, jesli przetwornica
czestotliwosci ma nie reagowac na sygnatly podiacza-
ne do zacisku.
Wartos$¢ zadana. Opcja ta umozliwia zmiane wartosci
zadanej za pomocg analogowego sygnatu wartosci
zadane;.
Jesli inne wejscia sg podigczone, sg one dodawane z
uwzglednieniem znaku.
Sygnat sprzezenia zwrotnego. Opcja wybierana, jesli
stosowane jest sterowanie w petli zamknietej za po-
moca sygnatu analogowego.
Ograniczenie momentu. Opcja wybierana, jesli ogra-
niczenie momentu ustawione w parametrze 221 ma
by¢ zmieniane za pomocg sygnatu analogowego.
Termistor. Opcja wybierana, jesli termistor zintegro-
wany z silnikiem (zgodny z DIN44080/81) ma mie¢
mozliwos¢ wytgczania przetwornicy czestotliwosci w
przypadku przegrzania silnika. Wartos¢ wytaczenia
wynosi > 3 kQ. Termistor zostaje podtagczony do zaci-
sku 50 i wybrane zostaje biezace wejscie (53 lub 54).

' Uwaga

[ ]c Jezeli temperatura silnika jest wykorzys-

i tywana przez termistor poprzez przetwor-
nice czestotliwosci, nalezy pamietac, ze:

W przypadku wystepowania zwar¢ po-
miedzy uzwojeniem silnika i termistorem,
wymagania PELV nie sg spetnione. W ce-
lu spetnienia wymogow PELV, termistor
musi by¢ wykorzystywany zewnetrznie.

(a1

4000

3000

1330

250

-20°C ¥ nominel =5°C

Jesli silnik zamiast termistora wykorzystuje przetacz-
nik termiczny, moze on réwniez zosta¢ podtaczony do
wejscia. Jesli silniki pracujg rownolegle, termistory/
przetaczniki termiczne moga by¢ potaczone szerego-
wo (catkowita rezystancja < 3 kQ) Parametr 128 musi
by¢ zaprogramowany na Ostrzezenie termistora [1]
lub Wytgczenie awaryjne termistora [2].

Wzgledna warto$¢ zadana jest wybierana wtedy, gdy
wymagana jest wzgledna korekta sumy wartosci za-
danych.

Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy wybrano op-
cje Wzgledna (parametr 214). Wzgledna warto$¢ za-
dana na zaciskach 54/60 stanowi procent peinego
zakresu danego zacisku. Warto$¢ ta jest dodawana do
sumy pozostatych wartosci zadanych. Jesli wybrano
kilka wzglednych wartosci zadanych (programowane
wartosci zadane 215-218, 311 i 314), zostang one naj-
pierw zsumowane, a nastepnie ich suma zostanie do-
dana do sumy aktywnych wartosci zadanych.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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' Uwaga
'l: Jesli wybrano sygnat Warto$¢ zadana lub
i Sprzezenie zwrotne na wiecej niz jednym
zacisku, sygnaty te zostang dodane wraz
ze znakami.
Maks. czestotliwos¢ momentu. Opcja ta jest uzywana
tylko w Regulacji momentu, otwarta petla (parametr
100) dla ograniczenia czestotliwosci wyjsciowej. Op-
cja jest wykorzystywana, jesli istnieje potrzeba stero-
wania maksymalng czestotliwoscia wyjsciowg przez
sygnat wejscia analogowego. Zakres czestotliwos$ci
siega od Dolnego ograniczenia czestotliwo$ci wyjscio-

wej (parametr 201) do Gérnego ograniczenia czestot-
liwosci wyjsciowej (parametr 202).

309 Zacisk 53, min. skalowania

(Al 53 SCALE LOW)

Wartosci nastaw:
0,0 — 10,0 Volt

# 0,0 Volt

Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajgcej maksymalnej wartosci zadanej usta-
wionej w parametrze 204.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ napiecia.
Patrz réwniez sekcja Obstuga pojedynczych wartosci
zadanych.

310 Zacisk 53, max. skalowania

(Al 53 SCALE HIGH)

Wartosci nastaw:
0,0 - 10,0 Volt

Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajacej maksymalnej wartosci zadanej usta-
wionej w parametrze 205.

# 10,0 Volt

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ napiecia.
Patrz rowniez sekcja Obstuga pojedynczych wartosci
zadanych.

Zacisk 54, analogowe wejscie napiecio
we

311

(Al [V]54 FUNCT.)

Wartosci nastaw:

Patrz opis parametru 308

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala dokonaé wyboru pomiedzy r6z-
nymi funkcjami dostepnymi dla wejscia, zacisk 54.
Skalowanie sygnatu wejsciowego nastepuje za pomo-
cg parametrow 312 i 313.

Opis nastaw:
Patrz opis parametru 308.

312 Zacisk 54, min. skalowania
(Al 54 SCALE LOW)
Wartosci nastaw:
0,0 - 10,0 Volt
Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajgcej minimalnej wartosci zadanej ustawio-
nej w parametrze 204.

# 0,0 Volt

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zadang wartos¢ napiecia.
Patrz réwniez sekcja Obsfuga pojedynczych warto$ci
zadanych.

313 Zacisk 54, max. skalowania
(Al 54 SCALE HIGH)

Wartosci nastaw:

0,0 - 10,0 Volt

Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajgcej maksymalnej wartosci zadanej usta-
wionej w parametrze 205.

# 10,0 Volt

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ napiecia.
Patrz rowniez sekcja Obsfuga pojedynczych wartosci
zadanych.

314 Zacisk 60, analogowe wejscie pradowe

(Al [mA] 60 FUNCT)

Wartosci nastaw:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Patrz opis parametru 308

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala dokona¢ wyboru pomiedzy roz-
nymi funkcjami dostepnymi dla wejscia, zacisk 60.
Skalowanie sygnatu wejsciowego nastepuje za pomo-
cg parametréow 315 i 316.

Opis nastaw:
Patrz opis parametru 308.

315 Zacisk 60, min. skalowania

(Al 60 SCALE LOW)

Wartosci nastaw:
0,0 -20,0 mA

Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
wartosci zadanej odpowiadajgcej minimalnej wartosci
zadanej ustawionej w parametrze 204.
Jesli ma by¢ uzywana funkcja time-out parametr 317,
ustawiona wartos¢ musi by¢ > 2 mA.

# 4 mA

Opis nastaw:
Nalezy ustawic¢ zgdang wartos¢ pradu.
Patrz rowniez sekcja Obstuga pojedynczych wartosci
zadanych.

316 Zacisk 60, max. skalowania

(Al 60 SCALE HIGH)

Wartosci nastaw:
0,0-20,0 mA

Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu
odpowiadajgcej maksymalnej wartosci zadanej usta-
wionej w parametrze 205.

# 20,0 mA

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ pradu.
Patrz rowniez sekcja Obstuga pojedynczych wartosci
zadanych.

317 Time out

(LIVE ZERO TIME O)

Wartosci nastaw:

0 -99 sek. # 10 sek.

Zastosowanie:
Jesli warto$¢ sygnatu wartosci zadanej (na zacisku 60)
spada ponizej 50% wartosci ustawionej w parametrze
315 na okres czasu dtuzszy niz okreslony w parame-
trze 317, aktywowana jest funkcja ustawiona w para-
metrze 318.

Opis nastaw:
Ustawi¢ zadany czas.

318 Funkcja po time out

(LIVE ZERO FUNCT.)

Wartosci nastaw:

# Wyt. (OFF) [0]
Zatrzasnij czestotliwos¢ wyjsciowa: (FREEZE
OUTPUT FREQ.) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog — praca manewrowa (JOGGING) [3]
Predkos$¢ maks. (MAX SPEED) [4]
Stop i wytaczenie awaryjne (STOP AND
TRIP) [5]

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala wybra¢ funkcje, ktéra ma by¢
aktywowana jesli sygnat wejsciowy na zacisku 60 spa-
da ponizej 2 mA, przy zatozeniu ze parametr 315
zostat ustawiony na wartos¢ wiekszg niz 2 mA oraz ze
zostat przekroczony czas time-out (parametr 317).

Jesli wiecej funkciji time-out pojawi sie w tym samym
czasie, przetwornica czestotliwosci VLT nadaje naste-
pujacy priorytet funkcji time-out:

1. Parametr 318 Funkcja po time out

2. Parametr 346 Funkcja po utracie sygnatu en-
kodera

3. Parametr 514 Funkcja po zakoriczeniu trans-
misji

Opis nastaw:
Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
moze byc¢:

- zatrzasnieta na poziomie chwilowej wartosSci
- zmniejszona do zatrzymania

- zamieniona na czestotliwo$¢ pracy manew-
rowej-jog

- zmieniona na czestotliwo$¢ maksymalng

- zmniejszona az do zatrzymania z wytgcze-
niem awaryjnym.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wyjscia numer zacisku 42 45 01 04 (prze-
(prze-  kaznik)
kaznik)

parametr 319 321 323 326
Wartosé:
Brak funkcji (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Sterowanie gotowe (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
Sygnat gotowosci (UNIT READY) [2] [2] [2] [2]
gotowos¢ — zdalne sterowanie (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3] &
Zezwolenie, brak ostrzezen (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Praca (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Praca, brak ostrzezen (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Praca w zakr., brak ostrzezen (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
Praca przy wartosci zadanej, brak os- (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
trzezen
Biad (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Biad lub ostrzezenie (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Ograniczenie momentu (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Prad poza zakresem (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Prad powyzej dolnej granicy (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Prad ponizej gornej granicy (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Czestotliwo$¢ poza zakresem (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Czest. powyzej dolnej granicy (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Czest. ponizej gérnej granicy (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Sprzezenie zwrotn. poza zakresem (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Sprzez. zwrotn. pow. dolnej gr. (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Sprzez. zwrotn. pon. gornej gr. (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Ostrzezenie termiczne (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Gotowosé - brak ostrz. term. (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [22] #* [22]
Gotowos¢ - zdalne sterowanie - brak os- (REM RDY & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
trzezenia termicznego
Gotowos¢ - napiecie zasilania w dopusz- (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
czalnym zakresie
Zmiana kierunku (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Magistrala OK (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Ograniczenie momentu i stop (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Hamulec, brak ostrzezen (BRAKE NO BRAKE WARNING) [28] [28] [28] [28]
Gotowos$¢ hamulca, brak btedu (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Btad hamulca (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Przekaznik 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Sterow. hamulcem mech. (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Bity stowa sterujacego 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33]
Rozszerzone sterowanie hamulcem me- (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
chanicznym
Blokada bezpieczenstwa (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wyjscia numer zacisku 42 45 01(prze- 04 (prze-
kaznik)  kaznik)
parametr 319 321 323 326

Warto$¢:

0-100 Hz =0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]

0-100 Hz 24-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]

0-100 Hz =0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]

0 - fuax =0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39]

0 - fuax >4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fuax =0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refwin - Refuax =0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refwin - Refuax >4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refiwin - Refwax 20-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P)  [44] [44]
FBum - FBumax 20-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBwmiN - FBmax >4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBwmiN - FBmax 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0 - Iuax =0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) 48] [48]
0 - luax >4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Iwax =0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0 - Tum =0-20 mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0 - Tum >4-20 mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0 - Tum 0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0 - Tnom =0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0 - Tnom >4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0 - Tnom 0-32000 p (0-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0 - Pnom =0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0 - Pnom >4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) (58] [58]
0 - Pnom =0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0 - SyncRPM =0-20 mA (0-SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0 -SyncRPM =4-20 mA (0-SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0 - SyncRPM =0-32000 p (0-0-SYNCRPM = 0-32000 p) _ [62] [62]
0 - RPM przy FMAX =0-20 mA (0-RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0 - RPM przy FMAX =4-20 mA (0-RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM przy FMAX =0-32000 p (0-RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]

319 Zacisk 42, wyjscie

lania, a parametr 002 zostat ustawiony na zdalne
sterowanie.

(AO 42 FUNCT.)

Zastosowanie:
Wyjscie to moze pracowac zaréwno jako cyfrowe, jak
i analogowe. Jesli jest uzywane jako wyjscie cyfrowe
(wartos¢ danej [0]-[65]), transmitowany jest sygnat na-
pieciowy 24 V DC; jesli jest uzywane jako wyjscie
analogowe, transmitowany jest sygnat albo pragdowy
0-20 mA, albo 4-20 mA albo sygnat impulsowy.

Opis nastaw:
Sterowanie gotowe, przetwornica czestotliwosci VLT
jest gotowa do pracy; karta sterujgca otrzymuje na-
piecie zasilania.

Sygnat gotowosci, karta sterujaca przetwornicy czes-
totliwosci VLT otrzymuje napiecie zasilania i przetwor-
nica czestotliwosci jest gotowa do pracy.

Gotowos¢, zdalne sterowanie, karta sterujgca prze-
twornicy czestotliwosci VLT otrzymuje napiecie zasi-

Zezwolenie, brak ostrzezen, przetwornica czestotli-
wosci VLT jest gotowa do uzycia, nie zostat wydany
zaden rozkaz startu lub stopu (start/zabronione). Brak
ostrzezen.

Praca jest aktywna, kiedy podany jest rozkaz start lub
kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz 0,1 Hz.
Aktywna réwniez podczas zwalniania.

Praca, brak ostrzezen, czestotliwo$¢ wyjsciowa jest

wyzsza niz czestotliwosc okreslona w parametrze
123. Zostat wystany rozkaz start. Brak ostrzezen.

Praca w zakresie, brak ostrzezen, przetwornica pra-
cuje w zadanych zakresach pradu/czestotliwosci us-
tawionych w parametrach 223-226.

Praca przy warto$ci zadanej, brak ostrzezen, pred-
kos¢ zgodna z wartoscig zadana. Brak ostrzezen.

Btad, wyjscie aktywowane przez alarm.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Biad lub ostrzezenie, wyjscie aktywowane przez alarm
lub ostrzezenie.

Ograniczenie momentu, przekroczona zostata war-
to$¢ ograniczenia momentu (parametr 221).

Prad poza zakresem, prad silnika jest poza zakresem
okreslonym przez parametry 223 i 224.

Prad powyzej dolnej granicy, prad silnika jest wiekszy
niz ustawiony w parametrze 223.

Prad ponizej gérnej granicy, prad silnika jest mniejszy
niz ustawiony w parametrze 224.

Czestotliwos¢ poza zakresem, czestotliwos¢ wyjscio-
wa jest poza zakresem czestotliwosci okreslonym
przez parametry 225 i 226.

Czestotliwos¢ powyzej dolnej granicy, czéstotliwocese
wyjsciowa jest wyzsza od wartosci ustawionej w pa-
rametrze 225.

Czestotliwosc ponizej gérnej granicy, czéstotliwooceae
wyjsciowa jest nizsza od wartosci ustawionej w para-
metrze 226.

Sprzezenie zwrotne poza zakresem, sygnat sprzeze-
nia zwrotnego jest poza zakresem zaprogramowanym
w parametrach 227 i 228.

Sprzezenie zwrotne powyzej dolnej granicy, sprzeze-
nie zwrotne jest wieksze niz warto$¢ ustawiona w
parametrze 227.

Sprzezenie zwrotne ponizej gérnej granicy, sprzeze-
nie zwrotne jest mniejsze od wartosci ustawionej w
parametrze 228.

Ostrzezenie termiczne, przekroczenie limitu tempera-
tury w silniku, albo w przetwornicy VLT, albo rezystora
hamulcowego lub termistora.

Gotowo$¢ - brak ostrzezenia termicznego, przetwor-
nica czestotliwosci VLT jest gotowa do pracy, karta
sterujgca otrzymuje napiecie zasilania i nie ma zad-
nych sygnatéw na wejsciach sterujgcych. Nie wyste-
puje przekroczenie temperatury.

Gotowo$¢ - zdalne sterowanie - brak ostrzezenia ter-
micznego , przetwornica czestotliwosci VLT jest goto-
wa do pracy i ustawiona na zdalne sterowanie, karta

sterujgca otrzymuje napiecie zasilania. Nie wystepuje
przekroczenie temperatury.

Gotowos¢ - napiecie zasilania w dopuszczalnym za-
kresie, przetwornica czestotliwosci VLT jest gotowa do
pracy, karta sterujgca otrzymuje napiecie zasilania i
nie ma zadnych sygnatéw na wejsciach sterujacych.
Napiecie zasilania lezy w dopuszczalnym zakresie
(patrz rozdziat 8).

Zmiana kierunku. Logiczna '1' = przekaznik aktywo-
wany, 24 V DC na wyjsciu jesli kierunek obrotéw silni-
ka jest zgodny z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.
Logiczne '0' = przekaznik nie aktywowany, brak syg-
natu na wyjsciu jesli kierunek obrotow silnika jest prze-
ciwny do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

Magistrala OK, komunikacja poprzez port transmis;ji
szeregowej jest aktywna (nie wystapit time-out).

Ograniczenie momentu i stop, jest uzywane w pota-
czeniu ze stop z wybiegiem silnika (zacisk 27), gdzie
mozliwe jest wygenerowanie sygnatu stop nawet jesli
przetwornica czestotliwosci VLT pracuje przy ograni-
czeniu momentu. Sygnat jest odwrécony, tzn. logiczne
‘0’ oznacza, ze przetwornica otrzymata sygnat stop i
pracuje przy ograniczeniu momentu.

Hamulec, brak ostrzezen, hamulec jest aktywny i nie
ma ostrzezen.

Gotowos¢ hamulca, brak btedu, hamulec jest gotowy
do pracy i nie ma bteddéw.

Btad hamulca, na wyjsciu jest logiczna "1" gdy ukiad
IGBT hamulca jest zwarty. Ta funkcja jest uzywana do
zabezpieczenia przetwornicy czestotliwosci VLT jesl
wystgpi btad w module hamulca. W celu uniknigcia
potencjalnego pozaru rezystora hamulca, wyjscie cy-
frowe/wyjscie przekaznika moze by¢ wykorzystane do
odciecia napiecia zasilania przetwornicy czestotliwos-
ci VLT.

Przekaznik 123, jesli w parametrze 512 ustawiono
profil Fieldbus [0], przekaznik jest aktywowany. Jezeli
OFF1, OFF2 lub OFF3 (bit w stowie sterujgcym) ma
wartos¢ logicznej '1'.

Sterowanie hamulcem mechanicznym, umozliwia ste-
rowanie zewnetrznym hamulcem mechanicznym,
patrz rowniez sekcja Sterowanie hamulcem mecha-
nicznym.

Bity stowa sterujgcego 11/12, przekaznik sterowany
bitami 11/12 stowa sterujgcego przesytanego przez
tacze szeregowe. Bit 11 odnosi sie do przekaznika 01,
a bit 12 do przekaznika 04. Jesli parametr 514 Bus
time interval function (Funkcja po zakoriczeniu trans-
misji) jest aktywna, wyjscie przekaznika 01 i 04 sg w
stanie beznapieciowym.

Patrz sekcja dotyczgca transmisji szeregowej w Zale-
ceniach projektowych.

Rozszerzone sterowanie hamulcem mechanicznym
umozliwia sterowanie zewnetrznym hamulcem me-
chanicznym, patrz rowniez sekcja Sterowanie hamul-
cem mechanicznym.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Seria VLT® 5000

Blokada bezpieczenstwa Wyjscie jest aktywne kiedy
Blokada bezpieczenstwa zostata wybrana na wejsciu
i wejscie jest logiczng “1”.

0-100 Hz 0-20 mA i

0-100 Hz 24-20 mA i

0-100 Hz =0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy
proporcjonalny do czestotliwosci wyjsciowej w zakre-
sie 0 - 100 Hz.

O-fuax =0-20 mA i

O-fuax >4-20 mA i

O-fuax =0-32000 p, wyjsciowy sygnat impulsowy pro-
porcjonalny do czestotliwosci wyjsciowej w zakresie 0
- max (parametr 202).

Refuin - Refuax =0-20 mA i

Refuin - Refuax = 4-20 mA i

Refuin - Refuax =20-32000 p, otrzymujemy wyjsciowy
sygnat impulsowy proporcjonalny do wartosci zadanej
w zakresie Refmin - Refuax (parametry 204/205).

Bumin -FBuax =0-20 mA i

FBwmin -FB max =4-20 mA i

FBwmin -FBuax =0-32000 p, otrzymujemy wyjsciowy
sygnat proporcjonalny do wartosci sprzezenia zwrot-
nego w zakresie FBmiN -FBmax (parametry 414/415).

0 - IvT, Max =0-20 mA lub

0 - LT, Max =4-20 mA |

0 - lvit, Max =0-32000 p, otrzymujemy wyjSciowy syg-
nat proporcjonalny do wartosci pradu wyjsciowego w
zakresie 0 - lvLt,max. lviT,Max zalezy od ustawien w
parametrze 101 i 103 i okreslone jest w Danych tech-
nicznych (lvLtmax (60 s).

0-Mum =0-20mA i

0-Mum =4-20mA i

0 - Mum =0-32000 p, otrzymujemy wyjsciowy sygnat
proporcjonalny do wartosci wyjsciowego momentu sil-
nika w zakresie 0 - Tum (parameter 221). 20 mA od-
powiada wartosci ustawionej w parametrze 221.

0 - Mnom =0-20 mA i

0 - Mnom =4-20 mA i

0 - Mnom =0-32000 p, wyjsciowy sygnat proporcjonal-
ny do wyjsciowego momentu silnika. 20 mA odpowia-
da wartosci momentu znamionowego silnika.

0 - Pnom =20-20 mA i

0-Pnom ([ 4-20mA i

= 0 - Pnom =0-32000 p, 0 - Pnom =0-32000 p, otrzy-
mujemy wyjsciowy sygnat impulsowy proporcjonalny
do znamionowej mocy wyjsciowe;j silnika. 20 mA od-
powiada wartosci ustawionej w parametrze 102.

0 - SyncRPM =0-20 mA i

0 - SyncRPM = 4-20 mA i

0 - SyncRPM =0-32000 p, otrzymujemy wyjsciowy
sygnat impulsowy proporcjonalny do predkosci obro-
towej silnika synchronicznego.

0 - RPM przy Fuax =0-20 mA i

0 - RPM przy Fuax =4-20 mA i

0 - RPM przy F max =0-32000 p, otrzymujemy wyjscio-
wy sygnat impulsowy proporcjonalny do predkosci ob-
rotowej silnika synchronicznego przy Fuax (parametr
202).

Zacisk 42, wyjscie, skalowanie impul
sowe

320

(AO 42 PULS SCALE)

Wartosci nastaw:
1-32000 Hz
Zastosowanie:

Parametr ten pozwala na skalowanie sygnatu wyjscia
impulsowego.

# 5000 Hz

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartosc.

1757A042.10

PAR. 320/
322

0 100 Hz
0 fMAX
RefMIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX

0 LM

0 TMAX
0 KWMAX

321 Zacisk 45, wyjscie

(AO 45 FUNCT.)

Wartosci nastaw:
Patrz opis parametru 319.

Zastosowanie:
Wyjscie to moze funkcjonowaé zaréwno jako cyfrowe,
jak i analogowe. Uzywane jako wyjscie cyfrowe (war-
tos¢ danej [0]-[35]) generuje sygnat 24 V (max. 40
mA); dla wyjscia analogowego (wartos¢ danej [36]-

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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[59]) mozna wybiera¢ pomiedzy skalowanymi sygna-
tami wyjsciowymi 0-20 mA, 4-20 mA.

Opis nastaw:
Patrz opis parametru 319.

Zacisk 45, wyjscie, skalowanie impul-
sowe

322

(AO 45 PULS SCALE)

Wartosci nastaw:
1-32000 Hz

# 5000 Hz
Zastosowanie:

Parametr ten pozwala na skalowanie sygnatu wyjscia

impulsowego.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartosc.

323 Przekaznik 01, wyjscie

(RELAY 1-3 FUNCT.)

Wartosci nastaw:

Patrz opis parametru 319.

Zastosowanie:
Wyjscie to aktywuje przetacznik przekaznikowy.
Przetacznik przekaznikowy 01 moze by¢ uzywany do
sygnalizacji statusu i ostrzezen. Przekaznik jest akty-
wowany, gdy warunki okreslone dla danej wielkosci
zostang spetnione.
Aktywacja/dezaktywacja moze by¢ opdzniona w pa-
rametrach 324/325.

Opis nastaw:
Patrz opis parametru 319.
Potaczenia - patrz ponizszy rysunek.

03

Przekaznik 1| 1%
Y
Lo
[T 0~
PR RIIATT

324 Przekaznik 01, op6znienie zal.

(RELAY 1-3 ON DL)

Wartosci nastaw:
0.00-600.00.

# 0,00 sek.

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na opdznienie zadziatania prze-
kaznika 01 (zaciski 01-02).

Opis nastaw:
Nalezy wprowadzi¢ zgdang wartos¢ (moze by¢ usta-
wiana w odstepach co 0,02 s).

325 Przekaznik 01, op6znienie wyt.
Wartosci nastaw:
0.00-600.00
Zastosowanie:

Parametr ten pozwala na opdznienie wytgczenia prze-
kaznika 01 (zaciski 01-03).

# 0,00 sek.

Opis nastaw:
Nalezy wprowadzi¢ zgdang wartos¢ (moze by¢ usta-
wiana w odstepach co 0,02 s).

326 Przekaznik 04, wyjscie

(RELAY 4-5 FUNCT.)

Wartosci nastaw:

Patrz opis parametru 319.

Zastosowanie:
Wyjscie to aktywuje przetgcznik przekaznikowy.
Przetacznik przekaznikowy 04 moze byé uzywany do
sygnalizacji statusu i ostrzezen. Przekaznik jest akty-
wowany, gdy warunki okreslone dla danej wielkosci
zostang spetnione.

Opis nastaw:
Patrz opis parametru 319.
Potaczenia - patrz ponizszy rysunek.

rﬁ
“rzekaznik 02

B

E T LURT]

327 Wartos¢ zadana impulsowa, max. czes
totliwos¢

(PULSE REF MAX)

Wartosci nastaw:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Seria VLT® 5000

100 - 65000 Hz na zacisku 29
100 -5000 Hz na zacisku 17

Zastosowanie:
W parametrze tym programowana jest wartos¢ odpo-
wiadajgca maksymalnej wartosci zadanej okreslonej
w parametrze 205. Ustawienie tego parametru ma
wptyw na statg filtra wewnetrznego, tj. przy 100 Hz =
5 sek.; 1 kHz = 0,5 sek. i przy 10 kHz = 50 msek. Aby
unikng¢ wystepowania zbyt dtugiej statej czasowej fil-
tra przy niskiej rozdzielczosci impulsowej, wartos¢ za-
dana (parametr 205) i ten parametr moga byc¢
pomnozone przez ten sam wspotczynnik i w ten sam
sposéb wykorzystany moze by¢ nizszy zakres wartos-
ci zadanych.

# 5000 Hz

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang warto$¢ zadang impulsowa.

Impulsowe sprzezenie zwrotne, max.

2
328 czestotliwos¢

(PULSE FEEDB MAX)

Wartosci nastaw:
100 - 65000 Hz na zacisku 33

# 25000 Hz
Zastosowanie:

W parametrze tym programowana jest wartos¢ odpo-

wiadajgca maksymalnemu sprzezeniu zwrotnemu.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ sprzezenia zwrotne-
go.

329 Sprzezenie zwrotne z enkodera, impuls

obrot

(ENCODER PULSES)

Wartosci nastaw:

128 imp./obr.

(128) [128]

256 imp./obr.

(256) [256]

512 imp./obr.

(512) [512]
# 1024 imp./obr.

(1024) [1024]

2048 imp./obr.

(2048) [2048]

4096 imp./obr.

(4096) [4096]

Parametr ten moze réwniez by¢ ustawiany w sposob
ciggty na dowolng warto$¢ w granicach 1-4096 imp./
obr.

Zastosowanie:
W parametrze tym ustawia sig ilos¢ impulséw enko-
dera na jeden petny obrot.
Parametr ten dostepny jest tylko w trybie Regulacja
predkosci, petla zamknieta i w Regulacja momentu,
sprzezenie zwrotne predkosci (parametr 100).

Opis nastaw:
Nalezy odczyta¢ prawidtowg wartos¢ z enkodera. Na-
lezy zwrdci¢ uwage na ograniczenie predkosci (obr./
min.) dla danej ilosci impulséw/obr./min., patrz rysu-
nek ponizej:

Enkoder
[Impuls/obrst]
A

DANFOSS
175ZAD85.14

3900+
1200+ frais,=65KHz
S~ frmaks.=20kHz
~
~ ~
\\ S ~
~N
420+ S

1000 9286 Maks. [obr/min]
Uzyty enkoder powinien by¢ typu Open Collector PNP
0/24 V DC (maks. 20 kHz) lub typu przeciwsobnego

(push-pull) 0/24 V DC (maks. 65 kHz).

Funkcja zatrzasniecia wartosci zada
nej/wyjscia
(FREEZE REF/OUTP.)

Wartosci nastaw:

% Brak dziatania (NO OPERATION) [0]
Zatrzasnij wartos¢ zadang (FREEZE REFE-
RENCE) [1]
Zatrzasnij wyjscie (FREEZE OUTPUT) [2]

Zastosowanie:
W tym parametrze mozliwe jest zatrzasniecie wartosci
zadanej albo wyjscia.

Opis nastaw:
Zatrzasnij warto$¢ zadang (Freeze Reference) [1] za-
chowuje aktualng wartos¢ zadang. Zachowana war-
tos¢ zadana jest teraz podstawg dla Zwiekszania

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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predkosci (Speed up) i Zmniejszania predkosci
(Speed down).
Zatrza$nij wyjscie (Freeze output) [2] zachowuje chwi-
lowg czestotliwos¢ silnika (Hz). Zachowana czestotli-
woS¢ jest teraz podstawg dla Zwigkszania predkosci
(Speed up) i Zmniejszania predkosci (Speed down).
' Uwaga

'l: Jesli aktywna jest funkcja Zatrzasnij wyj-

i Scie, nie jest mozliwe zatrzymanie prze-
twornicy czestotliwosci VLT przez wejscia
18 i 19 tylko przez wejscie 27 (zaprogra-
mowane na Stop z wybiegiem silnika, od-
wroécony [0] lub Reset i stop z wybiegiem
silnika, odwrécony[1]).

Po Zatrzasnieciu wyjscia, cztony catkujace regulato-
réw PID sg kasowane.

345 Time-out utraty sygnatu enkodera

(ENC LOSS TIMEOUT)

Wartosci nastaw:
0 -60 sek.

Zastosowanie:
Jesli sygnat z enkodera jest przerwany na wejsciu 32
lub 33, aktywowana jest funkcja ustawiona w parame-
trze 346.
Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego z enkodera jest
rézny od czestotliwosci wyjsciowej o +/- 3 x nominalny
poslizg silnika, aktywowana jest Funkcja po utracie
sygnatu enkodera.
Timeout utraty sygnatu enkodera (Encoder loss ti-
meout) moze pojawi¢ sie nawet jesli enkoder pracuje
prawidtowo. Jesli nie mozna znalez¢ btedu w enkode-
rze nalezy sprawdzi¢ parametry silnika ustawione w
grupie 100.
Funkcja utraty sygnatu enkodera (Encoder loss func-
tion) jest tylko aktywna w Regulacji predkosci, za-
mknieta petla [1] i Regulacji momentu, sprzezenie
zwrotne predkosci [5], zobacz parametr 100 Konfigu-
racja.

# 1 sek.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagany czas.

346 Funkcja utraty sygnatu enkodera:

(ENC. LOSS FUNC)

Wartosci nastaw:
# Wyl (OFF) [0]

Seria VLT® 5000

Zatrzasnij czestotliwos¢ wyjsciowa (FREEZE
OUTPUT FREQ.) [1]
Jog — praca manewrowa (JOGGING) [3]
Predkos¢ maks. (MAX SPEED) [4]
Stop i wytaczenie awaryjne (STOP AND

TRIP) [5]
Wybierz Zestaw parametréow 4 (SELECT SE-
TUP 4) [7]

Zastosowanie:
W tym parametrze moze by¢ aktywowana funkcja jesli
sygnat z enkodera na wejsciu 32 lub 33 zostanie prze-
rwany.

Jesli wiecej funkciji time-out pojawi sie w tym samym
czasie, przetwornica czestotliwosci VLT nadaje naste-
pujacy priorytet funkcji time-out:

1. Parametr 318 Funkcja po time out

2. Parametr 346 Funkcja po utracie sygnatu en-
kodera

3. Parametr 514 Funkcja po zakoriczeniu trans-
misji.

Opis nastaw:
Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT moze by¢:

- zatrzasnieta na poziomie aktualnej wartosci

- zmieniona na czestotliwos¢ jog - pracy ma-
newrowej

- zmieniona na czestotliwo$¢ maksymalng

- zmieniona na stop z nastepujacym pozniej
wytgczeniem awaryjnym

- zmieniona na Zestaw parametréw 4.

Wartosci nastaw:
000-100%

# 0%
Zastosowanie:
Parametry te stuzg okresleniu minimum skali wyjscia

wybranego sygnatu analogowego/impulsowego na
zaciskach 42 i 45.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Seria VLT® 5000

Opis nastaw:
Wartos¢ minimalna jest przeskalowana jako procent
maksymalnego sygnatu, tzn. jezeli przy 25% maksy-
malnego sygnatu wyjsciowego wymagane jest 0 mA
(lub 0 Hz), nalezy zaprogramowacé 25%.
Wartosc¢ ta nigdy nie moze by¢ wyzsza niz odpowia-
dajace jej nastawy Maksimum skali wyjscia, jezeli war-
tos¢ ta jest mniejsza niz 100%.

I [mA] 4
20+
10T
0 f I I g!
0] 25 50 100 [%]
output
175ZA679.10

358 Zacisk 42, maksimum skali wyjscia
(out 42 scal max)

360 Zacisk 45, maksimum skali wyjscia
(out 45 scal max)

Wartosci nastaw:
000 - 500%

# 100%
Zastosowanie:
Parametry te stuzg okresleniu maksimum skali wyjscia

wybranego sygnatu analogowego/impulsowego na
zaciskach 42 i 45.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagang warto$¢ maksymalng wyj-
sciowego sygnatu pradowego.

Wartos¢ maksymalna:

Wyjscie mozna zeskalowac, aby podac prad nizszy od
20 mA przy petnej skali lub 20 mA na wyjsciu ponizej
100% maksymalnej wartosci sygnatu.

Jesli wymagany jest prad wyjsciowy 20 mA o wartosci
miedzy 0 - 100% petnej skali sygnatu wyjsciowego,
nalezy zaprogramowac tg warto$¢ procentowg w pa-
rametrze, np. 50% = 20 mA.

Jezeli wymagany jest prad miedzy 4 a 20 mA jako
maksymalny sygnat wyjsciowy (100%), warto$¢ pro-
centowa, ktéra nalezy zaprogramowac w przetworni-
cy, jest obliczana w nastepujacy sposéb:

20 mA

0,
zadany maksymalny prad x 100%,
4. 10 mA =~ % X 100% ~ 200%
1 [mA] &
20+
10+ 20mA  100%
I [mA]
0+ } } >
0 50 100 [%]
output

175ZA680.10
Podobne skalowanie jest mozliwe dla wyjscia impul-
sowego. Podstawg skalowania jest warto$¢ (wartosc
skali sygnatu impulsowego) w parametrze 320 (wyj-
Scie 42)i321 (wyjscie 45). Jezeli wartos¢ skali sygnatu
impulsowego jest wymagana na wyjsciu pomiedzy O -
100% petnej skali wyjscia, nalezy zaprogramowac
wartos¢ procentowa, np. 50% dla wartosci skali syg-
natu impulsowego przy 50% wartosci na wyjsciu.
Jezeli czestotliwos¢ impulsow jest miedzy 0,2 x war-
tos¢ skali sygnatu impulsowego a wartoscig skali syg-
natu impulsowego, wartos¢ procentowa jest obliczana
w nastepujacy sposoéb:

Impuls skali sygnatu impulsowego (par. 320 lub 321)

Wymagana czestotliwosc¢ czestotliwosc

g,

5000 Hz o o
2000 Hz = m 100% =~ 250%
361 Prég utraty transmisji z enkodera

(ENCODER MAX ERR.)

Wartosci nastaw:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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0-600% # 300%

Zastosowanie:
Parametr ten reguluje prog poziomu wykrywania utra-
ty transmisji z enkodera w trybie regulacji predkosci z
zamknietg petla. Wartos¢ ta rowna sie procentowi zna-
mionowego poslizgu silnika.

Seria VLT® 5000

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagany prog.
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Funkcja hamowania/kontrola przepie-

400 cia obwodzie DC

(BRAKE FUNCTION)

Wartosci nastaw:

# Whyt. (OFF) [0]
Rezystor hamowania (RESISTOR) [1]
Kontrola przepiecia (OVERVOLTAGE CON-
TROL) [2]
Kontrola przepiecia i stop
(OVERVOLT CTRL. & STOP) [3]

Zastosowanie:
Nastawa fabryczna, domysina dla VLT 5001-5027
200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 Vi VLT
5001-5062 525-600 V to Wyt. [0]. Dla VLT 5032-5052
200-240 V, 5122-5552 380-500 V i VLT 5042-5602
525-690 V nastawa fabryczna, domysina to Kontrola
przepiecia [2].
Rezystor hamowania [1] jest uzywany do programo-
wania przetwornicy czestotliwosci w celu podtaczenia
rezystora hamowania.
Podtaczenie rezystora hamowania pozwala na wy-
zsze napiecie obwodu posredniego podczas hamo-
wania (tryb pracy generatorowe;j).
Funkcja Rezystora hamowania [1] jest aktywna tylko
w urzgdzeniach ze zintegrowanym hamulcem dyna-
micznym (urzadzenia SB i EB).

Jako alternatywe mozna wybrac¢ funkcje Kontroli prze-
piecia (z wyjatkiem rezystora hamowania). Funkcja ta
jest dostepna we wszystkich wariantach sprzetowych.

Dzieki tej funkcji mozna unikna¢ wytaczenia awaryj-
nego przy wzroscie napiecia obwodu posredniego. W
tym celu nalezy zwiekszy¢ czestotliwos¢ wyjsciowg
tak, aby ograniczy¢ napiecie z obwodu posredniego.
Jest to bardzo przydatna funkcja: pozwala ona np. na
unikniecie awaryjnego wytaczenia przetwornicy czes-
totliwosci, jesli czas zwalniania jest zbyt krétki. W takiej
sytuacji czas zwalniania zostaje wydtuzony.
' Uwaga

110 Nalezy zwrécié uwage na to, ze w przy-

i padku kontroli przepiecia czas zwalniania
zostaje wydtuzony, co w niektorych apli-
kacjach moze nie by¢ wtasciwe.

Opis nastaw:
Jesli czescig SYSTEMU jest rezystor hamowania, na-
lezy wybrac¢ opcje Rezystor hamowania [1].
Jesli funkcja kontroli przepiecia jest wymagana we
wszystkich przypadkach — nawet w przypadku nacis-
niecia stopu - nalezy wybraé¢ Kontrole przepiecia [2].

Przetwornica czestotliwosci nie zatrzyma sie w przy-
padku polecenia stop, gdy aktywna jest kontrola prze-
piecia.

Jesli funkcja kontroli przepiecia nie jest wymagana
podczas zwalniania po nacisnieciu stopu, nalezy wy-
bra¢ Kontrole przepiecia i stop [3].

Ostrzezenie: Jezeli Kontrola przepiecia
[2] jest uzywana przy jednoczesnym po-
ziomie napiecia zasilania przetwornicy
czestotliwosci bliskim lub przekraczaja-
cym gorne ograniczenie, istnieje ryzyko,
ze czestotliwosc silnika wzrosnie, a w
konsekwenc;ji przetwornica czestotliwosci
nie zatrzyma silnika po nacisnieciu stopu.
Jezeli napiecie zasilania jest wyzsze niz
264 V dla urzadzen 200-240 V lub wyzsze
niz:

. 264 V dla urzadzen 200-240 V
. 550 V dla urzadzen 380-500 V
. 660 V dla urzadzen 525-600 V
. 759 V dla urzadzen 525-690 V

wowczas nalezy wybrac Kontrole przepie-
cia i stop [3], aby mozna byto zatrzymac¢
silnik.

401 Rezystor hamowania, om

(BRAKE RES. (OHM))

Wartosci nastaw:
Zaleznie od typu urzg-
dzenia

# Zaleznie od typu
urzadzenia

Zastosowanie:
Parametr ten okresla rezystancje rezystora hamowa-
nia. Wartos¢ ta stuzy do monitorowania mocy rozpra-
szanej na rezystorze hamowania przy zatozeniu, ze
funkcja ta zostata ustawiona w parametrze 403.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ biezaca wartos¢ rezystora.

402 Ograniczenie mocy hamowania, kW

(BR.POWER. LIM.KW)

Wartosci nastaw:

Zaleznie od typu # Zaleznie od typu

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zastosowanie:
Parametr ten okresla maksymalng warto$¢ mocy prze-
kazywanej do rezystora hamulcowego.

Opis nastaw:
Wartosc¢ graniczna jest okreslana jako efekt maksy-
malnego cyklu pracy (120 s), jaki wystgpi oraz mak-
symalnej mocy na rezystorze hamulcowym podczas
cyklu pracy zgodnie z nastepujacym wzorem:

Dla jednostek 200 -240 V: P = %
Dla jednostek 380 -500V: P = %
Dla jednostek 525 -600V: P = %
Dla jednostek 525 -690V: P = %

403 Monitorowanie mocy

(POWER MONITORING)

Wartosci nastaw:

Wytaczony (OFF) [0]
# Ostrzezenie (Warning) [1]
Wytaczenie awaryjne (TRIP) [2]

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na monitorowanie mocy prze-
syftanej do rezystora hamowania. Moc jest oblicza na
bazie wartosci rezystancji rezystora (parametr 401),
napiecia na obwodzie posrednim i czasu pracy rezys-
tora. Jesli moc przesytana przez 120 s przekracza
100% wartosci granicznej (parametr 402) i jest wybra-
na warto$¢ Ostrzezenie [1] na wyswietlaczu pojawi sie
ostrzezenie. Ostrzezenie zniknie, jesli moc spadnie
ponizej 80%. Jesli moc obliczona przekroczy 100%
wartosci granicznej i jest wybrana wartos¢ Wytgczenie
awaryjne [2] w parametrze 403 Monitorowanie mocy,
przetwornica czestotliwosci VLT wytaczy sie i zasyg-
nalizuje alarm. Jesli funkcja monitorowania mocy jest
wytgczona (Off) [0] lub ustawiona na Ostrzezenie [1],
funkcja hamowania pozostanie aktywna, nawet jesli
wartos¢ graniczna mocy zostata przekroczona. Moze
to spowodowac przegrzanie rezystora. Mozliwe jest
réwniez otrzymywanie ostrzezen poprzez wyjscia cy-
frowe/przekaznikowe. Typowa doktadnos¢ pomiaru
monitorowania mocy zalezy od doktadnosci rezystan-
cji rezystora (lepsza niz + 20%).

' Uwaga
C Rozpraszanie mocy podczas szybkiego
roztadowania nie stanowi czesci systemu
monitorowania mocy.

Opis nastaw:
Nalezy dokona¢ wyboru, czy funkcja ma by¢ aktywna
( Ostrzezenie/Alarm) lub nieaktywna (Wytgczony).

404 Kontrola hamulca

(BRAKE TEST)

Wartosci nastaw:

# Wytaczona (OFF) [0]
Ostrzezenie (WARNING) [1]
Wytaczenie awaryjne (TRIP) [2]

Zastosowanie:
W tym parametrze aktywuje sie funkcje testowania i
monitoringu uktadu hamowania, ktére dajg ostrzeze-
nie lub alarm. Procedura sprawdzajgca czy rezystor
hamulca zostat podtgczony jest uruchamiana podczas
zatgczania zasilania i podczas hamowania. Procedura
sprawdzajaca czy modut IGBT jest podtaczony jest
przeprowadzana, kiedy nie ma hamowania. Ostrzeze-
nie lub wytaczenie awaryjne odtgcza funkcje hamo-
wania.
Procedura testujgca jest nastepujaca:
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1. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest
wyzsze niz poczatkowe napiecie hamulca,
przerwij procedure testowania hamulca.

2. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest
niestabilne, przerwij procedure testowania
hamulca.

3. Przeprowadz test hamulca.

4. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest
nizsze niz poczatkowe napiecie hamulca,
przerwij procedure testowania hamulca.

5. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest
niestabilne, przerwij procedure testowania
hamulca.

6. Jesli moc hamowania jest wyzsza niz 100%,
przerwij procedure testowania hamulca.

7. Jesli napiecie na obwodzie posrednim jest
wyzsze niz napiecie na obwodzie posrednim
przed testem hamulca - 2%, przerwij proce-

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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dure testowania hamulca i wyslij ostrzezenie
lub alarm.

8. Test hamulca OK.

Opis nastaw:
Jesli wybrano Wytgczona (Off) [0], funkcja ciagle
sprawdza czy wystepuje zwarcie w rezystorze hamo-
wania i module IGBT podczas hamowania, sygnalizu-
jac to ostrzezeniem. Jesli wybrano Ostrzezenie (War-
ning) [1], funkcja sprawdza tez czy wystepuje zwarcie
w rezystorze hamowania i module IGBT. Dodatkowo,
podczas zatgczania zasilania, funkcja sprawdza czy
rezystor hamulca jest podtaczony.

' Uwaga

'l: Ostrzezenie, ktore pojawi sie jesli wybie-

i rzemy Wytgczona [0] lub Ostrzezenie [1]
moze by¢ usuniete tylko przez wytgczenie
zasilania i ponowne jego zataczenie, pod
warunkiem, ze btad zostat usuniety. Na-
lezy pamietac, ze jesli wybierzemy Wytg-
czona [0] lub Ostrzezenie [1], przetworni-
ca czestotliwosci VLT kontynuuje prace
nawet jesli wystapi btad.

Jesli wybrano Wytgczenie awaryjne [2], przetwornica
czestotliwosci VLT wstrzyma prace przechodzac w
stan alarmu jesli jest zwarcie w rezystorze hamowania
lub module IGBT oraz jesli rezystor hamowania nie
jest podtgczony.

405 Funkcja Reset (RESET MODE)
Wartosci nastaw:

# Reset reczny (MANUAL RESET) [0]
Reset automatyczny x 1 (AUTOMATIC X 1)  [1]
Reset automatyczny x 2 (AUTOMATIC X 2) [2]
Reset automatyczny x 3 (AUTOMATIC X 3)  [3]
Reset automatyczny x 4 (AUTOMATIC X 4)  [4]
Reset automatyczny x 5 (AUTOMATIC X 5)  [5]
Reset automatyczny x 6 (AUTOMATIC X 6)  [6]
Reset automatyczny x 7 (AUTOMATIC X 7)  [7]
Reset automatyczny x 8 (AUTOMATIC X 8)  [8]
Reset automatyczny x 9 (AUTOMATIC X 9)  [9]

Reset automatyczny x 10 (AUTOMATIC X
10) [10]

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia wybor funkcji resetu wyma-
ganej po wylgczeniu awaryjnym.
Po resecie przetwornica czestotliwosci VLT moze by¢
ponownie uruchomiona.

Opis nastaw:
Jesli wybrano Reset reczny [0], reset musi by¢ doko-
nany poprzez nacisniecie przycisku [RESET] lub po-
przez wejscia cyfrowe.
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma zrealizowac
automatyczny reset (1-10 razy) po wytaczeniu awaryj-
nym, nalezy wybra¢ wartos¢ danych[1]-[10].

' Uwaga

'.: Wewnetrzny licznik funkcji AUTOMATIC

a RESET jest zerowany po 10 minutach od
pojawienia sie pierwszego automatyczne-
go resetu (AUTOMATIC RESET).

Ostrzezenie: Silnik moze uruchomié sie
bez ostrzezenia.

406 Czas restartu automatycznego
(AUT RESTART TIME)

Wartosci nastaw:

0-10 sek.

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia ustawienie czasu pomiedzy
wytaczeniem awaryjnym a rozpoczeciem funkcji auto-
matycznego resetu.
Zakfada sie, ze w parametrze 405 wybrano automa-
tyczny reset.

# 5 sek.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zadany czas.

407 Awaria zasilania

(MAINS FAILURE)

Wartosci nastaw:

# Brak funkcji (NO FUNCTION) [0]
Kontrolowana procedura zwalniania
(CONTROL RAMP DOWN) [1]

Kontrolowana procedura zwalniania i wytg-
czenie awaryjne
(CTRL. RAMP DOWN-TRIP) [2]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Stop z wybiegiem silnika (COASTING) [3]
Podtrzymanie kinetycznym odzyskiem energii
(KINETIC BACKUP) [4]
Kontrolowane anulowanie alarmu

(ctrl alarm supp) [5]

Zastosowanie:
Przy uzyciu funkcji awarii zasilania mozliwe jest spro-
wadzenie czestotliwosci obrotéw do 0 Hz w przypadku
zaniku napiecia zasilajgcego przetwornice czestotli-
wosci VLT.
W parametrze 450 Napiecie zasilania podczas zaniku
(Mains voltage during mains fault), musi by¢ ustawio-
na wartos¢ napiecia granicznego, przy ktorym jest
aktywowana funkcja Zanik zasilania (Mains fault).
Funkcja ta moze by¢ rowniez aktywowana poprzez
wybranie opcji Zanik zasilania odwrécony na wejsciu
cyfrowym.
Kiedy wybierzemy funkcje Podtrzymanie kinetycznym
odzyskiem energii (Kinetic backup) [4], funkcja ramp
w parametrach 206-212 jest nieaktywna.
Kontrolowana procedura zwalniania i podtrzymanie ki-
netycznym odzyskiem energii majg ograniczong wy-
dajnos¢ powyzej 70 % obcigzenia.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ Brak funkcji [0], jesli ta funkcja nie jest
wymagana. Jezeli wybranoKontrolowana procedura
zwalniania [1], silnik bedzie zwalniat zgodnie z para-
metrem 212 (Czas zwalniania dla szybkiego zatrzy-
mania). Jesli podczas procedury zwalniania zostanie
przywrocone zasilanie przetwornica czestotliwosci
VLT ponownie wystartuje. Jezeli wybranoKontrolowa-
na procedura zwalniania i wytgczenie awaryjne [2],
silnik bedzie zwalniat zgodnie z parametrem 212
(Czas zwalniania dla szybkiego zatrzymania).
Przy 0 Hz przetwornica czestotliwosci VLT wytgczy sie
(ALARM 36, awaria zasilania). Jezeli podczas proce-
dury zwalniania zostanie przywrécone zasilanie, prze-
twornica czestotliwosci VLT bedzie kontynuowaé pro-
cedure zwalniania dla szybkiego zatrzymania i
wylaczanie awaryjne. Jezeli wybrano Stop z wybie-
giem silnika [3], przetwornica czestotliwosci wytaczy
inwertery i rozpocznie sie wybieg silnika.
Parametr 445 Start w locie musi by¢ aktywny tak, aby
przy przywréceniu zasilania przetwornica czestotli-
wosci mogta ,ztapa¢” silnik i wystartowa¢ go ponow-
nie.
Jezeli wybrano Podtrzymanie kinetycznym odzyskiem
energii [4], przetwornica czestotliwosci VLT bedzie sie
starata wykorzysta¢ energie pochodzaca z obcigzenia
do utrzymania statego napiecia na obwodzie posred-

nim. Jesli zostanie przywrdcone zasilanie przetworni-
ca czestotliwosci VLT ponownie wystartuje.

Jezeli wybrano Kontrolowane anulowanie alarmu [5],
przetwornica czestotliwosci wylgczy sie awaryjnie je-
zeli wystapi awaria zasilania i urzagdzenie nie zostanie
zatrzymane przez OFF1, OFF2 lub OFF3 poprzez
Profibus. Funkcja jest aktywna tylko wtedy, gdy wy-
brano profil Fieldbus (par. 512) i kiedy zainstalowana
zostata opcja Profibus.

408 Szybkie roztadowanie

(QUICK DISCHARGE)

Wartosci nastaw:
# Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Przy uzyciu tej opcji umozliwione jest szybkie rozta-
dowanie kondensatorow w obwodzie posrednim za
pomocg zewnetrznego rezystora.

Opis nastaw:
Ta funkcja jest aktywna tylko w rozszerzonej wers;ji
urzgdzenia, poniewaz wymaga podtgczenia zewnetrz-
nego napiecia zasilajgcego 24 V dc oraz rezystora
hamujacego lub roztadowujacego; w przeciwnym wy-
padku wybor jest ograniczony do opcji Zabronione [0].
Funkcja ta moze by¢ aktywowana za pomocg zew-
netrznego sygnatu cyfrowego Zanik zasilania odwro-
cony. Jesli funkcja te nie jest wymagana nalezy
wybraé Zabronione. Jesli wybrana jest opcja Dozwo-
lone nalezy podtaczy¢ zewnetrzne napiecie zasilajgce
24 V dc i rezystor hamujacy/roztadowujacy.
Patrz sekcja Szybkie roztadowanie.

409 Opodznienie wylaczenia — moment

(TRIP DELAY TORQ.)

Wartosci nastaw:
0-60 sek. (OFF)

Zastosowanie:
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT zarejestruje
osiagniecie wartosci granicznej momentu (parametry
2211 222) przez ustawiony czas, po przekroczeniu te-
go czasu wylgczy sie.

# OFF

Opis nastaw:
Nalezy ustawic, jak dtugo przetwornica czestotliwosci
VLT ma mie¢ mozliwos¢ pracy przy wartosci granicz-
nej momentu. 60 s = OFF oznacza, ze czas jest nie-

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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skonczony, niemniej jednak monitoring termiczny
bedzie nadal aktywny.

410 Opobznienie wylaczenia — inwerter

(INV.FAULT DELAY)

Wartosci nastaw:
0-35 sek.

Zastosowanie:
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT zarejestruje
przekroczenie napiecia przez ustawiony czas, po
przekroczeniu tego czasu wytaczy sie.

# Zaleznie od typu urzgdzenia.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢, jak dtugo przetwornica czestotliwosci
VLT ma mie¢ mozliwos¢ pracy po przekroczeniu na-

piecia.

' Uwaga
“: Jesli ta wielkos¢ jest zmniejszona w sto-
i sunku do nastawy fabrycznej, urzadzenie
moze sygnalizowac btad po zatgczeniu
zasilania.

411 Czestotliwos¢ przelaczania

(SWITCH FREQ.)

Wartosci nastaw:
% Zaleznie od typu urzadzenia.

Zastosowanie:
Ustawiona wartosc okresla czestotliwo$¢ przetgczania
przetwornicy czestotliwosci. Zmiana czestotliwosci
moze pomoc w zmniejszeniu hatasu wytwarzanego
przez silnik.

Opis nastaw:
Podczas pracy silnika nalezy tak dobrac¢ czestotliwosé
wyjsciowg w parametrze 411, aby hatas wytwarzany
przez silnik byt jak najmniejszy.
Patrz réwniez parametr 446 - schemat kluczowania.
Patrz tez obnizenie wartosci znamionowych w Zale-
ceniach Projektowych.

Uwaga

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy
czestotliwosci VLT nigdy nie moze prze-
kraczac 1/10 czestotliwosci przetaczania.

' Uwaga

m . L .

'.. Czestotliwosci przetaczania przekracza-
a jace 3,0 kHz (4,5 kHz dla 60°C AVM) pro-
wadzg do automatycznego obnizania
maksymalnej mocy wyjsciowej przetwor-
nicy czestotliwosci VLT.

Czestotliwos¢ wyjsciowa w funkgcji

czestotliwosci przetaczania
Wartosci nastaw:
% Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Funkcja ta umozliwia zwigkszanie czestotliwosci prze-
taczania przy spadajacej czestotliwosci wyjsciowej.
Uzywana jest w zastosowaniach z momentem zmien-
nym z kwadratem predkosci (pompy odsrodkowe i
wentylatory), w ktérych obcigzenie zmniejsza sie w
zaleznosci od czestotliwosci wyjsciowej. Jednak, mak-
symalna czestotliwos¢ przetgczania jest okreslana
przez warto$¢ ustawiong w parametrze 411.

Opis nastaw:
Jesli wymagana jest stata czestotliwo$¢ przetaczania,
nalezy wybra¢ Zabronione [0].
Czest. przetaczania nalezy ustawi¢ w parametrze 411.
Jesliwybrano Dozwolone [1], czestotliwo$¢ przetgcza-
nia bedzie sie zmniejszac przy rosnacej czestotliwosci
wyjsciowe;.

413 Funkcja przemodulowania

(OVERMODUL)

Wartosci nastaw:
Wytaczona (OFF) [0]
% Zat. (ON) [1]

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na zataczenie funkcji przemo-
dulowania dla napiecia wyjsciowego.

Opis nastaw:
Wytaczona oznacza, ze nie wystepuje przemodulo-
wanie napiecia wyjsciowego, co z kolei oznacza ze na
wale silnika nie wystepujg tetnienia momentu. Moze
by¢ to duza zaletg, np. w przypadku szlifierek.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zat. oznacza, ze mozna uzyskac¢ napiecie wyjsciowe
wieksze od napigcia zasilajgcego(do 15%).

414 Minimalne sprzezenie zwrotne

(MIN. FEEDBACK)

Wartosci nastaw:
-100,000.000 — Maksymalne sprzezenie

zwrotne # 0.000

Zastosowanie:
Parametry 414 i 415 stuzg do skalowania wartosci wy-
Swietlanej tak, aby byto mozliwe pokazywanie wiel-
kosci sygnatu sprzezenia zwrotnego jako chwilowej
wielkosci proporcjonalnej do sygnatu wejsciowego.
Wartosc ta bedzie wyswietlana jesli w jednym z para-
metrow 009-012 oraz w trybie wyswietlania wybrano
Sprzezenie zwrotne [jedn.] [3]. Jednostke sygnatu
sprzezenia zwrotnego nalezy ustawi¢ w parametrze
416.
Stosowane tgcznie z opcjami Regulacja predkosci,
petla zamknieta; Regulacja procesu, petla zamknieta
i Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne predkosci
(parametr 100).

Opis nastaw:
Aktywne tylko wtedy, gdy parametr 203 zostat usta-
wiony na Min - Max [O].
Nalezy zaprogramowac wartosc, jaka ma by¢ wy-
Swietlana gdy warto$¢ Minimalnego sprzezenia zwrot-
nego zostanie osiggnieta na wybranym wejsciu sprze-
Zenia (parametr 308 lub 314).
Warto$¢ minimalna moze by¢ ograniczona przez wy-
bor konfiguracji (parametr 100) oraz zakres wartosci
zadanej/sprzezenia zwrotnego (parametr 203).
Jesli w parametrze 100 wybrano Regulacja predkosci,
petla zamknieta [1], minimalna warto$¢ sprzezenia
zwrotnego nie moze by¢ mniejsza od O.

415 Maksymalne sprzezenie zwrotne

(MAX. FEEDBACK)

Wartosci nastaw:
Min. sprzezenie zwrotne -
100,000.000
Zastosowanie:
Ta warto$¢ powinna by¢ 10% wieksza niz warto$¢ pa-
rametru 205 Maksymalna wartos¢ zadana w celu
zapewnienia odpowiedniej pracy cztonu catkujacego.

# 1,500.000

Dalszy opis, patrz parametr 414.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowaé wartosc¢, jaka ma by¢ wy-
Swietlana gdy warto$¢ Maksymalnego sprzezenia
zwrotnego zostanie osiggnieta na wybranym wejsciu
sprzezenia zwrotnego (parametr 308 lub 314). War-
tos¢ maksymalna moze by¢ ograniczona przez wybor
konfiguracji (parametr 100).

Jednostka wartosci zadanych/sprzeze

416 .
nia zwrotnego

(REF/FEEDB. UNIT)

Wartosci nastaw:

NO UNIT [0]
* % (1]
PPM [2]
Obr./min. [3]
bar [4]
CYKLI/min [5]
IMPULSY/s [6]
JEDNOSTKI/s [7]
JEDNOSTKI/min [8]
JEDNOSTKI/h [9]
°C [10]
Pa [11]
I's [12]
m3/s [13]
I/min [14]
m3/min [15]
l/godz [16]
m3/godz [17]
kals [18]
kg/min [19]
kg/godz [20]
t/min [21]
t/godz [22]
m [23]
N m [24]
m/s [25]
m/min [26]
°F [27]
in wg [28]
gal/s [29]
stopa® /s [30]

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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gal/min [31]
stopa® /min [32]
gal/godz [33]
stopa?® /godz [34]
funt/s [35]
funt/min [36]
funt/godz [37]
funt stopa [38]
stopals [39]
stop/min [40]

Zastosowanie:
Sposrod podanych wyzej jednostek nalezy wybrac te,
ktéra bedzie pokazywana na wyswietlaczu.
Jednostka ta jest rowniez bezposrednio wykorzysty-
wana w Regulacji procesu, petla zamknieta jako jed-
nostka dla Minimalnej/maksymalnej wartosci zadanej
(parametry 204/205) i.
Mozliwo$¢ wyboru jednostki w parametrze 416 zalezy
od wyboru dokonanego w nastepujacych parame-
trach:
Parametr 002 Sterowanie lokalne/zdalne.
Par. 013 Sterowanie lokalne/konfig. jak par. 100.
Par. 100 Konfiguracja.

Nalezy ustawi¢ parametr 002 jako Sterowanie zdalne
Jesli parametr 100 ustawiono jako Regulacja predko$-
ci, petla otwarta lub Regulacja momentu, petla otwar-
ta, jednostka wybrana w parametrze 416 moze byc
uzywana przy wyswietlaniu (par. 009-12 Sprzezenie
zwrotne [jedn.]) parametrow procesu.

Parametr procesu, ktéry ma by¢ wyswietlany, moze
by¢ doprowadzony w postaci zewnetrznego sygnatu
analogowego do zacisku 53 (par. 308: Sygnaf sprze-
zenia zwrotnego) lub do zacisku 60 (par. 314: Sygnat
sprzezenia zwrotnego), jak rowniez w postaci sygnatu
impulsowego do zacisku 33 (par. 307: Sprzezenie
zwrotne impulsowe).

Uwaga: Warto$¢ zadana moze by¢ pokazywana tylko
w Hz ( Regulacja predko$ci, petla otwarta) lub Nm
(Regulacja momentu, petla otwarta).

Jesli w parametrze 100 ustawiono Regulacja pred-
kosci, petla zamknieta, parametr 416 jest nieaktywny,
poniewaz zaréwno sygnat sprzezenia, jak i wartosé
zadana jest zawsze pokazywana jako obr./min.

Jesli parametr 100 ustawiono jako Regulacja procesu,
petla zamknieta jednostka wybrana w parametrze 416
bedzie uzywana przy wyswietlaniu zaréwno wartosci
zadanej (par. 009-12: Warto$¢ zadana [jedn.]) jak i

sprzezenia zwrotnego (par. 009-12: Sprzezenie zwrot-
ne [jedn.]).

Skalowanie wskazan wyswietlacza jako funkcja wy-
branego zakresu (par. 309/310, 312/313, 315/316,
327 i 328) dla poditaczonego zewnetrznego sygnatu
osiaggane jest poprzez parametry 204 i 205 dla war-
tosci zadanej i parametry 414 i 415 dla sprzezenia
zwrotnego.

Nalezy ustawi¢ parametr 002 jako Sterowanie lokalne
Jesli parametr 013 ustawiono jako Sterowanie LCP i
petla otwarta lub Sterowanie cyfrowe LCP i petla ot-
warta , wartos¢ zadana bedzie pokazywana w Hz,
niezaleznie od ustawienia parametru 416. Natomiast
sprzezenie zwrotne lub sygnat procesu podtagczone do
zaciskow 53, 60 lub 33 (imp.) bedg wyswietlane w jed-
nostkach wybranych w parametrze 416. Jesli para-
metr 013 ustawiono jako Sterowanie LCP/jak par.
100lub Sterowanie cyfrowe LCP/jak par. 100 jednostki
bedg zgodne z opisem j.w. dla parametru 002, Stero-
wanie zdalne.

"

Uwaga

Powyzsze dotyczy wyswietlacza Wartosc
zadana [jedn.] i Sprzezenie zwrotne
[jedn.]. Jesli wybrano Warto$c zadana
[%] lub Sprzezenie zwrotne [%], wartos$¢
bedzie wyswietlana jako procent wybra-
nego zakresu.

Opis nastaw:
Nalezy wybrac¢ zadanag jednostke dla sygnatu warto$ci
zadanej/sprzezenia zwrotnego.

Wzmocnienie proporcjonalne regulato
ra PID predkosci

(SPEED PROP GAIN)

Wartosci nastaw:
0,000 (OFF)-0,150

Zastosowanie:
Wzmocnienie proporcjonalne wskazuje, ile razy btad
(réznica miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i na-
stawg) ma by¢ wzmocniony. Uzywane w pofaczeniu z
Regulacja predko$ci, petla zamknieta (parametr 100).

417

# 0.015

Opis nastaw:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka
regulacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, proces
moze stac sie niestabilny w przypadku przeregulowa-
nia.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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418 Czas catkowania reg. PID predkosci

(SPEED INT. TIME)

Wartosci nastaw:
2,00 — 999,99 ms (1000 = OFF)

Zastosowanie:
Czas catkowania okresla, jak dtugo regulatorowi PID
zajmuje skorygowanie btedu. Im wiekszy btad, tym
szybciej wzrasta wzmocnienie. Czas catkowania ma
wplyw na opdznienie sygnatu, a tym samym ma dzia-
tanie ttumigce. Uzywane w potaczeniu z Regulacja
predkosci, petla zamknieta (parametr 100).

# 8 msek.

Opis nastaw:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krotkim czasie
catkowania.
Jednak, jesli czas ten jest za krotki, moze to prowadzi¢
do niestabilnosci procesu.
Jesli czas catkowania jest zbyt dtugi mogg wystepo-
wac wieksze odchylenia od pozadanej wartosci, po-
niewaz skorygowanie btedu zajmie regulatorowi dtugi
czas.

419 Czas rézniczkowania reg. PID predkos-
ci

(SPEED DIFF. TIME)

Wartosci nastaw:
0,00 (OFF) — 200,00 ms

Zastosowanie:
Czas rézniczkowania nie ma wptywu na btad staty.
Dotyczy on tylko sytuacji, gdy btad sie zmienia. Im
szybciej btad sie zmienia, tym wieksze bedzie wzmoc-
nienie cztonu rézniczkowego.
Wzmocnienie jest proporcjonalne do szybkosci zmian
btedu.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja predkosci, petla
zamknieta (parametr 100).

# 30 msek.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ pozgdane ograniczenie wzmocnienia.

Ograniczenie wzmocnienia D reg. PID
predkosci

(SPEED D-GAIN LIMIT)

Wartosci nastaw:
5.0-50.0

# 5.0

Zastosowanie:
Mozliwe jest ustawienie ograniczenia dla wzmocnie-
nia realizowanego przez czton rézniczkujacy. Ponie-
waz wzmocnienie D zwieksza sie przy wysokich
czestotliwosciach, ograniczenie go moze by¢ przydat-
ne.
Pozwala to na uzyskanie rzeczywistej zaleznosci D
przy niskich czestotliwosciach, oraz statej przy wyso-
kich czestotliwosciach.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja predkosci, petla
zamknieta (parametr 100).

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ pozadane ograniczenie wzmochnienia.

Czas filtra dolnoprzepustowego PID|

421 predkosci

(SPEED FILT. TIME)

Wartosci nastaw:
5-200 msek.

# 10 msek.

Zastosowanie:
Oscylacje w sygnale sprzezenia zwrotnego sa ttumio-
ne przez filtr dolnoprzepustowy tak, aby ograniczy¢ ich
wplyw na proces regulacji. Moze to by¢ zaletg, np. jesli
system jest mocno zakidcany. Patrz rysunek. Uzywa-
ne w pofaczeniu z Regulacja predkosci, petla za-
mknieta i Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne
predkosci (parametr 100).

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Sprzezenie zwrotne

Zaktdcony sygnal sprzezenia zwrotnego

N A

0.6 t (Sec.)

dol;oprzepusfow
fg = 10 Hz

Sprzezenie zwrotne ‘

Filtrowany sygnat sprzezenia zwrotnego
M~ —
175ZA293.10 0.6 t (s)

Opis nastaw:

Jesli zaprogramowano statg czasowg (1) np. 100 ms,
czestotliwos¢ odciecia dla filtra dolnoprzepustowego
bedzie wynosi¢ 1/0,1 = 10 RAD/s, co odpowiada (10/2
x 1) = 1,6 Hz. Oznacza to, ze regulacja bedzie doko-
nywana tylko na podstawie sygnatu sprzezenia, ktéry
zmienia sie z czestotliwoscig mniejsza niz 1,6 Hz. Jesli
sygnat sprzezenia bedzie sie zmieniat z szybkoscig
wiekszg niz 1,6 Hz, regulator nie bedzie reagowat.

422 Napiecie U 0 przy 0 Hz

(U0 VOLTAGE (0HZ))

Wartosci nastaw:

0,0 - parametr 103 # 20,0 volt

Zastosowanie:
Parametry 422-432 mogaq by¢ wykorzystywane w po-
wigzaniu ze Specjalng charakterystyka silnika (para-
metr 101). Mozliwe jest utworzenie charakterystyki U/
f na podstawie szesciu definiowalnych napiec i czes-
totliwosci. Zmiana danych z tabliczki znamionowe; sil-
nika (parametr 102-106) ma wptyw na parametr 422,

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ pozadane napiecie na 0 Hz.
Patrz ponizszy rysunek.

Seria VLT® 5000
u
UmMAx. 103
|
|
|
|
|
431 }
[ |
429 s !
I } I
o 1
427 ! } }
| |
425 o |
423 I } I } I
PAR. 422 ! Lol }
| ! | | | ! !
PAR. 424 426 428 430 432 104 202 f
fmax.
423 Napiecie U 1

(U1 VOLTAGE)
Wartosci nastaw:
0,0 - UvLT,mAX Nastawy fabryczne parametru 103
Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ Y pierwszego punktu

charakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowaé zgadane napiecie przy czes-
totliwosci F1 okreslonej w parametrze 424.
Patrz rysunek dla parametru 422.

424 Czestotliwos¢ F 1

(F1 FREQUENCY)

Wartosci nastaw:
0,0 - par. 426 Nastawy fabryczne parametru 104
Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ X pierwszego punktu
charakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdang czestotliwos¢ dla na-
piecia U1 okreslonego w parametrze 423.
Patrz rysunek dla parametru 422.

425 Napiecie U 2
(U2 VOLTAGE)

Wartosci nastaw:

0,0 - UvLT, max Nastawy fabryczne parametru 103
Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ Y drugiego punktu cha-

rakterystyki.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j

154

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss

DANFOSS
17574012 14



Dacfisd

Seria VLT® 5000

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdane napiecie przy czes-
totliwosci F2 okreslonej w parametrze 426.
Patrz rysunek dla parametru 422.

426 Czestotliwos¢ F 2

(F2 FREQUENCY)

Wartosci nastaw:
par. 424 - par. 428

Nastawy fabryczne parametru
104

Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ X drugiego punktu cha-
rakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdang czestotliwos¢ dla na-
piecia U2 okreslonego w parametrze 425.
Patrz rysunek dla parametru 422.

427 Napiecie U 3

(U3 VOLTAGE)
Wartosci nastaw:
Nastawy fabryczne parametru 103

0,0 - UvLT mAX

Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ Y trzeciego punktu cha-
rakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zadane napiecie przy czes-
totliwosci F3 okreslonej w parametrze 428.
Patrz rysunek dla parametru 422.

428 Czestotliwos¢ F 3

(F3 FREQUENCY)

Wartosci nastaw:
par. 426 - par. 430 Nastawy fabryczne parametru

104

Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ X trzeciego punktu cha-
rakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdang czestotliwosc¢ dla na-
piecia U3 okreslonego w parametrze 427.
Patrz rysunek dla parametru 422.

429 Napiecie U 4

(U4 VOLTAGE)

Wartosci nastaw:
0,0 - UvLT,mAX Nastawy fabryczne parametru 103
Zastosowanie:
Parametr ten okresla warto$¢ Y czwartego punktu

charakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdane napiecie przy czes-
totliwosci F4 okre$lonej w parametrze 430.
Patrz rysunek dla parametru 422.

430 Czestotliwos¢ F 4

(F4 FREQUENCY)

Wartosci nastaw:
par. 428 - par. 432 Nastawy fabryczne parametru

104

Zastosowanie:
Parametr ten okresla warto$¢ X czwartego punktu
charakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac¢ zadang czestotliwo$¢ dla na-
piecia U4 okreslonego w parametrze 429.
Patrz rysunek dla parametru 422.

431 Napiecie U 5

(U5 VOLTAGE)

Wartosci nastaw:
0,0 - UvLT, max Nastawy fabryczne parametru 103
Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ Y pigtego punktu cha-

rakterystyki.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdane napiecie przy czes-
totliwosci F5 okre$lonej w parametrze 432.

432 Czestotliwos¢ F 5

(F5 FREQUENCY)

Wartosci nastaw:
par. 430-1000 Hz Nastawy fabryczne parametru

104

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zastosowanie:
Parametr ten okresla wartos¢ X pigtego punktu cha-
rakterystyki.
Parametr ten nie jest ograniczany przez parametr 200.

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdang czestotliwos¢ dla na-
piecia U5 okreslonego w parametrze 431.
Patrz rysunek dla parametru 422.

433 Regulacja momentu, Wzmocnienie pro-
porcjonalne, otwarta petla

(TOR-OL PROP. GAIN)

Wartosci nastaw:
0 (Off) - 500%

Zastosowanie:
Wzmocnienie proporcjonalne wskazuje, ile razy btad
(réznica migdzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i na-
stawg) ma by¢ wzmocniony.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja momentu, petla
otwarta (parametr 100).

# 100%

Opis nastaw:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka
regulacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, proces
moze stac sie niestabilny.

Regulacja momentu, petla otwarta,
Czas caltkowania

(TOR-OL INT.TIME)

Wartosci nastaw:
0,002 — 2,000 sek.

Zastosowanie:
Catkowanie zapewnia zwiekszanie wzmocnienia w sy-
tuacji wystapienia statego btedu pomiedzy wartoscig
zadang i sygnatem pomiaru pradu. Im wiekszy btad,
tym szybciej wzrasta wzmocnienie. Czas catkowania
to czas, potrzebny integratorowi do osiggniecia takie-
go samego wzmocnienia, jak wzmocnienie proporcjo-
nalne.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja momentu, petla
otwarta (parametr 100).

434

# 0,02 sek.

Opis nastaw:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krotkim czasie
catkowania. Jednak, jesli czas ten jest za krétki, moze
to prowadzi¢ do niestabilnosci procesu.

437 Normalna/odwrécona regulacja regula
tora PID procesu

(PROC NOJ/INV CTRL)

Wartosci nastaw:
Normalne (NORMAL) [0]
# Odwrdcone (INVERSE) [1]

Zastosowanie:
Mozliwe jest okres$lenie, czy regulator procesu powi-
nien zmniejszac, czy zwiekszac czestotliwosc wyjscio-
wa. Jest to uzyskiwane poprzez zréznicowanie syg-
natu wartosci zadaneji sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

Opis nastaw:
Jesli przetwornica czestotliwo$ci VLT ma zmniejszaé
czestotliwos¢ wyjsciowg przy wzroscie sygnatu sprze-
zenia zwrotnego, nalezy wybra¢ Normalne [0].
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma zwiekszaé
czestotliwos¢ wyjsciowg przy wzroscie sygnatu sprze-
zenia zwrotnego, nalezy wybraé Odwrocone [1].

438 Funkcja anti-windup regulatora PID

procesu
Wartosci nastaw:

Wytaczona (DISABLE) [0]

# Wigczona (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Mozna wybra¢ czy celem regulatora procesu jest dal-
sza regulacja btedu, nawet jesli zwiekszenie/ zmniej-
szenie czestotliwosci wyjsciowej jest niemozliwe.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

Opis nastaw:
Nastawa fabryczna Wigczona [1] oznacza, ze po
osiagnieciu wartosci granicznej pradu lub maksymal-
nej/minimalnej czestotliwosci uktad catkujgcy zostanie
dostosowany do chwilowej czestotliwosci wyjsciowej.
Regulator procesu nie zacznie dziata¢ ponownie, do-
poki btad nie osiggnie zera albo zmieni sie jego znak.
Jesli regulator ma kontynuowacé catkowanie nawet, je-
$li nie bedzie w stanie skompensowac btedu, nalezy
wybraé Wytgczone [0].

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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' Uwaga
C Jesli wybrano opcje Wytgczona [0], to jesli
btad zmieni znak, woéwczas integrator mu-
si najpierw scatkowac do zera z poziomu
osiagnietego na bazie poprzedniego bte-
du, zanim wystapi jakakolwiek zmiana
czestotliwosci wyjsciowej.

Czestotliwos¢ startowa reg. PID proce-
su

439

(PROC START VALUE)

Wartosci nastaw:

fmin -fmax

(parametr 201 i 202)

Zastosowanie:
Po otrzymaniu sygnatu startu przetwornica czestotli-
wosci VLT bedzie reagowac zgodnie z procedurg
Regulacja predkosci, petla otwarta, realizujac proce-
dure ramp. Dopiero po osiggnieciu zaprogramowanej
czestotliwos$ci startu nastepuje zmiana na Regulacja
procesu, petla zamknieta. Ponadto mozliwe jest usta-
wienie czestotliwosci odpowiadajacej predkosci, przy
ktorej proces normalnie dziata, co pozwala na szybsze
osiggniecie wymaganych warunkéw procesu.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

# parametr 201

Opis nastaw:

Nalezy ustawi¢ wymagang czestotliwosc¢ startu.
' Uwaga

“: Jesli przed osiggnieciem wymaganej

i czestotliwosci startu przetwornica czes-
totliwosci VLT pracuje w warunkach ogra-
niczenia pradu, regulator procesu nie
zostanie zatgczony. Jesli mimo wszystko
regulator ma by¢ zatgczony czestotliwos¢
startu musi by¢ obnizona do wartosci wy-
maganej czestotliwosci wyjsciowej. Moze
to by¢ dokonane podczas pracy.

Wzmocnienie proporcjonalne regulato-

440 ra PID procesu

(PROC. PROP. GAIN)

Wartosci nastaw:
0.00-10.00

# 0.01

Zastosowanie:
Wzmocnienie proporcjonalne wskazuje, ile razy btad
(réznica migdzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i na-
stawg) ma by¢ wzmocniony.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

Opis nastaw:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka
regulacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, proces
moze stac sie niestabilny.

441 Czas catkowania reg. PID procesu

(PROC. INTEGR. T.)

Wartosci nastaw:
0,01-9999,99 sek. (OFF)

Zastosowanie:
Integrator zapewnia coraz wigksze wzmocnienie przy
statym btedzie miedzy wartos$cig zadang a sygnatem
sprzezenia zwrotnego. Im wiekszy btad, tym szybciej
wzrasta wzmocnienie. Czas catkowania to czas, po-
trzebny integratorowi do osiggniecia takiego samego
wzmocnienia, jak wzmocnienie proporcjonalne.
Wzmochnienie jest proporcjonalne do predkosci zmian
btedu.
Uzywane w potgczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

# OFF

Opis nastaw:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krotkim czasie
catkowania. Jednak, jesli czas ten jest za krotki, moze
to prowadzi¢ do niestabilnosci procesu.
Jesli czas catkowania jest zbyt dlugi moga wystepo-
wac wieksze odchylenia od pozadanej wartosci, po-
niewaz skorygowanie btedu zajmie regulatorowi dtugi
czas.

442 Stala czasowa rézniczkowania PID pro
cesu

(PROC. DIFF. TIME)

Wartosci nastaw:
0,00 (OFF) — 10,00 sek.

Zastosowanie:
Czas rozniczkowania nie ma wptywu na biad staty.
Dostarcza wzmochnienie tylko, jesli blad ulega zmianie.
Im szybciej btad sie zmienia, tym wigeksze bedzie
wzmochnienie cztonu rézniczkowego.

# 0,00 sek.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wzmocnienie jest proporcjonalne do predkosci zmian
btedu.

Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

Opis nastaw:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy diugim czasie
rézniczkowania. Jednak, jesli czas ten jest za diugi,
moze to prowadzi¢ do niestabilnosci procesu.

443 Ograniczenie wzmocnienia D reg. PID
procesu

(PROC. DIFF. GAIN)

Wartosci nastaw:
5.0-50.0

Zastosowanie:
Mozliwe jest ustawienie ograniczenia dla wzmocnienia
realizowanego przez czton rézniczkujacy. Wzmocnie-
nie cztonu rézniczkujacego wzrasta przy szybkich
zmianach, dlatego moze by¢ korzystne ograniczenie
tego wzmocnienia, osiggajac tym samym rzeczywiste
wzmochnienie przy powolnych zmianach oraz state
wzmocnienie przy wystepowaniu szybkich zmian bte-
du.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

# 5.0

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ zgdane ograniczenie wzmocnienia
cztonu rézniczkujacego.

Stala czasowa filtra dolnoprzepustowe-
go regulatora PID procesu

(PROC FILTER TIME)

Wartosci nastaw:
0.01-10.00

Zastosowanie:
Oscylacje w sygnale sprzezenia zwrotnego sg ttumio-
ne przez filtr dolnoprzepustowy tak, aby ograniczyc¢ ich
wpltyw na proces regulacji. Moze to by¢ zaletg, np. jesli
system jest mocno zakt6cany.
Uzywane w potaczeniu z Regulacja procesu, petla za-
mknieta (parametr 100).

444

# 0.01

Opis nastaw:
Nalezy zaprogramowac zgdang statg czasowa (7). Je-
sli zaprogramowano statg czasowa (1) 100 ms, czes-
totliwos¢ odciecia dla filtra dolnoprzepustowego be-

dzie wynosi¢ 1/0,1 = 10 RAD/s, co odpowiada (10/2 x
m =1,6 Hz.

Oznacza to, ze regulacja bedzie dokonywana tylko na
podstawie sygnatu sprzezenia, ktéry zmienia sie z
czestotliwoscig mniejsza niz 1,6. Jesli sygnat sprze-
zenia bedzie sie zmieniat z szybkoscig wieksza niz 1,6
Hz, regulator nie bedzie reagowat.

445 Start w locie

(FLYING START)

Wartosci nastaw:
# Wytaczone (DISABLE) [0]
Zataczone (ENABLE) [1]

Zastosowanie:
Funkcja ta umozliwia ‘ztapanie’ silnika, ktory w wyniku
zaniku zasilania obraca sie swobodnie.

Opis nastaw:
Jesli funkcja te nie jest wymagana nalezy wybra¢ Wy-
tgczone. Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma
realizowac funkcje ‘ztapania’ swobodnie obracajacego
sie silnika, nalezy ustawi¢ Zafgczone.

446 Schemat kluczowania

(SWITCH PATTERN)

Wartosci nastaw:
60° AVM (60° AVM) [0]
# SFAVM (SFAVM) [1]

Zastosowanie:
Mozna wybrac jeden z dwdch roznych schematow klu-
czowania: 60° AVM i SFAVM.

Opis nastaw:

Jesliwymagana jest czestotliwosc¢ kluczowania do 14 /
10 kHz nalezy wybra¢ opcje 60° AVM. Efektem czes-
totliwosci kluczowania 4,5 kHz jest obnizenie wartosci
znamionowej pradu wyjsciowego IvLT.N

Jesli wymagana jest czestotliwos¢ kluczowania do
5/10 kHz nalezy wybrac¢ opcje SFAVM. Efektem czes-
totliwosci kluczowania 3,0 kHz jest obnizenie wartosci
znamionowej pradu wyjsciowego IvLT.N

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Moment, sprzezenie zwrotne predkosci

447 .
Kompensacja momentu

(TOR-SF COMP.)

Wartosci nastaw:
-100-100%

# 0%
Zastosowanie:
Parametr ten jest uzywany tylko wtedy, jezeli w para-
metrze 100 ustawiono Regulacja momentu, sprzeze-
nie zwrotne predko$ci [5]. Kompensacja momentu jest
uzywana w zwigzku z kalibracjg przetwornicy czestot-
liwosci VLT. Za pomocg zmiany wartosci parametru
447, Kompensacja momentu, mozna skalibrowa¢ mo-
ment wyjsciowy.
Patrz sekcja Ustawianie parametrow, requlacja mo-
mentu, sprzezenie zwrotne predkosci.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagang wartosc.

448 Moment, sprzezenie zwrotne predkosci
Wspétczynnik przetozenia enkodera

(TOR-SF GEARRATIO)

Wartosci nastaw:
0.001-100.000

Zastosowanie:
Parametr ten jest uzywany tylko wtedy, jezeli w para-
metrze 100 ustawiono Regulacja momentu, sprzeze-
nie zwrotne predkosci[5]. Jesli enkoder zainstalowano
na wale przekfadni, musi by¢ ustawiony wspétczynnik
przetozenia - w przeciwnym wypadku przetwornica
czestotliwosci VLT nie bedzie mogta prawidtowo obli-
czac czestotliwosci wyjsciowe;.
Przy wspotczynniku przetozenia 1:10 (obnizenie w
stosunku do obrotow watu silnika) nalezy ustawi¢ war-
tos¢ parametru na 10.
Jesli enkoder zainstalowano bezposrednio na wale sil-
nika, wspotczynnik przetozenia wynosi 1,00.

# 1.000

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagang warto$c.

Moment, sprzezenie zwrotne predkosci

44
o Straty powodowane tarciem

(TOR-SF FRIC. LOSS)

Wartosci nastaw:

0,00 — 50,00% znamionowego momen-
tu silnika

# 0.00%

Zastosowanie:
Parametr ten jest uzywany tylko wtedy, jezeli w para-
metrze 100 ustawiono Regulacja momentu, sprzeze-
nie zwrotne predkosci [5].

Straty powodowane tarciem nalezy ustawi¢ jako pro-
centowgq strate znamionowego momentu. Przy pracy
jako silnik straty powodowane tarciem beda dodawa-
ne do momentu, a przy pracy jako generator bedg
odejmowane od momentu.

Patrz sekcja Ustawianie parametrow, regulacja mo-
mentu, sprzezenie zwrotne predkosci.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagang wartos¢.

450 Napiecie przy zaniku zasilania

(MAINS FAIL VOLT.)

Wartosci nastaw:

180-240 V dla przetwornic 200-240 V # 180
342-500 V dla przetwornic 380-500 V # 342
473-600 V dla przetwornic 525-600 V # 495
473-690 V dla przetwornic 525-690 V # 495

Zastosowanie:

W tym parametrze ustawiamy warto$¢ napiecia, przy
ktorym aktywowana jest funkcja w parametrze 407Za-
nik zasilania. Warto$¢ napiecia, ktéra aktywuje funkcje
Zaniku zasilania musi by¢ nizsza niz znamionowe na-
piecie zasilania przetwornicy czestotliwosci VLT. Z
reguty parametr 450 moze by¢ ustawiony 10% ponizej
znamionowego napiecia zasilania.

Opis nastaw:
Ustaw wartos$¢ napiecia, ktora aktywuje funkcje Zani-
ku zasilania.

' Uwaga

||: Jesli ta wartosé jest zbyt duza, funkcja Za-

i niku zasilania ustawiona w parametrze
407 moze by¢ uruchomiona nawet, jesli
napiecie zasilania jest prawidtowe.

Regulacja predkosci, zamknieta petla,
przetozenie przektadni

(SPEED GEARRATIO)

Wartosci nastaw:
0.01-100.00

# 1.00

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Zastosowanie:
Ten parametr jest uzywany tylko wtedy, jesli w para-
metrze 100 Konfiguracja wybierzemy Regulacja pred-
kosci, petla zamknieta [1].
Jesli enkoder zainstalowano na wale przektadni, musi
by¢ ustawione przetozenie przektadni - w przeciwnym
wypadku przetwornica czestotliwosci VLT nie bedzie
mogta wykry¢ utraty sygnatu z enkodera.
Przy wspotczynniku przetozenia 1:10 (obnizenie w
stosunku do obrotéw watu silnika) nalezy ustawi¢ war-
tos¢ parametru na 10.
Jesli enkoder zainstalowano bezposrednio na wale sil-
nika, wspotczynnik przetozenia wynosi 1,00.
Nalezy pamieta¢, ze parametr ten ma wptyw jedynie
na funkcje utraty sygnatu z enkodera.

Opis nastaw:
Nalezy ustawi¢ wymagang wartosc.

454 Kompensacja czasu martwego

(DEADTIME COMP.)

Wartosci nastaw:
Wytaczona (OFF) [0]
% Zataczona (ON) 1]

Zastosowanie:

Aktywna funkcja Kompensacji czasu martwego falow-
nika, ktéra jest czescig algorytmu sterowania (VVC+)
w przetwornicach czestotliwosci VLT 5000 powoduje
niestabilnos¢ przy pracy z zatrzymanym watem w za-
mknietej petli regulacji. Celem tego parametru jest
wytgczenie kompensacji czasu martwego w celu unik-
niecia niestabilnosci.

Opis nastaw:
Wybierz Wytaczona (Off) [0] aby nie aktywowac kom-
pensacji czasu martwego.
Wybierz Wigczona (On) [1] aby aktywowaé kompen-
sacje czasu martwego.

455 Monitoring zakresu czestotliwosci

(MON. FREQ. RANGE)

Wartosci nastaw:

Zabronione [0]
# Dozwolone [1]

Zastosowanie:
Parametr ten jest stosowany, gdy ostrzezenie 35 Poza
zakresem czestotliwosci na wyswietlaczu musi by¢
wytaczone w petli zamknietej regulacji procesu. Para-
metr ten nie wptywa na rozszerzone stowo statusowe.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ wartos¢ Aktywny [1], aby wigczy¢ od-
czyt na wyswietlaczu, jezeli wystapi ostrzezenie 35
Poza zakresem czestotliwo$ci. Nalezy wybra¢ wartosé
Nieaktywny [0], aby wytaczy¢ odczyt na wyswietlaczu,
jezeli wystapi ostrzezenie 35 Poza zakresem czestot-
liwosci.

457 Funkcja zaniku fazy

(Phase loss funct)

Wartosci nastaw:
# Trip (Trip) [0]
Warning (Warning) [1]

Zastosowanie:
Wybér funkgiji, ktéra ma by¢ uaktywniona w przypadku
zbyt duzej asymetrii zasilania lub zaniku jednej z faz
zasilania.

Opis nastaw:
Przy nastawie Wytgczenie awaryjne [0], przetwornica
czestotliwosci zatrzyma silnik w ciggu kilku sekund
(zaleznie od wielkosci przetwornicy).
Gdy nastawag jest Ostrzezenie [1], komunikat ostrze-
zenia zostanie wystany jedynie w przypadku awarii
zasilania, jednak w powaznych przypadkach, wyta-
czenie awaryjne moze wystgpi¢ wskutek innych skraj-
nych warunkow.

' Uwaga

“: Jesli wybrano Ostrzezenie nalezy liczy¢

a sie z ograniczeniem czasu eksploatacji
przetwornicy przy utrzymywaniu awarii
zasilania.

Uwaga

W przypadku zaniku fazy, wewnetrzne
wentylatory chtodzgce niektérych typow
przetwornic nie moga byc¢ zasilane. Aby
unikna¢ przecigzenia termicznego, moz-
na podtaczy¢ zasilanie zewnetrzne.
IPO0/IP20/NEMA

- VLT 5032-5052, 200-240 V

- VLT 5122-5552, 380-500 V

- VLT 5042-5602, 525-690 V

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j

160 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



et

Seria VLT® 5000

- IP54

- VLT 5006-5052, 200-240 V

- VLT 5016-5552, 380-500 V

- VLT 5042-5602, 525-690 V
Patrz takze Instalacja elektryczna.

483 Dynamiczna kompensacja obwodu DC

(Komp. obwodu DC)

Wartosci nastaw:
Wiyt. [0]
# Zat. [1]

Zastosowanie:
Przetwornica czestotliwosci posiada funkcje zapew-
niajaca, ze napiecie wyjsciowe jest niezalezne od ja-
kichkolwiek wahan napiecia w obwodzie DC, np.
wywotanych przez szybkie wahania napiecia zasila-
nia. Dzieki temu uzyskuje sie statg wartos¢ momentu
na wale silnika (niskie tetnienie momentu) w réznych
warunkach zasilania.

Opis nastaw:
W niektorych przypadkach ta dynamiczna kompensa-
cja moze spowodowac rezonans w obwodzie DC i
nalezy ja wtedy wylaczyé. Do typowych nalezy przy-
padek, gdy w zasilaniu przetwornicy czestotliwosci
montowany jest dtawik wejsciowy lub bierny filtr har-
moniczny (np. filtry AHF005/010) w celu ttumienia har-
monicznych. Sytuacja taka moze rowniez wystgpi¢
przy zasilaniu z niskim wspotczynnikiem zwarcia.
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500 Adres magistrali

(BUS ADDRESS)

Wartosci nastaw:
Protokot parametru 500 = Protokét FC [0]

0-126 1
Protokét parametru 500 = MODBUS RTU [2]
1-247 # 1

Zastosowanie:
Parametr pozwala na przypisanie adresu magistrali
kazdej przetwornicy czestotliwosci w potaczeniu sze-
regowym.

Opis nastaw:
Kazdej przetwornicy nalezy przypisa¢ unikalny adres.
Jesliilos¢ podtaczonych urzadzen (przetwornice czes-
totliwosci + master) jest wieksza niz 31, nalezy sko-
rzysta¢ ze wzmacniaka.
Parametru 500 Adres magistrali nie mozna wybrac
poprzez port komunikacji szeregowej, lecz nalezy go
zaprogramowac poprzez panel sterowania LCP.

501 Szybkos¢ transmisji (Baudrate)

(BAUDRATE)

Wartosci nastaw:

300 bodéw (300 BAUD) [0]
600 bodéw (600 BAUD) [1]
1200 bodéw (1200 BAUD) 2]
2400 bodéw (2400 BAUD) 13]
4800 boddw (4800 BAUD) [4]

#* 9600 bodéw (9600 BAUD) 5]

Zastosowanie:
Parametr ten stuzy do zaprogramowania szybkosci, z
jakg dane bedg przesytane po magistrali szeregowe;.
Szybkos¢ jest okreslana jako ilo$¢ bitéw przesytanych
w ciggu jednej sekundy.

Opis nastaw:

Szybkosc¢ transmisji dla przetwornicy powinna mie¢
wartos¢, odpowiadajaca szybkosci transmisji PLC lub
komputera. Parametr 501 nie moze by¢ ustawiany za
pomoca portu szeregowego RS 485. Wiasciwy czas
przesytania danych, okreslany przez szybkos$c¢ trans-
misji, jest jedynie czescig catkowitego czasu komuni-
kaciji.

502 Wybieg silnika
(COASTING SELECT)
503 Szybkie zatrzymanie
(Q STOP SELECT)
504 Hamowanie DC

(DC BRAKE SELECT)
505 Start
(START SELECT)
507 Wybér Zestawu parametrow
(SETUP SELECT)
508 Wybér predkosci
(PRES.REF. SELECT)
Wartosci nastaw:
Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT)
Magistrala (SERIAL PORT)
Logiczne ‘i’ (LOGIC AND) [2
#* Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR)

— — =
w - O
Ao i 1

Zastosowanie:
Parametry 502-508 pozwalajg na okreslenie sposobu
sterowania przetwornicg czestotliwosci VLT za pomo-
cq zaciskow (wejscia cyfrowe) i/lub magistrali.
Jesli wybrano Logiczne i’ lub Magistrala, dane pole-
cenie jest aktywne tylko wtedy, jesli zostato przestane
przez port komunikacji szeregowej. W przypadku Lo-
gicznego ', polecenie musi by¢ dodatkowo aktywo-
wane przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

Opis nastaw:
Wejscie cyfrowe [0] powinno by¢ ustawione, jesli dane
polecenie sterujgce ma by¢ aktywowane tylko poprzez
wejscie cyfrowe.
Magistrala [1] powinna by¢ ustawiona, jesli dane po-
lecenie sterujgce ma by¢ aktywowane tylko poprzez
bit w stowie sterujacym (komunikacja szeregowa).
Logiczne 7’ [2] powinno by¢ ustawione, jesli dane po-
lecenie sterujace ma by¢ aktywowane tylko jesli syg-
nat jest przesytany (aktywny sygnat = 1) zaréwno
przez stowo sterujace, jak i wejscie cyfrowe.

Wejscie cyfrowe Magistrala Polecenie steru-
505-508 jace
0 0 0
1 0
1 0 0
1 1 1

Logiczne ‘lub’ [3] powinno by¢ ustawione, jesli dane
polecenie sterujgce ma by¢ aktywowane tylko jesli
sygnat jest przesytany (aktywny sygnat = 1) przez sto-
wo sterujace lub wejscie cyfrowe.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wejscie cyfrowe Magistrala Polecenie steru-
505-508 jace
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1

Uwaga

“: Parametry 502-504 wspotpracujg z funk-
cjami stop - patrz przyktady uwzglednia-
jace 502 (wybieg silnika) ponizej. Aktywna
komenda stop ,0”".

Parametr 502 = Logiczne i’

Wejscie cy- Magistrala Polecenie sterujgce
frowe
0 1 stop z wybiegiem

1
1

0 silnik pracuje
0 silnik pracuje

0
1 0 silnik pracuje
0
1

Parametr 502 = Logiczne ‘lub’

Wejscie cy- Magistrala Polecenie sterujgce
frowe
0 0 1 stop z wybiegiem
0 1 1 silnik pracuje
1 0 1 silnik pracuje
1 1 0 silnik pracuje
506 Zmiana kierunku obrotow

(REVERSING SELECT)

Wartosci nastaw:

# Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT) [0]
Magistrala (SERIAL PORT) [1]
Logiczne ‘i’ (LOGIC AND) [2]
Logiczne ‘lub’ (LOGIC OR) [3]

Zastosowanie:
Patrz opis parametru 502.

Opis nastaw:
Patrz opis parametru 502.

509 Praca manewrowa 1 z magistrali

(BUS JOG 1 FREQ.)

Wartosci nastaw:

0,0 - parametr 202 #* 10,0 Hz

Zastosowanie:
W parametrze tym ustawia sie statg predkos¢ (jog),
ktora jest aktywowana poprzez port komunikacji sze-
regowej.
Ta funkcja jest taka sama, jak w parametrze 213.

Opis nastaw:
Czestotliwos¢ pracy manewrowe;j - jog fijoc moze by¢
wybrana w zakresie pomiedzy fuin (parametr 201) i
fuax (parametr 202).

510 Praca manewrowa 2 z magistrali

(BUS JOG 2 FREQ.)

Wartosci nastaw:
0,0 - parametr 202

Zastosowanie:
W parametrze tym ustawia sie statg predkos¢ (jog),
ktora jest aktywowana poprzez port komunikacji sze-
regowe;j.
Ta funkcja jest taka sama, jak w parametrze 213.

# 10,0 Hz

Opis nastaw:
Czestotliwos$¢ pracy manewrowe;j - jog fyjoc moze by¢
wybrana w zakresie pomiedzy fuin (parametr 201) i
fmax (parametr 202).

512 Profil komunikatu

(TELEGRAM PROFILE)

Wartosci nastaw:

Tryb sterowania z magistrali komunikacyjnej
(FIELDBUS PROFILE) [0]

# FC Drive (FC DRIVE) 1]

Zastosowanie:
Mozna wybra¢ jeden z dwodch réznych profili stowa
sterujacego.

Opis nastaw:
Nalezy wybra¢ zadany profil stowa sterujacego.
Patrz Komunikacja szeregowa, w Zaleceniach Pro-
jektowych w celu uzyskania dalszych informacji doty-
czacych profili stowa sterujgcego. Dalsze szczegoty
podano réwniez w instrukcjach dotyczacych magistrali
komunikacyjnych.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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513 Odstep czasu magistrali

(BUS TIMEOUT TIME)

Wartosci nastaw:
1-99 sek.

Zastosowanie:
Parametr ten okresla maksymalny odstep czasu, jaki
moze uptyng¢ pomiedzy dwoma nastepujacymi po so-
bie komunikatami. Jesli ten czas uptynie przyjmuje sie,
ze transmisja szeregowa zostata zakonczona i podej-
mowane jest dziatanie, okreslone w parametrze 514.

# 1 sek.

Opis nastaw:
Nalezy ustawic¢ zgdany czas.

514 Funkcja odstepu czasu magistrali

(BUS TIMEOUT FUNC)

Wartosci nastaw:

Wytaczona (OFF) [0]
Zatrzasnij wyjscie (FREEZE OUTPUT) [1]
Stop (STOP) [2]
Jogging (JOGGING) [3]
Predkos$¢ maks. (MAX SPEED) [4]

Stop i wylaczenie awaryjne (STOP AND
TRIP) [5]

Zastosowanie:
Parametr ten okresla zadang reakcje przetwornicy
czestotliwosci VLT na uptyniecie czasu time-out ma-
gistrali, okreslonego przez parametr 513.
Jesli sg aktywne funkcje od [1] do [5], wyjscia prze-
kaznika 01 i 04 beda nieaktywne.

Jesli wiecej funkcji time-out pojawi sie w tym samym
czasie, przetwornica czestotliwosci VLT nadaje naste-
pujacy priorytet funkcji time-out:

1. Parametr 318 Funkcja po time out

2. Parametr 346 Funkcja po utracie sygnatu en-
kodera

3. Parametr 514 Funkcja po zakoriczeniu trans-
misji.

Opis nastaw:
Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT moze by¢: utrzymana na poziomie biezgcej war-
tosci, utrzymana na poziomie wartosci zadanej, wyta-
czona, przejs¢ do czestotliwosci pracy manewrowej-
jog (parametr 213), ustawiona na poziomie
maksymalnej czestotliwosci wyj$ciowej (parametr
202) lub zatrzymana i uruchomione moze by¢ wyta-
czenie awaryjne.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Nr Opis Wyswietlacz Jednostka Aktualizacja
parametru tekst interwat
515 Warto$¢ zadana % (REFERENCE) % 80 msek.
516 Jednostka wartosci zada- (REFERENCE [UNIT]) Hz, Nm lub obr./ 80 msek.
nej min.
517 Sprzezenie zwrotne (FEEDBACK) Nalezy wybra¢ 80 msek.
poprzez par. 416
518 Czestotliwos¢ (FREQUENCY) Hz 80 msek.
519 Czestotliwos¢ x Skalowa- (FREQUENCY X SCALE) - 80 msek.
nie
520 Prad (MOTOR CURRENT) Amp x 100 80 msek.
521 Moment obrotowy (TORQUE) % 80 msek.
522 Moc, kW (POWER (KW) kw 80 msek.
523 Moc, KM (POWER (KM) KM(US) 80 msek.
524 Napiecie silnika (MOTOR VOLTAGE) \ 80 msek.
525 Napiecie obwodu DC (DC LNK VOLTAGE) \Y 80 msek.
526 Temp. silnika (MOTOR THERMAL) % 80 msek.
527 Temp. VLT (VLT THERMAL) % 80 msek.
528 Wejscie cyfrowe (DIGITAL INPUT) Kod binarny 2 msek.
529 Zacisk 53, wejscie analo- (ANALOG INPUT 53) Vv 20 msek.
gowe
530 Zacisk 54, wejscie analo- (ANALOG INPUT 54) \Y 20 msek.
gowe
531 Zacisk 60, wejscie analo- (ANALOG INPUT 60) mA 20 msek. 'GE')
gowe %
532 Impulsowa wartos¢ zada- (PULSE REFERENCE) Hz 20 msek. %
na E\
533 Zewnetrzna warto$¢ za- (EXT. REFERENCE) 20 msek. =
dana % 8
534 Stowo statusowe (STATUS WORD [HEX]) Kod Hex 20 msek. o
535 Moc hamowania /2 min.  (BR. ENERGY/2 MIN) kw
536 Moc hamowania/sek. (BRAKE ENERGY/S) kW
537 Temperatura radiatora (HEATSINK TEMP.) °C 1,2 sek.
538 Stowo alarmowe (ALARM WORD [HEX]) Kod Hex 20 msek.
539 Stowo sterujace VLT (CONTROLWORD [HEX]) Kod Hex 2 msek.
540 Stowo ostrzezenia 1 (WARN. WORD 1) Kod Hex 20 msek.
541 Rozszerzone stowo statu- (EXT. STATUS WORD) Kod Hex 20 msek.
sowe Hex
557 Predkos¢ obrotowa silnika (MOTOR RPM) Obr./min. 80 msek.
558 Predkos¢ obrotowa silnika (MOTOR RPM X SCALE) - 80 msek.
x skalowanie
Zastosowanie: Jednostka wartosci zadanej, parametr 516:
Parametry te mozna odczytaé poprzez port komuni- Podaje biezaca wartos¢ zaciskéw 17/29/53/54/60 w
kacji szeregowej i poprzez wyswietlacz w trybie wy- jednostkach wynikajacych z konfiguracji wybranej w
$wietlania, patrz tez parametry 009 - 012. parametrze 100 (Hz, Nm lub obr./min.) lub w parame-
trze 416. W razie potrzeby patrz tez parametry 205 i
Opis nastaw: 416.
Wartos$¢é zadana %, parametr 515: Sprzezenie zwrotne, parametr 517:
Wyswietlana warto$¢ odpowiada tacznej wartosci za- Wskazuje wartos¢ statusu zaciskéw 33/53/60 dla jed-
danej (sumie wart. zad. cyfrowej/analogowej/progra- nostki/skali wybranej w parametrach 414, 416 i 416.
mowanej/magistrali/zatrzasnietej/doganiania i zwal- Czestotliwosé, parametr 518:

niania).

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wyswietlona warto$¢ odpowiada rzeczywistej czes-
totliwosci silnika fv (bez ttumienia rezonansu).

Czestotliwos¢ x skala, parametr 519:

Wyswietlona wartos¢ odpowiada rzeczywistej czes-
totliwosci silnika fm (bez ttumienia rezonansu) prze-
mnozonej przez wspoétczynnik (skalowanie) ustawiony
w parametrze 008.

Prad silnika, parametr 520:

Wyswietlona wartos¢ odpowiada pradowi silnika zmie-
rzonemu jako $rednia wartos¢ Irms.

Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany
wartosci wejsciowej do zmiany wartosci odczytu da-
nych moze uptyng¢ ok. 1,3 sekundy.

Moment obrotowy, parametr 521:
Wyswietlana wartos¢ to moment obrotowy, ze zna-
kiem, dostarczany na wat silnika. Wartos¢ jest pod-
awana jako procent znamionowego momentu obroto-
wego.
Nie ma doktadnej liniowosci miedzy pradem silnika
160% i momentem w stosunku do znamionowego mo-
mentu obrotowego. Niektore silniki dostarczajg wiek-
szy moment. W rezultacie wartos¢ min. i wartos¢
maks. zalezy od maks. pradu silnika oraz od typu sil-
nika.
Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany
wartosci wejsciowej do zmiany wartosci odczytu da-
nych moze uptyng¢ ok. 1,3 sekundy.
' Uwaga

'l: Jezeli ustawienie parametréw silnika nie

i pasuje do uzywanego silnika, wartosci od-
czytu nie beda doktadne i moga mie¢ znak
ujemny, nawet, jesli silnik nie pracuje lub
gdy wytwarza dodatni moment obrotowy.

Moc, (kW), parametr 522:

Wyswietlona wartos¢ jest obliczana na podstawie rze-
czywistego napiecia i pradu silnika.

Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany
wartosci wejsciowej do zmiany wartosci odczytu da-
nych moze uptyngc¢ ok. 1,3 sekundy.

Moc (KM), parametr 523:

Wyswietlona wartos¢ jest obliczana na podstawie rze-
czywistego napiecia silnika i pradu silnika.

Wartosc jest wyrazona w koniach mechanicznych
(KM).

Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany
wartosci wejsciowej do zmiany wartosci odczytu da-
nych moze uptyngc¢ ok. 1,3 sekundy.

Napiecie silnika, parametr 524:
Wyswietlana wartos¢ jest obliczong wartoscig stoso-
wang do sterowania silnikiem.

Napiecie obwodu DC, parametr 525:

Wyswietlana wartos¢ jest wartoscig mierzona.
Wartosc¢ ta jest filirowana, co oznacza, ze od zmiany
wartosci wejsciowej do zmiany wartosci odczytu da-
nych moze uptyngc¢ ok. 1,3 sekundy.

Temp. silnika, parametr 526:

Temp. VLT, parametr 527:
Wyswietlane sa tylko liczby catkowite.

Wejscie cyfrowe, parametr 528:

Wyswietlona warto$¢ wskazuje na status sygnatu z 8
zaciskow cyfrowych (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 33).
Odczyt jest binarny, a cyfra w krancowym potozeniu
po lewej stronie wskazuje status zacisku 16, podczas
gdy cyfra w krancowym potozeniu po prawej stronie
wskazuje status zacisku 33.

Zacisk 53, wejscie analogowe, parametr 529:
Wyswietlana wartos¢ wskazuje warto$¢ sygnatu na
zacisku 53.

Skalowanie (parametry 309 i 310) nie wptywa na od-
czyt. Wartos¢ min. i maks. sg okreslone przez nastawy
poziomu nieczutosci uchybu i wzmocnienia przetwor-
nicy AC.

Zacisk 54, wejscie analogowe, parametr 530:
Wyswietlana wartos¢ wskazuje warto$¢ sygnatu na
zacisku 54.

Skalowanie (parametry 312 i 313) nie wptywa na od-
czyt. Warto$¢ min. i maks. sg okreslone przez nastawy
poziomu nieczutosci uchybu i wzmocnienia przetwor-
nicy AC.

Zacisk 60, wejscie analogowe, parametr 531:
Wyswietlana wartos¢ wskazuje warto$¢ sygnatu na
zacisku 60.

Skalowanie (parametry 315 i 316) nie wptywa na od-
czyt. Warto$¢ min. i maks. sg okreslone przez nastawy
poziomu nieczutosci uchybu i wzmocnienia przetwor-
nicy AC.

Wartos¢ zadana impulsowa, parametr 532:
Pokazywana wartos¢ wskazuje impulsowg warto$¢
zadang w Hz, podigczong do jednego z wejs¢ cyfro-
wych.

Zewnetrzna wartos¢ zadana %, parametr 533:
Okreslona wartos¢ podaje, jako warto$¢ procentowa,
sume zewnetrznych wartosci zadanych (sume wartos-
ci analogowych/magistrali/impulsowych).

Stowo statusowe, parametr 534:

Wskazuje stowo statusowe przysytane z przetwornicy
czestotliwosci przez port komunikacji szeregowej w
kodzie Hex. Patrz Zalecenia Projektowe.

Moc hamowania/2min., parametr 535:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wskazuje moc hamowania przekazang do zewnetrz- # Protokot FC (FC PROTOCOL) [0]
nego rezystora hamowania. Srednia moc jest oblicza- Modbus RTU 3]

na na podstawie danych z ostatnich 120 sek.

Moc hamowania/sek., parametr 536:

Wskazuje moc hamowania przekazang do zewnetrz-
nego rezystora hamowania. Podawana jako wartos¢
chwilowa.

Temperatura radiatora, parametr 537:

Okresla temperature radiatora przetwornicy czestotli-
wosci. Temperatura wytgczenia wynosi 90 + 5°C, pod-
czas gdy ponowne wigczenie nastepuje przy 60 + 5°

C.

Stowo alarmowe, parametr 538:

Okresla w kodzie Hex, czy w przetwornicy czestotli-
wosci wystagpit alarm. Dalsze informacje w sekcji Sto-
wo ostrzezenia 1, Rozszerzone stowo statusowe i
Stowo alarmowe.

Stowo sterujace VLT, parametr 539:

Wskazuje stowo sterujgce przesytane do przetwornicy
czestotliwosci przez port komunikacji szeregowej w
kodzie Hex. Dalsze informacje znajduja sie w Zalece-
niach Projektowych.

Stowo ostrzezenia, 1, parametr 540:

Okres$la w kodzie Hex, czy w przetwornicy czestotli-
wosci wystapito ostrzezenie. Dalsze informacje znaj-
dujg sie w sekcji Stowo ostrzezenia 1, Rozszerzone
stowo statusowe i Stowo alarmowe.

Rozszerzone stowo statusowe Hex, parametr 541:
Okresla w kodzie Hex, czy w przetwornicy czestotli-
wosci wystagpito ostrzezenie.

Dalsze informacje znajdujg sie w sekcji Stowo ostrze-
Zenia 1, Rozszerzone stowo statusowe i Stowo alar-
mowe.

Predkos¢ obrotowa silnika, parametr 557:
Wyswietlana wartos¢ odpowiada rzeczywistej pred-
kosci obrotowej silnika w obr./min. W regulacji procesu
z otwartg petlg lub zamknieta petla predkos¢ obrotowa
silnika jest obliczana. W regulacji predkosci z za-
mknietg petla, predkos¢ obrotowa jest mierzona.

Predkos¢ obrotowa silnika x skalowanie, parametr
558:

Wyswietlana warto$¢ odpowiada rzeczywistej pred-
kosci obrotowej silnika w obr./min. pomnozonej przez
wspotczynnik (skalowanie) ustawiony w parametrze
008.

561 Protokét

(PROTOCOL)

Wartosci nastaw:

Zastosowanie:
Do wyboru sg dwa rézne protokoty.

Opis nastaw:
Wybra¢ wymagany protokot stowa sterujgcego.

Wiegcej informacji na temat korzystania z Modbus RTU
znajduje sie w MG10SX.

Parzystos¢ Modbus i ramkowanie ko

7
570 munikatow

(M.BUS PAR./FRAME)

Wartosci nastaw:

(EVEN/1 STOPBIT) [0]
(ODD/1 STOPBIT) [1]
#* (NO PARITY/1 STOPBIT) 2]
(NO PARITY/2 STOPBIT) 3]

Zastosowanie:
Parametr ten pozwala na konfiguracje interfejsu Mo-
dus RTU przetwornicy w celu zapewnienia wtasciwej
komunikaciji z regulatorem master. Parzystos¢ (EVEN,
ODD, lub NO PARITY) nalezy ustawi¢ odpowiednio do
nastawy regulatora master.

Opis nastaw:
Wybrac¢ parzystos¢ odpowiadajaca nastawie regula-
tora master Modbus. Parzystos¢ lub nieparzystosc
uzywane sg czasami do kontroli przesytanego stowa
pod katem btedoéw. Poniewaz Modus RTU korzysta z
bardziej efektywnej metody sprawdzania btedéw —
CRC (Cyclic Redundancy Check — Cykliczna kontrola
nadmiarowa), w sieciach Modbus RTU rzadko wyko-
rzystuje sie kontrole parzystosci.

571 Time-out komunikacji Modbus

(M.BUS COM.TIME.)

Wartosci nastaw:
10 ms - 2000 ms

# 100 ms

Zastosowanie:
Parametr ten okresla maksymalny czas oczekiwania
Modbus RTU przetwornicy pomiedzy znakami prze-
sytanymi przez regulator master. Po uptywie tego cza-
su, interfejs Modbus RTU przetwornicy uzna, ze
otrzymat caty komunikat.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Seria VLT® 5000

Opis nastaw:
Na ogot sieciom Modbus RTU wystarcza warto$¢ 100
ms, jednak niektére z nich mogg dziata¢ przy wartosci
timeout wynoszacej jedynie 35 ms.
Jesli ustawiona zostanie zbyt krétka wartosc, interfejs
Modbus RTU przetwornicy moze nie odczytac¢ czesci
komunikatu. Poniewaz kontrola CRC nie bedzie waz-
na, przetwornica zignoruje komunikat. W wyniku po-
wyzszego dojdzie do retransmisji komunikatow, co
spowolni komunikacje w sieci.
Jesli ustawiona zostanie zbyt dtuga wartos¢, przetwor-
nica bedzie czekac dtuzej niz to konieczne, by okresli¢,
czy komunikat zostat zakonczony. Opézni to odpo-
wiedz przetwornicy na komunikat i moze spowodowac
time out regulatora master. W wyniku powyzszego
dojdzie do retransmisji komunikatéw, co spowolni ko-
munikacje w sieci.

Procedura LCP wprowadzania tekstu

Po wybraniu Tekst na wyswietlaczu w parametrach
009 i 010 nalezy wybra¢ linie wyswietlacza w parame-
trze (553 lub 554) i nacisng¢ przycisk CHANGE DA-
TA. Tekst nalezy wprowadzi¢ bezposrednio w wybra-
nej linii za pomoca przyciskow strzatek GORA, DOL &
W LEWO, W PRAWO na LCP. Przyciski GORA i DOL
umozliwiajg przewijanie listy z dostepnymi znakami.
Za pomoca przyciskow W PRAWO i W LEWO mozna
przesuwac kursor wzdtuz linii tekstu.

Aby zachowa¢ tekst, po wpisaniu linijki tekstu nalezy
nacisna¢ przycisk OK. Za pomoca przycisku CAN-
CEL mozna skasowac tekst.

Dostepne sg nastepujace znaki:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXY
ZCRLAOUEEUE./-()0123456789 'spacja’
‘spacja’ to warto$¢ domysina parametru 553 i 554. Aby
usung¢ wprowadzony znak, nalezy go zastgpi¢ ‘spa-

cjq'.

553 Tekst na wyswietlaczu 1

(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Wartosci nastaw:

Maks. 20 zna-
kéw [XXXXX XXX XXXXXX]

Zastosowanie:
Tutaj wpisa¢ mozna tekst sktadajacy sie z maks. 20
znakow, ktéry bedzie pokazywany w linii 1 wyswietla-
cza pod warunkiem, ze w parametrze 010 Linia 1.1
wyswietlacza wybrano Tekst na wyswietlaczu LCP.
Przyktad tekstu na wyswietlaczu:

CLEAHING SYSTEM MO.Z2

ULT MO8 T

175ZA792.10

AUTO REMOTE RUMHIMG

Opis nastaw:
Zadany tekst mozna napisa¢ poprzez komunikacje
szeregowg lub za pomoca przyciskéw strzatek na pa-
nelu LCP.

554 Tekst na wyswietlaczu 2

(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Wartosci nastaw:

Maks. 8 znakéw [XXXXXXXX]

Zastosowanie:
Tutaj wpisa¢ mozna tekst sktadajacy sie z maks. 8
znakow, ktory bedzie wyswietlany w linii 2 wyswietla-
cza pod warunkiem, ze w parametrze 009 Linia 2
wyswietlacza wybrano Tekst na wyswietlaczu LCP.

Opis nastaw:
Zadany tekst mozna napisa¢ poprzez komunikacje
szeregowg lub za pomocg przyciskéw strzatek na pa-
nelu LCP.

580-582 Parametry zdefiniowane
(DEFINED PARAM.)

Wartosci nastaw:

Tylko do odczytu

Zastosowanie:
Trzy parametry zawieraja liste wszystkich parametréw
okreslonych w VLT. Kazdy parametr zawiera do 116
elementéw (numery parametrow). Numery uzywanych
parametrow (580, 581, 582) zalezg od konfiguracji
VLT. Gdy jako numer parametru zostanie uzyte 0, lista
sie konczy.

Opis nastaw:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Nr parametru: Opis Tekst na wyswietla- Jednostka Zakres
Dane eksploatacyjne czu LCP
600 Godziny eksploatacji (OPERATING HOURS) Godziny 0-130,000.0
601 Godziny pracy (RUNNING HOURS) Godziny 0-130,000.0
602 Licznik kWh (KWH COUNTER) kWh 0-9999
603 llos¢ zataczen (POWER UP's) llos¢ 0-9999
604 llo$¢ przekroczen temp. (OVER TEMP's) llos¢ 0-9999
605 llo$¢ przekroczen napiecia (OVER VOLT'S) llos¢ 09999

Zastosowanie:
Parametry te mozna odczytac przez port komunikacji
szeregowej lub przez wyswietlacz w parametrach.

Opis nastaw:
Godziny eksploatacji, parametr 600:
Wskazuje liczbe godzin, ktére przepracowata prze-
twornica czestotliwosci.
Wartos¢ ta jest aktualizowana w przetwornicy czes-
totliwosci co godzine i zapamietywana, gdy urzgdze-
nie jest wytaczane.
Godziny pracy, parametr 601:

Wskazuje liczbe godzin, ktére przepracowata prze-
twornica czestotliwosci od ostatniego seretu poprzez

Licznik kWh, parametr 602:

Wskazuje w kWh pobdr mocy z sieci zasilajacej jako
srednig wartos¢ w okresie jednej godziny. Zerowanie
licznika: Parametr 618.

llos¢ zataczen, parametr 603:
Wskazuje ilos¢ zataczen napiecia zasilania przetwor-
nicy czestotliwosci.

llos¢ przekroczen temp., parametr 604:
Wskazuje liczbe btedow temperatury w przetwornicy
czestotliwosci.

llos¢ przekroczen napiecia, parametr 605:
Wskazuije liczbe przekroczen napiecia w przetwornicy
czestotliwosci.

parametr 619. '%
Wartos¢ ta jest aktualizowana w przetwornicy czes- b
totliwosci co godzine i zapamietywana, gdy urzadze- 2
nie jest wytgczane. =y
Nr parametru: Opis Tekst na wyswietla- Jednostka Zakres )
Dziennik danych czu LCP g
606 Wejscia cyfrowe (LOG: DIGITAL INP) Dziesietne 0-255
607 Stowo sterujace (LOG: CONTROL Dziesietne 0-65535
WORD
608 Stowo statusowe (LOG: BUS STAT WD) Dziesietne 0-65535
609 Warto$¢ zadana (LOG: REFERENCE) % 0-100
610 Sprzezenie zwrotne (LOG: REFERENCE) Par. 416 999,999.99 -
999,999.99
611 Czestotliwos¢ wyjsciowa  (LOG: MOTOR FREQ.) Hz. 0.0-999.9
612 Napiecie wyjsciowe (LOG: MOTOR VOLT) Volt 50-1000
613 Prad wyjsciowy (LOG: MOTOR CURR.) Amp. 0.0-999.9
614 Napiecie obwodu DC (LOG: DC LINK VOLT) Volt 0.0-999.9

Zastosowanie:
Poprzez ten parametr mozna przejrze¢ do 20 dzienni-
kéw danych, gdzie [0] to najnowszy dziennik, a [19] -
najstarszy. Kazdy dziennik danych tworzony jest co
160 msek., jezeli pojawit sie sygnat startu. Jezeli po-
jawi sie sygnat stop, zapamietanych zostanie 20
dziennikéw danych, a ich wartosci beda dostepne po-
przez wyswietlacz. Jest to przydatne, np. podczas
czynnosci serwisowych po wylgczeniu awaryjnym.
Parametr ten mozna odczyta¢ poprzez port komuni-
kacji szeregowej lub wyswietlacz.

Opis nastaw:
Numer dziennika danych podany jest w nawiasie

kwadratowym: [1]. Dzienniki danych zostajg zabloko-
wane w momencie wytgczenia awaryjnego, oraz zwol-
nione, gdy przetwornica czestotliwosci zostanie zre-
setowana.

Tworzenie dziennikéw danych jest aktywne podczas
pracy silnika.

Dziennik danych nalezy zablokowa¢, gdy nastapi wy-
taczenie awaryjne, i zwolnic¢ przy resetowaniu prze-
twornicy czestotliwosci. Tworzenie dziennikéw danych
jest aktywne podczas pracy silnika.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wejscia cyfrowe, parametr 606:

Wartosc okreslajaca wejscia cyfrowe jest podawana
jako liczba dziesietna w zakresie 0-255.

Numer dziennika danych podany jest w nawiasie
kwadratowym: [1]

EXT. REFEREMCE, X

175ZA449.10

)

Bl 0 5 T

686 DATALOG:DIGITAL IMPUT
[ @] 48

Stowo sterujace, parametr 607:
Wartosc okreslajaca stowo sterujgce jest podawana
jako liczba dziesietna w zakresie 0-65535.

Stowo statusowe, parametr 608:
Wartosc¢ okreslajgca stowo statusowe magistrali jest
podawana jako liczba dziesietna w zakresie 0-65535.

Wartos¢ zadana, parametr 609:
Wartosc¢ okreslajaca wartos¢ zadang jest podawana
jako wartos$¢ procentowa w przedziale 0-100%.

Sprzezenie zwrotne, parametr 610:
Wartosc jest okreslona w zaleznosci od sparametry-
zowania sprzezenia zwrotnego.

Czestotliwos¢ wyjsciowa, parametr 611:
Wartos¢ okreslajaca czestotliwos$¢ silnika jest pod-
awana jako czestotliwos¢ w przedziale 0,0-999,9 Hz.

Napiecie wyjsciowe, parametr 612:
Wartos¢ okreslajaca napiecie silnika jest wyrazona w
woltach w przedziale 50-1000 V.

Prad wyjsciowy, parametr 613:

Wartosc¢ okreslajgca prad silnika jest wyrazona w am-
perach w przedziale 0,0-999,9 A.

Napiecie obwodu DC, parametr 614:

Wartos¢ okreslajaca napiecie obwodu DC jest wyra-
zona w woltach w przedziale 0,0-999,9 V.

615 Dziennik btedéw: Kod btedu

(F.LOG: ERROR COD)

Wartosci nastaw:
[Index 1 - 10]
Zastosowanie:
Parametr ten pozwala sprawdzi¢ przyczyne wytacze-
nia sie przetwornicy.
10 (0-10) zarejestrowanych danych jest pamietanych.

Kod btedu 0-44

Najnizszy numer zapisu (1) dotyczy wartosci dane;j
najpozniej zarejestrowanej; najwyzszy numer zapisu
(10) dotyczy najstarszej wartosci danej.

Opis nastaw:
Podany jako numer kodu w ktéorym numer wytgczenia
awaryjnego odnosi sie do kodu alarmu, ktéry przed-
stawiony jest w tabeli w sekcji Ostrzezenia i alarmy.
Po recznej inicjalizacji dziennik btedow jest resetowa-
ny.

616 Dziennik btedéw: Czas

(F.LOG: TIME)

Wartosci nastaw:
[Index 1 - 10]

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia odczytanie catkowitej ilosci
godzin eksploatacji przed wystgpieniem wytgczenia
awaryjnego. 10 (0-10) zarejestrowanych danych jest
pamietanych.
Najnizszy numer zapisu [1] dotyczy wartosci danej
najpozniej zarejestrowanej; najwyzszy numer zapisu
[10] dotyczy najstarszej wartosci dane;j.

Opis nastaw:
Odczyt jako opcja.
Zakres wskazywania: 0.0 - 9999.9.
Po recznej inicjalizacji dziennik btedow jest resetowa-
ny.

617 Dziennik btedéw: Wartos¢

(F.LOG: VALUE)

Wartosci nastaw:
[Index 1 -10]

Zastosowanie:
Parametr ten umozliwia odczytanie, przy jakim pradzie
lub napieciu wystgpito dane wytgczenie.

Opis nastaw:
Odczyt jako jedna wartosc.
Zakres wskazywania: 0.0-999.9.
Po recznej inicjalizacji dziennik btedéw jest resetowa-
ny.

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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618 Zerowanie licznika kWh

Wartosci nastaw:
Brak zerowania (DO NOT RESET) [0]
Zerowanie (RESET COUNTER) [1]

Zastosowanie:
Zerowanie licznika kWh (par. 602).

Opis nastaw:
Po wybraniu Reset [1] i nacisnieciu przycisku [OK]
licznik kWh przetwornicy czestotliwosci VLT jest zero-
wany. Parametr ten nie moze by¢ wybrany poprzez
port komunikacji szeregowej RS 485.

619 Reset licznika godzin pracy

Wartosci nastaw:
Brak resetu (DO NOT RESET) [0
Reset (RESET COUNTER) [1]

Uwaga
Reset jest dokonywany w momencie na-
cisniecia klawisza [OK].

—_—

Zastosowanie:
Zerowanie licznika godzin pracy (parametr 601).

Opis nastaw:
Po wybraniu Reset [1] i naci$nieciu przycisku [OK]
licznik godzin pracy przetwornicy czestotliwosci VLT
jest zerowany. Parametr ten nie moze by¢ wybrany
poprzez port komunikacji szeregowej RS 485.

620 Tryb pracy

(OPERATION MODE)

Wartosci nastaw:
# Normalna praca (NORMAL OPERATION) [0]
Praca z wytgczonym inwerterem

Uwaga
Reset jest dokonywany w momencie na-
ci$niecia klawisza [OK].

(OPER. W/INVERT.DISAB) [1]
Test karty sterujagcej (CONTROL CARD

TEST) [2]
Inicjalizacja (INITIALIZE) [3]

Zastosowanie:
Poza normalnym funkcjonowanie, parametr ten moze
by¢ uzyty do dwdch réznych testow.
Ponadto mozliwa jest inicjalizacja wszystkich parame-
trow (z wyjatkiem parametréw 603-605).

' Uwaga
“: Ta funkcja nie bedzie aktywna dopoki nie
a wytgczymy a nastepnie ponownie zata-
czymy zasilania przetwornicy czestotli-
wosci VLT.

Opis nastaw:
Opcja Normalna praca [0] jest ustawiana przy normal-
nej pracy z silnikiem pracujagcym w danej aplikaciji.
Opcja Praca z wytaczonym inwerterem [1] jest usta-
wiana, jesli wymagane jest nadzorowanie wptywu syg-
natu sterujgcego na karte sterujaca i jej funkcje - bez
sterowania silnika przez inwerter.
Opcja Test karty sterujacej [2] jest ustawiana, jesli wy-
magane jest sterowanie wej$¢ analogowych i cyfro-
wych, jak réwniez wyj$¢ analogowych, cyfrowych i
przekaznikowych oraz napiecia sterujgcego +10V. Dla
tego testu wymagane jest potaczenie testowe ze ztg-
czami wewnetrznymi.

Aby przetestowac¢ karte sterujaca, nalezy zastosowac
nastepujgca procedure:

1. Wybrac¢ Test karty sterujgcej.

2. Odcia¢ napiecie zasilania i odczeka¢, az
zgasnie $wiatto na wyswietlaczu.

3. Wiozy¢ wtyczke testowa (patrz ponizej).
4. Podtaczy¢ zasilanie.

5. Przetwornica czestotliwosci VLT oczekuje na
nacisniecie klawisza [OK] (jesli nie ma LCP,
nalezy ustawi¢ Normalna praca, kiedy prze-
twornica VLT wystartuje jak zwykle.

6. Przeprowadzi¢ rézne testy.

7. Nacisngc¢ przycisk [OK].

8. Parametr 620 jest ustawiany automatycznie
na Normalna praca.

Jesli test zakonczy sie btedem, przetwornica czestot-
liwosci VLT przejdzie w stan petli nieskoriczonej. Na-
lezy wymieni¢ karte sterujaca.

Wtyczki testowe:

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Opcija Inicjalizacja [3] jest ustawiana wéwczas, gdy 2.

wymagane jest przywrdcenie nastaw fabrycznych, bez
resetowania parametrow 500, 501 + 600-605 + 615 —
617.

' Uwaga >
'l: Przed inicjalizacja silnik musi by¢ zatrzy-
i many.

Seria VLT® 5000
g 2. Nacisnaé przycisk [OK].
Q00020222 2 @ 2| 5 3 Odciac . ilai i od kac. az
1677 181920 27 25 3253 Tea 6y < cig¢ napiecie zasilajgce i odczeka¢, az
oogog I1I,I o o 2 zgasnie $wiatto na wyswietlaczu.
[ 4. Podtaczy¢ napiecie zasilajgce.
r Reczna inicjalizacja moze by¢ dokonana poprzez row-

noczesne nacisniecie trzech klawiszy w momencie
zatagczania zasilania. Reczna inicjalizacja przywraca
wszystkie nastawy fabryczne z wyjatkiem 600-605.
Procedura recznej inicjalizacji jest nastepujgca:

1.

Odcia¢ napiecie zasilajace i odczekac, az
zgasnie $wiatlo na wyswietlaczu.

Trzymajac nacisniete przyciski [DISPLAY/
STATUS]+[MENU]+[OK]zataczy¢ zasilanie.
Na wyswietlaczu pojawi sie napis MANUAL
INITIALIZE.

Kiedy wyswietlony zostanie komunikat UNIT

READY, przetwornica czestotliwosci VLT
zostata zainicjalizowana.

Procedura inicjalizaciji:

1. Wybrac ,Inicjalizacje”.

Nr parametru: Opis

Tabliczka znamionowa

621 Typ VLT

622 Sekcja mocy

623 Numer zamoéwieniowy VLT

624 Numer wersji oprogramowania

625 Numer identyfikacyjny LCP

626 Numer identyfikacyjny bazy danych
627 Numer identyfikacyjny sekcji mocy
628 Typ opcji aplikacji

629 Numer zamoéwieniowy opcji aplikacji
630 Typ opcji komunikac;ji

631 Numer zamoéwieniowy opcji komunikaciji

Tekst na wyswietlaczu LCP

(VLT TYPE)
(POWER SECTION)
(VLT ORDERING NO)
(SOFTWARE VERSION)
(LCP ID NO)

(PARAM DB ID)
(POWER UNIT DB ID)
(APP. OPTION)

(APP. ORDER NO)
(COM. OPTION)

(VLT ORDERING NO)

Zastosowanie:
Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowej.

Wskazuje numer zaméwieniowy danego typu VLT.
Na przykiad: 175Z0072.

Numer wersji oprogramowania , parametr 624:

Wskazuje numer wersji oprogramowania.

Opis nastaw:
Typ VLT, parametr 621:
Typ VLT wskazuje na wielkos¢ urzadzenia i podsta-
wowe funkcje.
Na przyktad: VLT 5008 380-500 V.
Sekcja mocy, parametr 622:
Sekcja mocy podaje uzywang konfiguracje czesci mo-
cowej urzadzenia.
Na przyktad: Wersja rozszerzona z hamulcem.

Numer zamowieniowy VLT, parametr 623:

Na przyktad: V 3,10.

Numer identyfikacyjny LCP, parametr 625:
Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;j.
Na przyktad: ID 1,42 2 kB.

Numer identyfikacyjny bazy danych, parametr 626:
Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe;j.
Na przyktad: ID 1,14.

Numer identyfikacyjny sekcji mocy, parametr 627:
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Podstawowe dane urzadzenia mozna odczyta¢ po-
przez wyswietlacz lub port komunikacji szeregowe.
Na przyktad: ID 1,15.

Typ opcji aplikacji , parametr 628:

Wskazuje typ opcji aplikacji dostepnych w przetworni-
cy czestotliwosci.

Numer zamoéwieniowy opcji aplikacji, parametr
629:

Wskazuje numer zamowieniowy opcji aplikacii.

Typ opcji komunikacji , parametr 630:

Wskazuje typ opcji komunikacji dostepnych w prze-
twornicy czestotliwosci.

Numer zamoéwieniowy opcji komunikacji, parametr

631:
Wskazuje numer zamdwieniowy opcji komunikacji.

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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Uwaga

Parametry 700-711 dotyczace kart prze-
kaznikow sg aktywne tylko wtedy, gdy w
przetwornicy VLT 5000 zainstalowana
jest opcjonalna karta przekaznikow.

700 Przekaznik 6, funkcja
(RELAY6 FUNCTION)
703 Przekaznik 7, funkcja
(RELAY7 FUNCTION)
706 Przekaznik 8, funkcja
(RELAY8 FUNCTION)
Przekaznik 9, funkcja
(RELAY9 FUNCTION)
Zastosowanie:
Wyjscie to aktywuje przetgcznik przekaznikowy. Wyj-
Scia przekaznikowe 6/7/8/9 mogag by¢ wykorzystywa-
ne do wskazywania statusu i ostrzezen. Przekaznik
jest aktywowany, gdy warunki okreslone dla danej

w parametrach 701/704/707/710 PrzekaZnik 6/7/8/9,
Opdznienie zatgczenia i w parametrach
702/705/708/711 Przekaznik 6/7/8/9, Op6znienie wy-
fgczenia.

Opis nastaw:
Wybdr danych i potgczenia: patrz parametry 319 —
326.

Przekaznik 6, op6znienie zal.
(RELAY6 ON DELAY)
Przekaznik 7, op6znienie zal.
(RELAY7 ON DELAY)

707 Przekaznik 8, op6znienie zal.
(RELAY8 ON DELAY)
Przekaznik 9, op6znienie zal.
(RELAY9 ON DELAY)

Wartosci nastaw:

0-600 s

Zastosowanie:

Ten parametr pozwala opozni¢ zataczanie przekazni-
kow 6/7/8/9 (zaciski 1-2).

# 0 sek.

Opis nastaw:
Nalezy wprowadzi¢ wymagang wartosc.

Przekaznik 6, op6z. wylaczenia
(RELAY6 OFF DELAY)

705 Przekaznik 7, opdz. wytaczenia
(RELAY7 OFF DELAY)
Przekaznik 8, op6z. wylaczenia
(RELAY8 OFF DELAY)
Przekaznik 9, op6z. wylaczenia
(RELAY9 OFF DELAY)

Wartosci nastaw:

0-600 s

Zastosowanie:

Ten parametr pozwala op6zni¢ wytaczenie przekazni-
kow 6/7/8/9 (zaciski 1-2).

# 0 sek.

Opis nastaw:
Nalezy wprowadzi¢ wymagang wartos¢.

®m |nstalacja elektryczna karty przekaznikéw

Przekazniki sg podtgczone w sposob pokazany poni-
ej.
Przekaznik 6-9:

A-B zwarte, A-C rozwarte
Maks. 240 V AC, 2 A.

N-

Przekaznik 06 Przekoznik 0/

J B

alNsl

2
6A
g

@
C
g

ose

A 78 7c
=] =]

Przekaznik 08 Przekaznik 09

]
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BA @ ac
o o o

og

A 98 9C
) )

Dla zapewnienia podwdjnej izolacji obwoddw nalezy
zamocowac plastykowg folie jak na rysunku.

175HA475.10

# = nastawa fabryczna, () = wyswietlany opis, [] = warto$¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowe;j
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Wyjscia numer zacisku Prze- Prze-  Przekaz- Prze-
kaznik kaznik nik 08 kaznik
06 07 09

parametr 700 703 706 709
Wartosc¢:
Brak funkcji (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Sterowanie gotowe (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
Sygnat gotowosci (UNIT READY) 2] #* [2] [2] [2]
Gotowo$¢ — zdalne sterowanie (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3]
Zezwolenie, brak ostrzezen (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Praca (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Praca, brak ostrzezen (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Praca w zakr., brak ostrzezen (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [71 [7]
Praca przy wartosci zadanej, brak ostrzezern (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Btad (ALARM) [9] [9] [9] [9] #
Btad lub ostrzezenie (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Ograniczenie momentu (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Prad poza zakresem (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Prad powyzej dolnej granicy (ABOVE CURRENT, LOW) [13] [13] [13] [13]
Prad ponizej dolnej granicy (BELOW CURRENT, HIGH) [14] [14] [14] [14]
Czestotliwos$¢ poza zakresem (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Czest. powyzej dolnej granicy (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Czest. ponizej dolnej granicy (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Sprzezenie zwr. poza zakresem (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Sprzez. zwro. pow. dolnej gr. (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Sprzez. zwro. pon. dolnej gr. (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Ostrzezenie termiczne (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Gotowos¢ - brak ostrz. term. (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [22] [22]
Gotowos¢ - zdalne sterowanie - brak ostrzezenia termicznego (REM RDY&NO  [23] [23] [23] [23]
THERMWAR)
Gotowos¢ - napiecie zasilania w do- (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
puszczalnym zakresie
Zmiana kierunku (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Magistrala OK (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Ograniczenie momentu i stop (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Hamulec, brak ostrzezen (BRAKE NO WARNING) [28] [28] [28] [28]
Gotowos$¢ hamulca, brak btedu (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Btad hamulca (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Przekaznik 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Sterow. hamulcem mech. (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Bity stowa sterujacego 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Rozszerzone sterowanie hamulcem (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
mechanicznym
Blokada bezpieczenstwa (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]
Zasilanie zatgczone (MAINS ON) [50] [50] [50] # [50]
Silnik pracuje (MOTOR RUNNING) [51] [51] * [51] [51]

Zastosowanie:
Opis nastaw:

Opcje wyboru: patrz opis parametru 319.
Zasilanie zatgczone [50], ma ta sama funkcje logiczng
jak Praca [5].
Silnik pracuje [51], ma ta sama funkcje logiczng jak
Sterowanie hamulcem mechanicznym [32].
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® Usuwanie usterek

Objaw
1. Silnik pracuje nieréwnomiernie

2. Silnik nie pracuje

3. Silnik nie hamuje

4. Brak komunikatu i podswietlenia na
wyswietlaczu

5. Silnik sie zatrzymat, wyswietlacz pod-
swietlony, ale nie ma komunikatu o bte-
dzie

Jak postepowac

Jezeli silnik pracuje nierdwnomiernie, ale nie ma komunikatu o btedzie,
powodem moze by¢ nieprawidtowe zaprogramowanie przetwornicy
czestotliwosci.

Nalezy skorygowa¢ nastawy silnika.

Jezeli nowe nastawy nie wyréwnajg pracy silnika, nalezy skontaktowac
sie z firmg Danfoss.

Nalezy sprawdzi¢, czy wyswietlacz jest podswietlony.

Jezeli tak, nalezy sprawdzi¢, czy wyswietlany jest komunikat o btedzie.
Jezeli tak, nalezy zapoznac¢ sie z opisem btedu w Sekcji Ostrzezenia;
jezeli nie, nalezy przejs¢ do objawu 5.

Jezeli wyswietlacz nie jest podswietlony, nalezy sprawdzi¢, czy prze-
twornica czestotliwosci jest podtaczona do zasilania. Jezeli tak, nalezy
przejs¢ do objawu 4.

Przejdz do rozdziatu Sterowanie z funkcjg hamowania.

Nalezy sprawdzi¢, czy bezpieczniki wejsciowe przetwornicy czestotli-
wosci nie sg przepalone.

Jezeli tak, nalezy zwrécic sie o pomoc do firmy Danfoss.

Jezeli nie, nalezy sprawdzi€, czy karta sterujaca nie jest przeciazona.
Jezeli tak, nalezy roztgczy¢ wszystkie wtyczki sygnatu sterujgcego na
karcie sterujacej i sprawdzi¢, czy btad znikt.

Jezeli tak, nalezy upewnic sie, czy w zasilaczu 24 V nie doszto do zwar-
cia.

Jezeli nie, nalezy zwrdécic sie o pomoc do firmy Danfoss.

Nalezy uruchomi¢ przetwornice czestotliwosci, naciskajac [START] na
panelu sterujgcym.

Nalezy sprawdzi¢, czy wyswietlacz jest zablokowany, tzn. nie reaguje
na wprowadzane zmiany lub jest nieczytelny.

Jezeli tak, nalezy sprawdzi¢, czy zastosowano kable ekranowane i czy
kable sg wiasciwie podigczone.

Jezeli nie, nalezy sprawdzi¢, czy silnik i wszystkie trzy fazy silnika sg
poprawnie podtgczone.

Przetwornice czestotliwosci nalezy zaprogramowac na lokalne wartosci
zadane:

Parametr 002 = Praca lokalna

Parametr 003 = zgdana wartos¢ zadana

Podtaczy¢ 24 V DC do zacisku 27.

Wartos¢ zadang mozna zmienia¢ naciskajac ,+” lub ,-".

Czy silnik pracuje?

Jezeli tak, nalezy sprawdzi¢, czy sygnaty sterujgce na karcie sterujgcej
sg podtgczone prawidtowo.

Jezeli nie, nalezy zwrdci¢ sie o pomoc do firmy Danfoss.
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B Wyswietlacz - Komunikaty statusu

Komunikaty statusu pojawiajg sie w czwartej linii wy-
Swietlacza, patrz ponizszy przykiad. Komunikat statu-
su wyswietlany jest przez okoto 3 sekundy.

FEERUEHMCY

28,8Hz 7

SLOW DOWK

Start w prawo/w lewo

(START FORW./REV):

Sygnaty na wejsciach cyfrowych i wartosci parame-
trow sg niezgodne.

Zwalnianie (SLOW DOWN):

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT jest redukowana o wartos¢ procentowg okreslong
w parametrze 219.

Doganianie (CATCH UP):

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
VLT jest zwiekszana o warto$¢ procentowg okreslong
w parametrze 219.

Za duzy sygnal sprzezenia zwrotnego (FEEDBACK
HIGH):

Sygnat sprzezenia zwrotnego jest wiekszy, niz war-
tos¢ ustawiona w parametrze 228. Komunikat ten jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za maly sygnat sprzezenia zwrotnego (FEEDBACK
LOW): Sygnat sprzezenia zwrotnego jest mniejszy,
niz wartos¢ ustawiona w parametrze 227. Komunikat
ten jest wyswietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za duza czestotliwosé wyjsciowa (FREQUENCY
HIGH):

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest wigksza, niz wartos¢ us-
tawiona w parametrze 226. Komunikat ten jest wy-
Swietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za mata czestotliwosé wyjsciowa (FREQUENCY
LOW):

Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest mniejsza, niz wartosé
ustawiona w parametrze 225. Komunikat ten jest wy-
Swietlany tylko wtedy, gdy silnik pracuje.

Za duzy prad wyjsciowy (CURRENT HIGH):

Prad wyjsciowy jest wigkszy, niz warto$¢ ustawiona w
parametrze 224. Komunikat ten jest wyswietlany tylko
wtedy, gdy silnik pracuje.

Za maty prad wyjsciowy (CURRENT LOW):

Prad wyjsciowy jest mniejszy, niz wartos¢ ustawiona
w parametrze 223. Komunikat ten jest wyswietlany tyl-
ko wtedy, gdy silnik pracuje.

Maksymalne hamowanie (BRAKING MAX):

Dziata hamowanie.

Optymalne hamowanie jest uzyskane, kiedy jest prze-
kroczona wartos¢ ustawiona w parametrze 402 Ogra-
niczenie mocy hamulca, kW.

Hamowanie (BRAKING):
Dziata hamowanie.

Procedura rozpedzania/zatrzymania REM/ RAM-
PING):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne, a czestotliwos¢
wyjéciowa jest zmieniana zgodnie z nastawami pro-
cedury rozpedzania/zatrzymania.

Procedura
RAMPING):
W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a czestotliwosc
wyjsciowa jest zmieniana zgodnie z nastawami pro-
cedury rozpedzania/zatrzymania.

Praca, lokalne sterowanie (LOCAL/RUN OK):

W parametrze 002 wybrano sterowanie lokalne a po-
lecenie start podano na zacisk 18 (START lub LAT-
CHED START (start impulsowy) w parametrze 302)
lub zacisk 19 (START REVERSE (start ze zmiana kie-
runku wirowania) parametr 303).

Praca, zdalne sterowanie (REM/RUN OK):

W parametrze 002 wybrano sterowanie zdalne a po-
lecenie start podano na zacisk 18 (START lub LAT-
CHED START (start impulsowy) w parametrze 302),
zacisk 19 (START REVERSE (start ze zmiang kierun-
ku wirowania) parametr 303) lub poprzez magistrale
szeregowa.

VLT gotowa, zdalne sterowanie (REM/UNIT REA-
DY):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, w
parametrze 304 Stop z wybiegiem odwrécony, a na
zacisku 27 jest OV.

VLT gotowa, lokalne sterowanie (LOCAL/UNIT
READY):

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, w parametrze
304 Stop z wybiegiem odwrécony, a na zacisku 27 jest
ov.

rozpedzania/zatrzymania (LOCAL/

Szybkie zatrzymanie, zdalne sterowanie (REM/
QSTOP):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, a
przetwornica czestotliwosci VLT zatrzymata sie po
otrzymaniu sygnatu szybki-stop na zacisku 27 (lub po-
przez port komunikacji szeregowej).
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Szybkie zatrzymanie, lokalne sterowanie (LOCAL/
QSTOP):

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a przetwornica
czestotliwosci VLT zatrzymata sie po otrzymaniu syg-
natu szybkie zatrzymanie na zacisku 27 (lub poprzez
port komunikacji szeregowej).

DC stop, zdalne sterowanie (REM/DC STOP):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, a
przetwornica czestotliwosci VLT zatrzymata sie po
otrzymaniu sygnatu dc stop na wejsciu cyfrowym (lub
poprzez port komunikacji szeregowej).

Hamowanie stalopradowe, lokalne sterowanie
(LOCAL/DC STOP):

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a przetwornica
czestotliwosci VLT zatrzymata sie po otrzymaniu syg-
natu hamowania statopradowego na zacisku 27 (lub
poprzez port komunikacji szeregowej).

Stop, zdalne sterowanie (REM/STOP):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie, a
przetwornica czestotliwosci VLT zatrzymata sie po
otrzymaniu sygnatu z panelu sterujgcego lub na wejs-
ciu cyfrowym (lub poprzez port komunikacji szerego-
wej).

Stop, lokalne sterowanie (LOCAL/ STOP):

W parametrze 002 ustawiono Lokalne, a przetwornica
czestotliwosci VLT zatrzymata sie po otrzymaniu syg-
natu z panelu sterujgcego lub na wejsciu cyfrowym
(lub poprzez port komunikacji szeregowej).

LCP stop, sterowanie zdalne (REM/LCP STOP):
W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie a
przetwornica czestotliwosci VLT zostata zatrzymana z
panelu sterowania LCP. Poziom sygnatu wybiegu sil-
nika na zacisku 27 jest wysoki.

LCP stop, sterowanie lokalne (LOCAL/LCP STOP):
W parametrze 002 ustawiono Lokalne a przetwornica
czestotliwosci VLT zostata zatrzymana z panelu ste-
rowania LCP. Poziom sygnatu wybiegu silnika na za-
cisku 27 jest wysoki.

Czuwanie (STAND BY):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie.
Przetwornica czestotliwosci VLT ruszy po otrzymaniu
sygnatu startu poprzez wejscie cyfrowe (lub poprzez
port komunikacji szeregowej).

Zatrzasnij wyjscie (FREEZE OUTPUT):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie. Jed-
noczesnie w parametrach 300, 301, 305, 306 lub 307
ustawiono Zatrzasnij warto$c¢ zadang a na odpowied-
nim zacisku (16, 17, 29, 32 lub 33) pojawit sie sygnat
aktywujacy (lub aktywacja nastapita poprzez port ko-
munikacji szeregowej).

Praca manewrowa - jog, zdalnie sterowana
(REM/RUN JOG):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie. Jed-
noczesnie w parametrach 300, 301, 305, 306 lub 307
ustawiono Jog - praca manewrowa a na odpowiednim
zacisku (16, 17, 29, 32 lub 33) pojawit sie sygnat ak-
tywujacy (lub aktywacja nastgpita poprzez port komu-
nikacji szeregowej).

Praca manewrowa - jog, lokalnie sterowana (LO-
CAL/ RUN JOG):

W parametrze 002 ustawiono Lokalne. Jednoczes$nie
w parametrach 300, 301, 305, 306 Iub 307
ustawiono Jog - praca manewrowa a na odpowiednim
zacisku (16, 17, 29, 32 lub 33) pojawit sie sygnat ak-
tywujacy (lub aktywacja nastgpita poprzez port komu-
nikacji szeregowej).

Kontrola przekroczenia napigecia (OVER VOLTAGE
CONTROL):

Napiecie na obwodzie posrednim przetwornicy czes-
totliwosci jest za wysokie. Przetwornica czestotliwosci
probuje unikng¢ wytaczenia przez zwiekszenie czes-
totliwosci wyjsciowej.

Funkcja ta jest aktywowana poprzez parametr 400.
Automatyczne dopasowanie do silnika (AUTO MO-
TOR ADAPT):

Automatyczne dopasowanie do silnika dziata.

Kontrola hamulca zakonczona (BRAKECHECK
OK):

Kontrola hamulca rezystora hamulca i tranzystora ha-
mulca zostata zakonczona pomysinie.

Szybkie roztadowanie zakonczone(QUICK DI-
SCHARGE OK):
Szybkie roztadowanie zostato zakoniczone pomysinie.

Wyjatki XXXX (EXCEPTIONS XXXX):
Mikroprocesor karty sterujacej zatrzymat sie i prze-
twornica czestotliwosci VLT przestata dziata¢. Przy-
czyng mogqg by¢ zaktdcenia na zasilaniu, silniku lub
kablach sterujgcych, prowadzace do zatrzymania pra-
cy mikroprocesora karty sterujace;.

Nalezy sprawdzi¢, czy sposéb podiaczenia kabli jest
zgodny z wymogami EMC.

Ramp stop w trybie magistrali komunikacyjnej
(OFF1):

OFF1 oznacza, ze przetwornica czestotliwosci zatrzy-
mana jest poprzez zwalnianie. Polecenie stop zostato
wydane poprzez magistrale komunikacyjng lub port
szeregowy RS485 (nalezy wybra¢ magistrale komuni-
kacyjng w parametrze 512).

Stop z wybiegiem silnika w trybie magistrali ko-
munikacyjnej (OFF2):
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OFF2 oznacza, ze przetwornica czestotliwosci zatrzy-
mana jest poprzez wybieg silnika. Polecenie stop zos-
tato wydane poprzez magistrale komunikacyjng lub
port szeregowy RS485 (nalezy wybra¢ magistrale ko-
munikacyjng w parametrze 512).

Seria VLT® 5000

Szybkie zatrzymanie w trybie magistrali komuni-
kacyjnej (OFF3):

OFF3 oznacza, ze przetwornica czestotliwosci zatrzy-
mana jest poprzez szybkie zatrzymanie. Polecenie
stop zostato wydane poprzez magistrale komunikacyj-
na lub port szeregowy RS485 (nalezy wybra¢ magi-
strale komunikacyjng w parametrze 512).

Start niemozliwy (START INHIBIT):

Przetwornica czestotliwosci znajduje sie w trybie ste-
rowania z magistrali komunikacyjnej. OFF1, OFF2 lub
OFF3 zostaly aktywowane. OFF1 musi zostac¢ przeta-
czony, aby mozliwy byt start (OFF1 przetgczane od 1
do 0 do 1).

Nie gotowa do pracy (UNIT NOT READY):
Przetwornica czestotliwosci znajduje sie w trybie ste-
rowania z magistrali komunikacyjnej (parametr 512).
Przetwornica czestotliwosci nie jest gotowa do pracy,
poniewaz bit 00, 01 lub 02 stowa sterujgcego wynosi
"0", przetwornica czestotliwosci wylaczyta sie awaryj-
nie lub nie ma zasilania (widoczne tylko w urzgdze-
niach z zasilaniem 24 VV DC).

Gotowa do pracy (CONTROL READY):
Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy. W
przypadku rozszerzonej wersji urzadzenia z zasila-
niem 24 V DC, komunikat pojawia sie réowniez wtedy,
gdy nie ma zasilania.

Praca manewrowa z magistrali, zdalnie sterowana
(REM/RUN BUS JOG1):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie a w
parametrze 512 ustawiono Magistrala komunikacyjna.
Praca manewrowa z magistrali zostata ustawiona po-
przez magistrale komunikacyjng lub magistrale szere-
gowa.

Praca manewrowa z magistrali, zdalnie sterowana
(REM/RUN BUS JOG2):

W parametrze 002 ustawiono Zdalne sterowanie a w
parametrze 512 ustawiono Magistrala komunikacyjna.
Praca manewrowa z magistrali zostata ustawiona po-
przez magistrale komunikacyjng lub magistrale szere-
gowa.
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B Ostrzezenia i alarmy

Tabela podaje rozne ostrzezenia i alarmy oraz wska-
zuje, czy biad zablokowat przetwornice czestotliwosci.
Po Wytaczeniu awaryjnym z blokada, nalezy odcia¢
zasilanie i usungc¢ przyczyne btedu. Nalezy ponownie

Tam, gdzie jednoczesnie postawiono krzyzyk przy Os-
trzezeniu i Alarmie moze to oznaczac, ze alarm jest
poprzedzony ostrzezeniem. Moze to réwniez ozna-
czat, ze mozna zaprogramowac czy przy danym bte-
dzie ma sie pojawia¢ ostrzezenie, czy alarm. Jest to

mozliwe np. dla parametru 404 Kontrola hamulca. Po
wytaczeniu, bedg sygnalizowane alarm i ostrzezenie,
ale po usunieciu btedu, sygnalizowany bedzie tylko
alarm. Po resecie przetwornica czestotliwosci VLT be-
dzie ponownie gotowa do rozpoczecia pracy.

podtaczy¢ zasilanie i zresetowaé przetwornice czes-
totliwosci zanim bedzie ona gotowa do pracy.

Nr Opis Ostrzezenie  Alarm Wytacze-
nie awa-
ryjne z
blokadg

1 10 Volts low (10 VOLT LOW) X

2 Btad zera (LIVE ZERO ERROR) X X

3 Brak silnika (NO MOTOR) X

4 Btad fazy (MAINS PHASE LOSS) X X X

5 Napiecie powyzej poziomu ostrz. (DC LINK VOLTAGE HIGH) X

6 Napiecie ponizej poziomu ostrz. (DC LINK VOLTAGE LOW) X

7 Napiecie powyzej dop. wartosci (DC LINK OVERVOLT) X X

8 Napiecie ponizej dop. wartosci (DC LINK UNDERVOLT) X X

9 Inwerter przecigzony (INVERTER TIME) X X

10 Silnik przecigzony (MOTOR TIME) X X

11 Termistor silnika (MOTOR THERMISTOR) X X

12 Wartos$¢ graniczna momentu (TORQUE LIMIT) X X

13 Przetezenie (OVERCURRENT) X X X

14 Btad masy (EARTH FAULT) X X

15 Biad zasilacza impulsowego (SWITCH MODE FAULT) X X

16 Zwarcie (CURR.SHORT CIRCUIT) X X

17 Standardowy time-out magistrali (STD BUS TIMEOUT) X X

18 HPFB time-out magistrali (HPFB TIMEOUT) X X

19 Btad EEPROM na karcie zasilacza (EE ERROR POWER CARD) X

20 Btad EEPROM na karcie sterujacej (EE ERROR CTRL. CARD) X

21 Auto-optymalizacja OK (AUTO MOTOR ADAPT OK) X

22 Auto-optymalizacja nie OK (AUTO MOTOR ADAPT FAIL) X

23 Btad testu hamulca (BRAKE TEST FAILED) X X

25 Uszkodzenie rezystora hamowania (BRAKE RESISTOR FAULT) X

26 Moc rezystora hamowania 100% (BRAKE POWER 100%) X X

27 Biad tranzystora hamowania (BRAKE IGBT FAULT) X

29 Temp. radiatora zbyt duza (HEAT SINK OVER TEMP.) X X

30 Brak fazy U silnika (MISSING MOT.PHASE U) X

31 Brak fazy V silnika (MISSING MOT.PHASE V) X

32 Brak fazy W silnika (MISSING MOT.PHASE W) X

33 Szybkie roztadowanie nie OK (QUICK DISCHARGE FAIL) X X

34 Btad komunikacji Profibus (PROFIBUS COMM. FAULT) X X

35 Poza zakresem czestot. (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X

36 Brak zasilania (MAINS FAILURE) X X

37 Btad inwertera (INVERTER FAULT) X X

39 Sprawdzi¢ parametry 104 i 106 (CHECK P.104 & P.106) X

40 Sprawdzi¢ parametry 103 i 105 (CHECK P.103 & P.105) X

41 Silnik za duzy (MOTOR TOO BIG) X

42 Silnik za maty (MOTOR TOO SMALL) X

43 Btad hamulca (BRAKE FAULT) X X

44 Utrata sygnatu enkodera (ENCODER FAULT) X X

57 Przetezenie (OVERCURRENT) X X X

60 Stop bezpieczenstwa (EXTERNAL FAULT) X X
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® Ostrzezenia

Wyswietlany jest naprzemiennie stan normalny i os-
trzezenie. Ostrzezenie pojawia sie w pierwszej i dru-
giej linijce wysSwietlacza. Patrz przyktady ponizej.
Jezeli parametr 027 zostat ustawiony na linijki 3/4, os-
trzezenie pokaze sie w tych linijkach, jezeli wyswiet-
lacz znajduje sie w stanie odczytu 1-3.

MO MOTOR

2

WARH. 3+

Komunikaty alarmowe
Alarmy pojawiajg sie w 2 i 3 linii wyswietlacza. Patrz
przyktad ponizej:

TRIP C(RESET?

ALARM: 12

TORQGUE LIMIT

OSTRZEZENIE 1

Ponizej 10 V (10 VOLT LOW):

Sygnat 10V z zacisku 50 na karcie sterujgcej ma war-
tos¢ ponizej 10 woltow.

Zdjac czes¢ obcigzenia z zacisku 50, poniewaz zasi-
lanie 10 wolt jest przecigzone. Maks. 17 mA/min.
590 7.

OSTRZEZENIE/ALARM 2

Biad live zero (LIVE ZERO ERROR):

Sygnat pradowy na zacisku 60 spadt ponizej 50% war-
tosci okreslonej w parametrze 315 Zacisk 60, min
Skalowanie.

OSTRZEZENIE/ALARM 3

Brak silnika (NO MOTOR):

Funkcja sprawdzania silnika (patrz parametr 122)
wskazuje, ze zaden silnik nie zostat podtaczony do
wyjscia przetwornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE/ALARM 4

Btad fazy (MAINS PHASE LOSS):

Brak fazy po stronie zasilania lub za duza asymetria
napiecia zasilania.

Komunikat ten moze pojawi¢ sie réwniez w przypadku
btedu prostownika wejsciowego na przetwornicy czes-
totliwosci.

Sprawdzi¢ napiecie zasilania i prady zasilania prze-
twornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 5

Ostrzezenie o wysokim napieciu

(DC LINK VOLTAGE HIGH):

Napiecie obwodu posredniego (DC) przekracza ogra-
niczenie przepiecia SYSTEMU sterowania. Przetwor-
nica czestotliwosci jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE 6

Ostrzezenie o niskim napigciu (DC LINK VOLTAGE
LOW):

Napiecie obwodu posredniego (DC) spadio ponizej
wartosci ,ograniczenie napiecia ponizej dopuszczal-
nego” systemu sterowania. Przetwornica czestotli-
wosci jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7

Przepiecie (DC LINK OVERVOLT):

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) przekracza
ograniczenie przepiecia inwertera (patrz tabela), prze-
twornica czestotliwosci wytaczy sie awaryjnie po upty-
wie czasu okreslonego w parametrze 410.
Dodatkowo napiecie zostanie pokazane na wyswiet-
laczu. Btad moze by¢ usuniety poprzez podtgczenie
rezystora hamowania, (jesli przetwornica czestotli-
wosci VLT ma wbudowany przerywacz (IGBT) hamul-
ca, wersja EB lub SB) lub poprzez wydtuzenie czasu
ustawionego w parametrze 410. Dodatkowo, w para-
metrze 400 mozna aktywowac¢ funkcje Funkcja hamo-
wania/kontrola przepiecia w obwodzie DC.
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Ograniczenia Alarm/Os-
trzezenie:
Seria VLT 5000 3x200-240V 3x380-500V 3x525-600V 3x525-690V

[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]
Napiecie ponizej do- 211 402 557 553
puszczalnego
Ostrzezenie o niskim na- 222 423 585 585
pieciu
Ostrzezenie o wysokim 384/405 801/840" 943/965 1084/1109
napieciu (bez/z hamul-
cem)
Przepiecie 425 855 975 1130

Podane napiecia sg napieciami obwodu posredniego
przetwornicy czestotliwosci z tolerancjg = 5 %. Odpo-
wiadajgce napiecie zasilania jest rowne napieciu ob-
wodu posredniego podzielonemu przez 1,35.

1) VLT 5122 - VLT 5552: 817/828 VDC.

OSTRZEZENIE/ALARM 8

Napiecie ponizej dopuszczalnego (DC LINK UN-
DERVOLT):

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) spada poni-
zej dolnego ograniczenia napiecia inwertera (patrz ta-
bela na poprzedniej stronie), sprawdzone zostanie,
czy podtgczono zewnetrzne zasilanie 24 V.

Jesli nie podigczono zasilania 24 V, przetwornica wy-
taczy sie awaryjnie po okreslonym czasie, zaleznym
od modelu urzadzenia.

Dodatkowo napiecie zostanie pokazane na wyswiet-
laczu. Nalezy sprawdzié, czy napiecie zasilania odpo-
wiada danej przetwornicy, patrz dane techniczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 9

Przeciazenie inwertera (INVERTER TIME):
Elektroniczne zabezpieczenie termiczne inwertera
zgtasza, ze przetwornica czestotliwosci jest bliska wy-
taczenia z powodu przecigzenia (zbyt duzy prad przez
zbyt diugi czas). Licznik elektronicznego zabezpiecze-
nia termicznego inwertera wysyta ostrzezenie przy
98% i wytacza przetwornice awaryjnie przy 100%, jed-
noczesnie wysytajac alarm. Przetwornica czestotli-
wosci _nie mozne by¢ zresetowana, dopoki licznik
wskazuje ponizej 90%.

Btedem jest, jesli przetwornica czestotliwosci jest
przecigzona ponad 100% przez zbyt dtugi okres cza-
Su.

OSTRZEZENIE/ALARM 10

Silnik przegrzany (MOTOR TIME):

Wedtug elektronicznego zabezpieczenia termicznego
(ETR), silnik jest zbyt goracy. Parametr 128 mozna
ustawic tak, aby przetwornica czestotliwosci wysytata
ostrzezenie lub alarm, kiedy licznik osiggnie 100%.

przez zbyt dtugi czas. Nalezy sprawdzi¢, czy parame-
try silnika (102-106) zostaty prawidtowo ustawione.

OSTRZEZENIE/ALARM 11

Termistor silnika (MOTOR THERMISTOR):
Termistor lub podtaczenie termistora zostaty odigczo-
ne. Parametr 128 pozwala wybra¢, czy przetwornica
czestotliwosci ma wysta¢ ostrzezenie, czy alarm. Na-
lezy sprawdzi¢, czy termistor zostat prawidtowo pod-
taczony pomiedzy zaciskami 53 lub 54 (analogowe
wejscie napieciowe) i zaciskiem 50 (zasilanie +10V).

OSTRZEZENIE/ALARM 12

Ograniczenie momentu (TORQUE LIMIT):

Moment jest wiekszy niz warto$¢ w parametrze 221 (w
pracy silnika) lub w parametrze 222 (w pracy genera-
torowej).

OSTRZEZENIE/ALARM 13

Przetezenie (OVERCURRENT):

Ograniczenie pradu szczytowego inwertera (ok. 200%
pradu znamionowego) zostato przekroczone. Ostrze-
zenie trwa ok. 1-2 sekund, po czym przetwornica czes-
totliwosci wytacza sie, wysytajac jednoczesnie alarm.
Wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢, czy
wat silnika moze sie obracac oraz czy rozmiar silnika
odpowiada danej przetwornicy czestotliwosci.

Jesli zostanie wybrane rozszerzone sterowanie ha-
mulcem mechanicznym, wytaczenie awaryjne mozna
zresetowac z zewnatrz.

ALARM: 14

Blad masy (Earth Fault):

Pomigdzy fazami wyjSciowymi a masg wystepujg wy-
tadowania: albo w kablu pomiedzy przetwornicg czes-
totliwosci a silnikiem, albo w samym silniku.
Wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usunaé btad
masy.

ALARM: 15

Btad trybu przetaczania (SWITCH MODE FAULT):

Bfad w zasilaniu trybu przetaczania (wewnetrzne za-
silanie £ 15 V).
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Nalezy skontaktowal sie z przedstawicielem firmy
Danfoss.

ALARM: 16

Zwarcie (CURR.SHORT CIRCUIT):

Wystgpito zwarcie na zaciskach silnika lub w samym
silniku.

Wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usungé zwar-
cie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17

Standardowy time-out magistrali (STD BUS TI-
MEOUT)

Brak komunikacji do przetwornicy czestotliwosci.
Ostrzezenie bedzie aktywne wylacznie wtedy, gdy pa-
rametr 514 ustawiono na wartos¢ inng niz OFF.

Jesli parametr 514 ustawiono na Stop i wyfgczenie
awaryjne, najpierw zostanie wystane ostrzezenie, a
nastepnie zostanie zrealizowana procedura zwalnia-
nia az do wylgczenia awaryjnego, z jednoczesnym
wystaniem alarmu.

Parametr 513 Odstep czasu magistrali moze byc¢
zwiekszony.

OSTRZEZENIE/ALARM 18

Time-out magistrali HPFB (HPFB BUS TIMEOUT)
Wystepuje brak komunikacji z przetwornicg czestotli-
wosci VLT.

Ostrzezenie bedzie aktywne wylacznie wtedy, gdy pa-
rametr 804 ustawiono na warto$c¢ inng niz OFF.

Jesli parametr 804 ma wartos¢ Stop i wytgczenie awa-
ryjne, najpierw zostanie wystane ostrzezenie, a na-
stepnie zostanie zrealizowana procedura zwalniania
az do wylgczenia awaryjnego, z jednoczesnym wysta-
niem alarmu.

Parametr 803 Odstep czasu magistrali moze by¢
zwiekszony.

OSTRZEZENIE 19

Biad w EEprom na karcie mocy

(EE ERROR POWER CARD)

Wystagpit btad na karcie mocy EEPROM. Przetwornica
czestotliwosci bedzie kontynuowac prace, ale praw-
dopodobnie wystapi btad przy nastepnym zatgczeniu
zasilania. Nalezy skontaktowac sie z przedstawicie-
lem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 20

Biad w EEprom na karcie sterujacej

(EE ERROR CTRL CARD)

Wystagpit btad w EEPROM na karcie sterujacej. Prze-
twornica czestotliwosci bedzie kontynuowac prace,
ale prawdopodobnie wystgpi btgd przy nastepnym za-
taczeniu zasilania. Nalezy skontaktowac¢ sie z przed-
stawicielem firmy Danfoss.

ALARM 21

Auto-optymalizacja OK

(AUTO MOTOR ADAPT OK)

Automatyczne dopasowanie do silnika zakohczyto sie
pomysinie i przetwornica czestotliwosci jest gotowa do
pracy.

ALARM: 22

Auto-optymalizacja nie OK

(AUTO MOT ADAPT FAIL)

Podczas automatycznego dopasowania do silnika wy-
stgpit btad. Tekst na wyswietlaczu wskazuje komuni-
kat btedu. Liczba po tekscie komunikatu jest kodem
btedu, ktéry mozna odczyta¢ w dzienniku btedow w
parametrze 615.

SPRAWDZIC PAR.103,105 [0]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

MALA WARTOSC P.105 [1]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

ASYMETRYCZNA IMPEDANCJA [2]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

SILNIK ZA DUZY [3]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

SILNIK ZA MALY [4]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

TIME OUT [5]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

PRZERWANA PRZEZ UZYTKOWNIKA [6]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

BLAD WEWNETRZNY [7]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

BLAD WARTOSCI GRANICZNYCH [8]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

SILNIK OBRACA SIE [9]
Patrz sekcja Automatyczne dopasowanie do silnika,
AMA.

l Uwaga
'.: Procedura AMA moze by¢ przeprowadzo-
i na tylko wtedy, gdy podczas dopasowy-
wania nie wystgpig zadne alarmy.
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OSTRZEZENIE/ALARM 23

Blad podczas testu hamulca (BRAKE TEST FAI-
LED):

Test hamulca jest przeprowadzany tylko po zatacze-
niu zasilania. Jesli w parametrze 404 wybrano Ostrze-
zenie, w przypadku bftedu podczas testu hamulca
zostanie wystane ostrzezenie.

Jesli w parametrze 404 wybrano Wytgczenie awaryj-
ne, w przypadku btedu podczas testu hamulca prze-
twornica czestotliwosci wytaczy sie.

Test hamulca moze wykaza¢ btad z nastepujacych
powodow:

Nie podtaczono rezystora hamowania lub wystapit
btad w potaczeniach; uszkodzony rezystor hamowania
lub uszkodzony tranzystor hamulca. Ostrzezenie lub
alarm oznaczaja, ze funkcja hamowania jest nadal ak-
tywna.

OSTRZEZENIE 25

Blad rezystora hamowania

(BRAKE RESISTOR FAULT):

Rezystor hamowania jest monitorowany podczas pra-
cy i jesli wystgpi na nim zwarcie, funkcja hamowania
jest wytaczana i wysytane jest ostrzezenie. Przetwor-
nica czestotliwosci bedzie nadal zdolna do pracy, jed-
nak bez funkcji hamowania. Nalezy wytaczy¢ prze-
twornice czestotliwosci i wymieni¢ rezystor hamowa-
nia.

ALARM/OSTRZEZENIE 26

Moc rezystora hamowania 100%

(BRAKE PWR WARN 100%):

Moc przesytana do rezystora hamowania jest oblicza-
na jako procent, wartos¢ srednia za okres ostatnich
120 s., na podstawie wartosci rezystancji rezystora
hamowania (parametr 401) i napiecia obwodu posred-
niego. Ostrzezenie jest aktywne, kiedy rozpraszana
moc hamowania przekracza 100%. Jesli w parame-
trze 403 wybrano Wytaczenie awaryjne [2], przetwor-
nica czestotliwosci wytaczy sie, jednoczesnie wysyta-
jac alarm.

OSTRZEZENIE 27

Biad tranzystora hamowania

(BRAKE IGBT FAULT):

Tranzystor hamowania jest monitorowany podczas
pracy i jesli wystapi na nim zwarcie, funkcja hamowa-
nia jest wytgczana i wysytane jest ostrzezenie. Prze-
twornica czestotliwosci bedzie nadal zdolna do pracy,
jednak, poniewaz tranzystor jest zwarty, znaczna moc
bedzie przesytana do rezystora hamowania nawet, je-
$li bedzie on nieaktywny.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usung¢
rezystor hamowania.

Ostrzezenie: Jesli tranzystor hamowania
jest zwarty, istnieje ryzyko przesytania
znacznej mocy do rezystora hamowania.

ALARM: 29

Zbyt wysoka temperatura radiatora

(HEAT SINK OVER TEMP.):

Jesli obudowa jest klasy IP 00 lub IP 20/NEMA 1, tem-
peratura wytaczenia radiatora wynosi 90°C. Dla obu-
dowy klasy IP 54 temperatura ta wynosi 80°C.
Tolerancja wynosi + 5°C. Btad temperatury nie moze
by¢ skasowany, dopdki temperatura radiatora nie
spadnie ponizej 60°C.

Btad moze wynikac z nastepujacych przyczyn:

- Zbyt wysoka temperatura otoczenia

- Zbyt dtugi kabel silnika

- Zbyt duza czestotliwos¢ kluczowania.

ALARM: 30

Brak fazy U silnika

(MISSING MOT.PHASE U):

Brak fazy U silnika pomiedzy przetwornicg czestotli-
wosci a silnikiem.

Nalezy wytgczy¢ przetwornice czestotliwosci i spraw-
dzi¢ faze U silnika.

ALARM: 31

Brak fazy V silnika

(MISSING MOT.PHASE V):

Brak fazy V silnika miedzy przetwornicg czestotliwosci
a silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci VLT i
sprawdzi¢ faze V silnika.

ALARM: 32

Brak fazy W silnika

(MISSING MOT.PHASE W):

Brak fazy W silnika miedzy przetwornicg czestotliwos-
ci a silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i spraw-
dzi¢ faze W silnika.

ALARM: 33

Szybkie roztadowanie nie OK

(QUICK DISCHARGE NOT OK):

Sprawdzi¢, czy podtagczono zasilanie zewnetrzne 24V
dc oraz czy zainstalowano zewnetrzny rezystor hamo-
wania/wyladowczy.

OSTRZEZENIE/ALARM: 34

Btad magistrali komunikacyjnej

(FIELDBUS COMMUNICATION FAULT):

Magistrala komunikacyjna na karcie opcji komunikac;ji
nie dziata.

OSTRZEZENIE: 35
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Poza zakresem czestotliwosci

(OUT OF FREQUENCY RANGE):

Ostrzezenie jest aktywne, jesli czestotliwos¢ wyjscio-
wa osiagneta Ogranicz nis. czestotliwo$ci wyj. (para-
metr 201) lub Ogranicz wys. czestotliwosci wyjscio-
wej (parametr 202). Jesli przetwornica pracuje w trybie
Regulacja procesu, petla zamknieta (parametr 100),
ostrzezenie bedzie aktywne na wyswietlaczu. Jesli
przetwornica pracuje w trybie innym niz Regulacja
procesu, petla zamknieta , bit 008000 Poza zakresem
czestotliwosci w rozszerzonym stowie statusowym be-
dzie aktywny, a na wyswietlaczu nie bedzie ostrzeze-
nia.

OSTRZEZENIE/ALARM: 36

Awaria zasilania (MAINS FAILURE):
Ostrzezenie/alarm jest aktywne tylko wtedy, jesli wy-
stapit zanik napiecia zasilania przetwornicy czestotli-
wosci oraz jesli parametr 407 Awaria zasilania usta-
wiono na wartos¢ inng niz OFF.

Jesli parametr 407 ustawiono na wartos¢ Kontrolowa-
na procedura zwalniania i wytgczenie awaryjne [2],
przetwornica czestotliwosci najpierw wysle ostrzeze-
nie, a nastepnie zrealizuje procedure zwalniania i wy-
taczy sie awaryjnie, wysytajac jednoczesnie alarm.
Nalezy sprawdzi¢ bezpieczniki przetwornicy czestotli-
WOSCI.

ALARM: 37

Biad inwertera (Inverter Fault):

IGBT lub karta mocy sa uszkodzone. Nalezy skontak-
towac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.
Ostrzezenia auto-optymalizacji

Procedura automatycznego dopasowania do silnika
zostata zatrzymana, poniewaz niektére parametry
zostaty prawdopodobnie btednie ustawione, lub uzyty
silnik jest za maly lub za duzy, aby procedura AMA
mogta zosta¢ przeprowadzona. Nalezy dokona¢ wy-
boru poprzez nacisniecie [CHANGE DATA] i wybranie
,Continue” + [OK] lub ,Stop” + [OK].

Jesli zachodzi potrzeba zmiany parametréw, nalezy
wybra¢ ,Stop” i ponownie uruchomi¢ procedure AMA.

OSTRZEZENIE: 39

SPRAWDZIC PAR. 104,106

Ustawienie parametru 102, 104 lub 106 jest prawdo-
podobnie btedne. Nalezy sprawdzi¢ nastawy i wybra¢
»Continue” lub ,Stop”.

OSTRZEZENIE: 40

SPRAWDZIC PAR. 103,105

Ustawienie parametru 102, 103 lub 105 jest prawdo-
podobnie btedne. Nalezy sprawdzi¢ nastawy i wybraé
»Continue” lub ,Stop”.

OSTRZEZENIE: 41

SILNIK ZA DUZY

Uzywany silnik jest prawdopodobnie za duzy, aby
przeprowadzi¢ procedure AMA. Nastawa w parame-
trze 102 moze nie odpowiada¢ uzytemu silnikowi. Na-
lezy sprawdzi¢ silnik i wybra¢ ,,Continue” lub ,Stop”.

OSTRZEZENIE: 42

SILNIK ZA MALY

Uzywany silnik jest prawdopodobnie za maty, aby
przeprowadzi¢ procedure AMA. Nastawa w parame-
trze 102 moze nie odpowiadac¢ uzytemu silnikowi. Na-
lezy sprawdzi¢ silnik i wybra¢ ,,Continue” lub ,Stop”.

ALARM: 43

Biad hamulca (BRAKE FAULT)

Wystapit btad hamulca. Tekst na wyswietlaczu wska-
zuje komunikat btedu. Cyfry za tekstem sg kodem
btedu, ktéry moze by¢ sprawdzony w dzienniku bte-
dow, parametr 615.

Blad sprawdzenia hamulca (BRAKE CHECK FAI-
LED) [0]

Procedura sprawdzania hamulca przeprowadzona
podczas zataczenia zasilania wykryta, ze hamulec nie
jest podtaczony. Sprawdzi¢, czy hamulec zostat pod-
taczony prawidtowo lub nie zostat odtgczony.

Zwarcie rezystora hamowania

(BRAKE RESISTOR FAULT) [1]

Wyjscie hamulca zostato zwarte. Wymieni¢ rezystor
hamowania.

Zwarcie IGBT hamulca

(BRAKE IGBT FAULT) [2]

IGBT hamulca zostat zwarty. Btad ten oznacza, ze
urzadzenie nie moze zatrzyma¢ hamulca, wskutek
czego rezystor hamowania jest stale zasilany.

OSTRZEZENIE/ALARM: 44

Utrata transmisji z enkodera (ENCODER FAULT)
Sygnat z enkodera z zacisku 32 lub 33 zostat prze-
rwany. Sprawdzi¢ potaczenia.

OSTRZEZENIE/ALARM: 57

Przetezenie (OVERCURRENT)

Tak jak ostrzezenie/alarm 13, jednak w tym przypadku
ostrzezenie/alarm wystepuje razem z szybkim zatrzy-
maniem.

ALARM: 60

Bezpieczny stop (EXTERNAL FAULT)

Zacisk 27 (parametr 304 Wejscia Cyfrowe) zostat za-
programowany na blokade bezpieczenstwa [3] i jest
logicznym ,,0”.
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B Stowo ostrzezenia 1, Rozszerzone stowo statuso- Bit (Hex) Rozszerzone stowo statusowe (para-
we i Stowo alarmowe+ metr 541)
Stowo ostrzezenia 1, rozszerzone stowo statuso- 000001 |Rozpedzanie/zwalnianie
we i sfowo alarmowe zwracajg rézne komunikaty 000002 | Automatyczne dopasowanie do silni-
statusu, komunikaty ostrzezenia i komunikaty alarmo- ka
we dotyczace przetwornicy czestotliwosci jako war- 000004 | Start w prawo/w lewo
tosci szesnastkowe. Jezeli wystepuje wiecej niz jedno 000008 | Zwalnianie
ostrzezenie lub alarm, wtedy pokazywana jest suma 000010 | Doganianie
wszystkich ostrzezen lub alarméw. 000020 | Za duzy sygnat sprzezenia zwrotne-
Stowo ostrzezenia 1, rozszerzone stowo statusowe i go
stowo alarmowe mogg by¢ réwniez pokazywane przy 000040 |Za maty sygnat sprzezenia zwrotne-
uzyciu magistrali szeregowej w parametrze 540, 541 i go
538. 000080 |Za duzy prad wyjsciowy
000100 |Za maty prad wyjsciowy
Bit (Hex)| Stowo ostrzezenia 1 (parametr 540) 000200 | Wysoka czestotliwos¢ wyjéciowa
000001 Btad podczas testu hamulca 000400 | Niska czestotliwosé wyjsciowa
000002 |Btad EE-prom na karcie zasilacza 000800 | Test hamulca OK
000004 |Karta sterujagca EE-prom 001000| Hamowanie max.
000008 | HPFB time-out magistrali 002000 Hamowanie
000010 | Standardowy time-out magistrali 004000 | Szybkie roztadowanie OK
000020 | Przetezenie 008000 |Poza zakresem czestotliwosci

000040 | Ograniczenie momentu
000080 | Termistor silnika
000100 | Przeciagzenie silnika
000200 | Inwerter przecigzony
000400 Napiecie ponizej dopuszczalnej war-
tosci
000800 Napiecie powyzej dopuszczalnej
wartosci
001000 | Napiecie ponizej poziomu ostrzeze-
nia
002000 | Napiecie powyzej poziomu ostrzeze-
nia
004000 |Btad fazy
008000 |Brak silnika
010000 |Btad live zero
(za niski sygnat pradowy 4-20 mA)
020000 |Niskie 10 V
040000
080000 | Moc rezystora hamowania 100%
100000 | Btad rezystora hamowania
200000 |Btad tranzystora hamowania
400000 |Poza zakresem czestotliwosci
800000 | Btad magistrali komunikacyjne;j
1000000
2000000 | Awaria zasilania
4000000 |Silnik za maty
8000000 | Silnik za duzy
10000000 | Sprawdz par. 103 i par. 105
20000000 | Sprawdz par. 104 i par. 106
40000000 Utrata sygnatu enkodera
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Bit (Hex)| Stowo alarmowe 1 (parametr 538)

000001 |Btad testu hamulca

000002 | Wytgczenie awaryjne z blokadg

000004 | Dopasowanie AMA nie OK

000008 |Dopasowanie AMA OK

000010 |Btad przy zataczaniu zasilania

000020|Btad ASIC

000040 |HPFB time-out magistrali

000080 | Standardowy time-out magistrali

000100 |Zwarcie

000200 |Btad trybu przetaczania

000400 |Btad masy

000800 | Przetezenie

001000 | Warto$¢ graniczna momentu

002000 | Termistor silnika

004000 | Przecigzenie silnika

008000 |Inwerter przecigzony

010000 | Napiecie ponizej dopuszczalnej war-
tosci

020000 |Napiecie powyzej dopuszczalnej
wartosci

040000 |Btad fazy

080000 |Btad live zero (zbyt niski sygnat pra-
dowy 4-20 mA)

100000 | Temperatura radiatora zbyt duza

200000 |Brak fazy W silnika

400000|Brak fazy V silnika

800000 |Brak fazy U silnika

1000000 | Szybkie roztadowanie nie OK

2000000 | Btad magistrali komunikacyjnej

4000000 | Awaria zasilania

8000000 |Btad inwertera

10000000 |Btad mocy hamulca

20000000 |Utrata sygnatu enkodera

40000000 |Blokada bezpieczenstwa

80000000 | Zarezerwowany
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® Definicje
VLT:

IvLT MAX
Maksymalny prad wyjsciowy.

IviTN
Znamionowy prad wyjsciowy dostarczany przez prze-
twornice czestotliwosci.

UvLT MAX

Maksymalne napigcie wyjsciowe.
Wyjscie:

Im

Prad przesytany do silnika.

Um

Napiecie przesytane do silnika.

fm

Czestotliwos¢ przesytana do silnika.
fioe

Czestotliwos¢ podawana do silnika, gdy aktywowana

jest funkcja jog — praca manewrowa (poprzez zaciski
wejscie cyfrowe lub klawiature).

fmin
Minimalna czestotliwos¢ podawana do silnika.

fmax
Maksymalna czestotliwos$¢ podawana do silnika.

Moment rozruchowy:

Moment
krytyczny

obr/mir

aza078.10
nvLt
Sprawnos¢ przetwornicy czestotliwosci VLT okreslana
jako zalezno$¢ pomiedzy mocg wyjsciowg a moca
wejsciowa.
Wejscie:
Komenda sterujgca:
Za pomocg LCP oraz wejs¢ cyfrowych mozliwe jest
uruchomienie i zatrzymanie podtgczonego silnika.
Funkcje podzielone sg na dwie grupy w nastepujacy
Sposob:

Grupa 1 Reset, Stop z wybiegiem silnika,
Reset i Stop z wybiegiem silnika,
Szybkie zatrzymanie, Hamowanie
DC, Stop i przycisk ,Stop”.

Start, Startimpulsowy, Zmiana kie-
runku obrotéw, Start ze zmiang
kierunku obrotéw, Jog — praca ma-

newrowa i Zatrzasnij wyjscie

Grupa 2

Grupa 1 jest okreslana jako komendy Start-wytacz.
Réznica pomiedzy 12 grupg jest taka, ze w pierwszej
grupie wszystkie sygnaty stop muszg by¢ skasowane,
aby silnik mogt ponownie ruszyé. Silnik moze byc¢
wowczas uruchamiany za pomoca pojedynczego syg-
natu startu z grupy 2.

Komenda stop z 1 grupy powoduje wyswietlenie ko-
munikatu STOP.

Brakujgca komenda stop wydana jako komenda grupy
2 powoduje wyswietlenie komunikatu STAND BY.

Komenda Start-wylgcz:
Komenda stop nalezgca do grupy 1 komend sterujg-
cych - patrz grupa 1.

Komenda Stop:
Patrz komendy sterujace.

Silnik:

IMN
Prad znamionowy silnika (z tabliczki znamionowe;j).

fmN
Czestotliwos¢ znamionowa silnika (z tabliczki znamio-
nowe;j).

UmN

Napiecie znamionowe silnika (z tabliczki znamiono-
wej).

VAN,
Moc znamionowa dostarczana przez silnik (z tabliczki
zZnamionowe;j).

NMN
Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika (z tabliczki
Znamionowej).

TMN
Znamionowy moment obrotowy (silnik).

Wartosci zadane:

Programowana warto$¢ zadana

Zdefiniowane wartosci zadane mogg by¢ ustawiane
od -100% do +100% zakresu wartosci zadane;. Istnie-
ja cztery programowane wartosci zadane, ktére moga
by¢ wybrane za pomoca zaciskéw cyfrowych.

analogowa warto$¢ zadana
Sygnat przesytany na wejscie 53, 54 lub 60. Moze by¢
napieciowy lub prgdowy.
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impulsowa warto$¢ zadana
Sygnat przesytany na wejscia cyfrowe (zacisk 17 lub
29).

binarna warto$¢ zadana
Sygnat przesytany na port komunikacji szeregowe;j.

Wart. zad.miN
Najmniejsza wartosc¢, jaka moze mie¢ sygnat wartosci
zadanej. Ustawiana w parametrze 204.

Wart. zad.max
Najwieksza wartos¢, jakg moze mie¢ sygnat wartosci
zadanej. Ustawiana w parametrze 205.

Roézne:
ELCB:
Earth Leakage Circuit Breaker (Wytacznik réznicowy).

Isb:
Najmniej znaczacy bit.
Uzywany w komunikacji szeregowe;j.

msb
Najbardziej znaczacy bit.
Uzywany w komunikacji szeregowe;.

PID:

Regulator PID utrzymuje zadang predkos¢ (ci$nienie,
temperature itp.) przez dostosowywanie czestotliwos-
ci wyjsciowej do zmieniajgcego sie obcigzenia.

Whytaczenie awaryjne:

Stan jaki wystepuje w réznych sytuacjach, np. jesli
przetwornica czestotliwosci VLT ulegnie przegrzaniu.
Wytaczenie moze by¢ skasowane przez naci$nigcie
resetu lub, w niektorych przypadkach, automatycznie.

Wytaczenie awaryjne z blokada:

Stan jaki wystepuje w réznych sytuacjach, np. jesli
przetwornica czestotliwosci VLT ulegnie przegrzaniu.
Wylaczenie awaryjne z blokadg moze by¢ skasowane
poprzez odciecie zasilania i ponowne uruchomienie
przetwornicy czestotliwosci.

Inicjalizacja:
Po przeprowadzeniu inicjalizacji, przetwornica czes-
totliwosci VLT powraca do nastaw fabrycznych.

Zestaw parametréw:

Istniejg cztery Zestawy parametrow, w ktérych mozna
zachowac ustawienia parametrow. Mozliwe jest prze-
taczanie miedzy czterema zestawami parametrow
oraz edytowanie jednego zestawu, podczas gdy inny
Zestaw parametrow jest aktywny.

LCP:

Panel sterujacy, ktéry stanowi kompletny interfejs dla
sterowania i programowania przetwornic VLT Serii
5000. Panel sterujacy jest odtgczalny i alternatywnie
moze byc¢ instalowany w odlegtosci do 3 metréw od
przetwornicy, tj. na panelu przednim, za pomocg op-
cjonalnego zestawu montazowego.

M plus

W poréwnaniu do standardowych metod sterowania
wspotczynnikiem napiecie/czestotliwosé, VVCPUs po-
prawia dynamike i stabilno$c¢, zaréwno gdy zmieniana
jest wartos¢ zadana predkosci, jak rowniez w stosunku
do momentu obcigzenia.

Kompensacja poslizgu:

Normalnie obcigzenie ma wptyw na predkosc¢ obroto-
wa silnika, ale ta zaleznos¢ jest niepozadana. Prze-
twornica czestotliwosci VLT pozwala kompensowac
poslizg przez zwiekszenie czestotliwosci o wartos¢,
ktdra nadgza za mierzonym pragdem efektywnym.

Termistor:

Zalezny od temperatury rezystor umieszczony w
miejscu monitorowania temperatury (przetwornica
czestotliwosci VLT lub silnik).

Wejscia analogowe:

Wejscia analogowe moga by¢ wykorzystywane do ste-
rowania réznych funkcji przetwornicy czestotliwosci
VLT.

Istniejg dwa rodzaje wejs¢ analogowych:

Wejscie pradowe, 0-20 mA

Wejscie napieciowe, 0-10 V DC.

Wyjscia analogowe:
Sa dwa wyjscia analogowe, mogace wysyta¢ sygnat
0-20 mA, 4-20 mA lub sygnat cyfrowy.

Wejscia cyfrowe:
Wejscia cyfrowe moga by¢ wykorzystywane do stero-

wania réznymi funkcjami przetwornicy czestotliwosci.

Wyijscia cyfrowe:

Sa cztery wyjscia cyfrowe, z ktérych dwa wyzwalajg
przekazniki. Wyjscia mogg wysyta¢ sygnat 24 V dc
(max. 40 mA).

Rezystor hamowania:

Rezystor hamowania jest elementem, mogacym ab-
sorbowac energie hamowania, ktéra wytwarza sie
podczas procesu hamowania regeneracyjnego. Ener-
gia ta zwieksza napiecie obwodu posredniego, ale
uktad przetagczajacy hamulca powoduje, ze energia ta
jest przekazywana do rezystora hamowania.
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Enkoder impulsowy:

Zewnetrzny cyfrowy, przetwornik impulsowy, stuzacy
do uzyskiwania zwrotnej informacji o predkosci obro-
towej silnika. Enkoder jest stosowany w aplikacjach,
gdzie wymagana jest duza doktadnos¢ regulacji pred-
kosci obrotowe;j.

AWG:

Oznacza Amerykanskg Miare Przewodow (American

Wire Gauge), tj. amerykanski system oznaczania
przekroju przewodéw.

Reczna inicjalizacja:
Aby dokona¢ recznej inicjalizacji nalezy jednoczesnie
nacisna¢ przyciski[CHANGE DATA] + [MENU] + [OK].

60° AVM

Wzorzec przetgczania zwany 60° AVM (A synchro-
nous V ector M odulation — Asynchroniczna Modulacja
Wektorowa).

SFAVM

Wzorzec przetaczania zwany SFAVM (S tator _F lux
oriented A synchronous V ector M odulation — (Asyn-
chroniczna Modulacja Wektorowa zorientowana na
Strumien Stojana).

Automatyczne dopasowanie do silnika, AMA:
Algorytm automatycznego dopasowania do silnika,
okreslajacy parametry elektryczne dla podtgczonego
silnika, w trakcie postoju.

Parametry on-line/off-line:

Parametry on-line sg aktywowane bezposrednio po
zmianie wartosci danych. Parametry off-line nie sg ak-
tywowane dopodki na panelu sterujgcym nie zostanie
wprowadzone OK.

Charakterystyka VT:
Zmienna charakterystyka momentu, stosowana dla
pomp i wentylatorow.

Charakterystyka CT:

Stata charakterystyka momentu, stosowana dla
wszystkich aplikacji takich jak: transportery i dzwigi.
Charakterystyki CT nie stosujemy dla pomp i wentyla-
toréw.

MCM:
Oznacza Mille Circular Mil, amerykanska jednostke
miary przekroju kabli. 1 MCM = 0,5067 mm?.
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® Nastawy fabryczne
Index kon-
PNU Parametr Nastawa fabryczna  Zakres Zmiany 4-Setup  wersji Opis
# danej podczas pracy index typ
001 Jezyk Angielski Tak Nie 0 5
002 Sterowanie lokalne/zdalne Zdalne sterowanie Tak Tak 0 5
003 Lokalna warto$¢ zadana 000.000 Tak Tak -3 4
004 Aktywny zestaw parametréw Zestaw parametréow Tak Nie 0 5
1
005 Programowanie zestawu parame- Aktywny zestaw pa- Tak Nie 0 5
tréw rametrow
006 Kopiowanie Zestawow parametréow Nie kopiuj Nie Nie 0 5
007 Kopiowanie LCP Nie kopiuj Nie Nie 0 5
008 Wyswietl skalowanie czestotliwosci 1 0.01-500.00 Tak Tak -2 6
silnika
009 Dana wys$wietlana w linii 2 Czestotliwosc¢ [Hz] Tak Tak 0 5
010 Dana wyswietlana w linii 1,1 Warto$¢ zadana [%] Tak Tak 0 5
011 Dana wyswietlana w linii 1,2 Prad silnika [A] Tak Tak 0 5
012 Dana wyswietlana w linii 1,3 Moc [kW] Tak Tak 0 5
013 Sterowanie lokalne/konfiguracja Ster. cyfrowe LCP/jak Tak Tak 0 5
par.100
014 Lokalny stop Dozwolone Tak Tak 0 5
015 Lokalny jog — praca manewrowa  Nie dozwolone Tak Tak 0 5
016 Lokalna zmiana kierunku obrotéw  Nie dozwolone Tak Tak 0 5
017 Lokalny reset wytaczania awaryjne- Dozwolone Tak Tak 0 5
go
018 Blokada zmiany danych Brak blokady Tak Tak 0 5
019 Tryb pracy po przywréceniu zasila- Wymuszony stop, Tak Tak 0 5
nia, sterowanie lokalne uzyj zapamietanej
wartosci zadanej
027 Odczyt ostrzezenia Ostrzezenie w linii Tak Nie 0 5
12
Zmiany podczas pracy: Indeks konwersji Wspdtczynnik konwersji
: 74 0.1
»1ak” oznacza, ze parametr moze by¢ zmieniany w 2 100
czasie pracy przetwornicy czestotliwosci. ,Nie” ozna- (1) 110
cza, ze przed dokonaniem zmiany przetwornice nale- 1 0.1
: A -2 0.01
zy ,zastopowac’. 5 0.001
4-Setup: 4 0.0001
»1ak” oznacza, ze parametr moze by¢ programowany Typ danych:
indywidualnie w kazdym z czterech zestawéw para- Typ danych wskazuje na typ i dtugos¢ komunikatu.
Typ danych Opis

metrow, tzn. ten sam parametr moze mie¢ cztery réz-
ne wartosci danych. ,Nie” oznacza, ze parametr musi
mie¢ te samg wartos¢ danych we wszystkich czterech
zestawach parametrow.

Liczba catkowita 16
Liczba catkowita 32
Bez znaku 8

Bez znaku 16

Bez znaku 32
tancuch tekstowy

O|NoOU|~ W

Indeks konwersiji:

Liczba ta odnosi sie do numeru wspoétczynnika kon-
wersji, uzywanego przy wprowadzaniu danych liczbo-
wych do przetwornicy VLT.
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Index kon-
PNU Parametr Nastawa fabryczna Zakres Zmiany 4-Setup wers;ji Opis
# danej podczas pracy index typ
100 Konfiguracja Regulacja predkosci, ot- Nie Tak 0 5
warta petla
101  Charakterystyki momentu Wysoki - staly moment Tak Tak 0 5
102  Moc silnika Zaleznie od typu urzadze- 0,18-600 kW Nie Tak 1 6
nia
103 Napiecie silnika Zaleznie od typu urzadze- 200-600 V Nie Tak 0 6
nia
104  Czestotliwosé silnika 50 Hz / 60 Hz Nie Tak 0 6
105 Prad silnika Zaleznie od typu urzadze- 0,01-lvit,max Nie Tak -2 7
nia
106  Predko$¢ znamionowa silnika Zaleznie od typu urzadze- 100-60000 obr./ Nie Tak 0 6
nia min.
107  Automatyczne dopasowanie do sil- Dopasowanie wyt. Nie Nie 0 5
nika, AMA
108 Rezystor stojana Zaleznie od typu urzadze- Nie Tak -4 7
nia
109 Reaktancja stojana Zaleznie od typu urzadze- Nie Tak -2 7
nia
110  Magnesowanie silnika 0 obr./min.  100% 0-300% Tak Tak 0 6
111 Min. czestot. magnesowania silnika 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Tak Tak -1 6
112
113  Kompensacja obcigzenia przy ma- 100% 0-300% Tak Tak 0 6
tych predkosciach obrotowych
114  Kompensacja obcigzenia przy du- 100% 0-300% Tak Tak 0 6
zych predkosciach obrotowych
115 Kompensacja poslizgu 100% -500 - 500% Tak Tak 0 3
116  Stata czasowa kompensacji posliz- 0,50 s 0,05-1,00 s Tak Tak -2 6
gu
117  Ttumienie rezonansu 100% 0-500% Tak Tak 0 6
118 Stata czasowa tlumienia rezonansu 5 ms 5-50 msek. Tak Tak -3 6
119  Duzy moment rozruchowy 00s 0,0-0,5s Tak Tak -1 5
120 Opoznienie startu 00s 0,0-100s Tak Tak -1 5
121 Funkcja przy starcie Wybieg silnika w czasie Tak Tak 0 5
opoznienia startu
122  Funkcja przy zatrzymaniu Wybieg silnika Tak Tak 0 5
123  Minimalna czestotliwos¢ dla akty- 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Tak Tak -1 5
wacji funkcji przy zatrzymaniu
124  Prad trzymania DC 50% 0-100% Tak Tak 0 6
125 Prad hamowania DC 50% 0-100% Tak Tak 0 6
126 Czas hamowania DC 10,0 s 0,0-60,0 s Tak Tak -1 6
127  Czestotliwos¢ zatgczania hamowa- Wytaczone 0,0 - par. 202 Tak Tak -1 6
nia DC
128 Zabezpieczenie termiczne silnika  Brak zabezpieczenia Tak Tak 0 5
129  Zewnetrzny wentylator silnika Nie Tak Tak 0 5
130 Czestotliwos¢ startu 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Tak Tak -1 5
131 Napiecie startu 0,0V 0,0 - par. 103 Tak Tak -1 6
145 Minimalny czas hamowania DC Os 0-10s Tak Tak -1 6

192 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



et

Seria VLT® 5000
Index kon-

PNU Parametr Nastawa fabryczna Zakres Zmiany 4-Setup wersji Opis

# danej podczas pracy index typ

200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/ Tylko w prawo, 0-132 Hz Nie Tak 0 5
kierunek

201 Minimalna czestotliwo$¢ wyjscio- 0,0 Hz 0,0 - fmax Tak Tak -1 6
wa

202  Max. czgstotliwo$¢ wyjsciowa 66 /132 Hz fmin - par. 200 Tak Tak -1 6

203  Zakres wartosci zadanej/sprze- Min — max Tak Tak 0 5
zenia zwrotnego

204  Minimalna warto$¢ zadana 0.000 -100,000.000-Refuax Tak Tak -3 4

205 Maksymalna warto$¢ zadana 50.000 Refwmin -100,000.000 Tak Tak -3 4

206  Typ profilu rozpedzania/zatrzy-  Liniowy Tak Tak 0 5
mania

207 Czas rozpedzania 1 Zaleznie od urzadzenia 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

208 Czas zwalniania 1 Zaleznie od urzadzenia 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

209 Czas rozpedzania 2 Zaleznie od urzadzenia 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

210 Czas zwalniania 2 Zaleznie od urzadzenia 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7

211 Czas rozpedzania/zatrzymania  Zaleznie od urzadzenia 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7
pracy manewrowej - jog

212  Czas zwalniania dla szybkiego = Zaleznie od urzadzenia 0.05 - 3600 Tak Tak -2 7
zatrzymania

213  Czestotliwos¢ pracy manewrowej 10,0 Hz 0,0 - par. 202 Tak Tak -1 6
—Jog

214  Funkcja wartosci zadanej Suma Tak Tak 0 5

215  Programowana warto$¢ zadana1 0.00% - 100.00 - 100.00% Tak Tak -2 3

216 Programowana warto$¢ zadana2 0.00% - 100.00 - 100.00% Tak Tak -2 3

217  Programowana warto$¢ zadana3 0.00% - 100.00 - 100.00% Tak Tak -2 3

218 Programowana warto$¢ zadana4 0.00% - 100.00 - 100.00% Tak Tak -2 3

219  Wartos¢ doganiania/zwalniania  0.00% 0.00 - 100% Tak Tak -2 6

220

221  Ograniczenie momentu dla trybu 160% 0,0% - xxx% Tak Tak -1 6
pracy silnika

222  Ograniczenie momentu dla trybu 160% 0,0% - xxx% Tak Tak -1 6
regeneracji

223 Ostrzezenie: Mata warto$¢ pradu 0,0 A 0,0 - par. 224 Tak Tak -1 6

224  Ostrzezenie: Duza warto$¢ pradu  lvitmax Par. 223 - lvLT,mMAX Tak Tak -1 6

225 Ostrzezenie: Mata czestotliwos¢ 0,0 Hz 0,0 - par. 226 Tak Tak -1 6

226  Ostrzezenie: Duza czestotliwos¢ 132,0 Hz Par. 225 - par. 202 Tak Tak -1 6

227  Ostrzezenie: Mata wartos¢ sprze- -4000.000 -100 000,000 - par. 228 Tak -3 4
zenia zwrotnego

228 Ostrzezenie: Duza warto$¢ 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Tak -3 4
sprzezenia zwrotnego

229  Obejscie czestotliwosci zabronio- OFF 0-100% Tak Tak 0 6
nej, zakres

230 Obejscie czestotliwosci zabronio- 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Tak Tak -1 6
nej 1

231  Obejscie czestotliwosci zabronio- 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Tak Tak -1 6
nej 2

232  Obejscie czestotliwosci zabronio- 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Tak Tak -1 6
nej 3

233  Obejscie czestotliwosci zabronio- 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Tak Tak -1 6
nej 4

234  Monitoring fazy silnika Dozwolone Tak Tak 0 5
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PN Zmia- Index kon-
U  Parametr Nastawa fabryczna Zakres ny 4-Setup  wers;ji Opis
# danej podczas pracy index typ
300 Zacisk 16, wejscie Reset Tak Tak 0 5
301 Zacisk 17, wejscie Zatrzasnij warto$¢ zadang Tak Tak 0 5
302 Zacisk 18 Start, wejscie Start Tak Tak 0 5
303 Zacisk 19, wejscie Zmiana kierunku obrotéw Tak Tak 0 5
304 Zacisk 27, wejscie Stop z wybiegiem silnika, od- Tak Tak 0 5
wrotny
305 Zacisk 29, wejscie Jog — praca manewrowa Tak Tak 0 5
306 Zacisk 32, wejscie Wybér zestawu parametréw, Tak Tak 0 5
msb/zwigkszanie predkosci
307 Zacisk 33, wejscie Wybor zestawu parametréw, Tak Tak 0 5
Isb/zmniejszanie predkosci
308 Zacisk 53, napiecie wejscia analogo- Warto$¢ zadana Tak Tak 0 5
wego
309 Zacisk 53, min. skalowania 0,0V 0,0-10,0V Tak Tak -1 5
310 Zacisk 53, max. skalowania 10,0V 0,0-10,0 V Tak Tak -1 5
311 Zacisk 54, napigcie wejscia analogo- Bez funkc;ji Tak Tak 0 5
wego
312 Zacisk 54, min. skalowania o0V 0,0-10,0 V Tak Tak -1 5
313 Zacisk 54, max. skalowania 10,0V 0,0-10,0 V Tak Tak -1 5
314 Zacisk 60, analogowe wejscie prado- Warto$¢ zadana Tak Tak 0 5
we
315 Zacisk 60, min. skalowania 0,0 mA 0,0-20,0 mA Tak Tak -4 5
316 Zacisk 60, max. skalowania 20,0 mA 0,0-20,0 mA Tak Tak -4 5
317 Time out 10s 1-99s Tak Tak 0 5
318 Funkcja po time out Wylaczona Tak  Tak 0 5
319 Zacisk 42, wyjscie 0 - Imax T 0-20 mA Tak  Tak 0 5
320 Zacisk 42, wyjscie, skalowanie impul- 5000 Hz 1-32000 Hz Tak Tak 0 6
sowe
321 Zacisk 45, wyjscie 0 - fmax T 0-20 mA Tak Tak 0 5
322 Zacisk 45, wyjscie, skalowanie impul- 5000 Hz 1-32000 Hz Tak Tak 0 6
sowe
323 Przekaznik 01, wyjscie Gotowy - brak ostrz. term. Tak  Tak 0 5
324 Przekaznik 01, op6znienie ON 0,00 s 0,00-600 s Tak Tak -2 6
325 Przekaznik 01, op6znienie OFF 0,00 s 0,00-600 s Tak Tak -2 6
326 Przekaznik 04, wyjscie Gotowy — zdalne sterowanie Tak Tak 0 5
327 Impulsowa warto$¢ zadana, czestot- 5000 Hz Tak Tak 0 6
liwo$¢ maks.
328 Impulsowe sprzezenie zwrotne, czes- 25000 Hz Tak Tak 0 6
totliwo$¢ maks.
329 Impulsy/obroty sprzgzenia zwrotnego 1024 imp./obr. 1-4096 imp./obr. Tak Tak 0 6
enkodera
330 Funkcja zatrzasniecia wartosci zada- Bez funkgji Tak Nie 0 5
nej/wyjscia
345 Time-out utraty sygnatu enkodera 1s 0-60 sek. Tak Tak -1 6
346 Funkcja utraty sygnatu enkodera OFF Tak Tak 0 5
357 Zacisk 42, minimum skali wyjscia 0% 000-100% Tak Tak 0 6
358 Zacisk 42, maximum skali wyjscia 100% 000-500% Tak Tak 0 6
359 Zacisk 45, minimum skali wyjscia 0% 000-100% Tak Tak 0 6
360 Zacisk 45, maximum skali wyj$cia 100% 000-500% Tak Tak 0 6
361 Prog utraty transmisji z enkodera 300% 000-600% Tak Tak 0 6
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Zestaw
para-
PN metréw Konwer-
U Parametr Nastawa fabryczna, domysina Zakres Zmiany 4 sja Dane
# opis podczas pracy indeks typ
400 Funkcja hamowania/kontrola przepiecia Wyt. Tak Nie 0 5
obwodzie DC
401 Rezystor hamowania, om Zaleznie od urzgdzenia Tak Nie -1 6
402 Ograniczenie mocy hamowania, kW Zaleznie od urzgdzenia Tak Nie 2 6
403 Monitorowanie mocy Zat. Tak Nie 0 5
404 Kontrola hamulca Wit Tak Nie 0 5
405 Funkcja kasowania Reset reczny Tak Tak 0 5
406 Czas odstepu préb automatycznego po- 5 s. 0-10s. Tak Tak 0 5
nownego rozruchu
407 Awaria zasilania Brak funkgji Tak Tak 0 5
408 Szybkie roztadowanie Nie dozwolone Tak Tak 0 5
409 Opodznienie wylaczenia awaryjnego — Wyt 0-60 s. Tak Tak 0 5
moment
410 Opodznienie wytaczenia awaryjnego — in- Zaleznie od typu urzagdzenia  0-35s. Tak Tak 0 5
werter
411 Czestotliwos¢ kluczowania Zaleznie od typu urzadzenia  1,5-14kHz  Tak Tak 2 6
412 Czestotliwos¢ kluczowania zalezna od  Nie dozwolone Tak Tak 0 5
czestotliwosci wyjsciowej
413 Funkcja przemodulowania Zat. Tak Tak -1 5
414 Minimalne sprzezenie zwrotne 0.000 -100,000.000 Tak Tak -3 4
- FBhigH
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne 1500.000 FBLow - Tak Tak -3 4
100,000.000
416 Jednostka procesu % Tak Tak 0 5
417 Wzmocnienie proporcjonalne regulatora 0.015 0.000 - 0.150 Tak Tak -3 6
PID predkosci
418 Stata czasowa catkowania regulatora 8 ms 2,00-999,99 Tak Tak -4 7
PID predkosci ms
419 Stata czasowa rozniczkowania regulato- 30 ms 0,00 - 200,00 Tak Tak -4 6
ra PID predkosci ms
420 Wspétczynnik wzmocnienia statej czaso- 5.0 5.0-50.0 Tak Tak -1 6
wej rozniczkowania regulatora PID pred-
kosci
421 Filtr dolnoprzepustowy regulatora PID 10 ms 5-200 ms Tak Tak -4 6
predkosci
422 Napiecie U 0 przy 0 Hz 20,0V 0,0 -para- Tak Tak -1 6
metr 103
423 Napiecie U 1 parametr 103 0,0 - Uwr, Tak Tak -1 6
MAKS
424 Czestotliwosé F 1 parametr 104 0,0 - para- Tak Tak -1 6
metr 426
425 Napiecie U 2 parametr 103 0,0 - Uwr, Tak Tak -1 6
MAKS
426 Czestotliwos¢ F 2 parametr 104 par.424-par. Tak Tak -1 6
428
427 Napiecie U 3 parametr 103 0,0 - Uwr, Tak Tak -1 6
MAKS
428 Czestotliwos¢ F 3 parametr 104 par.426 -par. Tak Tak -1 6
430
429 Napiecie U 4 parametr 103 0,0 - UwLr, Tak Tak -1 6
MAKS
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Seria VLT® 5000

PN

U Opis Nastawy fabryczne = Zakres Zmiany 4-Setup Indeks Typ

# parametrow podczas pracy  konwersji danych

430 Czestotliwos¢ F 4 parametr 104 par.426-par.432 Tak Tak -1 6

431 Napiecie U 5 parametr 103 .0 - UvLt, MAX Tak Tak -1 6

432 Czestotliwos¢ F 5 parametr 104 par.426-1000 Hz Tak Tak -1 6

433 Wzmocnienie proporcjonalne momentu  100% 0 (Wyt.)-500% Tak Tak 0 6

434 Czas catkowania momentu 0,02 sek. 0,002-2 000 sek. Tak Tak -3 7

437 Regulacja standardowa/odwrécona PID Standardowa Tak Tak 0 5
procesu

438 Anti-windup PID procesu Zat. Tak Tak 0 5

439 Czestotliwos$¢ rozruchu PID procesu parametr 201 fmin - fmax Tak Tak -1 6

440 Wzmocnienie proporcjonalne PID proce- 0.01 0.00-10.00 Tak Tak -2 6
su

441 Stala czasowa catkowania PID procesu 9999.99 sec. (OFF) 0,01-9999,99 sek. Tak Tak -2 7

442 Stata czasowa rézniczkowania PID pro- 0,00 sec. (OFF) 0,00-10,00 sek. Tak Tak -2 6
cesu

443 Ograniczenie wzmocnienia ukfadu réz- 5.0 5.0-50.0 Tak Tak -1 6
niczkujgcego PID procesu

444 Stata czasowa filtra dolnoprzepustowego 0.01 0.01-10.00 Tak Tak -2 6
PID procesu

445 Start w locie Nieaktywny Tak Tak 0 5

446 Schemat kluczowania SFAVM Tak Tak 0 5

447 Kompensacja momentu 100% -100 - +100% Tak Tak 0 3

448 Wspdiczynnik przetozenia 1 0.001-100.000 Nie Tak -2 4

449 Straty powodowane tarciem 0% 0-50% Nie Tak -2 6

450 Napiecie zasilania przy awarii zasilania Zaleznie od urzadze- Zaleznie od urzadzenia Tak Tak 0 6

nia

453 Wspoétczynnik przetozenia dla zamknietej 1 0.01-100 Nie Tak 0 4
petli predkosci

454 Kompensacja czasu martwego Zat. Nie Nie 0 5

455 Monitor zakresu czestotliwosci Aktywny 0 5

457 Funkcja utraty fazy Wyt. awar. Tak Tak 0 5

483 Dynamiczna kompensacja obwodu DC  Zat. Nie Nie 0 5
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Nastawa fa- Index kon-

PNU Parametr bryczna Zakres Zmiany  4-Setup wersji Opis

# danej podczas pracy index typ

500 Adres 1 0-126 Tak Nie 0 6

501 Szybkos$¢ transmisji (Baudrate) 9600 bodow Tak Nie 0 5

502  Wybieg silnika Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

503  Szybkie zatrzymanie Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

504 Hamowanie DC Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

505 Start Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

506 Zmiana kierunku obrotow Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

507  Wybor zestawu parametrow Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

508  Wybor predkosci Logiczne ‘lub’ Tak Tak 0 5

509 Praca manewrowa 1 z magistrali 10,0 Hz 0,0 - parametr 202 Tak Tak -1 6

510 Praca manewrowa 2 z magistrali 10,0 Hz 0,0 - parametr 202 Tak Tak -1 6

511

512  Profil komunikatu FC Drive Nie Tak 0 5

513  Odstep czasu magistrali 1s 1-99s Tak Tak 0 5

514  Funkcja odstepu czasu magistrali Wytaczona Tak Tak 0 5

515  Pole odczytu danych: Warto$¢ zadana % Nie Nie -1 3

516  Pole odczytu danych: Jednostka wartosci Nie Nie -3 4
zadanej

517  Pole odczytu danych: Sprzezenie zwrotne Nie Nie -3 4

518 Pole odczytu danych: Czestotliwo$¢ Nie Nie -1 6

519  Pole odczytu danych: Czestotliwos$¢ x Ska- Nie Nie -2 7
lowanie

520  Pole odczytu danych: Prad Nie Nie -2 7

521 Pole odczytu danych: Moment obrotowy Nie Nie -1 3

522  Pole odczytu danych: Moc, kW Nie Nie 1 7

523  Pole odczytu danych: Moc, KM Nie Nie -2 7

524  Pole odczytu danych: Napigcie silnika Nie Nie -1 6

525  Pole odczytu danych: Napiecie obwodu Nie Nie 0 6
DC

526  Pole odczytu danych: Temperatura silnika Nie Nie 0 5

527  Pole odczytu danych: Temperatura VLT Nie Nie 0 5

528  Pole odczytu danych: Wejscie cyfrowe Nie Nie 0 5

529  Pole odczytu danych: Zacisk 53, Nie Nie -2 3
wejscie analogowe

530 Pole odczytu danych: Zacisk 54, Nie Nie -2 3
wejscie analogowe

531 Pole odczytu danych: Zacisk 60, Nie Nie -5 3
wejscie analogowe

532  Pole odczytu danych: Impulsowa wartos¢ Nie Nie -1 7
zadana

533  Pole odczytu danych: Zewnetrzna wartosé Nie Nie -1 3
zadana %

534  Pole odczytu danych: Stowo statusowe, bi- Nie Nie 0 6
narnie

535  Pole odczytu danych: Moc hamowania/2 Nie Nie 2 6
min.

536  Pole odczytu danych: Moc hamowania/ Nie Nie 2 6
sek.

537  Pole odczytu danych: Temperatura radia- Nie Nie 0 5
tora

538  Pole odczytu danych: Stowo alarmowe, bi- Nie Nie 0 7
narnie

539  Pole odczytu danych: Stowo sterujace Nie Nie 0 6
VLT, binarnie

540  Pole odczytu danych: Stowo ostrzezenia, Nie Nie 0 7
1

541 Pole odczytu danych: Rozszerzone stowo Nie Nie 0 7
statusowe

553  Tekst na wyswietlaczu LCP 1 Nie Nie 0 9

554  Tekst na wyswietlaczu LCP 2 Nie Nie 0 9

557  Pole odczytu danych: Obr./min. silnika Nie Nie 0 4

558  Pole odczytu danych: Obr./min. silnika x Nie Nie -2 4
skalowanie

580 Parametr zdefiniowany Nie Nie 0 6

581  Parametr zdefiniowany Nie Nie 0 6

582  Parametr zdefiniowany Nie Nie 0 6
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Index kon-

PNU Parametr Nastawa fabryczna Zakres Zmiany 4-Setup wersji Opis
# danej podczas pracy index typ
600 Dane eksploatacyjne: Godziny eksploatacji Nie Nie 74 7
601 Dane eksploatacyjne: Godziny pracy Nie Nie 74 7
602  Dane eksploatacyjne: Licznik kWh Nie Nie 1 7
603  Dane eksploatacyjne: llo$¢ zatgczen zasilania Nie Nie 0 6
604  Dane eksploatacyjne: llo$¢ przegrzan Nie Nie 0 6
605 Dane eksploatacyjne: llo$¢ przepie¢ Nie Nie 0 6
606  Dziennik danych: Wejscie cyfrowe Nie Nie 0 5
607  Dziennik danych: Rozkazy magistrali Nie Nie 0 6
608 Dziennik danych: Stowo statusowe magistrali Nie Nie 0 6
609  Dziennik danych: Warto$¢ zadana Nie Nie -1 3
610  Dziennik danych: Sprzezenie zwrotne Nie Nie -3 4
611 Dziennik danych: Czestotliwo$¢ napiecia silnika Nie Nie -1 3
612  Dziennik danych: Napigcie silnika Nie Nie -1 6
613  Dziennik danych: Prad silnika Nie Nie -2 3
614  Dziennik danych: Napiecie obwodu DC Nie Nie 0 6
615  Dziennik btedéw: Kod btedu Nie Nie 0 5
616  Dziennik btedéw: Czas Nie Nie -1 7
617  Dziennik btedéw: Warto$¢ Nie Nie 0 3
618  Zerowanie licznika kWh Nie resetuj Tak Nie 0 5
619  Zerowanie licznika godzin pracy Nie resetuj Tak Nie 0 5
620  Funkcja normalnego trybu pracy Praca normalna Nie Nie 0 5
621 Tabliczka znamionowa: Typ VLT Nie Nie 0 9
622  Tabliczka znamionowa: Sekcja mocy Nie Nie 0 9
623  Tabliczka znamionowa: Numer zamdwieniowy VLT Nie Nie 0 9
624  Tabliczka znamionowa: Nr wersji oprogramowania Nie Nie 0 9
625  Tabliczka znamionowa: Numer identyfikacyjny LCP Nie Nie 0 9
626  Tabliczka znamionowa: Numer identyfikacyjny bazy Nie Nie -2 9

danych
627  Tabliczka znamionowa: Numer identyfikacyjny sekgiji Nie Nie 0 9

mocy
628  Tabliczka znamionowa: Typ opcji aplikacji Nie Nie 0 9
629  Tabliczka znamionowa: Numer zaméwieniowy opcji Nie Nie 0 9

aplikacji
630  Tabliczka znamionowa: Typ opcji komunikacji Nie Nie 0 9
631 Tabliczka znamionowa: Numer zamoéwieniowy opcji Nie Nie 0 9

komunikacji
198 MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



et

Seria VLT® 5000
Index kon- Obi

PNU Parametr Nastawy fabryczne Zakres Zmiany 4-Setup wersji pis

# typu danej podczas pracy index

700 Przekaznik 6, funkcja Sygnat gotowosci Tak Tak 0 5

701 Przekaznik 6, opdznienie zatg- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

702 Przekaznik 6, opoznienie wyta- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

703 Przekaznik 7, funkcja Silnik pracuje Tak Tak 0 5

704 Przekaznik 7, opdznienie zatg- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

705 Przekaznik 7, opoznienie wytg- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

706 Przekaznik 8, funkcja Zasilanie zataczone Tak Tak 0 5

707 Przekaznik 8, opdznienie zatg- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

708 Przekaznik 8, opdznienie wytg- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

709 Przekaznik 9, funkcja Btad Tak Tak 0 5

710 Przekaznik 9, opdznienie zatg- O0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania

711 Przekaznik 9, op6znienie wytg- 0's 0,00-600 s Tak Tak -2 6
czania
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u Indeks

6 Extended mechanical brake control 90
60° AVM 158 F
A fazy silnika. 127
Filtr harmoniczny 161
Adres magistrali 162 Funkcia 148
Alarmy 180 Funkcja warto$ci zadanej 122
AMA 87 Funkcje przyciskéw sterujgcych 66
AMA 1 Funkcji hamowania 81
Analogowe wej$cie napigciowe 134
Analogowe wejscie pradowe 134
Automatyczne dopasowanie do silnika 111 G
Automatyczne dopasowanie silnika 87 Galwanicznie izolowane 56
Awaria zasilania 148 Godziny eksploatacji, 169
Awaria zasilania, 131
Awaria zasilania/szybkie roztadowanie z funkcjg mains failure inverse 95 H
Hamowania DC 116
B Hamowanie DC 162
Bezpieczniki 33 Hamowanie DC, 129
Blokada bezpieczenstwa 131
Blokada zmiany danych 131 I
Inicjalizacja do nastaw fabrycznych 71
C Instalacja elektryczna 41
Charakterystyka momentu 107 Instalacja elektryczna 55
Charakterystyki momentu 10 Instalacja elektryczna — kabel hamulca 43
Charakterystyki sterowania 14 Instalacja elektryczna — kable silnika 42
Charakterystyki U/f 154 Instalacja elektryczna — przewody sterownicze 54
Chtodzenie 39 Instalacja elektryczna — Srodki ostroznosci EMC 57
Chtodzenie 40 Instalacja elektryczna — uziemianie przewoddw sterowniczych 61
Cyfrowe zwigkszanie/zmniejszanie predkosci 73 Instalacja elektryczna - wyjscia przekaznikowe 46
Czas hamowania 81 Instalacja elektryczna — wytacznik temperaturowy rezystora hamowania 43
Czas rozpedzania 121 Instalacja elektryczna — zasilanie 42
Czas zwalniania 121 Instalacja elektryczna - zasilanie zewnetrzne 24 V DC 46
czasem przyspieszania 121 Instalacja elektryczna — zasilanie zewnetrzne wentylatoréw 46
czasem zwalniania 121 Instalacja elektryczna — ztacze magistrali 56
Czestotliwos¢ przetaczania 150 Instalacja elektryczna, przewody silnopragdowe mocy 47
Czestotliwos¢ wyjsciowa, 119 Instalacja hamulca mechanicznego 4
Czestotliwos¢ zabroniona 126 Instalacja mechaniczna 38
Interfejsu RS 485 56
D
Dane urzadzenia 172 J
Dane wyjsciowe 10 Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego 151
Dane wyjsciowe vt (u, v, w): 10 Jezyk 99
Definicje 188 Jezyk 001 99
Diugosci kabla 13 Jog-praca manewrowa 130
Doganiania 124
Doganianie 124 K
Doganianie/zmniejszanie predkosci 131
Doktadnos¢ odczytu wskazan wyswietlacza (parametry 009 — 012) 13 Kable silnika 57
Duza czestotliwo$é 126 Karta sterujaca, port komunikaciji szeregowej RS 485 12
Duza warto$é pradu 125 Karta sterujgca, wejscia analogowe 11
Duza warto$¢ sprzezenia zwrotnego 126 Karta sterujaca, wejscia cyfrowe: 11
Dwuprzewodowy start/stop 73 Karta sterujgca, wejscie impulsowe/enkodera 12
Dziennik bledéw 170 Karta sterujgca, wyjscia cyfrowe/impulsowe i analogowe 12
Dziennik bledéw: Czas 170 Karta sterujaca, zasilanie 24 V DC 12
Dziennik bledow: Wartos¢ 170 Kierunek 119
dziennikow danych 169 Kierunek obrotéw silnika 42
Kierunek obrotéw silnika 43
Komunikaty alarmowe 181
E Konfiguracja 107
Edytowany zestaw parametréw 100 Konfiguracja aplikacji 75
ETR 117 Konfiguracja silnikéw 42
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Konfiguracja skrécona 69 Przekaznik 141
Kontrola przepigcia 146 Przetacznik RF| 62
Kopiowanie LCP 101 Przetaczniki DIP 1 — 4 56
Przepisy bezpieczenstwa 4
L Przetwornik dwuprzewodowy 74
Przewodu wyréwnawczego, 61
Licznik kwh, 169 przewody sterownicze 57
Licznika kWh 170
Literatura 9
Lokalna zmiana kierunku obrotéw 105 R
Lokalny jog 104 Regulacja momentu, otwarta petla 107
Lokalny stop 104 Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne predkosci 107
Regulacja predkosci, otwarta petla 107
M Regulacja predkosci, zamknieta petla 107
Regulacja procesu, zamknieta petla 107
Momenty dokrecania i wielkosci sruby 44 Regulacja przy normalnym/wysokim momencie przecigzenia, otwarta petla 97
Regulatora PID predkosci 152
N Regulatora PID procesu 156
Reset 129
Nastawy fabryczne 191
Reset automatyczny 148
Numer identyfikacyjny LCP, 172
Reset reczny 148
Numer wersji oprogramowania 172 . ;
Rezystancja stojana 111
Numer zaméwieniowy VLT, 172 )
Rezystor hamowania 146
Rezystora hamowania 13
o Roéwnolegte taczenie silnikow 43
Odczyta¢ poprzez port komunikacji szeregowej 165
Odstep czasu magistrali 163 S
Ogolne dane techniczne 10 .
Schemat kluczowania 158
Ograniczenie momentu 124
SFAVM 158
Ograniczenie momentu 125
Stowo alarmowe 186
Ograniczenie momentu. 133 ;
e Stowo ostrzezenia 186
opcji aplikacji 173
N T stowo statusowe 186
opcji komunikacji 173 L
Sprzezenia zwrotnego 120
Ostrzezenia 180 )
Sprzezenie zwrotne 151
Ostrzezenia 181 :
Sprzezenie zwrotne 151
Ostrzezenia i alarmy 180 : i
Sprzezenie zwrotne impulsowe 131
Ostrzezenie ogdlne 4 :
Sprzezenie zwrotne z enkodera 142
Ostrzezenie przed przypadkowym uruchomieniem 4
Start 129
Otoczenie zewnetrzne 14
Start 162
Start impulsowy 129
P Start tylko w lewo 130
Panel sterowania — Przyciski sterujace 66 Start tylko w prawo 129
Panel sterujacy — Diody LED 66 Start w locie 158
Panel sterujacy — odczyty wyswietlacza 67 Start w locie %
Panel sterujgcy - wyswietlacz 65 Start/stop impulsowy 3
Panel sterjacy (LCP) 65 Sterowanie hamulcem mechanicznym 90
Parametrow indeksowanych 71 Sterowanie lokalne i zdalne 80
Parametry — Opcja przekaznikowa 174 Stop 129
PID dla regulacji predkosci 93 Stop z wybiegiem silnika, 129
PID dla regulacji procesu 92 Struktura menu 72
PLC 61 Sygnat sprzezenia zwrotnego 131
Podzial obciazenia 44 Sygnat sprzezenia zwrotnego. 133
Pojedynczego silnika 43 Sygnat wartosci zadanej 120
pojedynczych wartosci zadanych. 134 Szybki stop 129
pojedynczych wartosci zadanych. 135 Szybkie roztadowanie 94
Polaczenie enkodera 74 Szybkie zatrzymanie 162
portu komunikacji szeregowej 61 Szybkos¢ transmisji (Baudrate) 162
Prad trzymania 116
Préba wysokim napigciem 41 T
Profil komunikatu 163 .
Termistor. 133
Programowana warto$¢ zadana, 130 K
Termistorowy 117
Programowane wartosci zadane 124 o
: _ : X Test karty sterujgcej 171
Programowanie ograniczenia momentu i stopu 98 )
Time-out 135
Programowanie parametréw 75
Tryb menu 69
Protokot 167 K i
Tryb wyswietlania 67
przed przypadkowym 4 o ) . )
Tryb wyswietlania — Wybér stanu odczytow 67
Przekaznik 141
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Typ profilu rozpedzania/zatrzymania

Typ VLT,

U

Usuwanie usterek

Utraty sygnatu enkodera

uziemienie

Uziemienie ochronne

Uzycie kabli poprawnych wg EMC

w

Warto$¢ napiecia

Wartos$¢ zadana impulsowa

Warto$¢ zadang impulsowa,

Warto$¢ zadana pradu ze sprzezeniem zwrotnym predkosci

Warto$¢ zadana z potencjometru

Warto$¢ zadana.

Warto$ci danych przeprowadzana krokowo

Wartosci zadane — kilka warto$ci zadanych

Wartosci zadane — pojedyncze warto$ci zadane

Warto$ci zadanej

wejscia analogowe

Wewnetrzny regulator pradu

Wprowadzenie

Wstepnego podgrzania

Wybieg silnika

Wybér parametréw

Wybdr parametrow

Wybér predkosci

Wybér Zestawu parametréw

Wybér zestawu parametréw,

Wyijscia

Wyij$cia przekaznikowe:

Wyij$cia przekaznikowe:

Wytaczeniu awaryjnym z blokadg

Wymiary fizyczne

Wyswietlacz - Komunikaty statusu

Wyswietlacza

Wzgledna warto$¢ zadana

Wzmochnienie proporcjonalne

z

Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika

Zabezpieczenie urzadzen serii VLT 5000:

Zabezpieczenie urzadzen serii VLT 5000:

zaciski kablowe

Zacisku kablowego

Zatgczaniu zasilania

Zanik zasilania

zasilania IT

Zasilanie (L1, L2, L3):

Zasilanie sieciowe

Zatrzasniecia wartosci zadanych/wyjscia

Zatrzasnij warto$¢ zadang

Zatrzasnij wyjscie

Zbyt mata czestotliwosé

Zbyt mata warto$¢ sprzezenia

Zbyt niska warto$¢ pradu

Zestaw parametrow

Zestawu parametrow

Zewnetrzne zasilanie 24 C DC

Zewnetrzne zasilanie 24 V DC

Zewnetrzny wentylator silnika

Zmiana danych

121
172

176
143
61
41
60

159
141
131
74
74
133
71
84
82
99
133
98

116
162
69
69
162
162
131
137
12
12
180
35
177
102
133
152

43
116
15
15
57
61
105
159
62
10
16
142
130
130
125
126
125
69
100
46
13
117
70

Zmiana danych liczbowych w sposéb ciagty (bezstopniowy)

Zmiana grupy liczbowych wartosci danych

Zmiana kierunku obrotow

Zmiana kierunku obrotow

Zmiana warto$ci tekstowej

Zmiana zestawu parametréw

Zmiany danych

Zmniejszanie predkosci

Zwalniania

Zwiekszanie predkosci

70
70
129
163
70
73
105
130
124
130

202

MG.52.A3.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



