ML 40

30

92x92

=

#80j6

DS

S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE
MIT GEGENSTUCK

MAX. 63

-

M5 DIN 332

N

?14k6

10 40
30 K(K1).
TYP MOTOR TYPE MOTORTYP ML 404 | ML 406 | ML 408
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 237 273 305
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 269 305 332
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¢ Brzda ¢ Brake ¢ Bremse o

SERVOMOTOR Mo Mg | timax | tomax | Uipc | Nmax J v m
INm] | o INm] | [ms] [ [ms] [ [VI [ [min™] [[kg.m*10¥]| [kg]
ML404-B | 17| =
ML 406 - B 3,2 = 2 50 | 30 | 24 | 9000 | 0,0245 (0,62
ML 408 - B 4,2

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;

J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;
m - hmotnost / weight / Gewicht;

Nuax - max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake
release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);

tomax - max.€as rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;

Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle o

\&
31781
31757

2.5 20*8?
DIN 6885

DIN 6885 DIN 6885

¢ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e

ML 404 ML 406 ML 408
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na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
uprostred hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

Motorovy konektor
Power connector

Signalni konektor

Signal connector Specialni poZadavky na provedeni

Motorstecker Signalstecker (vybaveni) u véech servomotorii — po
konzultaci s vyrobcem.

1U 181

2w 2s3 Special requirements concerning the

5V 354 design (accessories) of all

L enD 4 52 servomotors are settled by agreement

4 Brzda / Brake / S R1 with the producer.
Bremse - 6 R2 { amina® . .

6 Brzda / Brake / 7,8 Teplotni spinac Spezielle Anforderungen beziiglich der
Bremse + Termoswitch Ausfithrung (Ausriistung) aller

Termoschalter

Servomotoren — Konsultation mit dem

Strana péjeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Strana péjeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Hersteller ist erforderlich.

Technicka data — viz ML90

Techical datas — see ML90
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431
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386

310

ML 504 | ML 506 | ML 508
341

MOTORTYP
K (ohne bremse)
K1 (mit bremse)

52

MOTOR TYPE
K (without brake)
K1 (with brake)

TYP

K (bez brzdy)
K1 (s brzdou)

SERVOMOTORU
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¢ Brzda

¢ Brake ¢ Bremse o

SERVOMOTOR Mo Mg | timax | tomax | Uipc | Nmax J v m
i | o | | st | s | | i) | komta0| ko)
ML504-B | 64| X
ML506-B |96| = | 6 |65 60| 24 | 7500 0,1038 1,12
ML508-B |12,7

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;
J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;

m - hmotnost / weight / Gewicht;

Nuax - max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake
release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);

tomax - max.€as rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;

Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle o

DIN 6885

36 +0.1

P9

DIN 6885

56 +0.1

P9

22.5%%3

DIN 6885

¢ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
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na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
uprostred hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

Motorovy konektor
Power connector
Motorstecker

U
w
\%

o N e

GND

4 Brzda / Brake /
Bremse -

6 Brzda / Brake /

Bremse +

Strana péjeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Signalni konektor
Signal connector
Signalstecker

7,8 Teplotni spinac
Termoswitch
Termoschalter

Strana péjeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Specialni poZadavky na provedeni
(vybaveni) u vS§ech servomotort — po
konzultaci s vyrobcem.

Special requirements concerning the
design (accessories) of all
servomotors are settled by agreement
with the producer.

Spezielle Anforderungen bezuglich der
Ausfihrung (Ausrustung) aller
Servomotoren — Konsultation mit dem
Hersteller ist erforderlich.

Technicka data — viz ML90

Techical datas — see ML90
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TYpP MOTOR TYPE MOTORTYP ML 713 | ML 714 | ML 716 | ML 718
SERVOMOTORU
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 374 424 474 524
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 423 473 523 573
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¢ Brzda e Brake ¢ Bremse o

SERVOMOTOR MO MB t1ma>< thax UlDC Nmax J ' m
[Nm] INm] | [ms] | [ms] [ [V] | [min™] |[kg.m*10]| [kg]
ML713-B [139] &
<
ML 714 -B 22
= 20 | 80 | 80 | 24 | 6000 | 0,4838 (2,74
ML 716 -B 29
ML 718 -B 37

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment;
J - moment setrvacnosti / moment of inertia / Tragheitsmoment;

m - hmotnost / weight / Gewicht;

Nuax - Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl;

timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake
release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);

tomax - max.€as rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;

Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle ¢

DIN 6885

0
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2.5

BP9

DIN 6885

+0.1
4179

8P9

DIN 6885

¢ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity

¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden

ML 714
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na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
uprostied hfidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

Motorovy konektor
Power connector
Motorstecker

Brzda / Brake /
Bremse

Brzda / Brake /
Bremse
LGnD

Strana péjeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Signalni konektor
Signal connector
Signalstecker

7,8 Teplotni spinac
Termoswitch
Termoschalter

Strana péjeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs

Specialni poZadavky na provedeni
(vybaveni) u vS§ech servomotort — po
konzultaci s vyrobcem.

Special requirements concerning the
design (accessories) of all
servomotors are settled by agreement
with the producer.

Spezielle Anforderungen bezuglich der
Ausfihrung (Ausrustung) aller
Servomotoren — Konsultation mit dem
Hersteller ist erforderlich.

Technicka data — viz ML90

Techical datas — see ML90
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8 K (K1).

TYP
SERVOMOTORU MOTOR TYPE MOTORTYP ML 904 | ML 906
K (bez brzdy) K (without brake) | K (ohne bremse) 469 544
K1 (s brzdou) K1 (with brake) K1 (mit bremse) 519 594
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¢ Brzda ¢ Brake ¢ Bremse o

M Mg |t t U n J m
SERVOMOTOR 0 @ B Imax | 2max iDC max v v
[Nm] g Nm] | [ms] [ [ms] [ [V] | [min"] |[kg.m*107]| [kg]
ML 904 - B 54 Z
m {16-32| 90 | 45 | 24 | 3500 0,6 3,7
ML 906 - B 85

Mg - brzdny moment / holding torque / Haltemoment; timax - max. ¢as sepnuti (odbrzdéni) / max. time of switching-on (brake

J - moment setrvac¢nosti / moment of inertia / Trdgheitsmoment; release) / max. Einschaltzeit (I6sung der Bremse);

m - hmotnost / weight / Gewicht; tomax - max.€as rozepnuti / max.time of switching-off / max.Ausschaltenzeit;
Nuax - Max. otacky / max. speed / max. Drehzahl; Uipc - jmenovité napéti / rated voltage / Eingangsspannung;

¢ Hridel ¢ Shaft ¢ Welle ¢

SO SO
E T
0 W p— -
. +0.2
4 50*¢7 Q 5476 9
o o
DIN 6885 DIN 6885 - DIN 6885 -

¢ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden e
ML 904 ML 906
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na konci hfidele / on the end of the shaft / auf welle ende
— — ——  uprostied hiidele / in the middle of the shaft / in mitte der welle

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

Svorkovnice Signalni konektor
Terminal box Slg_nal connector Specialni poZzadavky na provedeni
Klemme Signalstecker (vybaveni) u véech servomotorii —
1s1 po konzultaci s vyrobcem.
e[+ FeTa %\L/J 2 S3 Special rgquirements cpncerning
Al D] e 3w 354 the design (accessories) of all
] 4 GND 4 s2 servomotors are settled by
1 5R1 agreement with the producer.
PP i 5 Brzda / Brake / 6 R2
ASE|SE NIt g:eg]aS?Brake/ 7,8 Teplotni spinac Spezielle Anforderungen beziglich
T o[ 3L 2l8l B z Termoswitch der Ausfiihrung (Ausristung) aller
remse o Termoschalter Servomotoren — Konsultation mit
Strana pajeni protikusu konektoru dem Hersteller ist erforderlich.

Ansicht Gegenstecker-Lotseite
View from solder side of mating plugs
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ML 40 | ML 50 | ML 71 | ML 90

Technicka data servomotoru

s s w w w s [=) w w w T = =
< < © © ] © < < © © © © ©
o o o o o o o o o o o o N
TYP MOTORU < < < < < < 0 ") 0 0 0 7] ~
- = - - - = - - - - - - =
= = = = = = = = = = = = =
NAPETiI MEZIOBVODU MENICE Upc \ 330 560 190 560 330 560 330 330 330 560 560 560 330
S KLIDOVE HODNOTY
Klidovy moment M, Nm 1,2 1,2 23 2,3 3 3 6,4 6,4 9,6 9,6 12,7 | 12,7 | 13,9
Klidovy proud lo A 1,6 1,6 3,1 3,1 4,0 4,0 155 | 129 | 129 | 129 | 12,8 6,4 12,0
Momentova konstanta K Nm/A 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,4 0,5 0,7 0,7 1,0 2,0 1,2
N  JMENOVITE HODNOTY MOTORU
Jmenovité napéti motoru Unmor V 160 295 142 276 148 282 166 151 153 292 292 271 130
Jmenovity moment My Nm 1,1 0,9 2,0 1,7 2,5 2,0 4,4 4,9 8,2 6,8 9,1 11,1 12,7
Jmenovity proud In A 1,5 1,4 2,8 2,6 3,5 3,0 11,8 | 106 | 11,5 | 10,0 9,8 5,8 11,2
Jmenovité otacky Ny min”' 3000 | 6000 | 3000 | 6000 | 3000 | 6000 | 6000 | 4500 | 3000 | 6000 | 4500 | 2000 [ 1500
Jmenovity vykon Py w 335 586 635 | 1095 | 792 | 1285 | 2792 | 2324 | 2573 | 4261 | 4310 | 2329 | 1994
Napétova konstanta Ke Vmin/1000 45 45 45 45 45 45 25 30 45 45 60 120 70
Napétova konstanta ke Vs/rad 0,430 0,430 0,430 0,430 0,430 0,430 0,239 | 0,286 | 0,430 0,430 0,573 | 1,146 | 0,668
U PRETIZITELNOST PRI JMEN. OTACKACH
Pretizitelnost pfi jmen. otackach My Nm 2,3 1,9 7,9 6,4 8,0 6,3 7,9 10,7 | 17,3 | 123 | 183 | 26,5 | 29,9
Max. pretizitelnost pfi jmen. otackach My/My - 2,2 2,0 3,9 3,7 3,2 3,1 1,8 2,2 2,1 1,8 2,0 2,4 2,4
HODNOTY MOTORU PRI MAXIMALNIM NAPAJECIM NAPETI
Max MAX. HODNOTY MOTORU
Max. moment My Nm 53 53 10,1 10,1 129 | 129 | 20,2 | 20,2 | 30,3 | 30,3 40 40 38,5
Max. proud Inax A 7 7 23 23 20 20 54 45 47 47 39 20 38
Max. otacky Nmech ~ min™' 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 9000 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 | 7500 [ 6000
C ME2ZNiBOD
Proud lc A 7 7 23 23 20,0 | 20,0 54 45 47 47 39 20 38
Moment zlomu Mc Nm 5,0 4,5 9,5 9,0 124 | 119 | 176 | 180 | 29,0 | 27,8 | 37,9 | 38,9 | 38,1
Otacky nc min”! 1602 | 3971 | 2714 | 5348 | 2275 | 4607 | 3530 | 3028 | 2025 | 3778 | 3213 | 1616 | 1141
Nutz MAXIMALNi VYUZITELNE PARAMETRY PRO S1
Max. vyuZitelné otacky Moz min” 3668 | 6785 | 4076 | 7197 | 3942 | 7081 | 6966 | 5764 | 3786 | 6849 | 5134 | 2485 | 2274
Max. vyuzitelny moment My  Nm 1,0 0,9 1,9 1,6 2,4 1,9 41 4,5 7.8 6,4 8,6 10,7 | 12,1
Max. vyuZitelny vykon Pz W 398 637 820 | 1229 | 979 | 1389 | 3011 | 2728 | 3101 | 4577 | 4648 | 2794 | 2875
O CHOD NAPRAZDNO (1aM=0)
Otégky naprézdno n,  min’ 4222 | 7333 | 4222 | 7333 | 4222 | 7333 | 7600 | 6333 | 4222 | 7333 | 5500 | 2750 | 2714
TECHNICKA DATA
Poget poli p - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Odpor vinuti Ruv @ 12,44 | 12,44 1,83 | 1,83 | 2,61 261 | 044 | 059 | 0,74 | 0,74 | 0,81 | 3,20 | 0,95
Indukénost vinuti Luv mH 19,23 | 19,23 4 4 6,54 | 6,54 25 |3,384| 453 | 453 | 599 | 18,50| 10,6
Moment setrvacnosti J kgm?1000 0,072 0,072 | 0,124 0,124 | 0,165 | 0,165| 0,274 | 0,274 | 0,274 | 0,274 | 0,591 | 0,591 | 0,876
Hmotnost m kg 2,7 2,7 3,7 3,7 4,6 4,6 6,4 6,4 9 9 15| 11,5 | 145
Axialni zatizeni Fa N 102 102 100 100 114 114 140 158 190 190 158 180 320
Radialni zatizeni Fr N 354 354 367 367 404 404 550 569 703 703 612 675 | 1042
Stfedni otacky Nenitt min! 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 1500 | 1500 | 3000 | 2000 | 1500 | 1500 | 2000 | 1500 [ 1000
MECHANICKE HODNOTY MOTORU
Staticky tfeci moment M, Nm 0,03 | 0,03 | 0,04 | 0,04 | 0,05 | 0,05 | 0,056 | 0,056 | 0,056 | 0,056 | 0,11 | 0,11 0,11
Tlumici konstanta kp Nm.min.10"° 0,7 0,7 0,9 0,9 1,8 1,8 2,5 2,5 2,5 2,5 5,2 5,2 3,7
Mechanicka ¢asovéa konstanta T ms 2,42 | 242 | 0,61 | 0,61 1,16 | 1,16 | 1,06 | 0,98 | 0,55 | 0,55 | 0,73 | 0,72 | 0,93
TEPELNE HODNOTY MOTORU
Tepelny odpor ( vinuti - okoli ) Riry) KW 129|129 | 1,76 | 1,14 ]| 091 | 0,64 | 0,39 | 0,46 | 0,40 | 0,35 | 0,30 | 0,36 | 0,36
Tepelny odpor ( kostra - okoli ) Riney KW 1,05 | 105 | 142 ] 092 | 0,73 ] 0,52 | 0,32 | 0,37 | 0,32 | 0,28 | 0,24 | 0,29 | 0,29
Tepelna éasova konstanta T min 26,1 26,1 496 | 322 | 31,3 | 222 | 21,0 | 24,5 | 29,0 | 254 | 23,8 | 28,6 | 42,6
CHLADIC
MnozZstvi chl. vody Qy dm®.min - - - - - - - - - - - - -
Jmenovity tlak vody Pn kPa - - - - - - - - - - - - -
MnoZstvi vzduchu Q dm®.s” 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 54

Poznamka : Zivotnost ventilatoru je 20 000 provoznich hodin
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ML 40 | ML 50 | ML 71 | ML 90

Technicka data servomotoru

TYP MOTORU

ML713I

ML714F

ML714F
ML716 K
ML716 N
ML718 H
ML718 H
ML7181

ML904F
ML904N
ML9061
ML906N

NAPETi MEZIOBVODU MENICE U V
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S  KLIDOVE HODNOTY
13,9 22 22 29 29 37 37 37 54 54 85 85 Klidovy moment M, Nm
12,0 | 296 | 29,6 25,0 11,7 | 373 | 37,3 249 | 726 | 21,8 | 571 34,3 Klidovy proud I A
1,2 0,7 0,7 1,2 2,5 1,0 1,0 1,5 0,7 2,5 1,5 25 Momentova konstanta K Nm/A
N JMENOVITE HODNOTY MOTORU
245 152 224 244 260 133 284 291 155 269 208 256 Jmenovité napéti motoru Ugmor V
11,5 | 20,3 19,4 245 | 26,7 | 30,0 | 21,2 26,5 | 43,7 | 489 | 67,9 72,1 Jmenovity moment My Nm
104 | 284 | 27,9 22,1 11,0 | 311 22,8 18,6 | 61,4 20,1 46,9 29,7 Jmenovity proud In A
3000 | 3000 | 4500 | 3000 | 1500 | 2000 | 4500 | 3000 | 3000 | 1500 | 2000 | 1500 Jmenovité otacky Ny min”!
3611 | 6367 | 9142 | 7687 | 4200 | 6279 | 9993 | 8316 | 13731 | 7674 | 14212 | 11332 Jmenovity vykon [Py w
70 45 45 70 150 60 60 90 45 150 90 150 Napétova konstanta Ke Vmin/1000
0,668 | 0,430 | 0,430 | 0,668 | 1,432 | 0,573 | 0,573 ] 0,859 | 0,430 | 1,432 | 0,859 | 1,432 Napétova konstanta Ke Vs/rad
U PRETIZITELNOST PRI JMEN. OTACKACH
26,0 | 429 | 559 53,9 | 547 | 80,3 | 448 | 446 | 70,7 | 74,8 | 157,9 | 1421 Pretizitelnost pii jmen. otackach My Nm
2,3 2,1 29 2,2 2,0 2,7 2,1 1,7 1,6 1,5 2,3 2,0 Max. pretizitelnost pfi jmen. otackach Myg/My -

HODNOTY MOTORU PRI MAXIMALNiIM NAPAJECIM NAPETi

Max MAX. HODNOTY MOTORU

38,5 62 62 81 81 104 104 104 105 105 181 181 Max. moment My Nm
38 90 90 80 37 120 120 88 179 56 142 85 Max. proud Imax A
6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 6000 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 Max. otacky Nmech ~ min™'
C  MEZNiBOD
38 90 90 80 37 120 120 88 179 56 142 85 Proud I A
37,8 61,3 60,7 78,2 79,5 98,0 93,2 97,4 | 100,7 | 102,9 | 164,0 | 169,2 Moment zlomu Mc Nm
2120 | 2371 | 4225 | 2111 1123 | 1695 | 3042 | 1847 | 2264 | 1122 | 1922 | 1326 Otacky Nc min”'
Nutz MAXIMALNi VYUZITELNE PARAMETRY PRO S1
4148,2| 3788 | 6701 | 4141 1936 | 2928 | 5293 | 3429 | 3726 | 1868 | 3310 | 1975 Max. vyuzitelné otacky Nz min™
10,6 19,8 18,1 22,7 26,1 26,7 18,4 25,0 41,2 47,6 56,6 68,1 Max. vyuzitelny moment My Nm
4592 | 7859 | 12720 | 9864 | 5287 | 8194 | 10211 | 8965 | 16083 | 9311 | 19627 | 14080 Max. vyuzitelny vykon Puz W
O  CHOD NAPRAZDNO (1aM=0)
4714 | 4222 | 7333 | 4714 | 2200 | 3167 | 5500 | 3667 | 4222 | 2200 | 3667 | 2200 Otééky naprézdno ng  min’
TECHNICKA DATA
6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 Pocet polu p -
0,95 | 0,157 | 0,157 | 0,31 1,23 0,15 0,15 0,30 0,05 0,53 | 0,115 | 0,43 Odpor vinuti Riv @
10,6 2,15 2,15 5,24 18,6 2,26 2,26 5 1,20 | 13,13 | 3,124 6,3 Indukénost vinuti Ly mH
0,876 | 1,342 | 1,342 | 1,807 | 1,807 | 2,36 2,36 2,36 5,48 5,48 8,13 8,13 Moment setrvacnosti J kgm?/1000
14,5 19,5 19,5 25,5 25,5 31,5 31,5 31,5 39,5 39,5 53 53 Hmotnost m kg
320 268 268 268 433 310 310 260 417 764 564 564 Axialni zatizeni Fa N
1042 965 965 1033 | 1506 | 1180 | 1180 | 1020 | 1454 | 2525 | 2109 | 2109 Radialni zatizeni Fr N
1000 | 1500 | 1500 | 1500 500 1000 | 1000 | 1500 | 2000 500 1000 | 1000 Stedni otacky N min™
MECHANICKE HODNOTY MOTORU
0,11 0,2 0,2 0,31 0,31 0,37 0,37 0,37 0,41 0,41 0,46 0,46 Staticky tfeci moment M, Nm
3,7 9 9 13 13 17 17 17 15 15 23 23 Tlumici konstanta Kp Nm.min.10°®
0,93 0,57 0,57 0,63 0,54 0,54 0,54 0,49 0,76 0,71 0,63 0,85 Mechanicka Casova konstanta T ms
TEPELNE HODNOTY MOTORU
0,35 | 024 | 0,18 | 0,18 | 0,25 | 0,21 0,14 | 0,20 | 0,45 | 0,17 | 0,14 | 0,11 Tepelny odpor ( vinuti - okoli ) Ripry) KW
0,28 0,19 0,15 0,15 0,20 0,17 0,12 0,16 0,12 0,14 0,11 0,09 Tepelny odpor ( kostra - okoli ) Rieuy KW
41,5 37,4 29,1 36,2 48,6 50,8 33,8 46,6 50,2 60,5 64,3 51,2 Tepelna asova konstanta Tin min
CHLADIC
B B - - - - - - - - - - Mnozstvi chl. vody Qu dm?®.min!
- - - - - - - - - - - - Jmenovity tlak vody Pn kPa
54 54 54 54 54 54 54 54 108 108 108 108 MnoZstvi vzduchu Q. dm®.s™’

Poznamka : Zivotnost ventilatoru je 20 000 provoznich hodin
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