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PROGRAMOWANIE REGLATORA TEMPERATURY PID528

PID528
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SPECYFIKACJA CZUIJNIKOW
Typ czujnika Temperatura Rozdzielczos¢
(@) (69
J -99 do 750 0.1/1
K -99 do 1350 0.1/1
T -99 do 400 1
R -99 do 1750 1
S -99 do 1750 1
RTD -99 do 850 0.1/1

WYSWIETLACZ Typ: 7 segmentéw LED; wysoko$¢:0,5”

MODEL Wyswietlacz

Upper (PV) Lower (SV)

PID528 4 4

USTAWIENIA: nastawal PID lub ON/OFF
Nastawa2 ON/OFF

ROZDZIELCZOSC: 1° dla 1 do 400 ° C

DLA REGULACJI PROPORCJONALNEJ: 0,1° dla 0,1 do 200° C.
Cykl (1 do 100 sec ustawiony)

DLA REGULACJI ON/OFF: histereza 0,1 do 99,9 °C

RECZNA KOREKTA: -99 do 99 °C dla rozdzielczosci 1 °C
-99,9 do 99,9 °C dla rozdzielczosci 0,1 °C

DOKLADNOSC: + 0,25% dla catej skali / +1°C od dowolnej
nastawy

USTAWIENIA LIMITOW: wysokie i niskie limity pracy ustawione
przez uzytkownika

RODZAJE PRACY PRZEKAZNIKA WYJSCIOWEGO:
a) Postepowe - Grzanie b) Zwrotne - Chtodzenie

WYKRYWANIE PRZERWANIA CZUJINIKA Pt100: wskazanie na
wyswietlaczu [:I przekaznik wtgczony

TERMOPARA ODWROTNIE WLACZONA: wskazanie na

e

WYJISCIE: w modelu wyposazonym w przekaznik styki 5A

wyswietlaczu przekaznik wiaczony
ZASILANIE: 85-270 VAC/DC 50/60 Hz
TEMPERATURA PRACY: 0 -50 °C
WILGOTNOSC: 95% RH

WAGA: 200 gram

ZGODNOSC: CE

INSTRUKCJA INSTALACII:

1. Wszystkie elementy do montazu panela znajduja sie w
pudetku i nie potrzebne sg dodatkowe.

2. Wszystkie podifaczenia muszg by¢ wykonane przewodami
ze sprawng izolacja.

3. W czasie podtaczenia nie nalezy podawac napiecia.
Pomiedzy zasilanie a urzadzenie powinien byc¢
zamontowany wytacznik.

UWAGA:

1. Podtaczenia wykonywac zgodnie z instrukcja.

2. Zasilanie powinno by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem 275
VAC/1A

3. Panel spetnia dyrektywy BS EN 61326-1 i BS EN 61010

4. Nalezy zapewni¢ swobodng wentylacje urzadzenia.

INSTALACIJA MECHANICZNA:
1.  Wykonac¢ otwdr o wymiarach jak ponizej
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Panel Cutout
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2. Zdja¢ zatrzask z panelu
3. Wiozy¢ panel w otwér
4. Zatozyc¢ zatrzask i przesung¢ go ku przodowi doprowadzi¢

do unieruchomienia panela.
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OPIS PODLACZEN KONEKTOROW:

1. LIVE (SUPPLY) zasilanie

2. NO of relay 2 styk normalnie otwarty przekaznika
wyjsciowego 2

3. COM of relay 2 poczatek styku przekaznika wyjsciowego
2

4. NO of relay 1 styk normalnie otwarty przekaznika
wyjsciowego 1

5. COM of relay 1 poczatek styku przekaznika wyjsciowego
1

6. NEUTRAL (SUPPLY) Neutralny zasilania

7. Positive of themocouple or RTD1 (Pt 100) dodatni
zastrzyk termopary lub RTD1 (Pt100)

8. Negative of thermocouple of RTD2 (Pt100) ujemny
zastrzyk termopary lub RTD 2 (Pt100)

9. 3rd wire RTD (Pt-100) do podtaczenia 3 przewodu
kompensacji RTD (Pt100)



PODLACZENIE ELEMENTOW POMIAROWYCH:

2) Dla czujnika oporowego RTD
(Pt100) 2 przewodowe / 3 przewodowe
210

1) Dla termopary
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Termopare nalezy podtaczy¢
zachowujac jej polaryzacje

dodatnig czescig na zacisk 7 a

ujemng na zacisk 8
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1) P.rzy podtaczeniu

dwuprzewodowym czujnika Pt100

nalezy go po

dtgczy¢ do zaciskow

7 i 8 oraz zatozy¢ zwore miedzy 8

i9.

2) Przy podtaczeniu
trojprzewodowym czujnik (Pt100)
nalezy podtaczy¢ do zaciskow 7 i

8, natomiast

przewod

kompensacyjny (niwelujacy
rezystancje przewoddw pomiedzy

czujnikiem a

regulatorem)

podtaczy¢ go do zacisku 9

TYPOWE PODLACZENIE DLA OBCIAiENIA:
1) Dla obcigzenia mniejszego niz
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2) Dla wiekszych obcigzen uzyj
wstepnie przekaznika/stycznika
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Tryb pracy
proporcjonalnej

Ustawiony zakres
0.0 do 400°C
Pb=00 regulator
pracuje w trybie
ON/OFF
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Rézniczka

Nastawianie cafki I
w zakresie 0 do
3600 sekund
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Catka

Nastawienie catki
D w zakresie 0 do
200 sekund
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Czas cyklu

Zataczany dla
regulacji
proporcjonalnej
wyjscie
przekaznika 1

Nacisna¢
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Histereza dla
regulacji
przekaznika 1

Zataczana
wytacznie w trybie
ON/OFF w zakresie
0,1 do 99,9
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Tryb pracy
przekaznika 1

Wybor rodzaju
pracy
grzanie

chtodzenie
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Tryb pracy
przekaznika 2

Wybér rodzaju
pracy
grzanie

chtodzenie
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Ustawienie
pracy punktu 2
przekaznik 2

Wybor pomiedzy
wartosciq,
Absolutng - z gory
znana wartos¢
Odchytka - nie
wiecej niz.
Nastawienie
pomiedzy

T
absolutna/ LdEy)
odchytka nacisnij
a+a

USTAWIENIA PARAMETROW

Przed konfiguracjq nalezy nacisna¢ jednoczesnie & +% przez 3
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SEte

Nastawienie
pracy punktu 2
przekaznika 2

-99 do wartosci
maksymalnej dla
danego czujnika z
rozdzielczoscig do
1°C

-99,9 do 999,9 do
0.1°C
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Histereza dla
punktu 2
przekaznik 2

0.1 do 99.9°C
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Blokowanie
ustawienia

Blokowanie
ustawienia punktu
pracy wybor
pomiedzy

ng/[_Yes)
przez nacisniecie
a+a
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Reset

Resetowanie
wszystkich
parametrow pracy
wybdr pomiedzy
C_no/(YES)
przez naci$niecie
a+a

sekundy.
Przyciski | WySwietlacz Nazwa Opis
Funkcja | Wartos¢

Nacisna¢ | [ 1L || 00] |Reczna korekta | Ustawiamy w

a+v *|laaL ) L og (l:?kt 3) zakresie -99,9 do

przez 99,9 dla 0,1 °C

3

sekundy

Nacisnaé I Ustawienia Ograniczenie praw

a 2 IM kodu uztkownikdéw

blokujacego

Nacisna¢ | [1AIPE] | [ J] | Wybér rodzaju | Wybér pomiedzy

a czujnika termoparami J(J) /
k(E)/
t(E) r(M)y
s(G)rrp (Mt d)

Nacisna¢ | [PESL] || 1] | Doktadnos¢ Rozdzielczos¢ 0,1

-] wyswietlana lub 1°C
1)/ k(B)/
rD(MED)

Nacisna¢ | [H 1L H] | [07150] | Najwyzsza Nastawiona

[ dopuszczalna maksymalna

temperatura temperatura pracy

Nacisnac | [e UNE] OF F| | Tryb pracy Ustawienie funkcji

a Tunning tunning jako (OFF)
uzytkownik
dokonuje regulacji
parametréow PID
samodzielnie.
Petna kontrola nad
P.I.D. Wytaczenie
funkcji tunning
mpowoduje,
ze parametry PID
sg dobierane
automatycznie.
Uwaga: nie dziata
funkcja korekty
recznej adjusted

Aby zakonczy¢ programowanie

sekundy

nacisng¢ & + % przez ponad 3




PRZEWODNIK UZYTKOWNIKA
1) Sterowanie typu ON/OFF
Termostat
Przekaznik wyjsciowy jest tak
dtugo wiaczony az obiekt
osiggnie zadang (nastawionq)
temperature a nastepnie sie
wytacza, ponowne wigczenie
nastgpi gdy temperatura
obiektu spadnie do
temperatury nastawionej
minus histereza. Temperatura
regulowana bedzie oscylowata
pomiedzy wartoscig,
nastawiong a poziomem
histerezy (ustawienie
histerezy opis w konfiguracji
punkt 3)

2) Sterowanie typu
proporcjonalnego
Czas wigczania przekaznika
wyjsciowego uzalezniony od
proporcji pomiedzy
temperaturg zadana, a
temperaturg uzyskang. Jedng
z pewnych metod ustawienia
wspotczynnika wzmocnienia
(ustawienia w konfiguracji
punkt3) jest metoda Zieylera-
Nicholsa, nalezy doprowadzi¢
uktad regulacji do oscylacji
zwiekszajac wspdtczynnik
wzmocnienia. Odczytany
wspédtczynnik zapisa¢. Ustawié
wspotczynnik wzmocnienia
K=0,5 x K oscylacyjny

3) Reczna korekta
Czasami w uktadzie regulacji
proporcjonalnej istnieje
potrzeba recznej korekcji
niedopasowania
wspotczynnikow regulacji w
stosunku do uzyskiwanego
wyniku. Jest to rdznica stata
pomiedzy temperaturg,
nastawiong, a uzyskana po
ustabilizowaniu obiektu.

4) Auto tunning

Funkcja auto tunningu: po jej
wiaczeniu regulator sam
dokonuje nastaw parametrow
P.I.D. regulacji typu PID
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