Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu :Kubler

Wersja z watkiem Typ 5862 SSI, programowaln

o Przektadnia wieloobrotowa e Srednica enkodera 58mm
z inteligentng technologig pomiaru o Srednica watka @6 lub @10
(IST) o Interfejs wyjscia SSJ, dodatkowe
¢ Rozdzielczo$¢: do 8192 (13bitéw) interfejsy RS485 oraz inne
na obrét, 4096 (12 bitéw) na obrét wyspecyfikowane w aplikacjach
o Programowalne parametry*: typ kodu OEM.
cyfrowego, rozdzielczos¢ na obrét, e Stopien ochrony IP65
catkowita rozdzielczo$¢, kierunek ¢ Odpornosé¢ na uderzenia do 250g
obrotu (cw — kierunek zgodny z ¢ Bezkontaktowe wieloobrotowe
kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara, tarcze
ccw — kierunek odwrotny), punkt e Cztery programowalne wyjécia
Zerowy o W opcji Sciezka inkrementalna

e Glebokos¢ enkodera tylko 66 mm

*opcja z programem (Ezturn®) — patrz akcesoria
Dane mechaniczne:

Predkos¢ obrotowa: max. 6000 min™ Pod;ia_lka i rodzaj kodu dostepne
Moment bezwtadnosci wirnika: ok. 1,8 x 10°® kgm2 w ka}tklm Czasie:
Rozruchowy moment obrotowy: <0,01 Nm 24 Bit Binary/Gray

25 Bit Binary/Gray

Dopusgc;alnezobciazenie watu 80N Inne podzialki i rodzaje kodu

- promieniowe?) na zapytanie.

Dopuszczalne obcigzenie watka 40 N

- osiowe Opatentowana technologia

Waga: ok. 0,4 kg »Integrated Technology®”
Stopien ochrony wg EN60529: IP65 wykorzystuje konstrukcje, z jedna
Temperatura pracy: -20°C do +70°C plytka w polaczeniu z nowoczesng
Temperatura sktadowania: -20°C do +80°C tek‘;hg'kq.’fé?ge"mwa z dwoma
Watek: stal nierdzewna ukiadam ’

e odpornos¢ na uderzenia 250gs
e zwiekszona odpornos¢ na wibracje

DINEC 8822, 2500m/s*, 6ms « Smniciszona fozba elementow
Odpornos$¢ na wibracje wg wyeliminowane zostaty potencj‘ometry
DIN-IEC 68-2-6 100m/s?, 10 ... 2000Hz ® wyzsza odpornos$¢ na EMI

2) tylko dla wersji z watkiem . . .
Al g Zastosowanie elektronicznej

przektadni wyeliminowato

Parametry elektryczne: przektadnie mechaniczne:

Rodzaj interfejsu: Synchroniczny SSlz$ciezkq « niezawodno$é — nie ma btedéw
o o szeregowy (SSI) i Inkrementalng A i B wynikajacych z luzéw na
Napiecie zasilania (Ug) 5,0..... 30v DC przektadniach, odporny na EMI, nizsza
Interfejs wyjsciowy RS485 RS422 liczba elementow.
Pobér pradu typowo 89mA 20mA o wyzsza zywotnos$¢ — brak zuzywania
Bez obcigzenia max: 138mA - sie elementéw mechanicznych , nizsza
Dopuszczalne obcigzenie/kanat Max +20mA 20mA wewnetrzna temperatura _
Update rate (?) Max 1600/s _ e mniejsze wymiary enkodera, wersja z
Czestotliwo$é impulsow w standardzie 100kHz/500kHz 200kHz otworem
SSI min/max * niska cena
Eoz!om sygna:u V\{yskpklego typowo ?’2:// g’gg Opatentowana technologia
02|0m_sygna u niskiego ypowo 1, ’ »Intelligent Sensing Technology®”
(I LOAD—20mA). * Enkoder zabezpieczony przed EMI i
Czas narastania sygnatu tr (bez przewodu) max 100ns max 200ns zwiekszony czas dziatania do 10 tak.
Czas opadania sygnatu tr (bez przewodu) ~ max 100ns max 200ns « bateria wystarcza na wymagania
Odporno$¢ wyjscia na zwarcie"): tak?) tak aplikacji oraz wymagania
Zabezpieczenie przed odwrotng tak tak komponentow elektronicznych(diody
polaryzacja przy Us LEDs i przektadnia)
Zgodnos¢ z wymogami CE wedtug norm EN 500082-2,EN 50081-2 i EN55011 klasaB  ® Redunktancja czujnikéw pomiarowych
Odporno$¢ na wptyw pola magnetycznego wedtug EN61000-4,5 oraz licznikow zwigksza niezawodnosé
i zywotno$¢ enkodera
1) gdy napiecie zasilania jest poprawnie przytaczone  Aktywny system a.nalizowlania,.ktéry
2) jeden kanat w danej chwili: Gdy UB=5VDC,zwarcie do wyjécia OV i +UB jest dozwolone. Gdy UB < 5VDC poprzez cyfrowe filtry poréwnuje dane
zwarcie do wyjscia i OV jest dozwolone. pomiarowe do danych logicznych i
3) opcjonalny bit status docelowych

4) Uwaga: minimalny poziom napigcia zasilania musi by¢ 5V DC
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu

Wersja z watkiem Typ 5862 SSI, programowaln

Wejscia sterujace:

Wejscie gora/ dot do zmiany
kierunkom zliczania

Jako standard, enkodery absolutne
generujg na wyjsciu kod wzrastajacy
gdy watek obraca sie w kierunku
zgodnym z kierunkiem wskazéwek
zegara patrzac od strony watka. Kiedy
watek obraca sie w odwrotnym kierunku
enkoder generuje na wyjsciu kod
malejacy. Gdy odpowiedni sygnat
(wysoki) jest przytaczony do tego
wejscia, gdy zasilanie jest wiaczone
funkcja ta

Poziom sygnatu wejs¢ sterujacych

niski max. 25% Usg
wysoki min. 60% Ug max. Ug
Maksymalny prad wejsciowy

<0,5 mA

Wyijscia enkodera "

Wyjscie Funkcja

A1: kontrola baterii *
A2: nie aktywowane *
A3: nie aktywowane *
A4: nie aktywowane *

1) nie wystepuje w wersji ze $ciezkg
inkrementalng
programowalne programem Ezturn ®

*

Programowalne funkcje programem
Ezturn®

rodzaj kodu

rozdzielczos$¢ na obrot

liczba obrotéw

catkowita rozdzielczos¢
kierunek obrotu

kompensacja przesuniecia zera
mechanicznego

(Kubler

Jest odwrdcona — obrét zgodny z
kierunkiem ruchu zegara generuje

na wyjsciu malejacy kod
wyjsciowy, natomiast obrot
odwrotny generuje rosngcy kod
wyjsciowy

Czas odpowiedzi: przy zasilaniu 5 —
30V DC - 10ms

Wejscie ustawiajace:

To wejscie wykorzystywane do
resetowania (zerowania) ekodera.
Impuls sterujacy (poziom wysoki)
podany na to wejscie ustawia

HW- SW- Funkcje
Setting Setting

cw cw cw

ccw cw ccw

cw ccw ccw
ccw ccw ccw

Parametry elektryczne wyjscia

Dopuszczalne obcigzenie na kanat:

aktualng pozycje watka jako nowg
pozycje zerowg enkodera.

Uwaga:

Przed uzyciem wejscia ustawiajgcego
nalezy zdefiniowaé kierunek obrotu
wejsciem kierunek gora/dot. Czas
odpowiedzi przy

5-30V DC - 10 ms.

Wyjscia nie sg ustawione
fabrycznie. Moga by¢
aktywowane i zdefiniowane

£ 9,0 mA opcjonalnym programem
Poziom sygnatu: Ezturn ® np.: prég
wysoKki: min. Ug-3,0V przetaczania, kontrola
niski: max. 1,5V przekroczenia predkosci
Czas narastania: max. 240 ys i temperatury etc.
Czas opadania: max. 300 ps

Wa Konfiguration x|
Fommurikation  Konfiguration Diagrose | Auggange | 851 Einstellungen
[ Skalierung — - - [ 551 Daterformat
| Keine Skalierung: @ [indr Code
I 2500 | Singleturn Auflgzung/Umndrehung C) Gray Code
I 1 | Multitum  &nzahkl Urmndrehungen " Drehrichiung
| Singleturn « kultitum | @® Cw
CICCw
I 2500 | Gesante Messsirecke |
— 551 Bitlange
= o I W | =, Mimimale Bitlange am
Skalierungsfaktor e T D) 1 E 55 1-Ausgang
Abbrechen | oK | Werts Libernehimet
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego
Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu

Wersja z watkiem Typ 5862 SSI, programowaln

Przytacza dla interfejsu SSI ze ztaczem 12 pinowym:

(Kubler

Sygnat: OV | +Us il - +D -D ST VR A1 A2 A3 A4
nézka 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 PH
kolor WH BN GN YE GY PK BL RD BL VT | GY | RD

bialy | braz | zielony | zotty | szary | rézowy | czarny | czerw. | czarny PK BL

T: sygnal zegarowy

D: sygnat danych

ST: Wejscie ustawiajace. Dana pozycja enkodera jest ustawiana jako
nowa pozycja zerowa (lub dana pozycja enkodera jest ustawiona
do okreslonej wartosci

VR: Wejscie géra/dot. Dopoki to wejscie jest aktywne enkoder generuje
kod malejacy gdy watek enkodera obracany jest zgodnie z
kierunkiem wskazéwek zegara.

PH: Obudowa wtyku

Nalezy zaizolowac¢ nie uzywane przewody przytaczeniowe przed

uruchomieniem

A1, A2, A3, A4: wyjscia programowalne programem Ezturn®

Oznaczenie przytacza dla interfejsu RS485 ze ztagczem 12 pinowym:

Sygnat: 0V | +Us T/R- | TIR+ VR
nézka 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 PH
kolor WH BN GN YE

biaty | brgz | zielony | zoity

* Dla wersji 3001 nie ma wejscia ustawialnego,
ale moze by¢ to zrealizowane komenda

R: kanat odbiorczy
T: kanat nadawczy

generuje kod malejacy gdy watek
enkodera obracany jest zgodnie z kieru-

UR: Wejscie gora/dot. Dopoki to wejscie jest nkiem wskazowek zegara ” <ESC>G ”.
aktywne (wysoki poziom =+Ug) enkoder PH: Obudowa tyku
Oznaczenie przytacza dla interfejsu RS485 ze ztagczem 12 pinowym:
Sygnat: OV | +Ug | Takt+ | Takt- | Daten+ | Daten- | Set0 VR B B A A
nézka 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 PH
Wymiary:
Kotnierz zaciskowy:
[To[A——
[o]0.2[4]
R ] -
= "
wod G
17
36.3.5
Kotnierz synchro:
[sIo A [A—
elez[A———
¥ H
| R
[#]0.1]4] Rt
3 i
N ik
| 4 14.5
10‘”-3_| 863 5

*Rmin
- przy utozeniu na state 55mm
- przy zastosowaniu zmiennym 70 mm
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Przetworniki pomiarowe obrotu i przesuniecia liniowego

Absolutny przetwornik pomiarowy obrotu

(Kubler

Wersja z watkiem Typ 5862 SSI, programowaln

Widok wtyku od strony pinéw
12 biegunowy

Numer zamowieniowy

8.5862.XXX1.XXXX

y T T

kotnierz
1 = kotnierz zaciskowy
2 = kotnierz synchro

watek (¢ x L)
1= ¢ 6mm x 10mm
2= ¢ 10mm x 20mm

interfejs
2=28815..30VDC
3 = RS 485, halfduplex 5...30V DC
5= S5S15..30V DC, z sciezka
inkrementalng 2048 imp./obr.

typ taczenia
1 = kabel dotaczony osiowo (1m PVC)
2 = kabel dolgczony promieniowo (1m PVC)
3 = gniazdo 12 bieg. mocowane osiowo
4 = gniazdo 12 bieg. mocowane promieniowo
5 = kabel dotaczony osiowo (2m PVC)
6 = kabel dotaczony promieniowo (2m PVC)
7 = kabel dotaczony osiowo (3m PVC)
8 = kabel dotaczony promieniowo (3m PVC)
9 = kabel dolgczony osiowo (5m PVC)
A = kabel dotaczony promieniowo (5m PVC)
B = kabel dotaczony osiowo (8m PV/C)
C = kabel dotaczony promieniowo (8m PVC)
D = kabel dotaczony osiowo (10m PV/C)
E = kabel dotaczony promieniowo (10m PVC)
F = kabel dotaczony osiowo (15m PV/C)
G = kabel dolgczony promieniowo (15m PVC)

Akcesoria:

b interfejs SSI*

2001 = 4096 x 4096 (24 bit), Binary
2002 = 8192 x 4096 (25 bit), Binary
2003 = 4096 x 4096 (24 bit), Gray
2004 = 8192 x 4096 (25 bit), Gray

RS 485 interfejs, halfduplex
3001 = ESC protocol
max. 38400 baud

Wiyk pasujacy do rodzaju przytgcza 3+4. Numer zamdwieniowy 8.0000.5012.0000

Zestaw do programowania Ezturn® zawiera:
- przetwornik interfejsu
- kabel potaczeniowy z przetwornika do PC
- zasilacz 90-250V AC
- CD-ROM z programem Ezturn®
numer zamoéwieniowy 8.0010.9000.0004
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